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6)

Zatacznik nr 3 do SWZ

Oznaczenie sprawy (numer referencyjny):
ZP 19/WILiS/2022, CRZP 147/002/D/22

Opis przedmiotu zamowienia
Opis przedmiotu zamoéwienia

Przedmiotem zamowienia jest dostawa specjalistycznego pojazdu wraz z systemem do automatycznej
oceny stanu nawierzchni dla Wydziatu Inzynierii Lagdowej i Srodowiska Politechniki Gdanskie;.

Przedmiot zamowienia musi by¢ fabrycznie nowy, bez wczesniejszej eksploatacji, sprawny technicznie,
wolny od wad prawnych i fizycznych, za$ ustugi musza byé wykonane z zachowaniem najwyzszej
starannosci.

Oferta musi by¢ jednoznaczna i kompleksowa, tj. obejmowacé caty przedmiot zaméwienia, o ktory
Wykonawca sie ubiega. Oferowany przedmiot zamowienia musi spetnia¢ wszystkie wymagania
Zamawiajgcego okreslone w SWZ.

W celu spetnienia wszystkich wymagan okreslonych przez Zamawiajgcego w opisie przedmiotu
zamowienia, zaoferowany przez Wykonawce przedmiot zamoéwienia musi by¢ kompletny, ze wszystkimi
podzespotami, czesciami i materiatami niezbednymi do uruchomienia i uzytkowania.

Dostarczony przedmiot zamodwienia po uruchomieniu musi by¢ gotowy do pracy zgodnie
z przeznaczeniem, bez dodatkowych zakupdw inwestycyjnych po stronie Zamawiajgcego.

Nomenklatura (kod) wg CPV

34114000-9 Pojazdy specjalne

33120000-7 Systemy rejestrujgce i urzgdzenia badawcze
38296000-6 Przyrzgdy badawcze

38500000-0 Aparatura kontrolna i badawcza

30211000-1 Komputery wysokowydajne

30231300-0 Monitory ekranowe

Przedmiot zaméwienia zostanie sfinansowany ze $rodkéw przyznanych w ramach grantu GDANSK
TECH CORE RESEARCH FACILITIES, wg decyzji nr DEC-3/2021/RES, realizowanego z programu
wspierajgcego projekt Inicjatywa Doskonatosci — Uczelnia Badawcza PG.

Zakres przedmiotu zaméwienia

a) specjalistyczny pojazd;
b) zabudowa specjalistyczna pojazdu (zabudowa wnetrza pojazdu, wykonanie zasilania elektrycznego

podzespotdw pomiarowych, wykonanie o$wietlenia ostrzegawczego);

c) system do rejestracji uszkodzen nawierzchni jezdni - sprzet oraz oprogramowanie pomiarowe;

d) system rejestracji pasa drogowego;

e) system nawigacji oraz GPS;

f) zestaw komputera stacjonarnego do przetwarzania danych (stacja robocza);

g) oprogramowanie do analizy danych z systemu rejestracji uszkodzer nawierzchni (automatyczne

wykrywanie uszkodzen);

h) szkolenie z zakresu obstugi aparatu pomiarowego i oprogramowania przetwarzajgcego wyniki

pomiardw;

i) gwarancja na pojazd i podzespoty aparatu pomiarowego;
j) wsparcie techniczne.



7) Szczegotowy opis przedmiotu zamowienia
a) specjalistyczny pojazd

Specjalistyczny pojazd stanowiacy specjalng platforme mobilng (PM). Platforma mobilna musi
umozliwi¢ poruszanie sie po drogach utwardzonych i zapewnia¢ mozliwos¢ pracy co najmniej 3 oséb
wewnatrz pojazdu pomiarowego. Elementy wszystkich systemoéw pomiarowych muszg byé
zamocowane do konstrukcji platformy mobilnej tak, aby spetniaty warunek bezpieczenstwa pracy
w trakcie poruszania sie po drogach publicznych.

Dane techniczne pojazdu:

— Ogolne
e Rok produkgciji: 2022
o Dopuszczalna masa catkowita: 3,5 tony
e Minimalna tadownos¢ pojazdu: 900kg
e Nadwozie typu furgon

— Podwozie
o Rozstaw osi 3665 mm z dodatkowym wzmocnieniem podwozia w celu dodatkowej
stabilizacji w trakcie wykonywania pomiaréw stanu nawierzchni
e Min. masa na os tylng: 1000kg
e Petnowymiarowe koto zapasowe

— Silnik i skrzynia biegow
e Moc silnika min. 140 kW
e Automatyczna skrzynia biegoéw
e Zbiornik paliwa na min. 70l

— Elementy nadwozia
e nadwozie typu furgon
e Kkolor nadwozia biaty
e Brak Sciany dziatowej
e Nadwozie pojazdu z wysokim dachem
e wymiary przestrzeni tadunkowej — dtugos¢ liczona na poziomie podtogi do linii foteli
przednich: min. 3500 mm, szerokos$¢: min. 1780 mm oraz wysokos¢ min. 1900 mm
e Drzwi przesuwne po prawej stronie
e Okno state w Scianie bocznej lewe
e Okno state w drzwiach przesuwnych, prawe
e Szyby z tytlu pojazdu przyciemnione
e lLusterka zewnetrzne elektrycznie sktadane
o Elektrycznie sterowane i podgrzewane lusterka
e Hak holowniczy kulowy, demontowany
e Boczne swiatta obrysowe barwy z6ttej samochodowej
e Chlapacze przednie
e Chlapacze tylne

— Whnetrze, ogrzewanie, klimatyzacja
e Siedzenie kierowcy komfortowe, hydraulicznie resorowane
e Siedzenie pasazera regulowane
e Podtokietnik dla siedzenia kierowcy i pasazera
e Poduszka powietrzna kierowcy
e Tapicerowana podsufitka



Podtoga drewniana w przestrzeni tadunkowej
Dywaniki podtogowe

Dodatkowe postojowe ogrzewanie powietrzne
Klimatyzacja min. pétautomatyczna

Klimatyzacja dodatkowa dla przestrzeni tadunkowej
kierownica regulowana w dwoch ptaszczyznach

Audio, elektryka i przyrzady

System multimedialny z ekranem dotykowym o min. rozmiarze 10” i zintegrowang
nawigacjg

Darmowa aktualizacja map przez 3 lata

Listwa zaciskowa do przytgczy elektrycznych umozliwia tatwe podtgczenie przez specjaliste
dodatkowych odbiornikéw do istniejacej sieci elektrycznej

Listwa z miejscami na przefgczniki przy kierownicy umozliwia montaz dodatkowych
przetgcznikow do obstugi elementéw zabudowy

Alternator 14V /250 A

Alarm antywtamaniowy

Kamera cofania

Tempomat

kierownica wielofunkcyjna

Pojazd powinien posiada¢ kompletng dokumentacje umozliwiajgcg rejestracje pojazdu w Urzedzie
ds. rejestracji pojazdow wiasciwym dla siedziby Zamawiajgcego.

b) zabudowa specjalistyczna pojazdu (zabudowa wnetrza pojazdu, wykonanie zasilania elektrycznego
podzespotéw pomiarowych, wykonanie oswietlenia ostrzegawczego);

Zabudowa wnetrza pojazdu pomiarowego

Pojazd musi zosta¢ przeksztatcony w mobilne laboratorium pomiarowe poprzez wykonanie
wewnatrz pojazdu zabudowy meblowej. Powinna zosta¢ zbudowana $cianka meblowa zawierajgca
konstrukcje umozliwiajgce montaz sprzetu komputerowego w obudowach typu Rack. Pojazd musi
zosta¢ wyposazony w biurko oraz fotel, tworzacy w ten sposdb stanowisko pracy operatora pojazdu. Na
biurku powinien by¢ zainstalowany monitor, klawiatura oraz myszka komputerowa. Z przodu pojazdu
powinien byé zainstalowany monitor wraz z panelem sterujgcym (klawiatura + touchpad), dostepne
z miejsca kierowcy pojazdu. Oba monitory zainstalowane w pojezdzie muszg umozliwi¢ kontrole
wszystkich systemow pomiarowych. Wnetrze pojazdu powinno zosta¢ doswietlone przez oswietlenie
sufitowe typu LED. Podtoge w czesci technicznej nalezy pokry¢é materiatem antyposlizgowym o duzej

trwatosci.

Wykonanie zasilania elektrycznego podzespotéw pomiarowych

Pojazd musi by¢ wyposazony w zrddto zasilania o nastepujgcych parametrach:

Napiecie wyjsciowe: 230V AC +/- 2%, 50Hz
Stata moc wyjsciowa: 230VAC 2000 VA

Zastosowane rozwigzanie musi mie¢ mozliwo$¢ podtgczenia zewnetrznego zrodta zasilania 230V,
ktore pozwala na:

Zasilanie odbiornikow (systemu komputerowo — pomiarowego)

Zaawansowane tadowanie akumulatoréw: rozruchowego i dodatkowego.

System powinien posiada¢ zabezpieczenie przed przetadowaniem akumulatoréw oraz ich
samoczynnym roztadowaniem.

Zabezpieczenie przed uruchomieniem silnika podczas korzystania z zewnetrznego zrodta
zasilania 230V (blokada rozruchu)

Mozliwos¢ konfiguracji, monitorowania, aktualizacji i diagnostyke systemu przez Internet



Dodatkowe funkcije:

Bezprzerwowe zasilanie prgdem przemiennym (funkcja UPS). W przypadku awarii sieci 230V,
podczas korzystania z tego wiasnie zrodta, zostanie samoczynnie wigczony inwerter
w pojezdzie iprzejmie funkcje zasilania podtgczonych odbiornikéw, co pozwoli na prace
komputeréw i systemu pomiarowego bez zaktécen

Panel sterujgcy umozliwiajgcy kontrolowanie pracy systemu zasilania oraz jego monitorowanie
Mozliwos¢ korzystania z wszystkich dostepnych systemdéw komputerowych przez min 120 min
przy wytgczonym silniku pojazdu i bez podigczonego zewnetrznego zrodta zasilania 230V

Wykonanie o$wietlenia ostrzegawczego

Nalezy wykonac instalacje oswietlenia ostrzegawczego, ktéra powinna sktadac sie z nastepujgcych
elementow:

Belka oswietlenia ostrzegawczego zainstalowana na dachu w przedniej czesci pojazdu
(pomaranczowa barwa swiatta)

Dwa punkty oswietlenia ostrzegawczego LED typu ,kogut” zainstalowana na dachu w tylnej
czesci pojazdu (pomaranczowa barwa swiatta)

Dwa punkty oswietlenia ostrzegawczego LED zainstalowane na przednim pasie ,grillu” pojazdu
(pomaranczowa barwa swiatta)

Fala sSwietlna zainstalowana w tylnej czesci pojazdu z mozliwoscig sterowania trybow pracy
(pomaranczowa barwa swiatta)

Wymagania dotyczace instalacji kablowej na zewnagtrz pojazdu

Wykonana instalacja kablowa powinna zosta¢ odpowiednio zabezpieczona. Wejscia kabli

taczacych zestaw kamer, kamer pogladowych, anten GPS na dachu pojazdu z jednostkami
komputerowymi i elektronicznymi, powinny by¢ przeprowadzone z uzyciem dtawikéw o stopniu
ochrony co najmniej IP65.

c) system do rejestracji uszkodzen nawierzchni jezdni - sprzet oraz oprogramowanie pomiarowe;

Pojazd powinien zosta¢ wyposazony w system sktadajgcy sie z dwdch specjalistycznych, szybko-
klatkowych kamer rejestrujgcych obraz 3D o wysokiej rozdzielczosci wraz z obrazem linii laserowej
wygenerowanej przy pomocy projektoréw laserowych, umozliwiajgcy:

czestotliwosé probkowania: do 28000 profili/s;

predko$¢ pomiarowa: 10-90 km/h;

odstep miedzy profilami: 1-5mm (konfigurowalne przez uzytkownika);
szerokos$¢ pomiarowa: 4.0m, tolerancja -0.0 do +0.20m;

gtebokos$c¢ ptaszczyzny pomiarowej: 250mm (konfigurowalne);
rozdzielczosé¢ pozioma: 4096 punkow/profil;

doktadnosc¢ odczytu 0.5 mm,

mozliwos¢ pomiaru w dzien lub w nocy;

Pomiar powinien rejestrowac profile z interwatem 1-5mm przy predkoscig 10-90 km/h. Badanie
powinno by¢ mozliwe w temperaturze powietrza: 0-40 °C. Zakfada sig¢ iz nawierzchnia w trakcie
pomiaru bedzie catkowicie sucha aby zagwarantowac najwyzszg mozliwg dokfadnosé.

System pomiarowy nalezy zainstalowac na przygotowanym stelazu konstrukcyjnym o nastepujgcych
wymaganiach:

stelaz wykonany ze stali kwasoodpornej lub z profili konstrukcyjnych ze stopu aluminium
odpowiednio dobrane przekroje konstrukcyjne zapewniajgce bezpieczng eksploatacje do
predkosci 140 km/h

mocowanie stelaza do typowego dla nosnika belkowego bagaznika dachowego

wysokos¢ catkowita pojazdu samochodowego wraz z zainstalowanym stelazem, kamerami
i antenami, nie moze przekracza¢ 3,20 m



Dostarczony system pomiarowy nalezy skalibrowaé zgodnie z wytycznymi producenta oraz
dostarczy¢ odpowiednia narzedzie (obiekt kalibracyjny + oprogramowanie) niezbedne do szybkiej
weryfikacji stanu kalibracji czujnikéw w terenie przez Zamawiajgcego.

Dostarczony system pomiarowy musi umozliwia¢ realizacje pomiaréw zgodnie z wymaganiami
przedstawionymi w Zarzgadzeniu nr 21 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 17
czerwca 2019 roku w sprawie diagnostyki stanu nawierzchni i wybranych elementéw korpusu drég.
(Zatgcznik DSN — A, punkt 8).

d) system rejestracji pasa drogowego;

kamery do rejestracji pasa drogowego

System musi by¢ wyposazony w min 1 kamere do rejestracji pasa drogowego (kamera przednia).
Rejestracja zdje¢ kolorowych powinna zapewnia¢ rozdzielczo$¢ przynajmniej 2560x1920 i byc¢
wykonana z interwatem min 5m. Jako$¢ zdje¢ musi umozliwi¢ identyfikacje wszystkich widocznych
elementéw pasa drogowego. Kazde zdjecie musi zosta¢ dowigzane do kilometraza drogi objetej
pomiarem oraz musi posiada¢ dane o lokalizacji GPS.

system synchronizacji czasu

Pojazd musi byé wyposazony w system synchronizacji czasu na wszystkich urzadzeniach
wykorzystanych do pomiaréw. Wszystkie zdarzenia (dane) rejestrowane przez wszystkie systemy
pomiarowe muszg by¢ zsynchronizowane czasowo z doktadnoscig do 0,030s, co pozwoli na
skorelowanie tych danych z koordynatami GPS.

system pomiaru odlegtosci

Pojazd powinien zosta¢ wyposazony w system pomiaru dtugos$ci oparty na czujniku inkrementalnym
zainstalowanym na kole pojazdu z mozliwoscig wykonywania pomiaru z predkoscig do 100km/h
Rozdzielczo$¢ czujnika musi wynosi¢ co najmniej 4000 impulséw/obrot.

System musi mie¢ mozliwos¢ wykonywania precyzyjnej kalibracji wzorcowej. Procedura kalibraciji
powinna by¢ mozliwa do przeprowadzenia w terenie bez koniecznosci uzycia specjalistycznych
narzedzi.

Pomiar odlegtosci powinien by¢ zsynchronizowany z danymi z GPS oraz z systemem referencyjnym
sieci drogowe;j.

oprogramowanie do rejestracji zdje¢

Kontrola systemu do rejestracji zdje¢ musi by¢ mozliwa z kazdego monitora dostepnego w pojezdzie.
Rola operatora podczas wykonywania pomiaru ma ograniczac¢ sie tylko do obstugi przyciskow
START/STOP bez koniecznosci dodatkowej konfiguracji. Interfejs uzytkownika musi prezentowac
informacje o statusach poszczegdlnych podsystemoéw w celu kontroli przez operatora podczas
wykonywania pomiaru. W przypadku wystgpienia btedu zostanie wyswietlona odpowiednia
informacja na ekranie obstugujgcego system pomiarowy.

e) system nawigaciji oraz GPS;

system nawigacji

Pojazd nalezy wyposazy¢ w dedykowany system nawigacji GPS pokazujgcy na mapie aktualng
pozycje pojazdu. System powinien posiada¢ oprogramowanie umozliwiajgce zaplanowanie kampanii
pomiarowej poprzez zdefiniowanie sieci drogowej z odpowiednimi parametrami. Podczas
wykonywania pomiaru system nawigacyjny powinien automatycznie ustawi¢ status mierzonego
odcinka oznaczajgc go jako zakonczony w przypadku wykonania pomiaréw na wszystkich
wymaganych pasach ruchu. System nawigacyjny dziatajgcy w trybie pomiaru musi by¢
zsynchronizowany z pozostatymi systemami pomiarowymi aby automatycznie aktywowac sie po
rozpoczeciu pomiaru a deaktywowac po zakonczeniu odcinka pomiarowego.



system GPS/INS

Pojazd musi by¢ wyposazony w system pozycjonowania GPS. System GPS musi oblicza¢ pozycje
samochodu korzystajgc z sygnatu z 2 anten DGPS, systemu pomiaru odlegtosci DMI oraz systemu
inercyjnego.

System GPS powinien zapewni¢ petng wydajnos¢ i ptynnos$¢ dziatania urzadzenia aby przy
predkosci 100km/h zapewnié¢ czestotliwos¢ probkowania pozycji GPS nie rzadziej niz co 15cm.

System GPS powinien by¢ wyposazony w system inercyjny wyposazony w akcelerometry
i zyroskopy do pomiaru przyspieszen i predkosci katowych niezbednych do obliczenia wszystkich
aspektow ruchu pojazdu, w tym potozenia, predkosci, przyspieszenia, orientacji i predkosci
obrotowych. System GPS powinien posiada¢ mozliwo$¢ zapisu znacznika czasowego pozyciji
i orientacji (event), ktéry pozwoli na integracje innych systeméw, czujnikow takich jak kamery,
czujniki odlegtosci.

Korzystajgc z pomiaréw GPS oraz z sygnatu EGNOS, system powinien zapewnia¢ doktadno$¢ co

najmniej:
e pozycja X,Y 0,02-0,05m
e pozycjaZ 0,02-0,05m
o Katy Roll oraz Pitch 0.025°
e Heading 0.08°

Gdy wystgpi przerwa sygnatu GPS (1km lub 1 minuta) system powinien zapewnia¢ doktadnos¢
pomiaru co najmniej:

e pozycjaX,Y 0,2-0,8m
e pozycjaZ 0,2-0,8m
e Katy Roll oraz Pitch 0.05°
e Heading 0.20°

f) Zestaw komputera stacjonarnego do przetwarzania danych (stacja robocza);

Wraz z pojazdem pomiarowym nalezy dostarczy¢ komputer PC wraz z dedykowanym
oprogramowaniem specjalistycznym, ktory postuzy do biurowej, automatycznej analizy danych.

Jednostka PC musi posiada¢ przynajmniej nastepujgca konfiguracje

procesor posiadajgcy architekture przynajmniej 16-rdzeniowg (32 watki) i taktowanie
z czestotliwoscig min 3.0GHz jak i réwniez osiggajacy w tescie Passmark CPU Mark wynik
min. 33400 punktéw — wynik zaproponowanego procesora musi znajdowac sie na stronie
https://www.cpubenchmark.net/cpu_list.php. Pod uwage bedzie brany wynik testu
dostepny na ww. stronie w dniu przestania do publikacji ogtoszenia o zamdwieniu. Tabela
wynikéw testu z dn. 31.05.2022 r. zostata przedstawiona w Zatgczniku nr 13 do SWZ
1 x dysk SSD min 480GB M.2

minimum 32GB RAM

dedykowana karta graficzna wspierajgca wymagane oprogramowanie oraz obstugujgca 2

monitory o rozdzielczosci 2K (w tym przynajmniej 1 przez wyjscie HDMI),

kontroler RAID 0/1/5/6 (jako fizyczng karte rozszerzen),

magazyn dyskowy sktadajgcy sie z 8 dyskéw SATA o pojemnosci 4TB kazdy, w konfiguracji

RAIDG,

3 kieszenie dyskowe hot-swap (identyczne jak w jednostce znajdujgcej sie w pojezdzie

pomiarowym) z zainstalowanymi dyskami o pojemnos$ci minimum 2TB,

monitor LED o formacie 16 x 9” o przekatnej min. 24” i rozdzielczosci przynajmniej FullHD,

wyposazony w wejscie HDMI,

klawiature i myszke




e system operacyjny

o architektura adekwatna do specyfikacji oferowanego oprogramowania do
przetwarzania i analizy danych,
graficzny interfejs uzytkownika w jezyku polskim,
ustuga dotgczenia do domeny systemu Windows Server
funkcja szyfrowania dysku
mozliwos¢ uruchomienia, obstuga i wsparcie techniczne dla zaoferowanego
systemu operacyjnego swiadczone przez producentéw oprogramowania
uzytkowanego przez Politechnike Gdanskg: National Instruments LabView,
Siemens NX, Siemens SolidEdge, Autodesk AutoCAD, Autodesk Inventor,
Autodesk 3Ds MAX, Adobe Design, Adobe Photoshop, CorelDraw, CorelCAD,
Microsoft Office, Microsoft Visio, Microsoft Project, Vmware Vsphe,

O O O O

g) oprogramowanie do analizy danych z systemu rejestracji uszkodzehn nawierzchni

(automatyczne wykrywanie uszkodzen);

Oprogramowanie do automatycznej detekcji parametréw nawierzchni

Oprogramowanie do analizy danych powinno umozliwia¢ automatyczng detekcje nastepujgcych
parametréw nawierzchni asfaltowych i betonowych pasa jezdni:
o otwarte peknigcia nawierzchni (cracks) z podziatem na:
o podiuzne
o poprzeczne
o siatkowe
wraz z atrybutami: dlugosc¢, szerokos¢, powierzchnia i gtebokos¢ pekniecia,

zamkniete pekniecia (sealed cracks) wraz z atrybutami: powierzchnia, dtugosé,
taty (patches) wraz z atrybutami: powierzchnia, stopien pokrycia peknigciami,
wyboje (potholes) wraz atrybutami: gtebokos$¢, powierzchnia wyboju,

ubytki ziaren (ravelling) wraz z atrybutami: index ravellingu,

koleiny lewa i prawa wraz z atrybutami: gtebokos$¢, szerokos¢

makrotekstury (MTD i MPD),

zanizenia i przewyzszenia poboczy, krawezniki,

oznakowanie poziome (powierzchnia malowania),

przeasfaltowienia (bleeding),

ubytki kruszywa (picouts),

szeroko$¢ pasa ruchu,

dylatacje na nawierzchni z ptyt betonowych,

Kazdy powyzszy parametr powinien by¢ zdefiniowany przy pomocy atrybutéw umozliwiajgcych
lokalizacje oraz wizualizacje ksztattu uszkodzen na zdjeciu nawierzchni.

Oprogramowanie do modyfikacji/uzupetnienia danych z analizy automatycznej

Oprogramowanie powinno umozliwi¢ uzytkownikowi modyfikacje wynikdw automatycznej analizy
uszkodzen w celu eliminacji ewentualnych btedéw, np. fatszywych pozytywdéw, biednie
wyznaczonych granic pasa drogowego itp. Oprogramowanie musi umozliwia¢ takze uzupetnianie
istniejgcych danych o dodatkowe parametry dowolnie zdefiniowane przez uzytkownika, na przyktad
identyfikacje tat nawierzchni, mikropeknie¢ powierzchniowych i inne. Informacje te muszg uzupetic
baze danych uszkodzeh wykrytych automatycznie przez system. Uzytkownik musi mie¢ mozliwos¢
zdefiniowania obrysu taty w formie prostokata narysowanego bezposrednio na zdjeciu nawierzchni.
Podczas inwentaryzacji tat musi by¢ mozliwo$¢ podgladu zdjecia z kamery przednie;.

Oprogramowanie do obliczania wskaznikow DSN

Oprogramowanie obliczajgce wskazniki oceny wizualnej musi dziataé w petni automatycznie
wykorzystujgc dane z identyfikacji uszkodzen wykonanej przez system, dane z identyfikac;ji fat oraz
wszystkie dane wejsciowe wymagane przez procedury DSN.



Oprogramowanie musi posiada¢ interfejs uzytkownika umozliwiajacy konfiguracje procesu
obliczania wskaznikow zgodnie z wymaganiami zdefiniowanymi przez uzytkownika.

Oprogramowanie winno zawiera¢ mozliwo$¢ obliczania nastepujgcych wskaznikéw DSN zgodnie z
Zarzadzeniem nr 21 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 17 czerwca 2019
roku w sprawie diagnostyki stanu nawierzchni i wybranych elementéw korpusu drogi.
(Zatacznik DSN — B):

KOLC - gtebokos¢ koleiny

MTDC - wskaznik sredniej gtebokosci tekstury MPD — makrotekstura
WSAA — wskaznik stanu spekan nawierzchni asfaltowych

WPAA - wskaznik stanu powierzchni nawierzchni asfaltowych
WSBA - wskaznik stanu spekan nawierzchni betonowych

WPBA - wskaznik stanu powierzchni nawierzchni betonowych

FOTP — zdjecia pasa drogowego — widok ogdiny / 10 m

Dane wynikowe musza by¢ przedstawione w formatach wymaganych przez Zarzadzenie nr 21
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 17 czerwca 2019 roku w sprawie
diagnostyki stanu nawierzchni i wybranych elementéw korpusu drogi. (Zatgcznik DSN — H).

Przegladarka zdje¢

Wykonawca powinien dostarczy¢ przegladarke zdje¢ zarejestrowanych z kamer poglgdowych oraz
z kamer nawierzchni w formie osobnego oprogramowania, ktére nie wymaga instalacji w systemie
operacyjnym.

Przeglgdarka musi posiada¢ co najmniej nastepujgce cechy:

brak ograniczenia licencji

wyswietlenie listy odcinkéw dostepnych w bazie danych,

jednoczesna prezentacja zdje¢ pasa drogowego z wszystkich dostepnych kamer
potgczona z zespolonym obrazem z kamer towarzyszgcych laserom,

wizualizacja uszkodzen wykrytych przez system automatycznej rejestracji stanu
nawierzchni,

wyswietlanie informacji o kilometrazu lokalnym odcinka oraz kilometrazu globalnym
drogi

mozliwos¢ dokonywania pomiaréw na zdjeciach z kamer towarzyszgcych laserom
(pomiar dtugosci, pomiar powierzchni)

mozliwos¢ odczytu wspédtrzednych geograficznych w dowolnym wybranym uktadzie
wspotrzednych miejsca zrobienia zdje¢

wyswietlanie mapy drogowej lub satelitarnej z pozycjg geograficzng aktualnie
wyswietlanego zdjecia

h) szkolenie z zakresu obstugi aparatu pomiarowego i oprogramowania przetwarzajgcego wyniki

pomiaréw;

Przedmiot zaméwienia obejmuje przeszkolenie pracownikébw Zamawiajgcego w zakresie
samodzielnej obstugi urzadzen i oprogramowania przetwarzajgcego dane pomiarowe. Szkolenie
powinno odby¢ sie niezwtocznie po dostawie, w miejscu i terminie ustalonym z Zamawiajgcym.
Szkolenie musi zosta¢ przeprowadzone w jezyku polskim.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia szkolen pracownikow Zamawiajgcego
w wymiarze co najmniej 2 dni robocze po 6 godzin, obejmujgce swoim zakresem teorig i praktyke.



i) gwarancja;

Zamawiajgcy wymaga, aby Wykonawca udzielit gwarancji i rekojmi na oferowany przedmiot
zamowienia w wymiarze co najmniej:

e pojazd - 24 m-cy

e wszystkie podzespoty systemu pomiarowego - 12 m-cy

Warunki gwarancji Zamawiajgcy okreslit w projektowanych postanowieniach umowy w sprawie
zamowienia publicznego, stanowigcych zatgcznik nr 4 do SWZ.

j) wsparcie techniczne.

Zamawiajgcy wymaga, aby w okresie 12 m-cy od dnia podpisania protokotu zdawczo-odbiorczego bez
uwag, w dni robocze w godzinach 7:00 — 14:00 Wykonawca udzielat Zamawiajagcemu wsparcia
technicznego w zakresie uzytkowania przedmiotu zamdéwienia, w szczegdlnosci w zakresie:

e szkolenia wszystkich nowych os6b oddelegowanych przez Zamawiajgcego do zadan
zwigzanych z obstugg systemu pomiarowego, w fgcznym wymiarze nie przekraczajgcym
18 godzin,

e obstugi pojazdu podczas kampanii pomiarowej, rowniez w postaci pomocy zdalnej
z wykorzystaniem zainstalowanego routera mobilnego z dostepem do sieci Internet - koszt
po stronie Wykonawcy,

e procesu przetwarzania danych pomiarowych, réwniez w postaci pomocy zdalnej
z wykorzystaniem potgczenia internetowego zapewnionego przez Zamawiajgcego.

2. Stawka 0% VAT na asortyment bedacy przedmiotem zaméwienia

1) Zamawiajgcy wystgpi do Ministerstwa Edukacji i Nauki celem potwierdzenia zastosowania stawki
0% VAT w zwigzku z art. 83 ust. 1 pkt. 26 lit. a), ust. 13, 14 i 15 ustawy z dnia 11.03.2004r. o
podatku od towaréw i ustug (tj. Dz. U. z 2022 poz. 931 ze zm.) do zestawu komputera
stacjonarnego do przetwarzania danych (stacja robocza) ujetego w zatgczniku nr 8 do ustawy.

2) Zamawiajgcy dostarczy Wykonawcy zaswiadczenie Ministerstwa Edukacji i Nauki bedace
podstawg do naliczenia stawki VAT 0% na zestaw komputera stacjonarnego do przetwarzania
danych (stacja robocza).

3) Jezeli Ministerstwo Edukac;ji i Nauki nie przysle stosownego zaswiadczenia w terminie wystawiania
faktury przez Wykonawce, Wykonawca wystawi fakture z podatkiem VAT, a po otrzymaniu
zaswiadczenia wystawi fakture korygujacg podatek VAT.

3. Rozwiagzania rGwnowazne

Zamawiajacy zastrzega, ze w przypadku uzycia w opisie przedmiotu zamowienia znakoéw towarowych,
patentéw lub pochodzenia, Zrédta lub szczegdlnego procesu, ktéry charakteryzuje produkty
dostarczone przez konkretnego Wykonawce, o ktérych mowa w art. 99 ust. 5 ustawy Pzp nalezy je
rozumiec jako przyktadowe i przyja¢, ze w odniesieniu do nich uzyto sformutowania ,lub réwnowazne”.
Zamawiajgcy zgodnie z art. 99 ust. 6 ustawy Pzp dopuszcza w kazdym przypadku zastosowanie
rozwigzan rownowaznych opisywanym w tre$ci SWZ.

Zamawiajgcy dopuszcza sktadanie ofert rownowaznych w zakresie sporzadzonego opisu przedmiotu
zamowienia, jednakze zachowane muszg by¢ normy, parametry i standardy, jakimi charakteryzujg sie
wyspecyfikowane przez Zamawiajgcego komponenty lub sprzet wchodzgce w skiad przedmiotu
zamowienia. Wymagane parametry techniczne przedmiotu zaméwienia stanowig minimum techniczne
i jakosciowe oczekiwane przez Zamawiajgcego i bedg stanowity podstawe oceny ztozonych ofert
réwnowaznych. Oferowane przez Wykonawcéw skitadajgcych oferty rownowazne komponenty lub
sprzet musza mie¢ parametry nie gorsze niz wskazane w opisie przedmiotu zaméwienia. Wykonawca,
ktéry powotuje sie na rozwigzania réwnowazne opisywanym przez Zamawiajgcego, jest obowigzany
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wykaza¢ w ofercie, ze oferowane przez niego dostawy spetniajg wymagania okreslone przez
Zamawiajgcego w SWZ.

Kazdorazowo, gdy wskazana jest w niniejszej SWZ lub innych dokumentach zamoéwienia norma,
ocena techniczna, specyfikacja techniczna i system referencji technicznych, o ktérych mowa w art.

101 ust. 1 pkt 2 oraz ust. 3 ustawy Pzp, nalezy przyjaé, ze w odniesieniu do niej uzyto sformutowania
,lub rownowazna”.
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