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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot,
prowadzenia  rob6t  zwigzanych z  wykonaniem  zadania  inwestycyjnego  pn.
swJednostanowiskowa myjnia dla autobuséw, Stargard ul. Skladowa 1, Dz. Nr 78, obreb 5
Stargard” zgodnie z zakresem robdt przedstawionym w Projekcie Budowlanym i przedmiarze
robat.

Podstawg opracowania niniejszej SST sa Projekty Budowlane, przepisy obowigzujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlane;j.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowlanego i przedmiaru robét jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji rob6t — Roboty rozbiérkowe -
Jednostanowiskowa myjnia dla autobuséw, Stargard ul. Skladowa 1, Dz. Nr 78, obreb 5
Stargard.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST obejmuje swym zakresem prace rozbiérkowe w zakresie:
* Rozbidrka nawierzchni utwardzonych w obrebie projektowanych obiektéw
* Pozostate roboty rozbiérkowe i demontazowe zgodnie z dokumentacja
projektowa
Doktadny zakres prac rozbiérkowych zgodnie z Projektem Budowlanym, Przedmiarem Rob6t
oraz wytycznymi przedstawionymi przez Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace Robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Wspélny Stownik Zaméwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dzial Grupa Klasa Kategoria Nazwa
45.000000- Roboty budowlane
7
451.00000- Przygotowanie terenu pod budowe
8
4511.0000- Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki
1 obiektéow budowlanych; roboty ziemne
45111.213- |Roboty w zakresie oczyszczania terenu
4
45111.220- |Roboty w zakresie usuwania gruzu
6
45111.300- | Roboty rozbiérkowe
1
45113.000- |Roboty na placu budowy
2

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1. Materialy z rozbiorki
Materialy pochodzace z rozbiérki nalezy usung¢ z placu budowy i przewiez¢ w miejsca

przeznaczone do ich sktadowania zgodnie z punktem 4.2. Transport materiatéw.

2.2.1. Skladowanie materialéw
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.




3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet, ktory moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)
- samochdd samowyladowczy
- samochdd skrzyniowy
- zuraw samochodowy
- wyciag
- samochdd dostawczy do 0,9 t
- samochdd skrzyniowy do 5 t
- samochdd samowytadowczy do 5 t
- samochdd samowyladowczy 5 — 10 t

3.3. Pozostaly sprzet i sprzet zamienny
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Gruz i materialy sypkie

Moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu, posiadajacymi szczelne dno i1 boki oraz
plandeke do zabezpieczenia przed spadaniem, rozpyleniem materiatéw w czasie transportu.
Wykonawca zobowigzany jest przedlozy¢ Zamawiajacemu dokument przekazania gruzu i
materiatow sypkich do punktu sktadowania odpadéw budowlanych zawierajacy nazwe¢ materiatu
i ilos¢.

4.2.2. Materialy niebezpieczne dla Srodowiska

Materialy niebezpieczne dla srodowiska (papa, eternit itp.), ktére moga wptynaé szkodliwie na
srodowisko nalezy przewozi¢ szczelnymi srodkami transportu do miejsca utylizacji. Wykonawca
zobowigzany jest przedtozy¢ Zamawiajacemu dokument przekazania tych materiatow do
utylizacji, zawierajacy nazw¢ materiatu i ilos¢.

4.2.3. Stal i elementy stalowe

Stal 1 elementy stalowe nalezy przewozi¢ Srodkami transportu przystosowanymi do przewozu
tego rodzaju materialéw. Przewozone elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem ze
srodka transportu oraz przed przesuwaniem 1 ewentualnym spowodowaniem szkéd u os6b
trzecich.

Wykonawca zobowigzany jest przedlozy¢ Zamawiajagcemu dokument przekazania stali i
elementéw stalowych do punktu skupu ztomu zawierajacy nazwe materiatu i ilos¢.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgadnie z umowa oraz za jakos$¢
zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
przedmiarem robdt, wymaganiami niniejszej specyfikacji, PZJ, projektu organizacji robdt oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej. Teren na
ktéorym prowadzone sg roboty rozbiérkowe musi by¢ ogrodzony i oznakowany tablicami
ostrzegawczymi. Przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych obiekt nalezy odiaczy¢ od sieci
gazowej, cieplnej, elektroenergetycznej, teletechnicznej, wodociggowej 1 kanalizacyjne;.
Zabronione jest prowadzenie robdt jezeli istnieje mozliwo$¢ przewrdcenia czesci konstrukcji
obiektu przez wiatr. W czasie prowadzenia robdt rozbidorkowych zabronione jest przebywanie
ludzi na nizszych kondygnacjach. Do usuwania gruzu nalezy stosowa¢ zsuwnice pochyle lub
rynny zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu. Zabronione jest
przewracanie $cian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie.

W czasie prowadzenia robét rozbiorkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie osoby i
maszyny powinny znajdowaé si¢ poza strefa niebezpieczng. W czasie wykonywania robot
rozbidrkowych sposobem przewracania, dlugo§¢ umocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie
wieksza od wysokosci obiektu.

5.2. Zakres prac rozbiérkowych
* Rozbidrka nawierzchni utwardzonych w obrebie projektowanych obiektéw
* Pozostate roboty rozbiérkowe i demontazowe zgodnie z dokumentacja
projektowa
Doktadny zakres prac rozbiérkowych zgodnie z Projektem Budowlanym, Przedmiarem Rob6t
oraz wytycznymi przedstawionymi przez Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.

5.2.1. Uksztaltowanie terenu
Teren po rozbiérce nalezy uksztattowa¢ zgodnie z otoczeniem i zaleceniami inwestora.

UWAGI

Przy pracach rozbiérkowych majg zastosowanie ogélnie obowigzujace przepisy bezpieczenstwa i
higieny pracy dotyczace robot budowlanych. W czasie prowadzenia prac nalezy bezwzglednie
stosowac wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne.

5.3. Objazdy, przejazdy, organizacja ruchu, rozbiorki i odtworzenia
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

5.4. Zalecenia przy prowadzeniu prac rozbiérkowych

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robo6t rozbiérkowych na podstawie decyzji
wydanej przez wlasciwy organ. Roboty rozbiérkowe wigkszych lub bardziej skomplikowanych
obiektéow budowlanych nalezy prowadzi¢ na podstawie dokumentacji projektowej i projektu
organizacji robot, ktorego zakres Wykonawca musi uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego.

Prace rozbiérkowe nalezy rozpocza¢ od oznakowania terenu rozbiorki.

Rozbidérke nalezy przeprowadzi¢ recznie i przy uzyciu drobnego sprz¢tu mechanicznego.
Pozostale materiaty w zaleznos$ci od ich rodzaju moga zosta¢ przeznaczone do odzysku — np.
cegla, gruz, drewno.



Rozbioérki nalezy przeprowadzi¢ z terenu wilasnego. Wszelkie materiaty rozbiérkowe nalezy
gromadzi¢ na terenie wlasnym.

Po zakonczeniu prac rozbiérkowych teren nalezy uporzadkowac.

Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia dokumentéw potwierdzajacych, ze materiaty
pochodzace z rozbidrki zostaty przewiezione na miejsce ich sktadowania i zutylizowane zgodnie
z obowigzujacymi przepisami prawa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakosci
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakosci roboét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.4. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

¢) Pozostale dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

d) Przechowywanie dokumenté6w budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:
a) odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbidr czgsciowy

c¢) odbidr ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbiér robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.3. Odbior czesciowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior ostateczny robét rozbiérkowych
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.
8.4.2.Dokumenty odbioru ostatecznego

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.
8.5. Odbioér pogwarancyjny

Nie wystepuje przy wykonywaniu rob6t rozbiérkowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

s PN-86-B-02480 - ,,Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opisy gruntéw”.
s PN-81/B-03020 - ,,Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
* statyczne i projektowanie”.
< PN-68/B-06050 - ,,Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i
o badania przy odbiorze”.
< PN-92/B-10736 — ,,Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
o kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.”
s PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okre$lenia”.
s PN-90/B-14501 - ,,Zaprawy budowlane zwykle”.
< PN-86/B-01802 - ,,Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje
* Dbetonowe i zelbetowe. Nazwy i okreslenia”.
s BN-77/893 1-12 -,,Oznaczenia wskaznika zageszczenia gruntu”.

<> Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U.
nr 62 poz. 628 z 20.06.2001 r. z p6zn. zmianami).
<> Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony

srodowiska (Dz. U. nr 62 poz. 627 z 20.06.2001 r. z p6zn. zmianami).



