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Strona internetowa prowadzonego postepowania

Dotyczy: postgpowania o udzielenie zamowienia publicznego, na zadanie pod nazwa: ,,Udostepnienie
urzadzen do robotycznie wspomaganej lokomocji oraz robotycznie wspomaganej pionizacji przez caly
okres trwania projektu” SZP/DT-SERW/02/2024 ABM

WYJASNIENIE TRESCI SWZ NR 3

W zwiazku z zapytaniem dotyczacym tresci Specyfikacji Warunkow Zamowienia ztozonym przez Wykonawce,
Zamawiajacy tj.: Ortopedyczno-Rehabilitacyjny Szpital Kliniczny im. Wiktora Degi Uniwersytetu Medycznego
im. Karola Marcinkowskiego w Poznaniu, na podstawie art. 284 ust. 2 ustawy z dnia 11 wrze$nia 2019 r. Prawo
zamoOwien publicznych (tj. Dz. U. 2023. poz. 1605) udziela wyjasnien na zadane pytania.

Pytanie nr 1

Pytaniel:
Czy Zamawiajacy dopusci rozwigzania do prowadzenia terapii dzieci z SMA o nastgpujacych parametrach?:
Pozycja 1:
e Rotor do pracy czynnej i biernej konczyn gornych i dolnych dla dzieci
Regulacja wysokosci trenera ndg i trenera ramion / gornej czesci tutowia bez uzycia narzedzi
Os$ pedatoéw trenera nég moze by¢ podwyzszana
Kolorowy wyswietlacz dotykowy przechytowy, sktadany
Stabilna metalowa konstrukcja, wysoka jako$¢ 1 bezpieczne pozycjonowanie
Zamkniety plastikowy korpus (PC/ABS), tatwy do czyszczenia i prowadzenia dezynfekcji
Latwy transport dzigki duzym rolkom
Uchwyt do transportu pokryty plastikiem
Szeregowy interfejs, interfejs-USB TAK, poda¢
Maks. dopuszczalna waga uzytkownika 135 kg
Zakres predkos$ci ruchu nég (obr/min): 0-60 aktywnie/5-120 pasywnie
Zakres predkosci ruchu rak (obr/min): 0-60 aktywnie/5-120 pasywnie
Moment obrotowy ruchu nog: 1-13 Nm
Moment obrotowy ruch rak: 1-6 Nm

Odpowiedz: Zamawiajacy nie dopuszcza powyzszeg0 rozwigzania, wymaga zgodnie z Opisem
wymaganych parametréw technicznych.
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Pozycja 2:

Rotor do pracy czynnej i biernej konczyn gornych i dolnych dla dorostych

Regulacja wysokosci trenera ndg i trenera ramion / goérnej czesci tulowia bez uzycia narzgdzi
OS¢ pedatoéw trenera nég moze by¢ podwyzszana

Kolorowy wys$wietlacz dotykowy przechytowy, sktadany

Stabilna metalowa konstrukcja, wysoka jako$¢ i bezpieczne pozycjonowanie

Zamkniety plastikowy korpus (PC/ABS), tatwy do czyszczenia i prowadzenia dezynfekcji
Latwy transport dzigki duzym rolkom

Uchwyt do transportu pokryty plastikiem

Szeregowy interfejs, interfejs-USB TAK, poda¢

Maks. dopuszczalna waga uzytkownika 135 kg

Zakres predkosci ruchu nég (obr/min): 0—60 aktywnie/5-120 pasywnie

Zakres predkos$ci ruchu rgk (obr/min): 0-60 aktywnie/5-120 pasywnie

Moment obrotowy ruchu nog: 1-13 Nm

Moment obrotowy ruch rak: 1-6 Nm

Odpowiedz: Zamawiajacy hie dopuszcza powyzszeg0 rozwigzania, wymaga zgodnie z Opisem

wymaganych parametréw technicznych.

Pozycja 3:

Interaktywne ¢wiczenie mozna wykonywac zarowno z uzyciem kamery internetowej 2D jak i kamery
3D.

Zawiera nastepujace grupy ¢wiczen: oddechowe i mimiczne, na konczyny gorne i tutdow, procesy
poznawcze, manualne, terapia lustrzana.

Zawiera automatyczng kalibracje — modut ustawiania uzytkownikow we wilasciwym miejscu przed
¢wiczeniem, automatyczne dopasowanie do wzrostu uzytkownikow oraz do osoéb ¢wiczacych w pozycji
stojacej 1 siedzacej, korekcje postawy.

Zawiera mozliwos$¢ ¢wiczenia w pozycji stojacej i siedzace;.

W kazdym interaktywnym ¢wiczeniu osoba ¢wiczaca widzi na monitorze swoje rzeczywiste odbicie
lustrzane.

Zawiera mozliwos$¢ zapisywania dowolnej liczby uzytkownikow i prezentacji rezultatow z ich sesji
¢wiczeniowych na wykresach.

Zawiera mozliwo$¢ tworzenia i zapisywania dedykowanych sesji ¢wiczen dla kazdego uzytkownika
osobno. Zaplanowana sesja ma zdefiniowane ¢wiczenia, parametry — poziom trudnosci, czas ¢wiczenia,
wymagany zakres ruchéw (mozliwo$¢ ustawiania réznych zakresow ruchu dla lewej i prawej strony).
Zawiera mozliwo$¢ dostosowania parametrow ¢wiczen do mozliwosci uzytkownika.

Zawiera wbudowane w program instrukcje multimedialne oraz tekstowe do wszystkich ¢wiczen.
Zawiera wbudowane w program filmy instruktazowe z osoba wyjasniajaca przebieg kazdego ¢wiczenia.
Licencja na oprogramowanie jest bezterminowa.

Zawiera monitor dla pacjenta, FullHD,

Stojak zajmujacy nie wigcej niz 1m2

Modut ¢wiczen na kontrolg réwnowagi z przewodowa platforma stabilometryczng oraz barierka
asekuracyjna

Zawiera dedykowany zestaw ¢wiczen kontroli rtOwnowagi

Zawiera dedykowany zestaw ¢wiczen taczacy kontrole rownowagi z pracg konczyn gornych

Zawiera mozliwo$¢ wizualizacji COP (Srodek nacisku stop na podtoze)

Zawiera mozliwo§¢ wyboru poziomu trudno$ci, czasu ¢wiczenia oraz wyboru kierunku wymaganych
wychylef

Zawiera mozliwo$¢ monitoringu dwodch parametrow: COP (Srodek nacisku stop na podtoze) oraz pola
elipsy obrazujacego zakres wychwian podczas stania swobodnego. Parametry sag widoczne w raportach
dla kazdego pacjenta

Odpowiedz: Zamawiajacy nie dopuszcza powyzszegO rozwigzania, Wymaga zgodnie z Opisem

wymaganych parametréw technicznych.
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Pozycja 4:

Mozliwo$¢ wykonania ponad 1000 ruchéw w jednej sesji

Min.25 funkcjonalnych jedno- i dwurecznych gier terapeutycznych

Automatyczne dostosowanie trudnosci w zaleznosci od wynikdéw pacjenta

Ekran z reaktywng powierzchnig o przekatnej 43”

Min. 5 aplikacji do oceny i analizy ruchy pacjenta

Mozliwo$¢ generowania raportow

Regulacja wysokosci stotu

Mozliwos$¢ przechylania ekranu

Wytacznik awaryjny: zatrzymanie funkcji wysokosci i pochylenia

Mozliwos$¢ pracy z réznymi akcesoriami dostosowanymi do potrzeb i mozliwosci pacjenta, 15 réznych
elementow

Regulacja wysokosci elektryczna

Regulacja nachylenia ekranu  0-85 stopni

Postgp terapii nagradzany dostgpem do dodatkowych interaktywnych nagrod dla zwigkszania
zaangazowania pacjenta w terapie

Powierzchnia interaktywnej terapii: 95x53 cm

Odpowiedz: Zamawiajacy nie dopuszcza powyzszeg0 rozwigzania, wymaga zgodnie z Opisem

wymaganych parametréw technicznych.

Pozycja 5:

Bieznia z pojedynczym pasem o wymiarach 3,0x1,0 m wyposazona w zintegrowang platforme do
pomiaru sity
Predkos¢ ruchu biezni od 0.1-10 km/h
Maksymalna waga pacjenta 135 kg
Czgstotliwos¢ pomiarowa platformy 500 Hz
Doktadnos$¢ pomiarowa CoP >10 mm
Czuto$¢ pomiarowa 10 N
Powierzchnia pomiarowa 300x100 cm
System wyposazony w rame z uprzeza do podwieszenia, dynamicznego odciazenia i asekuracji pacjenta
Mozliwo$¢ odcigzenia pacjenta o masie od 25-135 kg
Maksymalny wzrost pacjenta 190 cm
Porecze regulowane boczne na catej dtugosci biezni na wysoko$¢ i szerokos¢
Bieznia wyposazona w projektor do wyswietlania obrazow na powierzchni pasa
System wyposazony w konsole z komputerem, dotykowy ekran 217, mysz, klawiature
System wyposazony w wytacznik bezpieczenstwa dla pacjenta
Ekran do biofeedbacku o wymiarach 65”
System umozliwiajacy petng analiz¢ chodu uwzglgdniajacg dystrybucje obcigzenia konczyn oraz
parametry chodu tj.:
o kadencja
dtugos¢ kroku
szerokos$¢ kroku
mozliwos¢ wyrysowania krzywej dystrybucji obcigzenia
poziom sily oddziatujgcej na konczyne w trakcie chodu
o symetrii chodu
Mozliwo$¢ wyrysowania diagramu jako$ci wykonywanych ¢wiczen
Mozliwos¢ eksportu danych do formatu *.pdf lub *.csv
Mozliwo$¢ wygenerowania raportu postepu rehabilitacji
Whbudowana kamera rejestrujaca ruch pacjenta
Mozliwo$¢ pracy w trybie, w ktorym pacjent prowokuje predkos$¢ ruchu biezni w zaleznosci od swojej
szybkosci poruszania si¢
Mozliwo$¢ stworzenia wlasnych protokotow treningowych
Mozliwo$¢ prowadzenia oceny posturalnej i wykonania testow Limit of Stability
Mozliwo$¢ wyswietlania na pasie biezni przeszkod w postaci:

o
o
o
o
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o Blokoéw dla lewej, prawej i obu nog
o Sciezki z regulowang krzywizng i szerokos$cia
o Interaktywnych zdan zwigzanych z rozpoznawaniem obiektow i ich precyzyjnym trafianiem

Odpowiedz: Zamawiajacy nie dopuszcza powyzszego rozwigzania, wymaga zgodnie z Opisem

wymaganych parametréw technicznych.

Pytanie 6:

Platforma stabilometryczna aktywna (wykonujaca ruch samodzielnie)
Trening stymulujacy caty uktad nerwowo-migsniowy.
Wieloosiowa platforma z silnikiem i wbudowanymi czujnikami sity dla konczyn gérnych w uchwyty
Zintegrowany system oceny sprawnosci przystosowany do pacjentdw kazdego typu
Mozliwos¢ pobudzania wielu migsni lub okreslonych grup migsniowych oraz catego uktadu nerwowo-
mig$niowego
Leczenie przebiegajace wedtug 4 podstawowych terapii celowych:
e gibko$¢ i mobilnosé
e sita migdniowa (dynamiczne wzmocnienie)
e postawa i balans
e wytrzymatos¢
Raport na podstawie oceny postgpow
Wgrany system oceny cato$ciowe;j
Whbudowana testy oceny balansu, rownowagi, stania na jednej nodze, sily i koordynacji
Narzgdzie analizy danych foto i wideo
Mozliwo$¢ bezprzewodowego potaczenia z platforma stacji kontrolujgcej obstuge platformy
Mozliwo$¢ wysylania wynikow w formacie PDF bezposrednio do pacjentow lub lekarzy przepisujgcych
leki
Mozliwo$¢ dostosowania menu we wlasnym zakresie
Mozliwo$¢ zdalnego sterowania urzadzeniem
Mozliwos¢ nadzorowania ¢wiczen pacjenta na odlegtos¢
Obstuga za pomocg tabletu
Platforma pracujaca w sposob aktywny i pasywny
Maksymalne wychylenie platformy 10 stopni
Wyswietlacz kolorowy 10,17
Udzwig 140 kg
Whbudowane porgcze boczne dla asekuracji pacjenta
Mozliwos$¢ prowadzenia treningu w pozycji siedzacej
Platforma z rozrysowanym ukladem graficznym dla prawidlowego ustawienia konczyn podczas
¢wiczenia
Grafiki instruktazowe do ¢wiczen wys$wietlanie na ekranie pacjenta
Wylacznik bezpieczenstwa dla pacjenta

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza powyzsze rozwigzanie.

Pozycja 7:

Platforma stabilometryczna do treningu z wykorzystaniem biofeedback

Platforma wykonana z aluminium lub stali malowanej proszkowo

Grubos¢ platformy 20 mm

Oprogramowanie posiadajace funkcj¢ analizy stabilometryczne;j

Oprogramowanie pozwalajgce na trening z wykorzystaniem gier z dostosowywanym poziomem
trudnosci

Oprogramowanie umozliwiajgce trening funkcji poznawczych

Komunikacja pomiedzy platforma i komputerem przewodowa oraz bezprzewodowa

Odpowiedz: Zamawiajgcy dOpuszcza powyzsze rozwigzanie.
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Pozycja 8:

System do obstugi platformy stabilometrycznej (pozycja 8):

W zestawie ekran 40” na stojaku z regulacja wysokosci

Wbudowany kompatybilny ze sprzgtem komputer oparty o technologie systemu Windows
Komputer wyposazony w pamig¢ 8§ GB RAM

Podstawa jezdna na kotkach

Porecze do platformy

Odpowiedz: Zamawiajacy dopuszcza powyzsze rozwigzanie.

Pozycja 9:

Urzadzenie do jednostronnej i dwustronnej rehabilitacji konczyny goérnej
Mozliwo$¢ treningu ramienia objetego dysfunkcja, przy wsparciu zdrowej konczyny
Oprogramowanie wykorzystujace ¢wiczenia z zadaniami zycia codziennego
Mozliwo$¢ monitoringu progresu pacjenta
Mozliwo$¢ dostosowania trudno$ci zadan ruchowych
Mozliwos$¢ prowadzenia treningu dwustronnego:
o ramiona wspoOlpracujace ze soba, aby uzyska¢ wymagane wsparcie lub opor podczas ruchu,
o synchronizacja obu ramion pozwalajaca na rozwdj koordynacji obu konczyn,
o trening zawierajacy elementy aktywnos$ci zycia codziennego.
Mozliwos$¢ prowadzenia treningu jednostronnego:
o ¢wiczenia moga by¢ wykonywane ze zminimalizowaniem oddziatywania sity grawitacji na
konczyne uszkodzona,
o pomiar zakresu ruchomosci dla aktywnego i pasywnego ramienia,
o mozliwos¢ prowadzenia terapii nadgarstka z wykorzystaniem podparcia sferycznego,
o trening zawierajacy elementy aktywnos$ci zycia codziennego,
o ruchy w kazdym stawie mogg by¢ dostosowywane indywidualnie.
Obiektywna ocena funkcji motorycznych: trajektoria ruchu, aktywny i pasywny zakres ruchu,
maksymalna sita
Losowa sekwencja; zadania mogg by¢ prezentowane w taki sposob, jak na liScie zadan odnoszacej si¢
do danego programu terapii lub w kolejnosci losowej (po aktywowaniu przycisku sekwencja losowa)
Autoodtwarzanie; program terapii automatycznie przechodzi do kolejnego zadania
Sensor w postaci kuli z wbudowanym czujnikiem sity oraz czujnikami potozenia
Na wyposazeniu systemu dodatkowe czujniki potozenia i ruchu mocowane na ramieniu i przedramieniu
za pomocg opasek rzepowych
Na wyposazeniu PAD §lizgowy do prowadzenia terapii
Oprogramowanie w jezyku polskim

Odpowiedz: Zamawiajacy hie dopuszcza powyzszegO rozwigzania, wWymaga zgodnie z Opisem

wymaganych parametréw technicznych.

Pozycja 11:

Czy Zamawiajacy dopusci robota z dwoma niezaleznymi ortezami dla dzieci i dorostych? Rozwigzanie takie
jest bardziej funkcjonalne, pozwala na zachowanie prawidlowego i fizjologicznego wzorca chodu, a przede
wszystkim pozwala na zachowanie ciggtosci terapii w przypadku uszkodzenia ortezy.

Odpowiedz: Zamawiajacy nie dopuszcza powyzszeg0 rozwigzania, Wymaga zgodnie z Opisem

wymaganych parametréw technicznych.

Pytanie nr 2

Pytanie 2:

Prosimy o wyjasnienie zapisu punktu § 8 pkt. 4a:

Prosimy o wskazanie jakie sa obecne koszty eksploatacji Sali? Czego dotycza te koszty (elektrycznos$¢, woda
itd.)? Ponadto prosimy o wskazanie w jakiej formie sg one rozliczane i od czego zalezne?
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Odpowiedz: Zamawiajacy informuje, ze $rednie, state koszty eksploatacyjne, ktore dotycza wody
opadowej, wody, $ciekdw, en. cieplnej, odpadéw komunalnych aktualnie wynoszg ok. 8,87 PLN/1 m?,

Pytanie nr 3

Pytanie 3:

Prosimy o wyja$nienie zapisu punktu § 8 pkt. 4b:

Zwracamy si¢ z prosba o wykasowanie tego punktu z umowy. Poniewaz sprzgt bedzie powierzony na uzytek
personelu szpitala, za utrzymanie w czystosci Sali powinni odpowiada¢ jego pracownicy, ktorzy nie beda pod
zadnym nadzorem ewentualnego Dostawcy i bez jego wplywu.

Odpowiedz: Zamawiajacy nie wyraza zgody na powyzsze.

Pytanie nr 4

Pytanie 4:

Prosimy o wyjasnienie zapisu punktu § 8 pkt. 4b:

Prosimy o wskazanie poziomu kosztow obecnie obowiazujacych na terenie szpitala za utrzymanie Sali
podobnych rozmiarow.

Odpowiedz: Wykonawca, zgodnie z §8 ust. 4 b) zobowigzany jest utrzymywac Sale w nalezytej
czystosci na whasny koszt. Obecnie koszty utrzymania czystosci na terenie Szpitala wynosza ok. 7,53 PLN/1
m2,

Pytanie nr 5

Pytanie 5:

Prosimy o wyjasnienie zapisu punktu § 8 pkt. 4c:

Prosimy o wskazanie czy wsparcie i obstuga techniczna moze odby¢ si¢ takze online i czy w Sali przewidziany
jest dostep do tacza internetowego.

Odpowiedz: Zamawiajacy informuje, ze nie przewiduje zapewnienia dostgpu do tacza internetowego
w Sali rehabilitacyjnej. Dodatkowo, Zamawiajacy nie dopuszcza obstugi technicznej w formie online.

Pytanie nr 6

Pytanie 6:
Prosimy o wyjasnienie zapisu punktu § 8 pkt. 4d:
Prosimy o wskazanie jakie sg biezace koszty konserwacji Sali podobnego typu na terenie szpitala.

Odpowiedz: Zamawiajacy informuje, Zze koszty zwigzane z utrzymywaniem Sali w stanie
niepogorszonym (konserwacje, biezace remonty) obciazaja Wykonawce 1 nalezy je przewidzie¢ przy
sporzadzaniu kalkulacji oferty. Obecnie koszty konserwacji pomieszczen Szpitala Sa zrdznicowane
i sa zalezne od charakteru usterek.

Pytanie nr 7

Pytanie 7
Jaki jest czas realizacji dostawy urzadzen do pomieszczenia zamawiajacego od daty podpisania umowy?

Odpowiedz: Zamawiajacy zaklada, iz sala wraz z urzadzeniami bedzie gotowa do uzytkowania w
terminie do 14 dni kalendarzowych od dnia zawarcia umowy (dotyczy pozycji nr 1-9 z zatacznika nr 2 do
umowy — dodatkowe warunki realizacji umowy - ZMIANA), , jednocze$nie Zamawiajacy informuje, ze
zgodnie z § 5 ust 1 umowy, terminy zostang ustalone przez Strony.
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Pytanie nr 8

Pytanie 8

»Wykonawca przystapi do ich naprawy w terminie nie przekraczajacym 48 godzin od zgloszenia awarii
(dotyczy dni roboczych)” — Prosimy do dopuszczenie 72 godzin od zgtoszenia awarii do momentu przystgpienia
do naprawy.

Odpowiedz: Zamawiajacy nie wyraza zgody na powyzsze, podtrzymuje zapisy dotyczace tej kwestii.

Pytanie nr 9

Pytanie 9

,»Czas usunigcia awarii przez Wykonawce wynosi 72 godziny od jej zgloszenia. W sytuacji, w ktorej wystapi
konieczno$¢ sprowadzenia czesci zamiennych, o czym Wykonawca jest zobowigzany poinformowaé
Zamawiajacego nie pozniej niz w terminie 48 godzin od zgloszenia awarii, czas usunigcia awarii nie moze
przekroczy¢ 5 dni roboczych od jej zgloszenia przez Zamawiajacego.” — Prosimy o dopuszczenie czasu
usuniecia awarii do 5 dni od zgloszenia. W przypadku koniecznosci sprowadzenia cze$ci z zagranicy prosimy o
dopuszczenie czasu do 10 dni roboczych na usunigcie awarii (5 dniowy termin jest fizycznie zbyt krétki do
zrealizowania samej logistyki).

Odpowiedz: Zamawiajacy nie wyraza zgody na powyzsze , podtrzymuje zapisy dotyczace tej kwestii.

Pytanie nr 10

Pytanie 10

§ 9 pkt 1.3

,»1 000,00 zt za kazde urzadzenie rehabilitacyjne niedostgpne na Sali, za kazdy rozpoczety

dzien niedostgpnosci kazdego z urzadzen wskazanych w zataczniku nr 3” — Podana przez zamawiajacego
wysoko$¢ kary jest razaco wysoka. Prosimy o dopuszczenie kwoty 500,00 zt za kazdy rozpoczety dzien
niedostepnosci urzadzenia.

Odpowiedz: Zamawiajacy nie wyraza zgody na powyzsze , podtrzymuje zapisy dotyczace tej kwestii.

Pytanie nr 11

Pytanie 11
Wykonawca rozumie, ze do wynagrodzenia bedzie liczona, kazda rozpoczeta godzina terapii z wykorzystaniem
urzadzen. Uprzejmie prosimy o potwierdzenie konstatacji.

Odpowiedz: Zamawiajacy potwierdza powyzsze.

Jednoczesnie Zamawiajacy informuje, ze zmianie ulega pkt 1 pkt 1.2. Rozdzialu XVI SWZ, ktore
otrzymuje nowe brzmienie:
1.2.  wypelniony i podpisany Szczegélowy opis przedmiotu zaméwienia (opis wymaganych
parametrow technicznych) — Zalacznik nr 1 do SWZ.

Niniejszy dokument stanowi integralna czes¢ SWZ i jest wiazacy dla wszystkich Wykonawcow
ubiegajacych sie o udzielenie niniejszego zamowienia publicznego.

Przemystaw Daroszewski
Dyrektor Szpitala

/podpisano kwalifikowanym podpisem elektronicznym/
Opracowata: K. Kubiak
Sporzadzono w 1 egzemplarzu
1 egz. strona internetowa prowadzonego postepowania /aa

Sekcja Zaméwien Publicznych Strona: 7 2 7

tel. (61) 8310-142; 8310-242
email: zamowienia.publiczne@orsk.pl
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