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Adres obiektu Wojewddztwo dolnoslaskie, powiat Iwéwecki, dr nr 2518D
budowlanego: Skorzynice

Kategoria obiektu .

budowlanego: Kategoria XXV — DROGI

Nazwa obiektu ”Remont drogi powiatowej nr 2518D Skorzynice — granica powiatu o
budowlanego: dlugosci 4,012km ”»

Numery dziatek, obreb, Dz. Nr 146/6, 146/1, 365/1, 365/2, 365/3, 14/2, 23, 64/3, 56, 52, 50, 525,
jednostka ewidencyjna: 557, jednostka ewidencyjna 021203 5 ( obrgb 0023)

Powiat Lwowecki
Inwestor: Zarzad Drog Powiatowych w LwowKu Slaskim
' ul. Szpitalna 4, 59-600 Lwéwek Slaski

uprawnienia budowlane do kierowania
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OPINIA

Projekt organizacji ruchu dla zabezpieczenia na czas robot zwigzanych z ”Remontem drogi
powiatowej nr 2518D Skorzynice — granica powiatu o dlugosci 4,012km »

uzyskal opini¢ pozytywna

okreslong w § 7, ust. 2, rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku, w
sprawie szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz.U. 2017 poz. 784.), jak rowniez rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku, w sprawie szczegoétowych warunkéw technicznych dla
znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. z 2019 r. poz. 2311).

Zarzad Drog Powiatowych
ul. Szpitalna4
59-600 Lwowek Slaski

Lwowek Slqski, dnia ...cooeeeeiieeeee
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OPINIA

Projekt organizacji ruchu dla zabezpieczenia na czas robot zwigzanych z ”Remontem drogi
powiatowej nr 2518D Skorzynice — granica powiatu o dlugosci 4,012km »

uzyskal opini¢ pozytywna

okreslong w § 7, ust. 2, rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku, w
sprawie szczegdlowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz.U. 2017 poz. 784.), jak rowniez rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku, w sprawie szczegbtowych warunkéw technicznych dla
znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. z 2019 r. poz. 2311).

Komenda Powiatowa Policji
w Lwéwku Slaskim

ul. Jana Pawla I1 12

59-600 Lwowek Slaski

Lwowek Slaski, dnia ........cc.ccoevveeneee.

Jelenia Gora, 26.06.2022 r.



BIURO INZYNIERII LADOWEJ ,,K-B”
mgr inZ. Krzysztof Bijak
ul. Zarzeczna 7/1 58-570 Jelenia Gora

tel. 501 762 967
NIP 6141506526, REGON 360460990

Opis techniczny

1. Przedsiewziecie:
Niniejszy projekt opracowany zostat jako podstawa do zabezpieczenia na czas prowadzenia robot
zwigzanych z “”Remontem drogi powiatowej nr 2518D Skorzynice — granica powiatu o
dlugosci 4,012km .

Przewidywalny termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu 08.2022 r.
Przewidywalny termin przywrocenia stalej organizacji ruchu 31.12.2022
2. Cel opracowania:

Celem opracowania dokumentacji jest przedstawienie sposobu zabezpieczenia robot w
pasie drogowym podczas ”Remontu drogi powiatowej nr 2518D Skorzynice — granica
powiatu o dlugosci 4,012km ”.

Celem roéwniez jest potrzeba Wykonawcy o ubieganie si¢ o zajgcie pasa drogowego.
3. Podstawa opracowania:

— ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. z 2018 r. poz. 2068 z p6zn.
zm.).

— ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym ( Dz. U. z 2020 r. poz. 110).

— rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 roku, w sprawie
szczegolowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017 r. nr 784),

— rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku, w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. z 2019 r. poz. 2311),

4. Wymagania ogoélne:

Jednostka prowadzaca roboty (Wykonawca) w pasie drogowym zobowigzana jest do
utrzymania w nalezytym stanie wszystkich srodkow technicznych uzytych do oznakowania
I zabezpieczenia miejsca robot oraz innych, zastosowanych w zwigzku z wykonywanymi
robotami.

Zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢
dostosowane do wystepujacych utrudnien na drodze, a takze zapewni¢ bezpieczenstwo
uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujacym te roboty.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia 1 oznakowania miejsca robot na
drodze powinny by¢ dobrze widoczne zard6wno w dzien jak 1 w nocy oraz utrzymane w nalezytym
stanie przez okres trwania robot.
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5. Charakterystyka drogi:

Droga powiatowa nr 2518D laczy miejscowosé Zbylutow i Nowa Wie$ Grodziska,
W rejonie planowanych robot jest drogg powiatowg o nawierzchni bitumicznej w ztym stanie
technicznym. Natezenie ruchu kotowego jest duze. Na przedmiotowym odcinku jezdnia jest
dwupasowa o szerokos$ci ok. 5,0 m z obustronnymi poboczami gruntowymi szerokosci 0,75 m.
Odwodnienie drogi jest w ztym stanie technicznym. Ponadto wzdluz odcinka wystepuje
uzbrojenie podziemne tj.: sie¢c wodociggowa, sie¢ kanalizacji sanitarnej, sie¢ energetyczna,
naziemna i podziemna oraz sie¢ teletechniczna.

W chwili obecnej droga powiatowa posiada nastepujace parametry techniczne:

e szerokos¢ jezdni zmienna od 4,30 m-5,00 m,
e laczna dlugos¢ remontowanego odcinka to 4012,00 m,

e nawierzchnia jezdni —warstwa $cieralna z powierzchniowego utrwalenia emulsja i grysami

oraz nawierzchnia bitumiczna,

6. Inwentaryzacja istniejacego oznakowania:
Inwentaryzacja oznakowania istniejagcego nie zostata przeprowadzona, poniewaz istniejace
oznakowanie nie spelnia norm rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
roku, w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i1 sygnatow drogowych
oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkoéw ich umieszczania na drogach
(Dz. U. z 2019 r. poz. 2311), tzn. lica tarcz nie znajduja si¢ na odpowiedniej wysokosci itd.

7. Projektowane oznakowanie:
7.1. Wymagania ogolne:

Projektuje si¢ wykonanie znakow duzych (D), o wymiarach
przedstawionych w ponizszej tabeli:

Kategoria znakow
Grupa A B ¢ D
P Symbol | ostrzegawcze | zakazu nakazu informacyjne
znakow . p ; Y
dtugos¢ boku Srednica wysokos¢ (mm)
(mm) (mm) (n=0, 1, 2)
Duze D 1050 900 | 900 900+225n

Znaki pionowe nalezy umiesci¢ tak aby odleglos¢ znaku od krawedzi korony drogi byta nie
mniejsza niz 0,5 m. Odlegto$¢ znaku od drogi mierzy si¢ w poziomie od krawedzi drogi
(kraweznik) do najblizszego skrajnego punktu tarczy znaku (trojkata, kota, kwadratu, prostokata).
Znaki kategorii A, B, C, D nalezy umiesci¢ na wysokosci min. 2,2 m. Znaki ostrzegawcze nalezy
ustawi¢ w odlegtosci 50-100 m od miejsca robot dla V<60 km/h. Ponadto wszystkie projektowane
znaki pionowe nalezy ustawi¢ w odleglosci 10 m od istniejagcych znakéw pionowych. Do
oznakowania pionowego nalezy zastosowa¢ tylko materialy atestowane. Dla zabezpieczenia

Jelenia Gora, 26.06.2022 r.



BIURO INZYNIERII LADOWEJ ,,K-B”
mgr inZ. Krzysztof Bijak
ul. Zarzeczna 7/1 58-570 Jelenia Gora

tel. 501 762 967
NIP 6141506526, REGON 360460990

robot nalezy stosowac znaki pionowe na folii odblaskowej II kategorii. Tarcza znaku musi by¢
zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajacy jej przesuni¢cie lub obrot.
Znak drogowy pionowy musi by¢ wykonany w sposob trwaly, zapewniajacy peing czytelnosé
przedstawionego na nim symbolu lub napisu w calym okresie jego uzytkowania.

Wszystkie zapory drogowe powinny by¢ umieszczone na wysokosci od 0,9 m do 1,1 m mierzac
od poziomu nawierzchni chodnika do gérnej krawedzi zapor i wykonane na folii odblaskowej 11
kategorii, nie dopuszcza si¢ zadnych przerw wzdtuz zapor (ponizej schemat):

_ max. 100

Zapore podw6jna U-20c nalezy zastosowac wg. ponizszego schematu:
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7.2. Wymagania szczegolowe:

Wybér schematu zabezpieczenia robét nalezy dostosowa¢ do specyfiki wykonywanych
robot. Zaleca si¢ aby Schemat nr 1 byl stosowany jako podstawowy, natomiast Schemat nr 2
jako dodatkowy.

Analiza rozwigzan projektowych — Schemat nr 1
Oznakowanie przedstawione na schemacie nr 1 pokazuje sposob zabezpieczenia robot
prowadzonych wzdhuiz drogi z mozliwosciag utrzymania ruchu, schemat ten nalezy zastosowac dla
nastgpujacych przypadkow:
e Ustawianie kraweznikoéw, remont zatok autobusowych,
e QOdmulanie rowow,
e Remont przepustow.

DEUGOSC ODCINKA D W/W ROBOT NALEZY USTALIC Z INSPEKTOREM
NADZORU

W poprzek drogi gdy nie beda one od strony najazdu pojazdow nalezy ustawic zaporg
pojedynczg szerokg U-20b. Od strony najazdu pojazdéw nalezy ustawic tablice prowadzacg U-3d
wraz ze znakiem C-10. Dodatkowo miejsce rob6t nalezy oznakowac nastepujacycmi znakami
pionowymi:

v Znak A-14 roboty na drodze
v Znak A-12b zwezenie jezdni, ustawiajg odpowiednio od strony zwezenia
v Znak A-12c zwezenie jedni, odpowiednio od strony zwezenia

Analiza rozwigzan projektowych — Schemat nr 2
Oznakowanie przedstawione na schemacie nr 2 pokazuje sposob zabezpieczenia robot
prowadzonych wzdluz drogi bez mozliwos$ci utrzymania ruchu, schemat ten nalezy zastosowac
dla nastgpujacych przypadkow:
e \Wykonanie nawierzchni oraz odtworzenie warstw konstrukcyjnych jezdni.

DLUGOSC ODCINKA D W/W ROBOT NALEZY USTALIC Z INSPEKTOREM
NADZORU

Roboty budowlane beda prowadzone wykopem otwartym, dlatego tez nalezy je
zabezpieczy¢ zaporami drogowymi podwojnymi U-20c, ktorymi nalezy wygrodzi¢ wykop.
Dodatkowo od strony najazdu nalezy ustawic¢ zaporg pojedynczg szerokg U-20b, na ktorej nalezy
zamontowa¢ znak B-1. Dodatkowo miejsce robot nalezy oznakowac nastepujacymi znakami
pionowymi:

v Znak A-14 roboty na drodze
v Znak D-4a droga bez przejazdu — w rejonie miejsca do zawracania!

W przypadku prowadzenia robot w rejonie skrzyzowan, na kazdym wlocie ustawié¢ znak

A-14 oraz D-4a. Roboty prowadzone w rejonie skrzyzowan dodatkowo oznakowac
znakami B-21 i B-22.
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8. Opis wystepujacych zagrozen lub utrudnien

Wszystkie zagrozenia i utrudnienia wynikajace z zakresu i sposobu prowadzonych,
omoéwionych wyzej, robot takie jak mozliwos¢ kolizji dwoch pojazdow na zwezonym
odcinku drogi, zjechanie pojazdu z jezdni w strefe robodt, nickontrolowane wtargniecie
pieszych w miejsce robot, zostalo wyeliminowane poprzez zaprojektowang czasowsq
organizacj¢ ruchu tj. odpowiednie oznakowanie pionowymi znakami: ostrzegawczymi,
zakazu, nakazu, informacyjnymi, oraz elementy bezpieczenstwa ruchu drogowego (BRD
— zapory, zastawy, tablice, skrajniowe, pachotki itp.), przewidziane w/w przepisami.

Powyzszy opis nie dotyczy sytuacji wynikajacych z konieczno$ci przestrzegania przez
wykonawce robot przepisow BHP

9. Etapy robot drogowych

W trybie § 5, ust. 1 pkt. 2 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 24 marca
2017 roku, w sprawie ogtoszenia tekstu jednolitego w sprawie szczegdétowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
z 2017 r. nr 784), roboty beda prowadzone w 2 etapach zgodnie z zalgczonymi
schematami.

Podczas wprowadzania schematu nr 2 na 7 dni przed przystapieniem do robot
Wykonawca ma obowigzek powiadomi¢ odpowiednie stuzby ratunkowe, zarzadce
drogi oraz wszystkich mieszkancow drogi objetych robotami o utrudnieniach
w ruchu.

10. Imie i nazwisko projektanta:
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