Zaprojektowanie i wybudowanie elementow infrastruktury na rzecz rozwoju gospodarczego — uzbrojenie
i przygotowanie terenéw przemystowych w strefie pn. Trzcianka Potudnie
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP

1.1. Okreslenia podstawowe
1.1.1. Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajgcej sie do upraw rolnych.

Okreslenia podane w niniejszych WWiORB sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normamii D-
00.00.00. ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Roboty zwigzane ze zdjeciem warstwy humusu bedg wykonywane mechanicznie i recznie.
Wykonawca powinien dysponowac¢ nastepujgcym, strawnym technicznie sprzetem:

a) réwniarka — zdjecie warstwy humusu,
b) spycharka — zdjecie i spryzmowanie humusu,,
c) fadowarka — zatadunek humusu na $rodki transportu.

4. TRANSPORT

Zdjety humus (ziemia rodlinna) transportowana bedzie na pryzmy (hatdy) i odktad dowolnymi Srodkami
transportu samowytadowczego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w WWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych powinien byé oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do p6zniejszego uzycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno
byé wykonane zgodnie z ustaleniami WWiORB lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjgtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajgce dla prawidtowego wykonania robét, wzglednie
moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna grubos$¢ warstwy humusu, sasiedztwo
budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robét, jako uzupetienie prac wykonywanych
mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robét ziemnych.

Zdjety humus nalezy skitadowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢
przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow i
bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w WWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w WWIORB D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Nie dotyczy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dla zaprojektowania i wykonania robot objetych zaméwieniem obowigzujg odpowiednie przepisy prawa
wymienione w czesci informacyjno-opisowej Programu funkcjonalno-uzytkowego ,Przepisy prawa i normy
zwigzane z projektowaniem i wykonaniem zamierzenia budowlanego”.
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