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1.PRZEDMIOT | ZAKRES PROJEKTU

Przedmiotem opracowania jest projekt wykonawczy instalacji teletechnicznych:
e okablowanie strukturalne (IT),
e sie¢c WIFI,
o sie¢ kamer IP (IP Cam),
¢ instalacja oddymiania klatki schodowej (OD).

2.JEDNOSTKA PROJEKTOWA

Projekt wykonawczy zostat opracowany w jednostce projektowej iCON Studio Architektury Arletta
Pasicka, ul. Czartoryskiego 17/2, 51-126 Wroctaw.

3.PRACE TOWARZYSZACE | ROBOTY TYMCZASOWE

e Ustawienie i rozebranie rusztowan kolumnowych w miejscach prowadzenia prac na
wysokosci.
e Zorganizowanie zaplecza budowy.

4.INFORMACJE O TERENIE BUDOWY

Teren budowy nie stwarza utrudnien zwigzanych z dostawg materiatdw i sprzetu, a takze
z wywiezieniem materiatdbw pochodzgcych z wykuwania przebic i bruzd.

Na terenie budowy istnieje mozliwoS¢ posadowienia kontenera, tym nie mniej mozliwosci
zorganizowania zaplecza na potrzeby wykonawcy, warunki zabezpieczenia nawierzchni a takze
potrzeba wygrodzenia strefy prowadzenia robét budowlanych, zgodnie zwymogami
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.3003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych, powinny by¢ uzgadniane przez wykonawce z
inwestorem jako bedace w jego wiasciwosci.

5.KLASYFIKACJA ROBOT WG KODOW CPV

o 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

e 45316200-7 Instalowanie urzgdzen sygnalizacyjnych

o 45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

e 45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych
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6.WYMAGANIA DOTYCZACE INSTALOWANYCH MATERIALOW

Wszystkie wyroby zastosowane przy realizacji przedmiotowego zadania powinny spetniac
wymagania stawiane wyrobom wprowadzonym do obrotu, wymagania okreslone we witasciwych
dla tych urzadzen normach wymienionych w opisach ogolnych Katalogéw Naktadéw Rzeczowych
wprowadzajgcych dany materiat. Wymagania zwigzane przechowywaniem, transportem,
warunkami dostawy, sktadowaniem i kontrolg jakosci materiatdw odnosi sie do postanowien w/w
norm w zakresie wskazanych dokumentoéw odniesienia dla poszczegdlnych wyrobow.

Dla opracowania projektu wykonawczego przyjeto urzadzenia konkretnych producentéw,
spetniajgce oczekiwania zamawiajgcego, odpowiednich norm oraz dajgce gwarancje
kompatybilnosci z instalacjami przewidzianymi do wykonania w szkole. Dla wyceny prac mozna
przyja¢ zamienniki wskazanych urzgdzen (materiatow), o ile zostaty one dopuszczone wiasciwymi
normami i certyfikatami do obrotu na terenie RP, a takze, ich parametry techniczne nie sg gorsze
od wskazanych w specyfikacji parametrow przyjetych urzgdzen (materiatéw). Ponadto dla
wykonania projektu przyjeto rozwigzania systemowe i zamienniki nie mogg powodowac utraty
funkcjonalnosci systemu. Kryterium przyjetych w projekcie systeméw byly takze jakos$¢ i koszt
eksploatacji.

6.1.TRASY KABLOWE

Nalezy stosowaé system prowadzenia przewoddw i kabli oraz system uszczelnien p.poz.
Zastosowane przewody, trasy i uszczelnienia ppoz. powinny spetnia¢ kryteria:

o kompleksowe rozwigzanie prowadzenia przewodow uwzgledniajgce nie tylko koryta z
pokrywami, ale takze naroza wewnetrzne i zewnetrzne, katy, redukcje, zakonczenia kanatu,
zaslepki pokrywy,

o kompletno$¢ rozwigzania tras kablowych ppoz — kompletny system obejmujgcy kofki, Sruby
i uchwyty o srednicach 6 i 8 mm, pojedyncze i podwodjne w systemie E-90

e mozliwo$¢ instalacji systemu p.poz wraz z przyjetym przewodem — zgodnie z aprobatg
techniczng p.poz,

e zgodnosc¢ z aprobatami technicznymi wyrobow p.poz,

e odpornos¢ ogniowa odpowiednia dla przegrody ogniowe;.

6.2.0KABLOWANIE STRUKTURALNE

Zalecany system kat.6 U/UTP, nieekranowany. Istnieje mozliwos¢ zamiany na inny system.
Kryteria wyboru:

o Kompletnos¢ rozwigzania w zakresie modutéw, szaf, okablowania (miedz i Swiatto),

o Wystepowanie kabli Swiattowodowych zewnetrznych ,Redy for use”,

e Parametry transmisyjne i estetyka,

e Okres gwarancji

e Mozliwo$¢ uruchomienia aplikacji wskazanych w PW, zwtaszcza 1000Base-T, WiFi, POE.

Zalecane urzgdzenia aktywne szkieletowe dla sieci w $redniej firmie. Istnieje mozliwo$¢ zamiany
na inny system. Kryteria wyboru:

e Zarzadzalnosc¢ L3,

e Stabilnos¢ pracy,

e Przepustowosc sieci,

¢ Architektura sieci (gwiazda oraz ring swiattowodowy),

e Cena,

e Srednica przewodoéw i zapetnienie projektowanych koryt,
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e Mozliwos¢ dopasowania modutow do standardowych gniazd.

Zalecane punkty hotspot powinny pracowac¢ w sieci z systemem nadzorczym. Istnieje mozliwos$¢
zamiany na inny system. Kryteria wyboru:
e Zarzadzanie centralne,

e 802.11AC,
e Zasilanie POE,
e Roaming,

o Praca w 2 zakresach czestotliwosci jednoczesnie,

e Stabilnos¢ pracy,

e Przepustowosc sieci,

¢ Rownomierne pokrycie pomieszczen budynku zasiegiem.

6.3.SYSTEM MONITORINGU WIZYJNEGO

Zalecany system pracujgcy w technice IP. Istnieje mozliwos¢é zamiany na inny system. Kryteria
wyboru:

¢ Mozliwos¢ wizualizacji na stacji PC,

o System sieciowy TCP/IP,

o Rozdzielczosé, jakos¢ rejestrowanych obrazéw,

o Zdolnos¢ rejestracji przez zatozony w projekcie czas,

e Praca dzien/noc, doswietlacze IR,

o Kamery 4MPX,

o Funkcje analizy obrazu typu przekroczenie linii, naruszenie strefy, detekcja ruchu,

e Mozliwos¢ uruchomienia na zaprojektowane;j sieci IT.

6.4.0DDYMIANIE KLATKI SCHODOWEJ

Zalecany producent systemu oddymiania powinien dostarczyé kompletny system zawierajgcych
detekcje i sterowanie. Centrala musi obstuzy¢ elementy wykonawcze pobierajgce 16A. Inne
kryteria wyboru:

e Obstuga przewidzianych sitownikéw okna oddymiajgcego — dachowego oraz drzwi

napowietrzajgcych z zamkiem

e Obstuga elektrozaczepdéw drzwi napowietrzajgcych

e Zasilanie akumulatorowe na przewidziany projektem czas

o Wospodtpraca z czujkg pogody

o Kompletnosc¢ rozwigzania — wszystkie elementy systemu pochodzg od jednego producenta

e Prostota obstugi

7T.WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Projektowane roboty ze wzgledu na maty zakres jak i prostote rozwigzan technologicznych
kwalifikuje sie do wykonania bez uzycia sprzetu ciezkiego. Wymagane elektronarzedzia oraz
wiertnice o odpowiednich srednicach wynikajgcych z przekroju tras kablowych. Elektronarzedzia
zgodne z wymaganiami BHP.

8.WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Specyfika placu budowy umozliwia  wykorzystanie  zmechanizowanego transportu
technologicznego na jej terenie. Dow6z materiatéw jak i wywiezienie odpadéw z budowy odbywaé
sie bedzie po trasach wewnetrznych budynku (wozek / wiadro) a dalej po drogach publicznych.
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Przepisy stanowigce o dopuszczeniu rodzajow srodkéw transportu poruszajgcych sie po nich sg
okreslone przez im wtasciwych zarzgdcow.

Transport materiatow po klatce schodowej — przenoszenie materiatow w rekach.

9.WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonanie robot w zgodzie z przepisami BHP i przywotanych w projekcie norm.

10.KONTROLA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Wymagania dotyczace sposobu odbioru robot budowlanych a wykraczajgce poza ustalenia
niniejszej specyfikacji i poza przepisy Prawa Budowlanego (wraz z aktami wykonawczymi)
Zamawiajgcy wskazuje odrebnie w umowie o prace budowlane.

11.WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Rozliczenie i ptatnos¢ wedtug przedmiaru robét po wykonaniu odpowiednich pomiaréw i zgodnie z
warunkami zawartej umowy.

12.SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH

Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszgcych nie podlega odrebnej kalkulacji.

13.DOKUMENTY ODNIESIENIA

Zasadniczymi dokumentami odniesienia dla specyfikacji technicznej sa projekty budowlany
i wykonawczy oraz przedmiar, opracowane dla potrzeb realizacji przedmiotowego zadania.
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