1. UKLAD STEROWANIA

Jednostka sterujgca

Uktad sterowania zbudowany ma zosta¢ w oparciu o programowalny sterownik EASY 512 DC-R firmy
Moeller.

Zasoby wtasne sterownika:

- 8 optoizolowanych wejsé¢ cyfrowych 11-18 zasilanych z zewnetrznego Zrddta napiecia 24V DC,
dziatajgce w logice dodatniej ze wspdlnym przewodem zasilajgcym,

- 2 wejscia analogowe 0-10V dostepne w wyniku re-konfiguracji wejsé cyfrowych 17-18,
- 4 wyjscia przekaznikowe zwierne o obcigzalnosci 8A,

- nieulotna pamie¢ programu,

- wbudowany zegar czasu rzeczywistego,

Fizyczna reprezentacja sygnatéw w sterowniku przyjeta ma zosta¢ w nastepujgcy sposob:
dla wielkosci binarnych jako napiecie state OV i 24V odpowiada¢ ma analogiczny stan logiczny OL i 1L.

Jako Zrddto napiecia statego 24V zastosowac nalezy zasilacz impulsowy firmy MeanWell o pradzie
wyjsciowym 1A.

2. FUNKCJE STEROWANIA

Pomiary poziomu mediow

Pomiar poziomu realizowany ma by¢ jako pomiar binarny przez dwa ptywakowe sygnalizatory
poziomu, podwieszone na odpowiednich wysoko$ciach wzgledem dna zbiornika przepompowni oraz
hydrosondy, dzieki ktorej ustawiona bedzie histereza przetgczania pomp.

Dla uktadu sterowania wygenerowane majg zostac trzy sygnaty sterujace:

- poziom skrajny dolny, zapewnia¢ ma ochrone pomp przed pracg na sucho (bezwarunkowe wytgczenie
pracujgcych pomp, sygnalizacja poziomu ,,suchobieg"),

- po przekroczeniu poziomu suchobiegu rozpoczyna¢ sie ma pomiar hydrosondg, ktéra
po przekroczeniu 35 % napetnienia zbiornika uruchamia¢ bedzie pompe 1, pracujacg do momentu
opuszczenia sie lustra medium do poziomu 25 %,

- analogicznie odbywa sie ma praca pompy 2, ktéra zatgczaé sie bedzie przy 60 %, a wylacza przy
25 %,

- poziom alarmowy nazwanym ,przepetnieniem" sygnalizowany przez prace drugiego sygnalizatora
ptywakowego wymusza¢ ma prace dwdch pomp jednoczesdnie. Jesli stan ten utrzyma sie przez
5 minut uruchomiony ma zosta¢ alarm optyczno-akustyczny. Jezeli czas stanu alarmowego bedzie
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krétszy to inicjalizacja alarmu ma zosta¢ wycofana, ale fakt zaistniatej sytuacji ma by¢é widoczny
na wyswietlaczu sterownika.

- wartosc¢ sygnatéw z ptywakowych sygnalizatoréw ma by¢ proporcjonalna do rzeczywistych pozioméw
medium w zbiorniku i przyjmowac - ,0L" (sygnalizator ptywakowy opuszczony) ,1L" (sygnalizator
ptywakowy podniesiony). Zmieniajgc wysokos¢ podwieszenia ptywakowych sygnalizatoréw poziomu
wptywaé mamy na kontrole stanu suchobiegu i przepetnienia , co pozwala¢ bedzie na dobranie
optymalnych warunkéw ochrony pracy przepompowni.

3. DODATKOWE WYPOSAZENIE SZAFKI STERUJACEJ

Montaz w szafce sterowniczej przepompowni modutu kontrolno-pomiarowego ,,MOXA" - model E1242
z routerem 3G, 4G; LT6 z wbudowanym modemem wraz z uruchomieniem aplikacji w systemie
wizualizacyjnym ,, TELWIN" (zgodnie ze standardami PWiK).

Strona2z2



