SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze; szczegOlowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z budowsg sieci napowietrzno - kablowej o$wietlenia ulicznego
wm. Niedzwiedza /zasilanic ze stacji transformatorowej Niedzwiedza 2 i Niedzwiedza 4/.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Jjest stosowana Jako dokument przetargowy przy zlecaniu
irealizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg  wszystkic czynnosci umozliwiajace majgce na celu
wykonanie sieci napowietrznej o$wietlenia ulicznego wraz z oprawami,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST s zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach
1 przepisach, ktorych zestawienie podano w pkt. 10 SST.

L.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot Jest odpowiedzialny za Jako$¢ ich wykonania oraz 7a zgodnosc z dokumentacjg
projektowa i opisem zaméwienia,
Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materialow pomocniczych zastosowarych do wykonywania sieci powinny
by¢ zgodne z podanymi w dokumentagji projektowej i opisem zamowienia, Zastosowanie do wykonania sieci

z zylami miedzianymi o przekroju do 120mm? i ilogci zyl 2-5 wg PN-87/E90056.

2.2.Kabel elektroenergetyczny w izolacji XLPE oraz powloce zewnetrznej z PVC na napigcie
znamionowe 0,6/1kV z zytami aluminiowymi o przekroju do 120mm? i ilogci zyt 1-5 wg. PN-
HD 603 S1:2006P +A3:2009p 5G, PN-93/E90401 i PN-93/E90400

2.3.0prawy uliczne ze zrodlem swiatta LED wg dyspozycji podanych w dokumentacji proj ektowe;.

2.4. Latarnie stalowe ocynkowane wg dyspozycji podanych w dokumentacji projektowej.

2.5.Fundamety do shupéw stalowych.
2.6.Wysiggniki rurowe do montazu opraw o$wietlenia ulicznego do shupéw stalowych.

2.7 Ptaskownik stalo » ocynkowany do 30x5 mm.,
2.8.Rury PCV gruboscienne, wedhug normy PN-C 89205.

wielodrutowymi na napigcie znamionowe 0,6/1kV o izolacji polietylenu usieciowionego wedtug
PN-E-05100.

2.10.Stupy zelbetonowe dla linii napowietrznych E o dtugosci 10,5m.
2.11.Ustoje do stupow zelbetonowych E.

2.12.Wysiegniki rurowe do montazu opraw o$wietlenia ulicznego do shupéw E.

2.13.Bezpieczniki stupowe, izolowane.,

2.14.0Ograniczniki przepigé 0,44/5kA, izolowane.

2.15.Rozlacznik shupowy RSA.




1/. Odbidr materiatéw na budowie

* Materialy takie jak stupy, oprawy oswietleniowe, przewody, osprzet nalezy dostarczaé na budowe
wraz ze $wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokolami odbiory technicznego.

* Dostarczone na migjsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
1 zgodnosci z danymi wytworey.

2/. Sktadowanie materialéw na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywaé sig zgodnie z zaleceniami producentéw, w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek
wplywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych.

3. Sprzet
3.1.Do wykonania sieci o$wietlenia ulicznego przewiduje si¢ uzycie nastgpujgcego sprzetu:

-samochod dostawczy do 0,9t

-samochéd dhuzyca do przewozu stupow

-dzwig samochodowy 5t

-Spawarka transformatorowa

Dopuszcza si¢ stosowanie innego sprz¢tu, po akceptacji Inzyniera.

3.2.Przy robotach ziemnych w poblizu istniejgcych urzgdzen podziemnych, prace nalezy
wykonywa¢ recznie,

4. Transport.

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu zabezpieczone
W $posob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchy drogowego.

5. Wykonanie roboét.

3.1. Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty montazowe i instalacyjne.

5.2. Trasowanie

Lokalizacje urzadzen nalezy wyznaczyé przez uprawnionego geodete.

5.3. Montaz konstrukeji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich przewodéw elektrycznych, bez
wzglgdu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w sposéb trwaty.

5.4. Przejscia przez . TUry i przepusty

Przejicia przez rury i przepusty powinny spetniaé nastgpujgce wymagania:

- wszystkie przejscia obwodow elektrycznych przez rury i przepusty muszg by¢ chronione przed
uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

5.5. Montaz osprzetu i opraw oswietleniowych




5.9. Laczenie przewodow

Nie wolno stosowag¢ polaczen skrecanych,

naprezenia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie, dla jakich zacisk ten jest przygotowany.,

5.11.Wykonanie tablicy sterujgco — rozdzielczej /rozbudowa/

Przed przystgpieniem do montazy urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych
dostarczonych oddzielnie nalezy konstrukcje te mocowaé do podtoza w sposob trwaty.

Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

-zainstalowac aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone W oddzielnych opakowaniach,
-dokrecié w sposob pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych

1 mechanicznych,

-zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

-podiaezyé obwody zZewngtrzne

-podlaczy¢ przewody ochronne.

3.12 . Montaz uziemien

Uziomy sztuczne nalezy wykonywaé jako uziomy pionowe, Uziomoéw tych nie wolno
zabezpieczaé przed korozjg powlokami nieprzewodzacymi.

5.13. Proby montazowe

Po zakoficzeniu robot nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujace badania i pomiary.
Zakres podstawowych prob obejmuje:
- pomiar rezystancji izolacji przewodow,
- pomiar rezystancji izolacji opraw,
- pomiary impedancji petli zwarciowych /skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej/,
- pomiary rezystancji uziemicn,
6. Kontrola jakosci robét
L. Sprawdzenie i odbiér robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [1], [2].
II Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakoficzeniu powinno podlegaé:
-zgodno$¢ wykonania robét z dokumentacijg projektows,
-wlasciwe podtaczenie przewodu fazowego i neutralnego

-zatgczanie punktow swietlnych zgodnie 7z zaloZzonym programem

-wykonanie pomiarow rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru,

-wykonanie namiaréw geodezyjnych.

7. Obmiar robét'

Obmiar robot obejmuje cato$é sieci. Jednostka obmiarowsy jest komplet robét.



8. Odbiér robet

8.1.0dbidr robot zanikajgcych i ulegajac ch zakryciu
W

- uziomy
- kable.

8.2. Odbiory ostateczne
Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia:
- dokumentacji powykonawczej,

- inwentaryzacjj geodezyjnej sieci,

- protokolow z dokonanych pomiarow,

- protokotu odbioru z Tauron Dystrybucja S.A.

9. Podstawa platnosci
Podstaw¢ platnosci stanow; komplet wykonanych robét pomiarow pomontazowych.
10. Przepisy Zwigzane

[1] PN-87/E-90056. Przewody clektroenergetyczne 0golnego przeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powloce polwinitowej, okragle.

[2] PN-E 05125 Elektroenergetyczne linie kablowe — Projektowanic i budowa.

[3] PN-E 05100 Elektroenergetyczne linje napowietrzne — Projektowanie i budowa.




