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1.0.WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z realizacjg kontraktu pt.

ZADANIE 3

Remont i przebudowa budynku WILiS- Zelbet

Inwestor: POLITECHNIKA GDANSKA, ul. Narutowicza 11/12, 80-233 Gdansk.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV)

KOD NAZWA
GRUPA 45000000-7 | Roboty budowlane.
KLASA 45214000-0 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektéw

zwigzanych z edukacjg i badaniami.

KATEGORIA | 45214400-4

Roboty budowlane w zakresie obiektow budowlanych
zwigzanych ze szkolnictwem wyzszym.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kon-
traktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt.1.1. i wyszczegol-

nionych w punkcie 1.3.

Niniejszg Szczegdtowg Specyfikacje Techniczng, dotyczgcg Robdt zwig-
zanych z robotami ogdlnobudowlanymi, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i
rysunkami, nalezy rozumiec i stosowac¢ wraz z Ogoélnymi Specyfikacjami Tech-
nicznymi ST.05.00 oraz z nizej wymienionymi Szczegotowymi Specyfikacjami

Technicznymi:

ST.04.01 - Roboty ogdélnobudowlane

ST.04.02 - Instalacje sanitarne

ST.04.03 - Instalacje wentylacji i klimatyzacji

ST.04.04 - Instalacje teletechniczne

ST.04.05 - Instalacje elektryczne

ST.04.06 - Meble i wyposazenie ruchome

1.3. Zakres robét objetych ST
1.3.1. Roboty ogélnobudowlane

- roboty rozbiérkowe

- roboty konstrukcyjne i ogélnobudowlane
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- roboty wykonczeniowe

2.0. MATERIALY

2.1 Wymagania ogélne

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgod-
nos¢ z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i obowigzujgcymi
normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inzyniera Kon-
traktu. Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej
ST.05.00. Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materiaty zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

e roboty rozbiorkowe - szczegoty wg projektow

e roboty konstrukcyjne i ogdlnobudowlane (konstrukcja i architektura) -
szczegoty wg projektow

e roboty wykonczeniowe - szczegdty wg projektéw

Wszystkie materialy muszg posiadac¢ atesty dopuszczajace do stosowania.

3.0. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicz-
nej ST.05.00. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét, zarow-
no w miejscu tych robdt, jak i tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w
czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany
przez Wykonawce musi uzyskac¢ akceptacje Inzyniera Kontraktu. Zgodnos¢ z wymo-
gami ST.05.00. i z technologig okreslong Dokumentacjg Projektowg do wykonania
zakresu roboét objetych niniejszg specyfikacjg narzuca posiadanie nastepujgcego
sprzetu:

4.0. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Ogdlnej Specyfikacji Tech-
nicznej ST.05.00. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srod-
kow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robét i do-
starczonych materiatéw. Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, zawilgoceniem i uktadane zgodnie z
warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5.0. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg lub wskazanych przez
Inzyniera.

Pracownicy budowlani zatrudnieni przy rozbiérce powinni by¢ zapoznani z kolej-
noscig realizacji
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5.2. Roboty ogélnobudowlane

e roboty rozbiérkowe - szczegdty wg projektow

e roboty konstrukcyjne i ogdélnobudowlane (konstrukcja i architektura) -
szczegoty wg projektow

e roboty wykonczeniowe - szczegoty wg projektow

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania
robét z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera
Kontraktu, zgodnie z Warunkami Technicznymi Rob6t Budowlanych.

Realizacja rob6t musi by¢ zgodna ze sztukg inzynierskg. Za jakos¢ wykonywa-
nych robot oraz zastosowanych elementéw i materiatow - odpowiedzialny jest Wyko-
nawca Robat.

Wyniki Kontroli powinny by¢ wpisywane do Dziennika Budowy i przedktadane In-
zynierowi Budowy do akceptaciji.

Wykonawca zobowigzany jest do statej kontroli jakosci i zgodnosci uzywanych
materiatow oraz jakosci wykonania Roboét. Na zgdanie Inzyniera Budowy, Wykonaw-
ca zobowigzany jest przedtozy¢ wyniki swoich pomiaréw, wyniki badan laboratoryj-
nych

7.0. OBMIAR ROBOT

Na wykonanie roboét zostanie zawarty Kontrakt. Wynagrodzenie Wykonawcy za
wykonanie przedmiotu Umowy jest ryczattowe

8.0. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdblne zasady odbioru Robét

Ogdlne zasady odbioru Robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej
ST.05.00 ,Wymagania Ogolne” oraz w Uchwale nr 11 Rady Ministrow RP, z dnia
11.02.1983r.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, Specyfika-
cjami i wymaganiami Inzyniera Budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania wykazaty
pozytywne wyniki przy uwzglednieniu dopuszczalnych tolerancji.

8.2. Odbidér Robot

Odbidr Robdét polega na finalnej Komisyjnej ocenie ilosci i jakosci wykonania Ro-
bét. Odbior ten powinien by¢ dokonany w czasie, umozliwiajgcym wykonanie ewen-
tualnych poprawek lub korekt, bez hamowania ogélnego postepu Robét. Odbioru do-
konuje Komisja, w ktorej sktad wchodzi bezposredni Wykonawca oraz Inzynier Bu-
dowy w asys$cie branzowego Inspektora Nadzoru. Gotowo$¢ i potrzebe wykonania
odbioru Robot zgtasza Wykonawca, wpisem do Dziennika Budowy z rownoczesnym
powiadomieniem Inzyniera Budowy o proponowanym terminie odbioru.
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Dostarczone na budowe elementy powinny by¢é odebrane komisyjnie pod wzgle-
dem kompletnosci dostawy, zgodnosci elementow i akcesoriow z projektami a takze
pod wzgledem ich stanu technicznego. W trakcie odbioru nalezy sprawdzi¢ ich zgod-
nos¢ z wymaganiami techniczno-uzytkowymi. Elementow nie spetniajgcych tych wy-
magan nie nalezy wbudowywaé w obiekt. Ewentualne niewielkie usterki techniczne,
powstate w czasie transportu lub sktadowania, nalezy przed montazem usungc

Wszystkie zarzgdzone przez Komisje Odbioru, Roboty poprawione lub uzupet-
niajgce muszag byc spisane w protokole odbioru i zrealizowane przez Wykonawce w
terminie, wyznaczonym przez Komisje i na koszt Wykonawcy

9.0. ZASADY PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.05.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.0

Rozliczenie rob6t montazowych bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petne-
go zakresu robot i ich koncowym odbiorze. Podstawa rozliczenia oraz ptatnosci wy-
konanego i odebranego zakresu robét stanowi wartos¢ tych robét obliczong na pod-
stawie ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

Podstawe ptatnosci stanowi cena wykonania Roboét ktéra obejmuije:

e roboty rozbiérkowe - szczegdty wg projektow

e roboty konstrukcyjne i ogdélnobudowlane (konstrukcja i architektura) -
szczegoty wg projektow

e roboty wykonczeniowe - szczegdty wg projektéw

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

Wykonawca jest zobowigzany znaC wszystkie przepisy prawne, ktore sg
zwigzane z wykonywaniem robdt okreslonych w Kontrakcie oraz sto-
sowania ich postanowien na rowni ze wszystkimi innymi wymaganiami
zawartymi w Specyfikacjach Technicznych.

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994
poz.414) wraz z pdzniejszymi zmianami

2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27
marca 2003 r. (Dz.U. Nr 80/2003) wraz z pézniejszymi zmianami

3. Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o
ocenach oddziatywania na srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr
109/2000 poz. 1157)

4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U.
Nr 30/1989 poz. 163) wraz z pozniejszymi zmianami

5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z
dnia 19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do stosowania w budownictwie no-
wych materiatdw oraz nowych metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U.
Nr 10/1995, poz. 48)

6. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 r. w sprawie
okreslenia metod i podstaw sporzgdzania kosztorysu inwestorskiego obliczania
planowanych kosztow prac projektowych oraz planowanych kosztéw robdét bu-
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dowlanych okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym(Dz.U. z 2004 r.
Nr 130, poz. 1389)

7. rozporzgdzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w spra-
wie okreslenia szczegdétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specy-
fikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).
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