Zatacznik 8a do SWZ

Szczegotowy opis przedmiotu zamoéwienia

Smieciarka nisko emisyjna spalinowa z silnikiem wysokopreznym diesla 3 osiowa

fabrycznie nowa o pojemnosci skrzyni tadunkowej min. 20 m3 na podwoziu o DMC do 26

ton
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PODWOZIE

Podwozie fabrycznie nowe, rok produkcji min. 2023, Euro 6

Naped 6x2

Dopuszczalna masa catkowita 26 000 kg

Kabina dzienna trzy osobowa ze stalowym zderzakiem lub z mocnego tworzywa
Kolor kabiny - obojetny

Lusterka gtéwne i szerokokatne ogrzewane i regulowane elektrycznie
Centralny zamek z pilotem z funkcjg kontroli Swiatet zewnetrznych

Swiatta do jazdy dziennej LED wbudowane w reflektory przednie

Przednie $wiatta przeciwmgielne w zderzaku

. Dwa pomaranczowe Swiatta ostrzegawcze na dachu kabiny lub belka swietlna

. Zewnetrzna ostona przeciwstoneczna nad przednia szybg

. Kolumna kierownicy regulowana w dwdch ptaszczyznach

. Fotel kierowcy na zawieszeniu pneumatycznym ze zintegrowanym zagtdwkiem i trzypunktowym pasem

bezpieczenstwa oraz podtokietnikiem

Dwa oddzielne fotele dla pasazerow z zagtdéwkami i trzypunktowymi pasami bezpieczenstwa, srodkowy
fotel ze schowkiem pod siedziskiem i dwoma podtokietnikami

Automatyczna klimatyzacja i ogrzewanie

Fabryczny immobilizer

Radioodtwarzacz z zestawem gtoSnomdwigcym do telefonu w technologii bluetooth , CB radio z anteng
Pierwsza o$ kierowana na parabolicznym zawieszeniu piérowym o nosnosci dopuszczalnej . 8,0 t

Druga o$ napedowa na zawieszeniu pneumatycznym wyposazona w 4 miechy o nosnosci dopuszczalnej
11,50t

Trzecia o$ skretna i odcigzana na zawieszeniu pneumatycznym wyposazona w 2 miechy o nosnosci min.
75t

Blokada mechanizmu réznicowego tylnej osi

Opony w rozmiarze 315/80R22,5 lub 315/70 R22,5 plus koto zapasowe

Silnik szesciocylindrowy wysokoprezny diesla o pojemnosci 8,5 —-11,0 |

Moc silnika w przedziale 300-400 KM

Maksymalny moment obrotowy silnika min. 1500 Nm

Norma emisji spalin Euro 6

Automatyczna lub zautomatyzowana skrzynia biegéw z min. 10 przetozeniami do jazdy do przodu
i 2 biegami wstecznymi wraz z chtodnicg oleju

Przystawka dodatkowego odbioru mocy odsilnikowa do napedu zabudowy

Wilot powietrza gérny na dachu kabiny lub z przodu kabiny

Wylot rury wydechowej skierowany w bok

Elektroniczny uktad kontroli stabilnosci jazdy VSC lub ESP, system ASR

Tempomat adaptacyjny z funkcjg ostrzegania przed uderzeniem w przdd pojazdu i awaryjnym uktadem
hamulcowym

System ostrzegania przed niezamierzong zmiang pasa ruchu

Wentylowane hamulce tarczowe na wszystkich kotach

Dodatkowy hamulec wydechowy dekompresyjny
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Rozstaw osi pojazdu 3600-3800 mm

Zbiornik paliwa aluminiowy o pojemnosci min. 300 | z korkiem zamykanym na kluczyk
Zbiornik AdBlue o pojemnosci min. 451 zamykany na kluczyk

Alternator min. 100 A

Akumulatory min. 2x175 Ah

Reczny wytacznik gtdwny akumulatorow

Dolna ostona chfodnicy zapobiegajgca wzniecaniu pytu przez wentylator chtodzacy
Sygnat ostrzegawczy cofania

Dywaniki gumowe, pokrowce na siedzenia, gasnica, apteczka, tréjkat ostrzegawczy 2 szt., lewarek,
tablica z napisem ODPADY na przodzie pojazdu, klin pod kotfo 2 szt.

Uktad kierowniczy lewostronny

ZABUDOWA

Zabudowa skrzyniowa fabrycznie nowa, rok produkcji min. 2024 z urzadzeniem zatadowczym tylnym,
przeznaczona do zbierania statych odpadéw gromadzonych w pojemnikach komunalnych, surowcéw
wtornych i bio odpadéw

Pojemno$é uzytkowa netto skrzyni tadunkowej min. 20 m3

Objetos$¢ kosza zasypowego min. 2,4 m3

Zabudowa montowana na ocynkowanej ramie posredniej

Skrzynia tadunkowa o owalnych ksztattach

Podtoga skrzyni tadunkowej o owalnych ksztattach, wykonana ze stali S355JR lub réwnowaznej
0 grubosci min. 6 mm

Wanna zatadowcza wykonana ze stali wysokogatunkowej typu XAR 400 lub rGwnowaznej o grubosci dna
min. 10 mm, boki wanny o grubosci min. 8 mm

Kréciec odptywowy w wannie zatadowczej z zaworem kulowym

Mechanizm zagarniania odpaddéw z odwitoka do skrzyni fadunkowej bez elementéw suwliwych , lub z
elementami suwliwymi

Czteropunktowe mocowanie ptyty wypychajgcej

Prowadnice ptyty wypychajacej umieszczone w dolnej czesci na $cianach zabudowy

Mozliwos¢ wysuniecia ptyty wypychajacej poza skrzynie fadunkowa celem doktadnego oczyszczenia
skrzyni

Urzadzenie do otwierania pokryw pojemnikéw sterowane elektro — pneumatycznie

Sterowanie urzadzeniem zasypowym po obu stronach odwioka

Mozliwosé sterowania ptyta wypychajaca (wysuwanie i wsuwanie) z kabiny kierowcy i na zewnatrz
Uktad uwalniania zakleszczonych przedmiotow

Dwa wytgczniki bezpieczeristwa (stop awaryjny) umieszczone po obu stronach zabudowy, jeden w
kabinie kierowcy

Automatyczne sterowanie obrotami silnika w zaleznosci od obcigzenia uktadu hydraulicznego

Pompa hydrauliczna do napedu zabudowy o zmiennym wydatku

Stopien zageszczenia odpadéw min. 1:5

Mozliwo$¢ zmiany cisnienia (stopnia zageszczenia) w ukfadzie hydraulicznym poprzez skrzynke
sterowniczg w kabinie kierowcy

KrawedZ kosza zasypowego z otwierang klapa umozliwiajgca reczny zatadunek odpadow
niewymiarowych i wielkogabarytowych

Urzadzenie zatadowcze uniwersalne dostosowane do wspotpracy z pojemnikami od 120 do 1100 litréw
Ocynkowane ramiona do podnoszenia pojemnikow DIN wykonanych wedtug normy EN 840-2
i EN 840-3

Pneumatycznie sterowany otwieracz do pojemnikéw DIN 1100litréw — EN840-1, EN840-2, EN840-3 z
okragtymi pokrywami
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Automatyczne podnoszenie zasypu po wybraniu biegu wstecznego

Funkcja automatycznego unoszenia pojemnika na listwie grzebieniowej

Czes¢ tylna (odwtok) z automatyczng blokadg i odblokowywaniem za pomocg wysuwanych rygli

Dwa stopnie dla tadowaczy wraz z czujnikami automatycznie informujgcymi kierowce o tym ze stopien
jest zajety oraz dajacymi mozliwosé:

ograniczenia predkosci do 30 km/h,

uniemozliwienia manewru cofania pojazdu,

roztgczenia uktadu ugniatania,

Cztery sitowniki prasy zgniatajacej umieszczone wewnatrz odwtoka lub na odwtoku

Uszczelka zamontowana dookota ptyty zgniatajacej

Rura odptywowa z zaworem na bio odcieki (w najnizszym punkcie dna skrzyni tadunkowej)

Zabudowa wielokrotnie gruntowana i lakierowana w kolorze biatym lub pomaranczowym

Oswietlenie wg obowigzujgcych obecnie przepisow: Swiatta hamowania, postojowe, kierunkowskazy
oraz $wiatto alarmowe , kogut” z tytu pojazdu,

Swiatto alarmowe , kogut” w kloszu ochronnym z przodu zabudowy

Dwa reflektory robocze LED z tytu zabudowy

Oklejenie konturowe na kabinie i zabudowie

Mozliwos¢ odczytu poprzez skrzynke sterowniczg w kabinie liczby cykli pracy: prasy zageszczajacej,
podnoszenia, opuszczania odwtoka oraz czasu pracy pompy hydraulicznej przez osoby nadzorujgce
prace obstugi

Mozliwosé wykonania auto diagnozy sprawnosci uktadu elektrycznego przez kierowce wraz z opcja
wyswietlania bteddw na skrzynce sterowniczej w kabinie

Myijka do rak - plastikowy zbiornik na wode min. 25 I. z dozownikiem mydta zamontowany pod skrzynig
Zabudowa odpowiadajgca najnowszym wytycznym CE

Zabudowa wykonana zgodnie z obecnie obowigzujgcymi normami

Pojazd musi posiada¢ sSwiadectwo homologacji na pojazd skompletowany potwierdzajace spetnienie
warunkow technicznych obowigzujgcych na terenie RP

Wykonawca dostarczy wraz z pojazdem dokumenty, na podstawie ktorych dokonuje sie pierwszej
rejestracji pojazdu nowego na terytorium RP, o ktérych mowa w art. 72 ust. 1 ustawy z dnia 20 czerwca
1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tj. Dz. U. z 2021 r., poz. 450 ze zm.)

Wykonawca ma obowigzek dostarczenia w jezyku polskim: instrukcji obstugi, przeszkolenie dwdch
pracownikow z jego obstugi. Termin szkolenia do ustalenia z Zamawiajgcym po podpisaniu umowy.
Wykonawca udzieli gwarancji na okres od daty podpisania protokotu odbioru:

- na zabudowe min 24 miesigce

- na nadwozie min 24 miesigce

- na podwozie min 24 miesigce

Oklejenie zabudowy wedtug zaakceptowanego projektu, ktéry zawierac bedzie herb miasta i logo ZGK

Sp. z 0.0. Swiebodzice

Il SYSTEM WIZYJNEGO MONITOROWANIA POJAZDU

1. Rejestrator obrazu zamontowany we wszystkich pojazdach musi spetnia¢ ponizsze wymogi:

1) posiadac oznaczanie CE,

2) posiadac odpornos¢ na wibracje i uderzenia,

3) dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 9-32 V, oraz posiadac¢ baterie zabezpieczajaca prawidtowe dziatanie przez min

10 sekund po wytgczeniu aby poprawnie zakonczy¢ nagranie.

4) umozliwia¢ nagrywanie obrazu z dzwiekiem,

5) posiadac pamie¢ wewnetrzng - dysk HDD min 1 TB umozliwiajgcga zapis danych wideo. Dysk musi by¢

zamykany na klucz tak aby wykluczy¢ dostep oséb nieuprawnionych oraz posiadaé¢ modut bezposredniego



potaczenia

z komputerem przez minimum port USB 3.0,

6) posiada¢ dodatkowg pamie¢ wewnetrzng karta SDXC min 32GB umozliwiajgca zapis zapasowego obrazu
danych wideo na wypadek uszkodzenia dysku gtéwnego,

7) nagrania z kamer zapisywane na dysku twardym zamontowanym w monitorowanym pojezdzie muszg zostac
udostepnione na serwerze w ciggu 24 godzin od momentu rejestracji, np. za pomoca technologi 4G

8) pracowacé w temperaturach od -402C do +70¢9C,

9) posiada¢ wbudowany czujnik GPS do odwzorowania pozycji nagranego materiatu na mapie cyfrowej

w dostarczonym oprogramowaniu,

10) posiadac funkcje automatycznego podgrzewania dysku aby mogt poprawnie pracowaé w niskich
temperaturach,

11) posiadac¢ mozliwos¢ konfiguracji ustawien wtgcznika alarmu (predkos¢, sita G, wykrywanie ruchu, utrata
nagrania, napiecie),

12) posiadac¢ mozliwos¢ zapisu z 4 kamer na 4 kanaty jednoczesnie, z zastrzezeniem iz obraz z kazdej kamery
nagrywany jest wprost za pomocg dedykowanego kanatu nagrania

13) posiadac min 8 wejs¢ cyfrowych do generowania alarméw (znacznikéw),

14) posiada¢ mozliwos$¢ zdalnego podgladu danych ze wszystkich kamer jednoczes$nie za pomoca technologii
4G.

15) posiadaé mozliwos¢ przesytania zarejestrowanego materiatu wideo na serwer za pomocg technologii min
4Gi

technologii WIFI 5GHz

16) dostep do ustawien musi by¢ zabezpieczony hastem,

17) nagrany materiat musi posiadac tzw. , Niewidoczny znak wodny” zabezpieczajacy poprawnosé i rzetelnosé
zapisanego materiatu tak aby nagrany materiat mégt stuzy¢ jako dowdd przed sgdem,

18) do ochrony danych osobowych i wizerunku konieczna jest funkcja zamglenia/zamazywania: twarzy,
numerdw posesji, nr rejestracyjnych osob i obiektow nie zwigzanych z rozpatrywana sprawg na zapisanym
materiale np. przed sgdem,

19) rozdzielczo$¢ nagran wideo to minimum AHD 1280 x 720

20) Oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie przez Zamawiajacego min. 3 uzytkownikéw typu ,,admin” oraz
min 3 uzytkownikéw typu ,,obstuga” z mozliwos$cig okreslenia uprawnien, przypisania pojazdéw i/lub
uprawnien do podgladu.

21) Nagrania wideo muszg by¢ zintegrowane z systemem GPS, i obstugiwane na przez jedng platforme.

22) System musi posiadac 5 trybdw widoku

2. System kamer — widok bez martwych stref i widok z gory tzw. ,,widok z lotu ptaka” musi spetniac¢
ponizsze wymogi

1) system musi by¢ zbudowany z 4 kamer wg normy IP69K, monitora min. 7” oraz komputera (ECU z normg
IP30) obstugujgcego obraz 360 stopni tzw. ,,widok z lotu ptaka”, Zestaw 4 kamer musi posiadac¢ Atest EMC : E
zgodny z norma R10, Atest FCC Atest IC, by¢ Oznaczony CE oraz mieé przeprowadzone testy HALT i zgodnos¢ z
norma R46.

2) posiadac odpornosé na wibracje minimum 2,8 G

3) dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 12-24 V,

4) pracowac w temperaturach od -302C do +752C,

5) kamery muszg posiadac szeroki kat widzenia (minimum 190 stopni) aby poprzez ich odpowiednig kalibracje
wyeliminowaé martwe strefy wokot pojazdu,

6) system musi by¢ mozliwy do zamontowania na pojezdzie typu $mieciarka/myjka,

7) umozliwia¢ podglad kierowcy sytuacji wokot pojazdu, na zywo w formie jednego obrazu (widok z ,lotu
ptaka”) Jednoczesnie na monitorze musi by¢ wyswietlany dodatkowy obraz z 1 kamery np. przdd lub tyt,



Ekran kierowcy ma generowac ostrzezenie wizualne i dzwiekowe po wykryciu cztowieka (pieszego, rowerzysty,
kierowcy hulajnogi lub motocyklisty) z wykorzystaniem algorytmdéw dedykowanej sztucznej inteligencji.
System musi pracowac prewencyjnie z uwzglednieniem mechanizmu predykcji wtargniecia cztowieka w strefe
ruchu pojazdu.

8) umozliwiac przetgczanie kamer przod/tyt/boki wg potrzeb kierowcy,

9) podczas wykonywania manewrdw skretu lub cofania system musi automatycznie wyswietla¢ obraz
dodatkowy

z odpowiedniej kamery, w strone ktdrej wykonywany jest manewr,

10) kamery muszg by¢ kompaktowej budowy i odpowiednio nie duzych ksztattow aby estetycznie
komponowaty

sie z zabudowa pojazdu,

11) kamery muszg pracowac w warunkach normalnej eksploatacji czyli by¢ odporne na uszkodzenia podczas
mycia

na myjni automatycznej lub myjkg cisnieniowa, a takze posiada¢ ostony na wypadek kolizji z drobnymi
przedmiotami typu cienkie gatezie drzew lub krzewy.

Kazdy pojazd zostanie wyposazony w Lokalizator GPS spetniajacy aktualne wymogi zamawiajgcego. Wykonawca
przedstawi odpowiedni dokument potwierdzajgcy ten fakt, np. karte specyfikacji technicznej urzgdzenia wraz
ze schematem podtaczen elektrycznych.

3. Lokalizator GPS / GSM

1. Lokalizator musi posiadaé¢ homologacje wydang przez Ministerstwo Infrastruktury oraz certyfikat
skutecznosci zabezpieczen w klasie profesjonalnej.

Musi posiadac¢ mozliwosé podtaczenia szyny CAN pojazdu.

3. Musi dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 12-24 V.

Musi posiadac pamie¢ wewnetrzng umozliwiajaca zapis danych generowanych w miejscach braku
zasiegu sieci GSM min 1 miesigc.

5. Musi pracowaé w temperaturach od -252C do +552C.

Musi posiadac baterie wewnetrzng oraz Tryby oszczedzania energii w tym deep sleep ograniczajacy
pobdr pradu do 1,2 mA, pozwalajace na prace min 24h bez zasilania zewnetrznego.

7. Musi posiadac odbiornik obstugujgcy systemy GPS, Glonass i Galileo o wysokiej czutosci pracujacy
zawsze w trybie réwnoczesnej obserwacji konstelacji GPS i GLONASS dla zapewnienia doktadnosci
pomiaru pozycji do max 10 m odchytki.

8. Musi posiadac

9. Lokalizator poprzez odpowiednig konfiguracje musi wspotpracowac z:

a) sondg paliwa analogowa lub cyfrowg (RS485),

b) czujnikiem wysypu odpadow,

c) identyfikatorem kierowcy,

d) czujnikiem podniesienia kosza

4. Sonda paliwa

1. Sonda musi pracowaé w oparciu o analogowy lub cyfrowy pomiar poziomu paliwa w zbiorniku.

2. Musi by¢ dedykowana do pomiaru paliwa typu olej napedowy.

3. Sonda paliwa musi posiada¢ doktadnos$¢ max +/-1% odchylenia od pomiaru na catej pojemnosci
zbiornika.

4. Sonda paliwa musi by¢ posiada¢ plomby mechaniczne i zabezpieczenia elektryczne w celu zapewnienia
bezpieczenstwa i niezawodnosci pracy w pojezdzie.

5. Instalacja sondy paliwa musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np. rama, zabudowa,
etc) w taki sposdb jak oryginalna, aby byta bezpieczna i nie budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu
przez stuzby drogowe (zastosowanie odpowiednich opasek, obudowy typu , peszel”, wykorzystanie
dedykowanych miejsc prowadzenia przewodow).



5. Czujnik wysypu odpadow

Czujnik musi umozliwiaé jednoznaczng identyfikacje stanu otwarcia / zamkniecia ,,odwtoka” pojazdu
bezpylnego ,$mieciarki”. Nie jest dopuszczalne wykorzystanie sygnatu przyciskow otwierania lub
zamykania ,odwtoka” jesli jedna operacja otwierania moze odbywac sie poprzez kilkukrotne uzycie
przycisku.

Czujnik musi pracowac w oparciu o technologie zblizeniowa.

Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np. rama, zabudowa, etc) w
taki sposob jak oryginalna, aby byta bezpieczna i nie budzita watpliwosci podczas oceny pojazdu przez

|Il

stuzby drogowe (zastosowanie odpowiednich opasek, obudowy typu , peszel”, wykorzystanie

dedykowanych miejsc prowadzenia przewodow).

Wykonawca udzieli gwarancji na system wizyjnego monitorowania pojazdu na okres 24 m-c od daty
podpisania protokotu odbioru:

Termin dostawy 180 dni



