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D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj wymagania dotyere wykonania i
odbioru robé. ;

1.2. Zakres stosowania S
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotycz Specyfikacje, obejmajwszystkie czynnéci umazliwiajace i majce
na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej zgodnie z Dokuradtrziektovy.

Zakres robobbejmuje:

e przebieg trasy drogowej,

zgodnie z Dokumentagprojektov.

1.3.1.  Odtworzenie trasy i punktéw wysad@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zgianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysokasciowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckavego punktéw gtownych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojéw,
d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposo6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz ghkaay i
koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okienia g zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich polskich normach, a
takze w instrukcjach i wytycznych technicznych obamuijagcych w geodezji i kartografii.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotysee robét podano w D.00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.
2. MATERIALY
2.1. Warunki og6lne stosowania materiatow
Warunki ogolne stosowania materiatéw podano w D.00.00.00 "Wymagania ogélne".
2.2. Rodzaje materiatéw
Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dicigokoto 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone ysigdztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizaciji
powinny mie srednig 0,15 do 0,20 m i dtugd 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 do 0,08
m i dtugaici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istqpiej nawierzchni bolce stalovéeednicy
5 mm i dilugdci od 0,04 do 0,05 m..
"Swiadki" powinny mi¢ diugai¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania Ogélne".
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3.2 Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokowych naley stosowd sprzt wg
zalecé& Wykonawcy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtowngolwinien gwarantow@auzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D.00.00.00 "Wymagania ogolne
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w D.00.0QW§magania Ogolne”.

Wykonawca przedstawi ignierowi do akceptaciji Projekt Technologii i Orgaadji Robét
oraz Program Zapewnienia J&&puwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakicheola wykonywane
Roboty.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Przed przyspieniem do robo6t Wykonawca powinien otrzyimad Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperdw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawsé&go, Wykonawca powinien prze-
prowadzé obliczenia i pomiary geodezyjne niedlne do szczeg6towego wytyczenia robét. Prace
pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagta odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@aazyniera o wszelkich letach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i reperow robatzy Bedy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie rénig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej to powinien poddmnic o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewpno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez tgniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej edrzych rzeczywistych, zaakceptowanych przez
Inzyniera, zostagm wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku atigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy nie mphQy¢ rozpoczte przed za-
akceptowaniem wynikoOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposdb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzo6r tych oznacge powinny by zaakceptowane przez zymiera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrenwszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatas czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaweyo zostaf zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robot,
to zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznephavidtiowej realizaciji rob6t nate do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasypunktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne tglozenia powinny b¥ zastabilizowane
w sposoéb trwaly, przy ayciu palikbw drewnianych, a ta& dowhzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granicrob6t ziemnych.

Repery robocze nalg zalaryé poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy
drogowej. Jako repery robocze ma wykorzysta punkty state stabilnych, istnigych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeopocze naley zatary¢ w postaci stupkow
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betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucgaj
osiadanie. Radne reperéw roboczych najeokresla¢ z doktadnécia do 0,5 cm stosag¢ niwelacg po-
dwojng w nawizaniu do reperéw patwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyrgne i
jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oltenej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i punktach przeksopoprzecznych
nie rzadziej ni co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej toasy w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mze by wieksze nk 5 cm.

Rzedne punktéw osi naky wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych
okreslonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ odpowiednich pali drewnianych lub rur meta-
lowych. Usungcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy wykonawca robot zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgaormpoza granig robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypdw i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy robot), zgodnie z Dokumentgleyojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzertbétrow miejscach zaakceptowanych
przez Ireyniera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowé& w przypadku nasypow o wysai@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopow gkbszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowgjlegi@¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilowaniprzekrojow poprzecznych musi
umazliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie zgodnyBakumentacj Projektova.

5.6.  Wyznaczenie punktéw wysokéciowych

Wszystkie punkty wysolk@iowe i repery robocze mugzby¢ nawipzane do reperow
panstwowych. Przed rozpoeziem Roboét Wykonawca powinien zay@ nowe punkty wysok&ciowe
(stupki betonowe z bolcem), ustalich wysokd¢ w stosunku do reperéw fitwowych i je chrord
przez caty czas realizacji budowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jak&ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D.00.00.00 "Wymagania ogélne".
6.2. Kontrola jako §ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzt wg ogolnych zasad oldlenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.0QW§magania ogolne”.

Jednostk obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéwsekgiciowych jest jeden
kilometr (km) wyznaczonej sytuacyjnie i wys@kdwo oraz zastabilizowanej drogi.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty ob¢te ST odbiera lgynier na podstawie przedstawionych przez Wykoraszkicow,
dziennikéw pomiarowych i protokotéw wg zasad ckoeych w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogéine”.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne zasady dotysee ptatnéci podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Ptaci s¢ za jeden kilometr (km) odtworzenia trasy i wyzreia punktow wysokiiowych po
dokonaniu odbioru Robdt wg punktu 8.
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jééio
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- wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okreslonych w niniejszej ST na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétowtkoli zgodnie z zasadami oktenymi w
ST D.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”,

- pozyskanie nieaiminych materiatéw geodezyjnych,

- wykonanie niezbdnych zgtosz& i innych czynnéci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

- wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania rolvdym zal@enie osnowy geodezyjnej,

- zala’enie osnowy geodezyjnej

- zakup i transport materiatow i spta,

- zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznycprdwidtowego wykonania robét lub

- wynikajacej z przygtej technologii robot,

- 0znakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy i inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa paaidcUGIK, 1978.

3. Instrukcja techniczna G-2.  Wysakaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

4. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

5. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne G&J 1983.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjnd B, 1983.

7. Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne sakoiciowe, GUGIK, 1979.

8. Instrukcja techniczna G-7.  Geodezyjna inwentargzsieci uzbrojenia terenu, GUGIK

9. Ustawa z dnia 17 maja 1989r. Prawo geodezyjne togeaficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pézniejszymi zmianami).
10. PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminalogi
11. PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazakréslenia.

Uwaga: Wszelkie roboty ¢ije w specyfikacji natey wykona& w oparciu o obowizujagce normy i
przepisy.



