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WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Wymagania Ogoéine odnoszg sie do wymagan wspolnych dla poszczegdinych wymagan technicznych dotyczacych wykonania
i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach zadania: ,Profilowanie i réwnanie drég leSnych na terenie
poszczegodlnych lesnictw Nadle$nictwa Rytel”.

1.2.Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja techniczna Wykonania i Odbioru Robét jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach gruntowych. Zaleca sie korzystanie z STWIOR przy zlecaniu prac na drogach lesnych.

1.3.Zakres robot objetych STWIOR

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIOR (Opisie przedmiotu zamdwienia) dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem robét budowlanych na drogach lesnych.

1.4.0gdIne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie robét,
metody uzyte przy realizacji oraz za ich zgodno$¢ z STWIOR i poleceniami Zamawiajacego.

1.5 Przekazanie terenu robot

Zamawiajacy w terminie i na zasadach okreslonych w umowie przekaze Wykonawcy teren robot.

1.6 Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§, oraz ograniczen tonazowych na przylegtych
drogach dojazdowych przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot.

1.7 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy.
W szczegbinosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

2. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢
wykonywanych robét. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w STWIOR i wskazaniach zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.
2.1. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania zlecenia powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— conajmniej 1 brona ciggniona

— co najmnigj 1 réwniarka samojezdna;

— co najmniej 1 walec samobiezny lub ciggniony
3. TRANSPORT
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Roboty polegajace na profilowaniu i rdwnaniu drog nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami sztuki budowlanej oraz zapisami
STWIOR. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ wykonywanych
robét, z wymaganiami STWIOR oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody
wykonywania robét. Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreSlonym przez
Zamawiajacego pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

4.2 Rdwnanie drég lesnych

Réwnanie droég polega¢ ma na przywrdceniu nawierzchni prawidtowego profilu poprzecznego i podtuznego, usunieciu
nierdwnosci i zapewnieniu wlasciwego odwodnienia. Wykonanie w/w robot polega¢ ma na przejechaniu jednego kilometra
drogi tj. wyprofilowanie z lewej i prawej strony oraz wyréwnanie na $rodku. Srednia szeroko$¢ robocza dla drég zwyktych ma
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miedzy 3m a 4 m. Zamawiajacy wskazuje, iz drogi przeznaczone do tego zadania zlokalizowane sg na catym obszarze
bedacym w zarzadzie Nadlesnictwa Rytel.

4.3 Zakres prac zwigzanych z profilowaniem drog
Zakres prac zwigzanych z profilowaniem drog obejmuje migdzy innymi:

. Profilowanie drogi rowniarka,

. Mechaniczne spulchnienie gruntu sprzetem ciggnionym lub samobieznym ( réwniarki, ptugi, kultywatory, brony).
. Zageszczenie drogi gruntowej walcem samobieznym ogumionym lub ciggnionym

. Wykonanie odprowadzenia wody w miejscach wskazanych przez le$niczego

. Reczne wybranie ze spulchnionego gruntu drogi kamieni i grubych korzeni;

. Sprawdzenie przekroju poprzecznego i profilu podtuznego szablonem i tata;

. Zabrania sig¢ wbudowywania darniny, grubych korzeni i duzych kamieni;

Droga wyprofilowana powinna mie¢ spadki poprzeczne dostosowane do rodzaju gruntu, podtoza:
- dla gruntéw cigzkich (glina) — 18%;

- dla gruntéw Srednich (piasek gliniasty, pospdtka) - 6+8 %;

- dla gruntéw lekkich (piasek, piasek pylisty) — 4%.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaC zatozong jako$¢ robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét.

5.2 Szerokos$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze sie rozni¢ od szerokosci istniejgcej drogi.

5.3 Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nalezy przeprowadza¢ na podstawie oceny wizualnej, a jezeli tego wymaga sytuacja, nalezy
udrozni¢ doty chtonne lub wykona¢ nowe w celu gromadzenia wod opadowych sptywajacych poza korpus drogi.

5.4. Zasady okre$lania iloSci robot

Jednostka miary przy pracy réwnaniu drog leSnych jest km. llos¢ km pracy réwniarki drogowej musi by¢ potwierdzona przez
wiasciwego lesniczego.

6. ODBIOR ROBOT

6.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

b) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi koricowemu.

6.2.0dbiér czesciowy robot

Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg
zasad jak przy odbiorze koficowym rob6t.

6.3. Odbior konicowy robot

Odbiér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot zrealizowanych kazdorazowo na podstawie
poszczegdlnych zlecen w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Odbior koricowy robot nastapi w terminie ustalonym w
umowie. Odbidr dokonywany bedzie przez komisje powotang przez Zamawiajacego oraz wkasciwego miejscowo lesniczego
przy udziale Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z poszczegdlnym zleceniem STWIOR.

6.3.1. Dokumenty do odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robot jest protokét odbioru koricowego robot sporzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Roboty uznaje sie za zgodne z wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie
czynnosci zawarte w punktach 4 i 5 wykonane zostaty prawidtowo.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Ustalenia ogdlne
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Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa dla 1 km wykonanych
prac z oferty. Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci i wymagania skltadajace sie na jej
wykonanie, okre$lone ponizej w STWIOR.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

robocizne bezposrednia,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi
koszty po$rednie,

zysk kalkulacyjny;

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce w ofercie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej
zaptaty za wykonanie rob6t objetych umowa. Podstawag ptatnosci jest protokdt odbioru robét podpisany przez strony
zawierajacy informacje dotyczace zakresu wykonanych robét, z podaniem jednostek obmiarowych (ilo$¢ km).

8. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2022 poz. 2324).
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