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KARTA UZGODNIEN
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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania

1.1. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz.U.2019.2310 ze
zm.).

1.2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach
(Dz.U.2019.2311 ze zm.) — zataczniki 1 — 4.

1.3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzeSnia 2003 r w sprawie
szczegotowych warunkoéw zarzadzania ruchem oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzeniem (Dz.U.2017.784).

1.4. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz.U.2020.110 ze zm.).

1.5. Zatwierdzenie Nr 207/S-72/2020 z dnia 11 grudnia 2020 r.

2. Przedmiot opracowania
Przedmiotem opracowania jest docelowa organizacja ruchu drogowego w celu zmiany
uktadu paséw ruchu na ul. Zamiejskiej w celu utatwienia skretu z ul. Zamiejskiej

w ul. Myrka.

Projektuje odpowiednio dostosowane oznakowanie poziome do nowego uktadu paséw
ruchu. Nalezy zmniejszy¢ powierzchnie pola wytgczonego z ruchu w celu umozliwienia
jazdy na wprost. Na wlocie ul. Zamiejskiej projektuje sie wykonanie piktogramu P-8e.

Dostosowujac przy tym oznakowanie pionowe F-10 i F-11.

Na tarczy skrzyzowania nalezy wykona¢ oznakowanie poziome zgodnie z zatgczonymi

rysunkami, gdzie zastosowano linie P-1e, P-2b, P-3b, P-7b.

Dodatkowo na wlocie ul. Schumana dodaje sie ha wyspie dzielacej znak A-7.

Likwidacja relacji lewoskretnej ma na celu poprawe bezpieczenstwa na skrzyzowaniu. Na
wlocie ul. Zamiejskiej pas wewnetrzny bedzie stuzy¢ tylko do jazdy na wprost. Ze wzgledu
na dopuszczenie kolizyjnosci dwdch grup sygnatowych K17WL i K15 oraz konieczno$é
zapewnienia przepustowosci obcigzonego ruchem pojazddéw skrzyzowania. Natomiast
sama relacja jest bardzo mata i wynosi maksymalnie 1-2 pojazdy na godzine — co nie
spowoduje utrudnien z dostepnoscig do ul. Opolskiej. Jednoczesnie kierowcy bardzo
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czesto nie rozrézniajg sygnalizatoréw ogdlnych od kierunkowych i wydaje im sie, ze jak

wjezdzajg na skrzyzowanie na zielonym to oni majg pierwszenstwo.

3. Charakterystyka drogi i ruchu
Ulica Rzeczypospolitej i Zamiejska jest drogg powiatowg nr 2175D o przekroju 1x2
o szerokosci pasa ruchu ~3,5m z obustronnym poboczem trawiastym, chodnikiem
0 duzym natezeniu ruchu.
Ulica Schumana jest drogg gminna nr 107755D o przekroju 1x2 o szerokosci pasa ruchu
~3,0m z obustronnym chodnikiem o Srednim natezeniu ruchu.
Ulica Myrka jest droga gminna nr 107759D o przekroju 1x2 o szerokosci pasa ruchu

~3,0m z obustronnym chodnikiem o Srednim natezeniu ruchu.

Powyzsze drogi znajduje sie w terenie zabudowanym gdzie ograniczenie predkosci
wynosi 50km/h (w porze nocnej 60 km/h).
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4. Plan sytuacyjny i punkty kolizji

Skala 1:500
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5. Parametry bezpieczenstwa

5.1. Lista grup sygnalizacyjnych

Nr o . Liczba | Sekwencja Min. CZ?,S . Min Cz.a,s .
kan. | © Nazwa Opis Typ komor | sygnatéw | zielony przejscia Cz przejscia
n Z/Cz Cz/Z

1 K5 K5 kotowa 3 Z-7-Cz-CzZ 5 3 1 1
2 K5L K5L kotowa 3 Z-7-Cz-CzZ 5 3 1 1
3 K2 K2, K2p kotowa 3 Z-7-Cz-CzZ 5 3 1 1
4 1 K7 K7 kotowa 3 Z-7-Cz-CzZ 5 3 1 1
5 P5 P5a, P5b piesi 2 Z-Zm-Cz 9 4 1

6 R5 R5a, R5b rower 2 Z-Zm-Cz 4 4 1

7 P2 P2a, P2b piesi 2 Z-Zm-Cz 12 4 1

8 S2 S2 kotowa 1 Z-B 5 1

9 K15 K15 kotowa 2 Z-Zm-Cz 5 3 1

10 K15L K15L kotowa 2 Z-Zm-Cz 5 3 1

11 K16 K16 kotowa 2 Z-Zm-Cz 5 3 1

12 K16WL K16WL kotowa 2 Z-Zm-Cz 5 3 1

13 K17W K17W kotowa 2 Z-Zm-Cz 5 3 1

14 2 | K17WP K17WP kotowa 2 Z-Zm-Cz 5 3 1

15 P17a P17a, P17b piesi 2 Z-Zm-Cz 6 4 1

16 P17c P17c, P17d piesi 2 Z-Zm-Cz 4 4 1

17 P18 P18a, P18b piesi 2 Z-Zm-Cz 5 4 1

18 S15 S15 kotowa 1 Z-B 5 1

19 S16 S16 kotowa 1 Z-B 5 1

20 | 1| K7P K7P kotowa 3 Z-7-Cz-CzZ 5 3 1 1

Z - sygnat zielony
Cz — sygnat czerwony
Z — sygnat z6tty

CzZ - sygnat czerwony z zéttym

Zm — sygnat zielony migajacy
Zm — sygnat 26ty migajacy
B — brak sygnatu
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5.2. Minimalne dtugosci swiatfa zielonego dla pieszych

G min
G .
, | Szerokos¢ | Dhugos¢ | GV=14m/s |\, | GX0,75 | przyjgte w
Grupa krawedz przejécia | przejscia 2m/ programach
p5a 11,38 8,13 - 6,10
P5 4 9+4
p5b 11,93 8,52 - 6,39
r5a 12,10 - 2,88 2,16
R5 2 4+4
r5b 12,82 - 3,05 2,29
p2a 10,75 7,68 - 5,76
P2 4 12+4
p2b 15,74 11,24 - 8,43
pl7a 7,47 5,34 - 4,00
P17a 4 8+4
p17b 7,12 5,09 - 3,81
pl7c 4,79 3,42 - 2,57
P17c 4 4+4
p17d 4,81 3,44 - 2,58
pl8a 5,79 4,14 - 3,10
P18 4 5+4
p18b 5,18 3,70 - 2,78
P17a+P17c 13,97 9,98 - 7,48 10+4
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5.3. Macierz kolizji

Lo

e

SR URORN

(O
X[ [x[x
X[ X[ %] %

X X | X

X X

X

X
XX | XX | X
X

RSRESOMONP RO

o

£

X[ X X
X[ X || X

X|| X[ X

By By Lo Aoy Ay £
T % s % % % T Ty e e %

X X

Poziomo — Grupy Ewakuujgce sie
Pionowo — Grupy Dojezdzajace

Strona 8 / 43



Docelowa organizacja ruchu
SK_20 Rzeczypospolitej - Zamiejska

5.4. Obliczenia czas6w miedzyzielonych

Nr | GSe |Rel _E| Ve pD;j Se Te |Z| GSd |[Rel_D| Vvd Sd | Td | Mz | przyj
1 K7P P 8,33 | 10 {18,48| 3,42 |3| K5L L 11,11(32,97 (3,97 | 2,45 3
2 K7P P 8,33 | 10 | 20,87 3,70 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 6,70 7
3 K7P P 8,33 | 10 |16,54| 3,18 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 6,18 7
4 | K5 W |11,11] 10 [32,21] 3,80 |3| K2 L [11,11(27,02/3,43| 337 | 4
5 K5 W |11,11| 10 |27,60| 3,38 |3 K2 L 11,11(21,00| 2,89 | 3,49 4
6 K5 W |11,11| 10 |31,46| 3,73 |3 K2 L 11,11|23,55(3,12| 3,61 4
7 K5 w |11,11| 10| 6,72 | 1,51 |3 P5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,51 5
8 K5 W |11,11| 10| 2,71 | 1,14 |3 P5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,14 5
9 K5 w |11,11| 10| 6,73 | 1,51 |3 P5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,51 5
10 K5 W |11,11| 10| 2,71 | 1,14 |3 P5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,14 5
11 K5 W |11,11| 10| 9,25 | 1,73 |3 R5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,73 5
12 K5 w |11,11| 10| 7,24 | 1,55 |3 R5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,55 5
13 K5 W |11,11| 10| 9,25 | 1,73 |3 R5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,73 5
14 K5 w |11,11| 10| 7,24 | 1,55 |3 R5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,55 5
15 K5L L 8,33 | 10 [32,97| 5,16 |3| K7P P 11,11|18,48 | 2,66 | 5,49 6
16 K5L L 8,33 | 10 |26,33| 4,36 |3 K2 L 11,11(12,05|2,08| 5,28 6
17 K5L L 8,33 | 10 | 26,36 4,36 |3 K2 L 11,11(12,04| 2,08 | 5,28 6
18 K5L L 8,33 | 10 | 22,53 3,90 |3 K7 W |13,89|18,25|2,31| 4,59 5
19 K5L L 833 10| 6,71 | 2,01 |3 P5 0,00 | 0,00 |0,00| 5,01 6
20 K5L L 833 |10 2,70 | 1,52 |3 P5 0,00 | 0,00 |0,00| 4,52 5
21 K5L L 833 |10 9,24 | 2,31 |3 R5 0,00 | 0,00 |0,00| 5,31 6
22 K5L L 833 10| 7,23 | 2,07 |3 R5 0,00 | 0,00 |0,00| 5,07 6
23 K5L L 8,33 | 10 |35,36| 5,44 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 8,44 9
24 K5L L 8,33 | 10 |{31,28| 4,95 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 7,95 8
25 K2 L 8,33 | 10 | 27,02 4,44 |3 K5 W |13,89(32,21|3,32| 4,12 5
26 K2 L 8,33 | 10 | 21,18 3,74 |3 K5 W |13,89(27,42|2,97| 3,77 4
27 K2 L 8,33 | 10 | 23,55 4,03 |3 K5 W |13,89(31,46|3,27| 3,76 4
28 K2 L 8,33 | 10 {12,93| 2,75 |3| K5L L 11,11 25,46 (3,29 | 2,46 3
29 K2 L 8,33 | 10 {12,84| 2,74 |3| K5L L 11,11 25,56 (3,30 | 2,44 3
30 K2 L 8,33 | 10 |16,31| 3,16 |3 K7 W |13,89|14,80|2,07| 4,09 5
31 K2 L 8,33 | 10 17,09 3,25 |3 K7 W |13,89|13,55|1,98| 4,27 5
32 K2 P 8,33 | 10 |19,17| 3,50 |3 K7 W |13,89(31,74|3,29| 3,21 4
33 K2 L 833 10| 7,29 | 2,07 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 5,07 6
34 K2 L 833 |10 | 3,08 | 1,57 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 4,57 5
35 K2 L 833 |10 | 7,29 | 2,07 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 5,07 6
36 K2 L 833 |10 | 3,08 | 1,57 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 4,57 5
37 K2 P 833 10| 7,38 | 2,09 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 5,09 6
38 K2 P 833 |10 299 | 1,56 |3 P2 0,00 | 0,00 |0,00| 4,56 5
39 K7 W |11,11| 10 |19,22| 2,63 |3| K5L L 11,11|21,56 (2,94 | 2,69 3
40 K7 W |11,11| 10 |15,45| 2,29 |3 K2 L 11,11|15,65(2,41| 2,88 3
41 K7 W |11,11| 10 |14,59| 2,21 |3 K2 L 11,11|16,05| 2,44 | 2,77 3
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42| K7 W |11,11] 10 [31,74] 3,76 |3| K2 P |11,11|19,17|2,72| 403 | 5
43 | K7 W |11,11] 10 |37,66| 4,29 |3| P5 0,00 | 0,00 |0,00| 7,29 | 8
44 | K7 W |11,11] 10 [33,65] 3,93 |3| P5 0,00 | 0,00 |0,00| 6,93 | 7
45 | K7 W |11,11] 10 [33,13] 3,88 |3| RS 0,00 | 0,00 |0,00| 6,88 | 7
46 | K7 W |11,11] 10 |31,12] 3,70 |3| RS> 0,00 | 0,00 |0,00| 6,70 | 7
47 | P5 1,40 | 0 11,40 8,14 |0| K5 W [13,89| 2,71 |1,20| 6,95 | 7
48 | P5 1,40 | 0 [11,90| 8,50 [0| K5 W |13,89| 6,72 |1,48| 7,02 | 8
49 | P5 1,40 | 0 [11,40| 8,14 |0| K5 W [13,89| 2,71 |1,20| 6,95 | 7
50| P5 1,40 | 0 [11,90| 8,50 [0| K5 W |13,89| 6,73 |1,48| 7,02 | 8
51| P5 1,40 | 0 [11,40| 8,14 |0| K5L L |11,11] 2,70 [1,24| 6,90 | 7
52| P5 1,40 | 0 |11,90| 8,50 |0| K5L L |11,11] 6,71 |1,60| 6,90 | 7
53| P5 1,40 | 0 |11,90| 8,50 |0| K7 W |13,89(33,65(3,42| 508 | 6
54 | P5 1,40 | 0 |[11,40| 8,14 (0| K7 W |13,89(37,66(3,71| 443 | 5
55 | RS 420 | 0 [12,06| 2,87 |0| K5 W |13,89| 7,24 |1,52| 1,35 | 2
56 | RS 420 | 0 [12,79] 3,05 |0| K5 W |13,89| 9,25 |1,67| 1,38 | 2
57| RS 420 | 0 [12,06| 2,87 |0| K5 W [13,89| 7,24 |1,52| 1,35 | 2
58 | RS 420 | 0 [12,79] 3,05 |0| K5 W |13,89| 9,25 |1,67| 1,38 | 2
59 | RS 420 | 0 [12,06| 2,87 |0| K5L L |11,21] 7,23 [1,65| 1,22 | 2
60 | RS 420 | 0 [12,79] 3,05 |0| K5L L |11,11] 9,24 [1,83] 1,21 | 2
61| RS 420 | 0 [12,79] 3,05 |0| K7 W [13,89(31,12(3,24|-0,19| ©
62 | RS 420 | 0 [12,06| 2,87 |0| K7 W |13,89(33,13(3,39|-051| O
63| RS 420 | 0 [12,79] 3,05 |0| S2 P [11,11]1851|2,67| 0,38 | 1
64 | RS 420 | 0 [12,06] 2,87 |0| S2 P [11,11]20,54|2,85| 0,02 | 1
65 | P2 1,40 | 0 |15,77|11,27|0| K7P P [11,11]16,54|2,49| 8,78 | 9
66 | P2 1,40 | 0 |10,68| 7,63 |0| K7P P [11,11]20,87|2,88| 475 | 5
67 | P2 1,40 | 0 |15,77|11,27|0| K5L L |11,11]31,28(3,82| 7,45 | 8
68 | P2 1,40 | 0 |10,68| 7,63 |0 K5L L [11,11(35,36|4,18| 3,45 | 4
69 | P2 1,40 | 0 [10,68| 7,63 |0| K2 L |11,11] 3,08 [1,28] 6,35 | 7
70 | P2 1,40 | 0 |15,77|11,27|0| K2 L |11,11] 7,29 |1,66| 9,61 | 10
71| P2 1,40 | 0 [10,68| 7,63 |0| K2 L |11,11] 3,08 [1,28] 6,35 | 7
72| P2 1,40 | 0 |15,77|11,27|0| K2 L |11,11] 7,29 |1,66| 9,61 | 10
73| P2 1,40 | 0 [10,68| 7,63 |0| K2 P [11,11] 2,99 |1,27| 6,36 | 7
74 | P2 1,40 | 0 |15,77|11,27|0| K2 P [11,11] 7,38 |1,66| 9,60 | 10
75 | S2 P [833]10(2054|3,66 0| R5 0,00 | 0,00 (0,00| 3,66 | 4
76 | S2 P [833] 101851 3,42 |0| R5 0,00 | 0,00 (0,00| 3,42 | 4
77 | K15 | W |11,11| 10 |27,40| 3,37 |3|K16WL| L |11,11|36,57|4,29| 2,07 | 3
78 | K15 | W [11,11| 10 |13,30| 2,10 |3 |K16WL| W |11,11|28,10(3,53| 1,57 | 2
79 | K15 P [833]10|1541]| 3,05 |3|K16WL| W |11,11|34,22|4,08| 1,97 | 2
80| K15 | W [11,11| 10 |41,49| 4,63 |3| P17c 0,00 | 0,00 |0,00| 7,63 | 8
81| K15 | W 11,11 10 |37,45| 4,27 |3| P17c 0,00 | 0,00 |0,00| 7,27 | 8
82| KI5L | L |833|10|16,65| 3,20 |3|K16WL| L [11,11/20,90(2,88| 3,32 | 4
83| KISL | L |833|10|14,04| 2,88 |3|K16WL| W [11,11(22,03|2,98| 2,90 | 3
84| KI5L | L |833|10/(1537|3,04 |3| KI7W | W [13,89(31,79|3,29| 2,76 | 3
85| KI5L | L |833|10|19,50| 3,54 |3 |K17WP| W |13,89(30,69(3,21| 3,33 | 4
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86| KI5L | L |833|10|43,44| 6,41 |3|K17WP| P |11,11(38,76|4,49| 492 | 5
87 | K16 P |833|10 (2445|413 |3| KI7W | W |13,89|51,02|4,67| 2,46 | 3
88 | K16 P [833]10(20,24] 3,63 |3|KI7WP| W |13,89|50,06|4,60| 2,02 | 3
89 | K16 P |833|10(17,47| 3,30 |3|K17WP| W |13,89(4597|4,31| 1,99 | 2
90 |K16WL| L |8,33|10(36,57|559 |3| K15 | W |13,89(27,40(2,97| 562 | 6
91 |K16WL| W | 8,33 |10(28,50| 4,62 |3| K15 | W [13,89(12,90(1,93| 569 | 6
92 |K16WL| W | 8,33 | 10 (34,22 5,31 [3| K15 P |11,11|1541(2,39| 592 | 6
93 |K16WL| L |8,33|10|21,46|3,78 |3| K15L | L |11,11(16,10|2,45| 433 | 5
94 |K16WL| W |8,33|10(22,82|3,94 |3| K15L | L |11,11(13,25/2,19| 475 | 5
95 |K16WL| L | 8,33 |10 |23,11|3,97 |3| KI7W | W [13,89(29,98(3,16| 3,81 | 4
96 |K16WL| W | 8,33 |10 (21,74 3,81 |3| KI7W | W [13,89(33,03(3,38| 3,43 | 4
97 |K16WL| L |8,33|10|18,61| 3,43 |3|K17WP| W |13,89(33,52(3,41| 3,02 | 4
98 |K16WL| W | 8,33 | 10 |18,15| 3,38 |3|K17WP| W |13,89(34,37|3,47| 2,90 | 3
99 |K16WL| W | 8,33 | 10 |40,71| 6,08 |3| P18 0,00 | 0,00 |0,00| 9,08 | 10
100 | K16WL| W | 8,33 | 10 |36,67| 5,60 |3| P18 0,00 | 0,00 |0,00| 8,60 | 9
101|K16WL| W | 8,33 | 10 |34,22| 5,31 |3| S15 P [11,11]1541(2,39| 592 | 6
102 | K17W | W |11,11| 10 |32,70| 3,84 |3| K15L | L |11,11|14,48(2,30| 4,54 | 5
103| K17W | W |11,11| 10 |51,02 5,49 |3| K16 P [11,11]24,45|3,20| 529 | 6
104| K17W | W |11,11| 10 |30,88| 3,68 |3|K16WL| L [11,11]22,20/3,00| 3,68 | 4
105| K17W | W |11,11| 10 |33,47| 3,91 |3|K16WL| W [11,11{21,30|2,92| 4,00 | 4
106 | K17W | W [11,11| 10| 7,01 | 1,53 |3| P17a 0,00 | 0,00 |0,00| 453 | 5
107 | K17W | W |11,11| 10| 3,00 | 1,17 |3| P17a 0,00 | 0,00 |0,00| 417 | 5
108 | K17WP| W |11,11| 10 |31,27|3,71 |3| K15L | L |11,11|18,91|2,70| 401 | 5
109 |K17WP| P | 8,33 |10(38,76| 585 |3| KI5L | L [11,11(43,44|4,91| 3,94 | 4
110 | K17WP| W |11,11| 10 |50,06| 5,41 |3| K16 P [11,11]20,24|2,82| 558 | 6
111|K17WP| W |11,11| 10 |46,11| 5,05 |3| K16 P [11,11]17,33|2,56| 549 | 6
112 |K17WP| W [11,11| 10 |34,15| 3,97 |3 |K16WL| L |11,11|17,98|2,62| 435 | 5
113 |K17WP| W [11,11| 10 |34,80| 4,03 |3 |K16WL| W |11,11|17,72|2,59| 4,44 | 5
114 |K17WP| W |11,11| 10| 7,22 | 1,55 |3| P17a 0,00 | 0,00 |0,00| 4,55 | 5
115|K17WP| W [11,11| 10| 3,21 | 1,19 |3| P17a 0,00 | 0,00 |0,00| 419 | 5
116 |K17WP| P | 8,33 | 10| 7,24 | 2,07 |3| P17a 0,00 | 0,00 |0,00| 507 | 6
117 |K17WP| P | 8,33 |10 3,22 | 1,59 |3| P17a 0,00 | 0,00 |0,00| 459 | 5
118| P17a 1,40 | 0 | 7,16 | 512 |0| KI7W | W [13,89] 3,00 |1,22| 3,90 | 4
119| P17a 1,40 | 0 | 7,43 | 531 |0| KI7W | W [13,89| 7,01 |1,50| 3,80 | 4
120| P17a 1,40 | 0 | 7,16 | 5,12 |0|K17WP| W [13,89] 3,21 |1,23| 3,89 | 4
121| P17a 1,40 | 0 | 7,43 | 531 |0|K17WP| W [13,89| 7,22 |1,52| 3,79 | 4
122| P17a 1,40 | 0 | 7,16 | 5,12 |0|K17WP| P |11,11] 3,22 |1,29| 3,83 | 4
123| P17a 1,40 | 0 | 7,43 | 531 |0|K17WP| P |11,11| 7,24 |1,65| 3,66 | 4
124| P17c 1,40 | 0 | 4,67 | 3,34 |0| KI5 | W |13,89(37,45/3,70|-0,36 | O
125| P17c 1,40 | 0 | 4,77 | 3,41 |0| KI5 | W [13,89(41,49/3,99|-0,58| O
126| P18 1,40 | 0 | 521 | 3,72 |0|K16WL| W |11,11|36,67|4,30|-0,58 | O
127| P18 1,40 | 0 | 5,80 | 4,14 |0|K16WL| W |11,11|40,71|4,66|-0,52| O
128| S15 P [833]10(1541| 3,05 |0|K16WL| W |11,11(34,22(4,08|-1,03| 0
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SK_20 Rzeczypospolitej - Zamiejska

5.5. Macierz minimalnych czasé6w miedzyzielonych
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6. Opis programoéw akomodacyjnych

6.1. Opis algorytmu sterowania

Warunki przejscia:

Symbol grupy w warunku przejscia oznacza zadanie zarejestrowane dla tej grupy.
PD (permanent demand)— stale zadanie

Symbol grupy w warunku przejécia oznacza zadanie zarejestrowane dla tej grupy.

E(x)-(extension from detectors belong to ,x” group) zadanie wydluzania z detektoréw dane;
grupy

Eg(x)-(extension from detectors belong to ,x" group and green time this group
G(x)<Gmax(x)) zadanie wydluzama z detektordéw danej grupy 1 G(x)<Gmax(x)

»

Efg(x)- (extension from detectors belong to ,x” group and green time this group
G(x)<Gmax(x) and phase which group “x” belong to has possibility to extension according to
frame plan) zadanie wydluzania z detektoréw danej grupy 1 G(x)<Gmax(x) 1 faza obslugujaca

grupe posiada mozliwosé wydluzenia zgodnie z planem ramowym

Ef(x)- (extension from detectors belong to ,,x" group and phase which group “x” belong to
has possibility to extension according to frame plan) zadanie wydluzania z detektorow dane;
grupy 1 faza obslugujaca grupe posiada mozliwosé wydluzenia zgodnie z planem ramowym

R(x)- (red time group ,,x ") czas sygnalu czerwonego w grupie x
G(x)- (green time group ,,x”) czas sygnalu zielonego w grupie x
TF — (phase time) czas trwania fazy

Warunki wydluzania:
Symbol grupy oznacza, ze grupa otrzymuje zadania wydluzania z detektorow.

Uwaga:

¢ Minimalne oraz maksymalne sygnaly zielone grup sygnalizacyjnych dla poszczegolnych
programéw zhajdujq sie w dalszej czesci opracowania. Dla kazdej fazy, zanim program
przejdzie z jednej do drugiej, sprawdzane jest, czy sygnal zielony grup, ktére zmieniajq swoj
stan w fazie nastepnej, osiggngl wartosé minimalng. Program nie mozZe zmieni¢ fazy, jezeli
powyzszy warunek nie bedzie spelniony.
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6.2. Schemat sterowania (Programy P1-P6)
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6.3. Warunki przejs¢ miedzyfazowych (Programy P1-P6)

© o © Warunki
3 3 = _ inimal
E :g .S E é Zadanie dla fazy docelowej Wydtuzanie fazy biezacej ml:;nwfnri\:gs?cacnz:su
_D -
- © Min St | Min G(x)
0 -
1 Eg (K5, K7, K7P, K15, K15L,
1 2 PD K16)
1a 0 -
1 2 PD | Eg (K5, K7, K15, K15L, K16) |
0 -
Eg (K5, K7, K7P, K15, K17W,
2 1 3 KoL K17WP)
Eg (K5, K7, K7P, K15, K17W,
2 3a PD K17WP)
0 -
K2, KI6WL, P5, R5, P17a,
3 1 4 P17c Eg (K5L, K15L)
2 la P2 Eg (K5L, K15L)
3 1 PD Eg (K5L, K15L)
0 -
K2, K16WL, P5, R5, P173,
33 1 4 P17c Eg (K15L)
2 la P2 Eg (K5L, K15L)
3 1 PD Eg (K5L, K15L)
0 -
4 1 la P2 Eg (K2, K16WL)
2 1 PD Eg (K2, K16WL)
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6.3. Schemat sterowania (Program P7)
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6.4. Warunki przej$¢ miedzyfazowych (Programy P7)

- © Warunki
© § *qé © E adanie dla fazv docel ) Wvdtuzanie fazy biesaces minimalnego czasu
= % s © § adanie dla fazy docelowej ydtuzanie fazy biezacej trwania stanu

- © Min St | Min G(x)

0 -

Eg (K5, K7, K7P, K15, K15L,

1 12 K5L K16)

11 5 3 K2, KI6WL, P5, R5, P17a, | Eg (K5, K7, K7P, K15, K15L,
P17c K16)
Eg (K5, K7, K7P, K15, K15L,

3 14 PD K16)

0 -
11a 1 12 K5L Eg (K5, K7, K15, K15L, K16)

2 11 PD Eg (K5, K7, K15, K15L, K16)

0 -

12 1 13 K2, KI6WL, P5, RS, P173, Eg (K5, K5L, K15, K15L)
P17c
2 14 PD Eg (K5, K5L, K15, K15L)
13 0 -

1 14 PD Eg (K2, K16WL) \

0 -

Eg (K5, K7, K7P, K15, K17W,

14 1 11a P2 K17WP)
Eg (K5, K7, K7P, K15, K17W,

2 11 PD K17WP)
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7. Programy sygnalizacji
7.1. Program wejsciowy

Hﬁm Koniec D"9%8 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45
[ EEEEEE L[] L (] ] i
K5L : = = L[] INEEEEEENEEEE i
k2 (11 B 2 k L[] ] i | IN i
k2 30 B0 BT E L] ] INEREEEN i
Ps |11 |20 [H9s |2 L] L] i
s (11 B0 e L[] L[] i
P2 23 4 2 2 L] ENRREREN i
52 2 = 2 L[] INNEEE i
Kis 31 o [ |2 L] ] INEREEEN i
kisL (22 [0 Rl |2 L[] ([ ] [ i
kie (25 2o Bz E 1] | [ [ []] |
kiewL |11 23 k2 k L[] ] i | IN i
K17W 2 = 2 L[] INEREEEE i
K17WP : : = L[] ENEEERER i
Pi7a |11 k21 o 2 L[] L[] i
pric (11 Rzt o k2 [ ] L[] ] ||
pig (3 Ko Rl i L[] L[] i
515 : = = L[] L[] i
sie |1 B3 k2 k L[] L[] i
ke (11 21 o i L[] ] L[] i
Program wejsciowy musi by¢ poprzedzony 180-s sygnatem zéttym migajacym dla grup
kotowych

Nastepnie grupy kotowe muszg wysytaC przez 5s ciggly sygnat zétty, grupy piesze i/lub
rowerowe sygnat czerwony

Strona 18 / 43



SK_20 Rzeczypospolitej - Zamiejska

Docelowa organizacja ruchu

7.2. Program wyjsciowy
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7.3. Program P1

7.3.1. Parametry

grup sygnatowych programu P1

Nr pr. 1 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspdirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} wraz z
grupa:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 7 9 17 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 5 5 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 7 1 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 7 9 10 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
5 P5 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 7 14 12 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 5 5 8 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 5 5 0 K15L
K2, P5, R5, P17a,
12 K16WL 5 6 3 0 K2 P17¢
K5, K7, K15,
13 K17W 12 3 4 0 K17Wp
K5, K7, K15,
14 | K17WP 8 5 4 0 K17W
K2, P5, R5,
15 P17a 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 516 > K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 14 6 0 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.3.2. Diagram programu P1
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7.4. Program P2
7.4.1. Parametry grup sygnalowych programu P2

Nr pr. 2 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspbirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte | {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} wraz z
grupg:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 5 8 15 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 3 5 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 4 2 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 5 6 10 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
> P> 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 5 13 10 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 6 2 6 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 6 2 0 K15L
K2, P5, R5, P17a,
12 K16WL 5 3 3 0 K2 P17¢
K5, K7, K15,
13 K17wW 12 1 3 0 K17WP
K5, K7, K15,
14 | KI7WP 8 3 3 0 K17W
K2, P5, R5,
15 P17a 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 516 > K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 9 5 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.4.2. Diagram programu P2
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7.5. Program P3
7.5.1. Parametry grup sygnatowych programu P3

Nr pr. 1 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspdirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} Wwraz z
grupg:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 7 9 22 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 3 4 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 > 2 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 7 9 15 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
> P> 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 7 14 17 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 5 5 5 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 5 5 0 K15L
K2, P5, R5, P17a,
12 K16WL 5 4 3 0 K2 P17¢
K5, K7, K15,
13 K17W 12 5 7 0 K17WP
K5, K7, K15,
14 | K17WP 8 7 7 0 K17W
K2, P5, R5,
15 P17a 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 S16 5 K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 18 5 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.5.2. Diagram programu P3
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7.6. Program P4
7.6.1. Parametry grup sygnatowych programu P4

Nr pr. 1 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspdirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte | {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} wraz z
grupg:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 4 12 6 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 2 2 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 6 2 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 6 18 0 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
> P> 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 5 11 8 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 10 0 0 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 9 0 0 K15L
K2, P5, R5, P17a,
12 | K1I6WL 5 5 3 0 K2 P17¢
K5, K7, K15,
13 K17wW 8 6 2 0 K17WP
K5, K7, K15,
14 | KI7WP 8 4 2 0 K17W
K2, P5, R5,
15 Pi7a | 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c | 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 516 > K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 1 5 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.6.2. Diagram programu P4
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7.7. Program P5
7.7.1. Parametry grup sygnatowych programu P5

Nr pr. 1 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspdirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} Wwraz z
grupg:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 10 22 17 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 10 7 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 9 6 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 10 22 10 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
> P> 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 10 27 12 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 8 5 0 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 8 5 0 K15L
12 | KI6WL| 5 10 6 0 K2 K2/ P5, B>, P72,
K5, K7, K15,
13 K17W 15 8 7 0 K17WP
K5, K7, K15,
14 | K17WP 8 13 7 0 K17W
K2, P5, R5,
15 P17a 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 S16 5 K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 30 13 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.7.2. Diagram programu P5
} 1 5 2 5 3 W 4 . 5 !
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7.8. Program P6
7.8.1. Parametry grup sygnatowych programu P6

Nr pr. 1 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspdirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte | {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} wraz z
grupg:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 10 22 21 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 10 6 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 9 4 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 10 22 14 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
> P> 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 10 29 14 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 8 5 0 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 8 5 0 K15L
12 | KI6WL| 5 10 4 0 K2 K2/ P5, B>, P72,
K5, K7, K15,
13 K17W 15 10 9 0 K17WP
K5, K7, K15,
14 | K17WP 8 15 9 0 K17W
K2, P5, R5,
15 Pi7a | 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c | 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 516 > K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 34 11 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.8.2. Diagram programu P6

1 2 3

z
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7.9. Program P7
7.9.1. Parametry grup sygnatowych programu P7

Nr pr. 1 | {MIN} | Oczekiwanie Maksimum Wydtuzenie | Wspdirzadanie
grupy w zielonym I okres IT okres III okres | réwnolegte | {CR} wraz z
{WG} wydtuzenia | wydtuzenia | wydtuzenia {PEG} grupa
{EG1} {EG2} {EG3} wraz z
grupg:
K5L, K7, K15,
1 K5 7 Tak 10 22 16 K15L, K16,
K17W, K17WP
2 K5L 5 5 0 K15, K15L
P5, R5, K16WL,
3 K2 0 K16WL P17a, P17c
K5, K15,
4 K7 7 Tak 12 22 15 K15L, K16,
K17W, K17WP
K2, R5, K16WL,
> P> 9+4 P17a, P17c
K2, P5, K16WL,
6 RS 9+4 P17a, P17c
K5, K7, K15,
7 P2 12+4 Tak K15L, K16,
K17W, K17WP
8 S2 5 K5L, K15L
K5, K5L, K7,
9 K15 7 Tak 10 18 3 K15L, K16,
K17W, K17WP
K5, K5L, K7,
10 K15L 5 Tak 8 5 17 K15, K16
K5, K7, K15,
11 K16 5 Tak 8 5 0 K15L
K2, P5, R5, P17a,
12 | K1I6WL 5 6 5 0 K2 P17¢
K5, K7, K15,
13 K17wW 15 17 23 0 K17WP
K5, K7, K15,
14 | KI7WP 8 24 12 0 K17W
K2, P5, R5,
15 Pi7a | 10+4 K16WL, P17c
K2, P5, R5,
16 P17c | 10+4 K16WL, P17a
K5, K7, K15,
17 P18 5+4 Tak KisL, K16
18 S15 5
K2, K5L,
19 516 > K15L, K16WL
K2, K5, K7, K2, P5, R5,
20 K7P 7 9 44 K15, K16WL, K16WL, P17a,
K17W, K17WP P17c
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7.9.2. Diagram programu P7
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8. Sprawdzenie warunkdéw ruchu
Szczyt poranny (12.03.2020 7:10-8:10) dla programu P1

b
=
3
N
Wiot Grupy Fielone 1 2 Caestotli
skrzyzow Pas Kierunek syanalizacyine &l SFat [veh/h] Ex— Nazna o2 Nazwa wosé | C[poj/godz] REZ FR ws] UKD L m]
1 ,{ K5 63 2000 |5 565 1400 08 04 565 A 35
1
2 [N K5L 15 [Jj2000 |5 118 314 065 035 121 (B 22
2 1 1— Kz 4 [J]2000 |5 142 312 054 0.46 M54 (B 2%
1 ™ K7p M 2000 |5 7 756 03 0.1 1814 |A 12
3
2 Va K7 47 [Jj2000 |5 365 1045 065 035 1257 |A 35
1 -4 K15 63 [J|2000 |2 492 1400 065 035 537 A kil
2
2 % K15L 3 [Jj2000 |3 115 867 047 0.13 1533 |A 15
1 & K16516 |42 [Jj2000 |5 64 934 0493 0.07 1322 |A 3
3
2 & KI6WL |14 [Jj2000 |2 13 2 0% (004 323 B 4
1 - Kizwe |17 [J]2000 |5 53 378 0.96 0.14 04 (B 11
4
2 A K17 19 [Jj2000 |5 240 47 019 0.81 41 |c 63
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Szczyt popotudniowy (12.03.2020 16:00-17:00) dla programu P3

>
E
3
»N
Wit Grupy Zielone i 2 Casstoll
shrzyzow Pas Kierunek sygnalizacyine sl SFat [veh/h] E— Namwa P Namwa wosé | C [poj/godz] REZ FR ws] UKD Lm])
1 ‘[ K5 &1 [Jj2000 5 595 1356 0.56 044 665 A 32
1
2 [N K5L 14 []}2000 = 104 472 0.78 022 3323 (B ]
2 1 1— K2 16 [}2000 = 191 356 046 0.54 3363 (B 3z
1 . K7P 77 [Jj2000 5 203 1712 087 013 108 A ]
3
2 Va K7 63 []/2000 |2 640 1400 054 046 596 A 38
1 L K15 &4 [Jj2000 | 370 1423 074 0.26 481 A 2
2
2 4 K15L 35 [Jj2000 5 301 778 061 039 1978 |A 37
1 I k16516 |39 72000 |2 12 867 084 |03 |1712 |A kS
3
2 I3 KiswL |13 2100 40 304 047 013 3358 (B 3
1 4 Ki7wp |22 [Jj2000 5 84 489 087 013 %65 (B 12
4
2 el K17w 24 []}4000 = 501 1067 053 047 2767 |B 68
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9. Harmonogram realizacji programow

W ciggu doby na skrzyzowaniu dziatajg programy izolowane akomodacyjne (P1-P4),
stanowigce jednoczesnie statoczasowe programy awaryjne, przefaczane w zaleznosci od
godziny zgodnie z zatgczonym schematem. W zaleznosci od realizowanego wariantu nalezy

przypisac programy

Nr | Od | Do | Pn | Wt | St | Cz | Pt | So | N
1 |02 50 ' 7ZM Z-M | ZM|Z-M | Z-M | Z-M | Z-M
2 | 50 5% p1 | PL | PL PL Pl | ZM ZM
3 | 5% 102 p1 | PL |  P1L |  PL | P16 P2 P2
4 109 14% | p2 | P2 | P2 | P2 P2 | P2 P2
5 | 14%|18% p3 | P3 | P3 P3| P3| P2 P2
6 | 189 | 2199 p2 | P2 | P2 | P2 | P2 | P2 P2
7 | 2192130 p4 | P4 | P4 | P4 | P4 | P4 | P4
8 | 213 | 22%  pg | P6 | P6 | P6 | P6 | P6 @ P6
9 | 220|220 p7 | P7 | P7 | P7 | P7T | Z-M | Z-M
10 2220 0% | Z-M | Z-M | Z-M | Z-M | Z-M | Z-M | Z-M
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10. Lista i opis detektorow

©

o g & . Interwaty o 3w Funkgje

=% |S¢ S [s] £e=

2 ko %'_ © |t e | © £ 8 Meldowa- | Opdinienie | Odmeldo- | .. .

nie Zadania

1 D5.1 30 K5 30| 26 o Tak
2 D5L.1 1 K5L 2,0 10,0 00 Tak
3 D5L.2 30 3,0 35 o Tak Tak
4 D2.1 2 K2 2000 00 Tak
5 D2.2 19 2,5 13,0 o) Tak Tak
6 D7P.1 20 K7P | 20| 1,6 0 Tak
7 D7.1 20 K7 2,0 | 1,6 0 Tak
8 D15.1 25 Ki5 | 2,5 ] 2,0 0 Tak
9 D15L.1 1 k15l 201 0,0 00 Tak
10 D15L.2 25 2,8 | 3,0 00 Tak Tak
11 Di16.1 2 K16 2,0 10,0 00 Tak
12 D16.2 26 30| 2,7 00 Tak Tak
13 [ D16WL.1 | 1 2,0 [ 0,0 0 Tak
14 | DieWL2 | 16 | 1OWL 2,5 | 3,0 0 Tak Tak
15 D17W.1 40 Ki7w | 3,0 | 2,6 00 Tak
16 | D17WP.1 | 42 | K1I7WP | 3,0 | 2,6 00 Tak
17 DP5a - p5 Tak
18 DP5b - Tak
19 DR5a - RS Tak
20 DR5b - Tak
21 DP17a - Tak
22 DP17b - Tak
23 DP17c - P17 Tak
24 DP17d - Tak
25 DP18a - Tak
26 DP18b - P18 Tak
27 DP2a - P2 Tak
28 DP2b - Tak
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11. Sygnalizatory

Nazwa Nazwa / nr Grupa . , Srednica | Zrédto .
sygnaliz wiotu Grupa nadzoro Sekwencja sygnatow soczewki | éwiatta Lokalizacja
atora wana
K5 K5 Tak @ G @ D @ 300 LED wysiegnik
N\ 4 N
K5L :'40_-'? K5L Tak O IQ 300 LED wysiegnik
S ~
7o) Qv - d rd \
g8 OO0
= 8
g\/
P5a & Tak @ @ @ @ 200 LED maszt
P5
- - @ @ @ @ w0 | o | mosa
R5a Tak @ @ 200 LED maszt
RS -
R5b Tak @ @ @ 200 LED maszt
" eeErfe® ~ - "
S g8
P2a s = g Tak @ @ @ @ 200 LED maszt
P2
- - @ @ @ @ O S .
o ol w| BO@O@ | = | = |
o
s BE OJOROOJO
5 83
99L&
&
o o | | GBI GBIE | = | | e
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Oe@

(O|@0

K15 K15 Tak u @ 300 LED wysiegnik
= §8
K15L é’ K15L Tak y 300 LED wysiegnik
=y /
OfelO
S15 S15 Tak @ @ 200 LED wysiegnik
K16 K16 Tak @ u @ D @ 300 LED wysiegnik
o £
— © c
8 §3 @ @ @ @ @
= &3
K16WwL K16WL Tak 300 LED wysiegnik
S16 S16 Tak @ @ 200 LED wysiegnik
K17wW K17w Tak @ @ @ @ @ 300 LED wysiegnik
~ S=o @ [] @ D @
K17WP = 2.3 | Ki7wp Tak E @ E D 300 LED | wysiegnik
s ER
P17a N o1y Tak @ @ @ 200 LED maszt
a
P17b 200 LED maszt
P17c P17c Tak @ @ @ 200 LED maszt
P17d 200 LED maszt
P18a ® Q’g Tak @ @ @ 200 LED maszt
8 g% P18
P18b = o¢& Tak @ @ @ @ 200 LED maszt

Sygnalizatory zlokalizowane na wysiegnikach powinny posiadac ekran kontrastowy.
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12. Fazy reczne

Fazy do recznego sterowania ruchem majg taki sam cel jak sterowanie ruchem przez
Policjanta na skrzyzowaniu. Operator Centrum Zarzadzania Ruchem wykorzystuje
sterowanie na skrzyzowaniu poprzez aplikacje eDaptiva lub PTC oraz podglad na dane
skrzyzowanie poprzez aplikacje M3S (kamery CCTV, PTZ, RL, KOD), Autoscope Browser
(kamery wideodetekcji Autoscope) dostarczonych przez Wykonawce ZSZRiTP w Legnicy

Opracowane fazy sg zaprogramowane w definicji sterownika, nie zostaty ujete
w harmonogramie. Uzycie faz przez Operatora bedzie wynikato wylgcznie z aktualnej
sytuacji ruchowej na skrzyzowaniu tj. kolizji, wypadku, zatoru, utrudnien w ruchu,
przejazdu kolumny pojazdéw, na Zzadanie uprawnionych stuzb oraz innych sytuacjach
nadzwyczajnych i kryzysowych. Podczas uruchamiania faz sterownik zachowuje wszystkie
parametry bezpieczenstwa jak podczas swojej normalnej pracy (macierze kolizji), jedynie
Operator moze dowolnie wyznacza¢ dtugosc trwania pojedynczej fazy oraz ich kolejnosc.
Jeden Operator moze w danym momencie obstugiwac tylko jedno skrzyzowanie.

Operator Centrum Zarzadzania Ruchem bedzie miat mozliwo$¢ uruchomienia w dowolnym
momencie pracy sygnalizacji Swietinej faz jak nizej.

Oznaczenia:

[XX] StY — faza zgodna z pracg sygnalizacji Swietlnej, zalecane jest uzywanie faz kolejno
po sobie,

[X(*] ALL RED — wszystkie grupy sygnalizacyjne majg sygnat czerwony,

[XXPSP] KY — faza dla pojazdéw strazy pozarnej, KY — oznacza grupe Kotowg jakiej
dotyczy sygnat zielony,

[XXW] Nazwa — faza realizujgca sterowanie wlotowe, Nazwa — nazwa wlotu,

[XXUP] Nazwa - faza dla pojazdéw uprzywilejowanych otwarty jest tylko wlot od
kierunku nadjezdzajgcego pojazdu, Nazwa — nazwa wlotu.

X — liczba kolejna,
Y — liczba dowolna.

[01] Stla [02] St2
{} ]
/Ké jé
n ) | -
v #
‘p18’ P K‘:!SL \ P’(7 " K15 ”(7 ’I<7/p‘
e K17W/' v |

K17wp
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[13UP] Schumana [14UP] Zamiejska
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13. Zachodzace zmiany w sygnalizacji Swietinej

- Zmiana nazwy grupy istniejacej K17 na K17W

- Zmiana nazwy detektora istniejgcego D17.1 na D17W.1

- Demontaz blend kierunkowych z sygnalizatora istniejgcego K17P
- Zmiana nazwy grupy istniejgcej K17P na K17WP

- Zmiana nazwy detektora istniejgcego D17P.1 na D17WP.1

14. Postanowienia koncowe
e Termin wprowadzenia nowej statej organizacji ruchu:

zgodnie z projektem giéwnym
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