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D.01.02.04. Roboty rozbiorkowe

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWiORB

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(SSTWiORB) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot rozbiérkowych zwiazanych z Projektem
,,Remontem chodnikow przy ul. Studziennej, osiedlu ogrody oraz budowa miejsc parkingowych” w Lesznie.

1.2. Zakres stosowania SSTWiORB
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt (SSTWiORB) stanowi Dokument
Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SSTWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

1.3.1. Demontazem:
a) nawierzchni chodnika z kostki betonowej do przetransportowania na plac zamawiajacego.

1.3.2. Rozbiorka:

a) rozebranie chodnika z ptyt betonowych,

b) rozebranie kraweznika betonowego wraz z fawa betonowa,

¢) rozebranie obrzezy betonowych wraz z fawa betonowa,

d) frezowanie nawierzchni bitumicznej o $redniej grubosci 10cm,
e) rozebranie podbudowy pod frezowana nawierzchnia bitumiczna,
f) rozebranie podbudowy kruszywa, $rednia grubo$¢ ok. 10cm.

1.3.3. Pozostalych robot:

a) transport rozebranych elementéw przeznaczonych do likwidacji wraz z utylizacja,

b) transport zdemontowanych elementdéw na plac Zamawiajacego od 10km,

¢) przesadzenie krzewow ,,zywoptot” rosngcych wzdhuz chodnika w odleglos¢ 0,5m od projektowanego obrzeza
betonowego,

d) przestawienie istniejacego stanowiska na rowery.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SSTWiORB D.00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 3.

3.2. Sprzet do rozbiérki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorka moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera:
— ‘ladowarki,
— samochdd skrzyniowy do 5ton z zurawiem,
— zrywarki,
— spycharka,
— pity mechaniczne,
— frezarki nawierzchni,
— koparki,
— inny sprzgt zatwierdzony przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki
Do wykonania zadania nalezy uzywac nast¢pujacych srodkoéw transportu:
— samochéd skrzyniowy do 5ton z zurawiem,
— samochdd skrzyniowy,
— samochod samowyladowcezy,
— inne $rodki transportu zatwierdzony przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3,
zgodnie z dokumentacja projektowa, SSTWiORB lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, InZynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rg¢cznie natomiast roboty demontazowe nalezy
wykona¢ re¢cznie.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen o ile uzyskane elementy nie staja si¢ wilasnoScia Wykonawcy. Elementy te Wykonawca
powinien przewiez¢ na miejsce uzgodnione z Zamawiajgcym lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SSTWiORB staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z
terenu budowy i zutylizowane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w
SSTWiORB D.02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Przesadzenie krzewow nalezy dokona¢ recznie. Przed przystgpieniem do przesadzenia krzewy nalezy je
przycia¢ na 1/3 dotychczasowej wysokosci. Prace nalezy rozpocza¢ od wyznaczenia miejsca na przesadzenie i
wykopanie miejsca pod przesadzane krzewy. Nastepnie wykopac krzewy starajac si¢ zachowac jak najwigksza bryte
korzeniowa. Miejsce w ktorym beda przesadzane krzewy nalezy zla¢ obficie wodg, a nastepnie przesadzi¢ krzewy.
Nalezy w szczeg6lno$ci zwrdci¢ uwage by posadowienie krzewow wzgledem terenu bylo na takiej samej
wysokosci, ktore nie moze by¢ wigksze niz +2cm. Przesadzone krzewy nalezy obsypaé ziemia i obficie podlac. W
przypadku nie przyjecia si¢ krzewdéw Wykonawca uzupetni ubytki nowymi nasadzeniami na wiasny koszt.

Przestawienie miejsca na rowery polega na zdemontowaniu istniejacego stanowiska, oraz jego montaz w
miejscu wskazanym w Dokumentacji Projektowej. W przypadku jego uszkodzenia Wykonawca wymieni na wlasny
koszt nowe stanowisko. Montaz polega na ustawieniu stanowiska i zabetonowaniu stupkow w sposob zapewniajacy
stabilno$¢ stanowiska na rowery.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementoéw przewidzianych do demontazu.

Zageszczenie gruntu wypehiajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetniaé
odpowiednie wymagania okreslone w SSTWiORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”. W miejsce uszkodzonych
elementow przewidzianych do ponownego Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia na wiasny koszt
rownowaznej ilosci danych elementow.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

7.2.1. Demontazem:
a) nawierzchni chodnika z kostki betonowej do przetransportowania na plac zamawiajacego — n’.

7.2.2. Rozbiérka:

a) rozebranie chodnika z plyt betonowych — m?,

b) rozebranie kraweznika betonowego wraz z fawa betonowa - m,

¢) rozebranie obrzezy betonowych wraz z tawa betonowa — m,

d) frezowanie nawierzchni bitumicznej o $redniej grubosci 10cm — m?,
¢) rozebranie podbudowy pod frezowana nawierzchnia bitumiczng — m?,
f) rozebranie podbudowy kruszywa, $rednia grubos¢ ok. 10cm — m’.

7.2.3. Pozostalych robét:

a) transport rozebranych elementéw przeznaczonych do likwidacji wraz z utylizacjg - t,

b) transport zdemontowanych elementéw na plac Zamawiajacego do 10km - t,

¢) przesadzenie krzewow ,,zywoplot” rosngcych wzdtuz chodnika w odlegtos¢ 0,5m od projektowanego obrzeza
betonowego - m,

d) przestawienie istniejacego stanowiska na rowery - szt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SSTWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

9.2.1. Demontazem:
a) nawierzchni chodnika z kostki betonowej do przetransportowania na plac zamawiajacego:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- r¢czny demontaz nawierzchni,
- zesktadowanie zdemontowanej nawierzchni,
- uporzadkowanie terenu budowy.

9.2.2. Rozbiérka:

a) rozebranie chodnika z ptyt betonowych:
- wyznaczenie chodnikéw przeznaczonych do rozbiorki,
- mechaniczne/r¢czne rozebranie chodnikdw,
- uporzadkowanie terenu budowy.

b) rozebranie kraweznika betonowego wraz z fawg betonowa:
- wyznaczenie kraweznikow przeznaczonych do rozbiorki,
- mechaniczne/r¢czne rozebranie kraweznikow,
- uporzadkowanie terenu budowy.

¢) rozebranie obrzezy betonowych wraz z tawg betonowa:
- wyznaczenie obrzezy przeznaczonych do rozbiorki,
- mechaniczne/r¢czne rozebranie obrzezy,
- uporzadkowanie terenu budowy.

d) frezowanie nawierzchni bitumicznej o $redniej grubosci 10cm:
- wyznaczenie obszaru przeznaczonego do rozbiorki,
- mechaniczne frezowanie nawierzchni,
- uporzadkowanie terenu budowy.
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e) rozebranie podbudowy pod frezowana nawierzchnig bitumiczng:
- wyznaczenie obszaru przeznaczonego do rozbiorki,
- mechaniczne/r¢czne rozebranie podbudowy,
- uporzadkowanie terenu budowy.

f) rozebranie podbudowy kruszywa, $rednia grubo$¢ ok. 10cm:
- wyznaczenie obszaru przeznaczonego do rozbiorki,
- mechaniczne/r¢gczne rozebranie podbudowy,
- uporzadkowanie terenu budowy.

9.2.3. Pozostalych robot:

a) transport rozebranych elementdéw przeznaczonych do likwidacji wraz z utylizacja:
- zaladunek rozebranych elementow,
- transport elementéw z rozbiorki,
- utylizacja elementdéw z rozbidrki.

b) transport zdemontowanych elementdéw na plac Zamawiajacego do 10km:
- zaladunek rozebranych elementow,
- transport elementéw z rozbiorki,
- roztadunek elementdéw z rozbidrki we wskazane miejsce.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-77/8931-12; Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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