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1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej o$wietlenia awaryjnego w Hali
Sportowo — Widowiskowej Miejskiego Osrodka Sportu i Rekreacji w Krosnie

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych w zakresie projekiu wykonawczego
instalacji elektryczne.

1.3. Przedmiot i zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonania i odbioru robot
elekirycznych zwigzanych z:
+ montaz oswietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego zasilanego z centralnej baterii CB dla
stref ogélnodostepnych
« montaz o$wietlenia awaryjnego na oprawach z autotestem dla stref przeznaczonych pod
wynajem
« wykonanie tras kablowych zasilania o$wietlenia awaryjnego i ewakuacyjnego

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz ich zgodnosc
z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5. Dokumentacja rob6t montazowych

Dokumentacje robét montazowych elementow instalacji elektrycznej stanowia:

- projekt wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
2 02.09.2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresu i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacii
technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego
(Dz. U.z2004 r. Nr 202, pdz. 2072 zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, p6z. 664),

- specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét

2. Materiaty

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozgdanego standardu wykonania i okreslenia witasciwosci i wymogéw technicznych
zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych



producentéw pod warunkiem: spetniania tych samych wtasciwosci technicznych, przedstawienia
zamiennych rozwigzan na pisSmie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania,

uzyskanie akceptacji projektanta i zamawiajacego).

2.1. Wymagania ogolne

Do wykonania i montazu instalacji, urzgdzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektryczne;
w obiektach budowlanych nalezy stosowaé¢ przewody, kable, osprzet oraz aparature
i urzadzenia elekiryczne posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

2.2. Rodzaje materiatow
2.2.1.System centralnej baterii
Dla obiektu zaprojektowano system baterii grupowej (centralnej) CB 48 VDC spetniajgcy wymogi

normy:

VDE 0108
* Polska Norma PN-EN 50171:2005 Centralne uktady zasilania.
* Polska Norma PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego os$wietlenia
ewakuacyjnego.
« Polska Norma PN-EN 62034:2012 Systemy automatycznego testowania
awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego zasilanego z akumulatorow.
System centralnej baterii musi posiada¢ aktualny Krajowy Certyfikat Statosci
Witasciwosci Uzytkowych wydany przez uprawniong jednostke badawczg oraz byé

oznaczony Znakiem Budowlanym ,B”.

2.2.2. Przewody i sposéb prowadzenia instalacji
Przy wykonaniu instalacji nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:
» izolacja zyt przewodow i kabli powinny odpowiadaé kolorom zgodnym z PN,
* izolacje w kolorze zotto-zielonym mozna stosowaé wytacznie w instalacjach
zwigzanych z ochrona od porazen,
» do zasilania opraw z centralnej baterii stosowaé przewody o odpornosci ogniowe;j
NHXH-2x1,5 (2,5) mm? i uktada¢ zgodnie z wymogami dla instalacji pozarowych
e do zasilania opraw z autotestem stosowaé przewody bezhalogenowe
N2XH-3x1,5 (2,5) mm? i uktada¢ w listwach elektroinstalacyjnych bezhalogenowych
* podejscia instalacji przez przegrody oddzielenia pozarowego uszczelnicé masg
ognioodporng w klasie przegrody.

2.2.3. Instalacja oswietlenia.
Parametry o$wietlenia doba¢ w oparciu o ponizsze przepisy i normy:



» Polska Norma PN-EN 1838:2013 Zastosowanie oswietlenia. Oswietlenie
awaryjne.

« Polska Norma PN-EN 12464-1:2004 Swiatto i o$wietlenie - O$wietlenie
miejsc pracy. Czes¢ 1. Miejsca pracy we wnetrzach.

» Polska Norma PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe.

 Polska Norma PN-EN 50172:2005 Systemy awaryjnego oswietlenia
ewakuacyjnego.

» Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. z
1991 r. Nr 81, poz.351 z p6zn. zm.).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 07
czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych
obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 109 z 2010 r.; poz. 719).

Oprawy o$wietlenia awaryjnego muszg posiadaé aktualne Swiadectwa
Dopuszczenia wydane przez Instytut CNBOP. Czas dziatania oswietlenia awaryjnego
i ewakuacyjnego przyjgc 1h.

Zastosowano oprawy oswietlenia wyposazone w zintegrowane moduty adresowe
zasilane z centralnej baterii napieciem bezpiecznym SELV (48VDC) pracujace w
trybach:

a) na jasno: oprawy kierunkowe (oprawy o symbolu EW),

b) na ciemno: oprawa zapala sie po zaniku napiecia (oprawa o symbolu AW)

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktoéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy i wynajety do wykonania robdét musi byc
utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy.

Wykonawca dostarczy inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4.Transport

4.1.09g06Ine wymagania dotyczace transportu.

Nalezy stosowac jedynie takie srodki transportu, kitére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robét. Liczba srodkéw transportu powinna gwarantowaé¢ prowadzenie robét
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej w terminie

przewidzianym kontraktem.



4.2.Transport materiatow

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane
zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdinych materiatéw.
Podczas transportu materiatow ze skiadu na budowe nalezy zachowaé ostroznos¢ aby nie
uszkodzi¢ materiatdbw do montazu. Minimalne temperatury dopuszczajgce transportowanie
wynosza dla bebnéw: - 15°C i - 5°C dla krgzkdéw, ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia izolaciji.
Nalezy stosowa¢ dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne zasady

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z dokumentacjg techniczng
i umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i jakos¢ wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami

inspektora nadzoru.

5.2.Przebijanie otworéw w scianach lub stropach

» Prace rozpoczaé od doktadnego trasowania otworéw, po wykonaniu przebicia sprawdzic¢
wymiary wykonanych otworéw.

* W przypadku mechanicznego przebijania otworéw zamontowaé zasilanie sprzetu

mechanicznego, a nastepnie zdemontowac zasilanie po wykonaniu otwordw.

5.3.Przewody i kable izolowane uktadane w gotowych korytkach lub wciggane do
kanatow zamknietych i przepustow

* Rozwinigcie przewoddw

» Sprawdzenie, odmierzenie i ucigcie przewoddw

» Utozenie przewoddéw w korytkach

»  Wprowadzenie kohcow przewoddw do puszek lub odgateznikdw

5.4. Przygotowanie podtoza pod zabudowe aparatéow
» Po trasowaniu wykonac $lepe otwory

» W gotowych otworach osadzi¢ kotki rozporowe plastikowe

5.5. Mocowanie aparatow
» Aparat rozebra¢ w stopniu niezbednym do zamocowania
»  Przykreci¢ aparat do gotowego podtoza

»  Zlozy¢ aparat ponownie



5.6. Montaz centralnej baterii

Montaz obejmuije :

* przemieszczenie w strefie montazowej

* rozpakowanie

» ustawienie na miejscu montazu wg projektu

* wyznaczenie miejsca zainstalowania

» trasowanie

* wykonanie Slepych otworéw poprzez podkucie we wnece albo kucie reczne lub
mechaniczne, wiercenie mechaniczne otwordw w sufitach, scianach lub podtozach

» o0sadzenie kotkbw osadzonych plastikowych oraz dybli, srub kotwigcych lub wspornikéw
wraz z zabetonowaniem

* montaz wraz z regulacjg mechaniczng elementéw wyposazenia (drzwiczki, klamki, zamki,
pokrywy)

» oznakowanie aparatury i okablowania w rozdzielnicy, ktére powinno by¢é wykonane
w sposéb czytelny najlepiej przy pomocy drukarki i nie powinno zakrywa¢ danych
technicznych aparatéw i osprzetu

* przeprowadzenie préb i badan

5.7. Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach
» Zainstalowanie aparatu na szynie nosnej (euroszynie)

* podtgczenie przewodow do aparatu i pod zaciski

*  Sprawdzenie dziatania aparatu

»  Zalozenie oznacznika z opisem obwodu

5.8. Podtaczenie przewodoéw pojedynczych i kabelkowych pod zaciski lub bolce

* Podtaczenie zyt przewodéw nalezy wykonaé za pomoca sprzetu odpowiednio
przystosowanego do rodzaju i przekroju tgczonych przewodow. W miejscach potgczen
i rozgatezien zyty przewodow nie powinny by¢ naprezane mechanicznie

*  Przewody pojedyncze lub zyly przewoddw kabelkowych nalezy obcig¢ na dtugos¢ potrzebng
do wykonania potgczen z naddatkiem od 1 do 2 cm

* Przewody pojedyncze i konce zyt przewodow kabelkowych nalezy odizolowa¢ na dtugosci
niezbednej do prawidtowego potaczenia z zaciskiem

*  Oczysci¢ zyty

»  Zalutowac konce zyt wielodrutowych lub wykonac oczka na przewodach jednodrutowych

* podtgczy¢ przewody pod zaciski lub bolce

5.9. Pomiar rezystanciji izolacji instalacji elektrycznych
Pomiar rezystanciji izolacji oowodow 1-fazowych i 3-fazowych obejmuje :

»  Odigczenie zasilania i odbiornikéw



* Wykonanie pomiaru rezystancji izolacji miedzy przewodami roboczymi i miedzy
przewodami a ziemig

»  Sporzgdzenie protokotu wraz z oceng

5.10. Sprawdzenie samoczynnego wytaczenia zasilania

Sprawdzenie samoczynnego wytgczania dla obwoddéw 1-fazowych i 3-fazowych obejmuje :
»  Pomiar impedanciji petli zwarciowej
»  Pomiar rezystancji uziemienia
»  Wykonanie proby zadziatania wytgcznika r6znicowoprgdowego testerem instalaciji

»  Sporzgdzenie protokotu wraz z oceng

5.11. Montaz opraw oswietleniowych i sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow
energii elektrycznej

Te elementy instalacji montowa¢ w kohcowej fazie robdt, aby unikngé

niepotrzebnych zniszczen i zabrudzen. Oprawy do stropu montowaé wkretami

zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach rozporowych plastikowych. Ta sama uwaga

dotyczy sprzetu instalacyjnego, urzadzen i odbiornikow energii elektrycznej montowanego

na scianach.

Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie oraz prawidtowos¢ potaczen.

Zrodta $wiatta i zaptonniki do opraw nalezy zamontowa¢ po catkowitym zainstalowaniu

opraw.

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajgcych przez odpowiednie

przytgczanie odbiorow 1-fazowych.

6. Kontrola jakosci
Szczegotowy wykaz oraz zakres pomontazowych badan kabli i przewodow zawarty jest w
PN-1EC 60364-6-61:2000 i PN-E-04700:1998/Az1:2000
Ponadto nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajgce sie z ogledzin
czesciowych i koncowych polegajacych na kontroli:
» zgodnos$ci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym
» zgodno$ci potgczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej
« stanu kanatow i listew kablowych, kabli i przewoddw, osprzetu instalacyjnego do kabli
i przewodow
» stanu i kompletnosci dokumentacji dotyczacej zastosowanych materiatéw
» sprawdzenie ciggtosci wszelkich przewodow wystepujacych w danej instalacji
* poprawnosci wykonania i zabezpieczenia potgczen srubowych instalacji elektrycznej
potwierdzonych protokotem przez wykonawce montazu
* poprawnosci wykonania montazu sprzetu instalacyjnego, urzgdzen i odbiornikéw

energii elektrycznej



* poprawnosci zamontowania i dokonanej kompletacji opraw oswietleniowych
* pomiarach rezystancji izolacji,
Po wykonaniu ogledzin i pomiaréw nalezy sporzadzi¢ protokéty z przeprowadzonych

badan zgodnie z wymogami.

7. Obmiar robét

7.1. Zasady ogdlne

Obmiar robét bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych rob6t. Obmiaru rob6t dokonuje
wykonawca po pisemnym powiadomieniu inwestora o zakresie obmierzanych robét, co
najmniej 3 dni przed planowanym terminem. Wyniki obmiaréw nalezy wpisa¢ do rejestru
obmiardw.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestoscig ptatnosci na rzecz wykonawcy

okreslonych w umowie lub w innym czasie okreslonym przez wykonawce i inwestora.

7.2.Szczegb6towe zasady przedmiaru i obmiaru robot montazowych instalacji
elektrycznej
Obmiaru robdt dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary
odpowiadajgce zawartym w dokumentacji i tak:

» dla osprzetu montazowego dla kabli i przewodow: szt., kpl., m,

» dla kabli i przewodoéw: m,

» dla sprzetu tgcznikowego: szt, kpl.,

» dla opraw oswietleniowych: szt., kpl.,

» dla urzadzen i odbiornikbéw energii elektrycznej: szt., kpl.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawce i wymagajg
akceptacji inwestora.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajace nastepujacym etapom odbioru :
» odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
» odbiodr czesciowy
» odbior ostateczny

» odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym



wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowg i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru robét

dokonuje Inspektor Nadzoru z ramienia Inwestora.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Inwestora.

Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentdw.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inwestora i Wykonawcy.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonanych robét
z dokumentacjg projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonanych rob6t uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty :
* Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli

zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy



» Szczegébtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne)

» Dziennik budowy i rejestr obmiaréw

»  Wyniki pomiaréw kontrolnych

W przypadku gdy wg Komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy Komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na-podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbiér ostateczny robét".

9. Warunki ptatnosci
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji robét.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w Specyfikacji Technicznej i dokumentacji projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac :

» robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami

» wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych

ubytkéw i transportu na teren budowy

» wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszacymi

» koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

» podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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