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WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneSTP & wymagania dotyere wykonania i odbioru wykopow w
gruntach nieskalistych, wykonywanych przy: ,,Przidwa drogi powiatowej nr 1659N dr.kraj. nr 58 (Japd - Sdaisk —
Siodmak) w km 8+377 — 9+144”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) standww@zujacg podstaw stosowan jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budatvyrlodernizacii
drdg i obejmuyj wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w poditcu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podathyi potsztywnych [12] powinien charakteryzaiwsic grup nosnosci Gi.
Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmaci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z
dokumentacja projektoyi SST.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce spretu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogoblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogélne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DOG2L(Qokt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn@ w catym okresie prowadzenia robét, a naprawa
uszkodzé, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykoigh, podcicia lub innych odgpstw od dokumentacii
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty oziym stopniu przydatrisi do budowy nasypow
byly odspajane oddzielnie, w sposéb uniglwaajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanzagody Iayniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinmopby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odktad. O ile laynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, zygje odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychétrohiemnych powinno spetiawymagania, dotycce
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ¢), podanego w tablicy 1. Ze wzglu na charakter wykopéw — beZpednio pod
korytem — przyjto wymagania, jak dla ruchu KR3.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt merh

kategoria ruchu KR3-KR6

Gérna warstwa o gruléci 20 cm 1,00
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Na gkbokasci od 20 do 50 cm od

powierzchni rob6t ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spethiaj wymaganego wskaika zagszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgniete przez bezpoednie zagszczanie
gruntéw rodzimych, to naky podj¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajacego uzyskanie wymaganych wdido
wskanika zagszczenia. Mdiwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do
akceptacji laynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nanos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nastawie pomiaru wtornego
modutu odksztatcenia;Zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych
robét ziemnych jest mniejszazr,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza & po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych & czynné¢ budowlan. Moze odbywa sie jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktore nie sphwgpuszkodzé
powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy warunkéw obgiza
Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniwodngsci z wymaganiami oké&onymi w dokumentacii
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag; nalezy zwrocié na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogaggzaich wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgbiich zakaczeniu,
) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agean okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.06k07.

7.2. Jednostka obmiarowa

D O O

Jednostl obmiarovy jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-02.00kD 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fwykopow w gruntach nieskalistych obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp tdikiad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
- zag:szczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
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- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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