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1. Opis techniczny
1.1 Cel i zakres projektu organizacji
Organizacja ruchu ma na celu uporzadkowa¢ oraz poprawic¢ bezpieczeristwo ruchu na ulicy Wittenberga

w miejscowosci Zyrardéw.

1.2 Podstawa opracowania

Opracowanie sporzadzono na podstawie nastepujacych materialow:

1. Plan sytuacyjny przedmiotowego obszaru

2. Ustawa prawo o ruchu drogowym

3. Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie
znakow sygnatéw drogowych z dnia 31.07.2002r.

4. Szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (zatacznik do nr 220,
poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003r.)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury Dz. U. Nr 177 Poz. 1729 z dnia 23 wrzeénia 2003 F;

w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania Ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru

nad tym zarzadzaniem.

1.3 Inwestor
Miasto Zyrardéw

Plac Jana Pawta Il nr 1
96-300 Zyrardow

1.4 Charakterystyka drogi i ruchu
Wedtug Miejscowego Planu Zagospodarowania Przestrzennego, funkcja ulicy okreslona jest jako
KDD - dojazdowa.
Predkos¢ projektowa 30 km/godz.
Kategoria ruchu KR2.
Uksztaltowanie geometryczne:
- rodzaj terenu - ptaski
- przekrdj uliczny,
- szerokosci jezdni: 7,0 m,

- spadek poprzeczny daszkowy 2 %,
- chodniki obustronne zmiennej szerokosci: strona lewa 2,00 - 6,05 m, strona prawa 1,90 - 11,00 m.

- strona lewa: zatoki postojowe szerokosci 2,50 m, parkowanie réwnolegte; szerokoéci 4,50 m,

parkowanie

prostopadte;
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- strona prawa: zatoki postojowe szerokosci 4,50 m, parkowanie prostopadte; szerokosci 2,50 m,

parkowanie
réwnolegte; szerokosci 4,80 m, parkowanie skoéne,
- strona prawa: zatoka autobusowa szerokosci 3,00 m,
- jezdnia manewrowa szerokoéci 3,50 - 5,00 m,

- spadek chodnikéw i zatok do jezdni.
1.5 Projekt organizacji ruchu
Projekt organizacji ruchu przewiduje uporzadkowanie ruchu na ulicy Wittenberga, zgodnie

z rysunkiem POR. 01.

1.6 Uwagi wykonawcze:

Oznakowanie pionowe nalezy wykona¢ z folii odblaskowej typ 1 zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.
Projektowane znaki drogowe pionowe nalezy umieszcza¢ na wysokosci 2,2 m przy zachowaniu skrajni
poziomej min. 50 m zgodnie z zasadami oznakowania w obszarze zabudowanym, a istniejgce znaki
drogowe pionowe wystepujace na odcinku objetym przebudows dostosowaé do ww. parametréw. Znaki
drogowe pionowe nalezy posadowic stabilnie w terenie. Projektowane znaki pionowe rozmiaru mate.

Oznakowanie poziome nalezy wykona¢ zgodnie z projektem oraz obowigzujacymi przepisami, zalecane
wykonanie oznakowania poziomego w technologii chemoutwardzalnej.

Przewidywany termin wprowadzenia nowej organizacji ruchu

Opracowat

Mgrinz. T z Korczak
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skala 1: 10000

Lokalizacja inwestycji ul. Wittenberga
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