Załącznik nr 1 do SWZ
Zam.208 / 2021 / TP / DZP 

FORMULARZ OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA/FORMULARZ CENOWY

Tytuł zamówienia:  Sprzedaż wraz z dostawą nowego sprzętu multimedialnego dla jednostek organizacyjnych Uniwersytetu Warmińsko-Mazurskiego w Olsztynie


1. Zamawiający wymaga aby dostarczony przedmiot zamówienia był fabrycznie nowy. W celu uniknięcia wieloznaczności leksykalnej, Zamawiający informuje, iż pojęcie „fabrycznie nowy” tj. wytworzony (wyprodukowany) środek trwały który nie był używany przed nabyciem w jakiejkolwiek formie włącznie z jego częściami. Zaoferowany sprzęt musi pochodzić z bieżącej produkcji tj. 2020/2021 r. 

2. Zamawiający wymaga wypełnienia kolumny przez wpisanie konkretnych, oferowanych parametrów w kolumnie „Parametry oferowane” oraz wpisania  producenta, modelu oraz numeru katalogowego oferowanego asortymentu. W przypadku braku nazwy modelu/ nr katalogowego, należy podać informację, że do danego asortymentu nie została przypisana nazwa modelu/ nr katalogowy. Brak w ofercie  jednoznacznego wskazania wyszczególnionych powyżej parametrów spowoduje odrzucenie oferty na podstawie art. 226 ust. 1 pkt. 5) ustawy Pzp jako oferty, której treść  jest niezgodna z warunkami zamówienia.
	Lp.
	Przedmiot zamówienia wraz opisem wymaganych parametrów.
	Oferowane parametry w przedmiocie zamówienia*
	Producent, 
nazwa i typ (symbol wyrobu)*
	J.m.
	Ilość
	Cena brutto 
za 1 j.m.
	Wartość brutto

	Platforma pomiarowa BSP/RTK wyposażona w mobilny skaner laserowy oraz kamerę do opracowań fotogrametrycznych wraz ze specjalistycznym oprogramowaniem do przetwarzania pozyskanych danych  
Wymagania dotyczące platformy:

Wszystkie komponenty muszą być w pełni ze sobą kompatybilne i stanowić zintegrowaną platformę pomiarową; 
Platforma pomiarowa -Świadczenie usługi serwisu i wsparcia technicznego.

Gwarancja:

· Bezzałogowy Statek Powietrzny (BSP) typu dron wielowirnikowy (co najmniej) - 24 miesiące;

· Akumulatory do BSP (co najmniej) – 12 miesięcy

· Skaner laserowy (LiDAR) z kamerą RGB (co najmniej) – 12 miesięcy

· Kompatybilna z BSP kamera do opracowań fotogrametrycznych (co najmniej) – 24 miesiące

BSP + kamera fotogrametryczna - Przynajmniej roczne ubezpieczenie na wypadek uszkodzenia BSP oraz kamery BSP

W skład platformy wchodzą:
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	Bezzałogowy Statek Powietrzny (BSP) typu dron wielowirnikowy z kompletem dwóch akumulatorów i stacją do ich ładowania
BSP musi być w pełni kompatybilny z pozostałymi komponentami (LiDAR, kamera BSP, oprogramowanie).

Wymagania ogólne: 

● zapewnia precyzyjne pozycjonowanie: RTK (L1 L2) z wykorzystaniem systemów: GPS / GLONASS / BeiDou / Galileo;

● zawiera w zestawie 2 akumulatory podstawowe + 2 akumulatory dodatkowe (w sumie min. 4 akumulatory) wraz ze stacją do ich ładowania;

● wykorzystuje szyfrowaną transmisję danych pomiędzy bezzałogowym statkiem powietrznym a operatorem oraz stacją naziemną (co najmniej w standardzie AES-256);

●
posiada możliwość wyświetlania danych telemetrycznych na ekranie operatora;

Wymagania szczegółowe:
Wymiary:

●Rozłożony, bez śmigieł, maks, 850 mm x 700 mm x 450 mm (długość x szerokość x wysokość);

●Złożony, ze śmigłami, min, 400 mm x 400 mm x 400 mm (długość x szerokość x wysokość);

Waga z zamontowanym skanerem LiDAR (nie więcej niż): 8 kg;

Maksymalny udźwig (nie mniej niż): 2,5 kg;

Czas lotu bez obciążenia (minimum): 50 minut;

Czas lotu z systemem LiDAR (minimum): 30 minut;

Maksymalna prędkość wznoszenia (nie mniej niż): 4 m/s;

Maksymalna prędkość opadania (nie mniej niż): 2 m/s;

Maksymalna prędkość lotu poziomego (nie mniej niż):   15 m/s;

Dokładność zawisu (w trybie RTK):

●Pionowo (nie więcej niż): ±0,1 m;

●Poziomo (nie więcej niż): ±0,1 m;

Częstotliwości pracy: 

●
2,4000 - 2,4835 GHz;

●
5,725 - 5,850 GHz;

Moc sygnału: 

●2,4000 - 2,4835 GHz:

o 29,5 dBm (FCC); 18,5dBm (CE);

o 18,5 dBm (SRRC); 18,5dBm (MIC);

●5,725 - 5,850 GHz:

o 28,5 dBm (FCC); 12,5dBm (CE);

             o 28,5 dBm (SRRC);

Dokładność pozycjonowania RTK (nie gorzej niż):

●
1 cm +1 ppm (poziomo);

●
1,5 cm + 1 ppm (pionowo);

Maksymalny pułap (nie mniej niż): 5000 m n.p.m.;

Wspierane kombinacje gimbali: 

●
Pojedynczy gimbal na dole; 

●
Podwójny gimbal na dole;

●
Pojedynczy gimbal na górze; 

●
Gimbal na górze i na dole; 

●
Potrójny gimbal;

Stopień ochrony (co najmniej): IP45;

Temperatura robocza (pracuje co najmniej we wskazanym przedziale temperatur): -20°C do 50°C;

OMIJANIE PRZESZKÓD

●
Układ wykrywania przeszkód minimum w kierunku lotu;

●Wyposażony w czujniki wykrywania przeszkód bezpieczeństwa i bezkolizyjnego lotu o polu pokrycia minimum 300 stopni;

●Funkcja automatycznego lądowania;

●Zasięg wykrywania przeszkód: co najmniej w zakresie od 0,1 do 8 m;

●Zakres wykrycia przeszkód: co najmniej w zakresie od 1 do 30 m;

Kamera dla operatora FPV

●musi stanowić integralną część platformy latającej i zapewniać podgląd online dla operatora;

●minimalny kąt widzenia kamery 75°;

●rozdzielczość kamery FPV (nie mniej niż): 960p;

●odświeżanie klatek (nie mniej niż): 30fps;

APARATURA STERUJĄCA

Częstotliwości pracy: 

●2,4000 - 2,4835 GHz;

●5,725 - 5,850 GHz;

Maksymalny zasięg transmisji (nie mniejszy niż): 8 km;

Moc sygnału:

●
2,4000 - 2,4835 GHz:18,5dBm;

●5,725 - 5,850 GHz：12,5dBm;

Wbudowany akumulator:

●
Pojemność (nie mniejsza niż): 5000 mAh;

●
Napięcie: 7,2 V;
●Ogniwo: litowo-jonowe;

●
Czas ładowania (nie więcej niż) – 3 h; ●Żywotność akumulatorów:

o
Wbudowana (nie mniej niż): 2 h;

o
Wbudowana + dodatkowa (nie mniej  niż): 4 h;

●Temperatura robocza (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur): -20°C do 40°C;

Dodatkowy akumulator wymienny: 


●Pojemność (nie mniejsza niż): 4900 mAh;

●Napięcie: 7,6 V;

●Rodzaj ogniwa: litowo-polimerowe;

●Moc (nie mniejsza niż): 37 Wh;

SPECYFIKACJA AKUMULATORÓW DO BSP

Pojemność pojedynczego akumulatora (nie mniej niż): 5900 mAh

Napięcie (nie mniej niż): 50 V

Rodzaj akumulatora: litowo-polimerowe 12S 

Energia (nie mniej niż): 260 Wh

Waga (nie więcej niż): 1,4 kg

Temperatura robocza (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur):

●-20°C do 50°C;

Temperatura przechowania (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur):

●22°C do 30°C;

Temperatura ładowania (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur):

●-20°C to 40°C;

Czas ładowania:

●pełne naładowanie dwóch akumulatorów (przy wykorzystaniu stacji ładującej - w czasie nie większym niż): 60 minut;

●ładowanie z 20% do 90% dwóch akumulatorów (przy wykorzystaniu stacji ładującej - w czasie nie większym niż):  -  30 minut;

STACJA ŁADUJĄCA

Wymiary (nie większe niż): 510 x 410 x 260 mm; 

Waga (nie większa niż): 8,5 kg;

Maksymalna ilość ładowanych na raz akumulatorów (nie mniej niż):  4;

Prąd ładowania: 220 - 240 VAC, 50-60 Hz;

Maksymalna moc wejściowa (nie mniej niż): 1050 W;

Moc wyjściowa (nie mniej niż): 220-240 V - 950 W;

Temperatura robocza (pracuje co najmniej we wskazanym przedziale temperatur): -20°C do 40°C;

Zestaw BSP musi być dostarczony w dedykowanej dla niego skrzyni transportowej z uchwytami (walizce ochronnej), z dedykowanym wypełnieniem dopasowanym do konkretnego modelu BSP.
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	2.
	Komplet 2 dodatkowych akumulatorów do BSP

Pojemność pojedynczego akumulatora (nie mniej niż): 5900 mAh;

Napięcie (nie mniej niż): 50 V;

Rodzaj akumulatora: litowo-polimerowe 12S; 
Energia (nie mniej niż): 260 Wh;

Waga (nie więcej niż): 1,4 kg;

Temperatura robocza (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur):
· -20°C do 50°C;

Temperatura przechowania (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur):

· 22°C do 30°C;

Temperatura ładowania (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur):

· -20°C to 40°C;

Czas ładowania:
· pełne naładowanie dwóch akumulatorów (przy wykorzystaniu stacji ładującej - w czasie nie większym niż): 60 minut;

· ładowanie z 20% do 90% dwóch akumulatorów (przy wykorzystaniu stacji ładującej - w czasie nie większym niż):  -  30 minut;
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	3.
	Skaner laserowy (LiDAR) z kamerą RGB, stacją bazową oraz oprogramowaniem do przetwarzania pozyskanych danych

System pomiarowy: 

· system wyposażony w co najmniej jedną głowicę skanującą;

· system wyposażony w moduł pozycjonowania GNSS pracujący z wykorzystaniem minimum dwóch anten GNSS;
· skaner laserowy (LiDAR) zintegrowany z aparatem fotograficznym o rozdzielczości minimum 24 mpix; 

· zapewniający możliwość jednoczesnego rejestrowania chmury punktów jak i zdjęć RGB;

· opcja zasilania systemu LiDAR z wymiennych akumulatorów;

· zawiera okablowanie niezbędne do pracy całego systemu;

Waga systemu LiDAR wraz z kamerą (nie więcej niż)  - 1,5 kg;

Montaż:

· dedykowany zintegrowany uchwyt do montażu na platformie BSP;

Głowica skanująca: 

· minimalny kąt skanowania (poziomo) - 300°;

· minimalny zasięg głowicy skanującej: 70 m;

· dokładność skanowania (nie mniejsza niż): ±3 cm;

· ilość rejestrowanych odbić (nie mniej niż): 1;

· systemowa dokładność relatywna: ±5 cm;

· częstotliwość skanowania (nie mniej niż): 300 000 pkt/sec;
Pozycjonowanie GNSS: 
· Wspierane systemy: GPS / GLONASS / BeiDou / Galileo;

IMU:
· Dokładność wyznaczania kątów wychylenia (nie gorzej niż):

· Yaw: 0,04° (1σ);

· Roll/pitch: 0,02° (1σ);

Pamięć:

· wbudowana pamięć na dane LIDAR (co najmniej) - 120 GB;

· możliwość rejestracji zdjęć na pamięci wymiennej (kartach SD);

Porty:

· Ethernet;

· USB 3,0;

Wymiary (nie więcej niż): 200 x 200 x 200 mm; 

Maksymalny czas lotu (co najmniej):
20 min;

Vertical FOV:
-15° ~ +15°;

Maksymalna prędkość lotu:
 nie mniej niż 16 m/s;

KAMERA RGB


· matryca o rozdzielczości minimum 24 mpix;
· możliwość sterowanie interwałem wykonywania zdjęć z poziomu oprogramowania do zarządzania systemem LiDAR;
STACJA BAZOWA GNSS
· stacja bazowa GNSS tego samego producenta co system LiDAR;

· możliwość wczytania surowych obserwacji GNSS do oprogramowania do postprocessingu danych z nalotu LIDAR; 

· antena GNSS wraz z kablem do stacji bazowej;

· bateria zasilająca dołączona do stacji bazowej;

OPROGRAMOWANIE
· oprogramowanie do planowania / ustawienia parametrów misji;

· oprogramowanie do zarządzania systemem LiDAR;

· oprogramowanie do postprocessingu surowych danych nalotu:

· możliwość georeferencji chmury punktów z wykorzystaniem danych z dołączonej do systemu stacji bazowej;

· możliwość kolorowania chmury punktów z wykorzystaniem pojedynczych zdjęć;

· możliwość tworzenia plików z georeferencją dla pozyskanych w czasie lotu zdjęć RGB;

WYMAGANE WYPOSAŻENIE:

· walizka transportowa na wszystkie elementy zestawu LiDAR;

· okablowanie niezbędne do pracy całego systemu;
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	4.
	Kompatybilna z BSP kamera do opracowań fotogrametrycznych integrująca pełnoklatkową matrycę z wymiennymi obiektywami o stałej ogniskowej na co najmniej 3-osiowym gimbalu wraz z obiektywem 35 mm.
Ogólne:
· Waga (nie większa niż): 800 g;

· Stopień odporności IP (co najmniej): IP4X;

· Temperatura pracy (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur): -20°C do 50°C

· Temperatura przechowywania (co najmniej we wskazanym przedziale temperatur): -20°C do 50°C

Dokładność: 

· Dokładność pomiarów w poziomie (min.): 3 cm, w pionie (min.): 5 cm *;

* Misja mapowania z rozdzielczością GSD 3 cm i prędkość lotu 15 m/s, z 75% pokryciem frontowym i 55% pokryciem bocznym.
Kamera:
· Typ matrycy: matryca pełnoklatkowa;

· Efektywne piksele (nie mniej niż): 45 MP;
· Rozmiar piksela na matrycy (nie mniejszy niż): 4,4 μm;

Opcja wykonywania zdjęć ukośnych w różnych kierunkach (nie mniej niż): 5 kierunków;

Rodzaj karty SD (co najmniej na poziomie): UHS-1; 

Pojemność maksymalna karty SD (nie mniejsza niż): 128 GB;

Wspierane formaty plików: 

· Obraz / Pliki obserwacyjne GNSS/ Pliki log;

Rozmiar zdjęcia (co najmniej): 3:2 (8192×5460 pikseli);
Tryby pracy: Capture, Record, Playback;
Minimalny interwał zdjęć (nie większy niż): 0,7 s;
Szybkość pracy migawki (co najmniej w przedziale):
· Mechaniczna: 1/2000-1/8 s;

· Elektroniczna: 1/8000-8 s;

Zakres przysłony (co najmniej w przedziale): f/2,8-f/16;
Obsługiwany zakres ISO:
· Foto: 100 – 25600;

· Video: 100 – 3200;

Video:
· Format Video: MP4;
· Rozdzielczość (co najmniej): 16:9 (3840×2160);

· Ilość klatek (nie mniej niż): 60 fps;

Gimbal
· System stabilizacji (co najmniej): 3-osiowa (tilt, roll, pan);

· Zakres wibracji kątowych (nie więcej niż): 0,01°;

· Montaż: mocowanie odłączane;

· Zakres obrotu (co najmniej w zakresie): Tilt: -125° do +40°; Roll: -55° do +55°; Pan: ±320°;
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	Uwaga:

Przedstawione powyżej parametry są parametrami granicznymi. W przypadku wskazania w opisie przedmiotu zamówienia nazw własnych, patentów, pochodzenia lub parametrów technicznych wskazujących na produkt konkretnego producenta Zamawiający zgodnie z treścią art. 29 ust. 3 ustawy Prawo zamówień publicznych dopuszcza możliwość składnia ofert równoważnych.

	Razem wartość brutto
	


                                                                                                                                Podpis Wykonawcy zgodnie zapisami SWZ
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