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Rozbudowa os$wietlenia ulicznego
TEMAT ul. Bytkowskiej w Katowicach na odcinku NR PROJ. 3142/2020
od ul. Telewizyjnej do ul. J6zefowskiej

OBIEKT Linia kablowa o $wietlenia ulicznego PRZEDS.
oraz o swietlenia przej $¢ dla pieszych
ZADANIE -
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH

DANE CHARAKTERYSTYCZNE INWESTYCJI OBIEKTU
- Oswietlenie uliczne zrealizowane zostanie za posrednictwem latarni - stupéw aluminiowych 8m z wysiegnikiem
tukowym.

- Dodatkowo projekt przewiduje os$wietlenia wetykalne (pionowe) 3 przejs¢ dla pieszych w ciggu ul. Bytkowskiej
oraz oswietlenie przejs¢ dla pieszych na skrzyzowaniu ul. Bytkowskiej i ul. Telewizyjnej.

- Slupy posadowione zostang w ziemi na prefabrykowanych fundamentach betonowych. Na wierzchotkach
przedmiotowych slupéw zabudowane zostang oprawy oswietleniowe w technologii LED
Szczegdtowy zakres rzeczowy wykonania rob6t okresla dokumentacja projektowa

WSPOLNY SEOWNIK ZAMOWIE N (CPV):
- GRUPA 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowamen@w zielonych.

- KLASA 45100000-8 Przygotowanie terenu pod bugow
45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy éingrgetycznych kablowych.
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycimy

- KATEGORIA 45112100-6 Roboty w zakresie kopania rewo
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instaldeliteycznej.
45312311-5 Instalowanigwietlenia
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy okemontau linii
energetycznych kablowych nN.
45314300-4 Uktadanie kabli.
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne.
45315300-1 Instalowanie linii energetycznych.
45315600-4 Instalacje niskiego napa.

PROJEKTOWAL |inz. Tomasz Mikrut  upr. proj. nr 436/85
SLK/IE/0018/03

OPRACOWAL inz. Tomasz Mikrut  upr. proj. nr 436/85
SLK/IE/0018/03

Dabrowa Gornicza 12.2020r.




SPIS TRESCI.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych dla tematu:

»,Rozbudowa o swietlenia ulicznego ul. Bytkowskiej w Katowicach na
odcinku od ul. Telewizyjnej do ul. J6zefowskiej
— linia kablowa o swietlenia ulicznego oraz o swietlenia przej s¢é dla
pieszych”.

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE.
E-00 Wymagania ogélne. - CPV 45000 str.

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
E-01 Odtworzenie trasy i punktéw wysskmwych — CPV 45100 str. 17

ROBOTY ZIEMNE
E-02 Wykonanie wykopow w gruntach kat. llI - CPVI42 str. 22

BUDOWA OSWIETLENIA
E-03 Linia energetyczna kablowa — CPV 45231 . str27

E-03 Instalowanie linii energetycznych — CPV 45315 str. 27

E-03 Instalowanie spea adwietlenia — CPV 45316 str. 27



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE

E-00

WYMAGANIA OGOLNE
CPV - 45000



1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycge wykonania i odbioru robét
elektroenergetycznych, ktore zosfamykonane w ramach projektu pn.: ,Rozbudowavietlenia ulicznego
ul. Bytkowskiej w Katowicach na odcinku od ul. Teieyjnej do ul. J6zefowskiej — linia kablowawietlenia
ulicznego oraz swietlenia przejé¢ dla pieszych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanavazes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i ngige
stosow& w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robd6t ob¢tych ST.

Wymagania ogo6lne natg rozumi€ i stosowéa w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
zawartymi dla poszczego6lnych asortymentéw robokré&@a robdt podstawowych obejmuje wykonanie robét
ziemnych, budowlanych, moriavych zwazanych z éwietleniem ulicznym.

* Whytyczenie geodezyjne w terenie odcinkow tras kaiblowych.

« Wytyczenie geodezyjne w terenie lokalizacji starsbwgtupowych.

¢ Reczne wykonanie w ziemi wykopu liniowego o szerad®,4 i gkbokasci 0,8m.

e Montaz w wykopie przy istnigicych stupach na prefabrykowanym fundamencigczzt kablowych
oswietleniowych w obudowie termoutwardzalnej SST Zbx8/posaone w aparaty, wg. projektu.

« Wykonanie na dnie rowu kablowego podsypki z piaskmubdci 10cm.

e Utozenie w rowie kablowym rur ostonowych

* Wykonanie przewiertow sterowanych pod nawierzchnigmardzonymi.

« Utozenie w rowie i waignigcie do rur kabli o masie 1m do 0,73Kkg.

* Wykonanie nadsypki z piasku o grdlbbl0cm oraz zasypanie wykopu.

* Reczne wykonanie wykop6w o gt. 1,0m i powierzchni @yant; pod stanowiska stupowe.

 Montaz przy wyciu dzwigu prefabrykowanych fundamentéw betonowych o ma@®0kg stanowtych
elementy posadowienia stupow.

* Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o diégioom i masie 26kg.

* Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o diggo8m i masie 46kg.

* Montaz na stupach przy ayciu podndnika wysegnikow tukowych oraz opraw swietleniowych z
wciagniecie kabli i montaem osprztu sieciowego.

* Montaz wolnostopcych zhcz kablowych éwietleniowych w obudowach z tworzywa sztucznego
wyposaonych w listwowe rozjczniki bezpiecznikowe.

« Wykonanie podiczenia kabli i przewoddw zasidgjych.

e Préby montaowe.

1.4. Okrellenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione poej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Linia kablowa — kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednaytlowych hcznie z osprgem w ukladzie
wielofazowym utgona w ziemi na wspdlnej trasie dckgca zaciski tych samych dwoéch sdzen
elektrycznych jedno lub tréjfazowych.

1.4.2. Trasa kablowa— pas terenu w ktérym wona jest jedna lub wéej linii kablowych

1.4.3. Dziennik Budowy — dziennik, wydany zgodnie z oba&ujacymi przepisami, stanowgy urzdowy
dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzskoliczngici zachodzcych w toku wykonywania
robot.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.45. Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamamaego, upowzniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokitua

1.4.6. Kierownik Projektu — osoba wyznaczona przez Zamagdago do prowadzenia Projektu w zakresie
okreslonym Warunkami Kontraktu.



1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodné¢ - zgodné¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjanésia
przedziat tolerancji nie zostat okleny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robét budowlanych.

1.4.8. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez dgniera rejestr z ponumerowanymi stronamizsgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych Robét w formie wyliézeszkicow i ew.
dodatkowych zakznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaptwierdzeniu przez #yniera.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania Rob6t, zgodne z Dokument&rpjektovy i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przamiera.

1.4.10. Polecenie lrtyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegniera, w formie pisemnej,
dotyczice sposobu realizacji Robot lub innych sprawgzamych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrddza autorem Dokumentacji Projektowe).

1.4.12. Przedmiar robdt w ujeciu kosztorysowym - wykaz Robét z podaniem ich §lm w kolejncci
technologicznej ich wykonania.

1.4.13. Zadanie budowlane- cz$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanaygia odebmg catas¢ konstrukeyjma lub
technologiczn, zdoly do samodzielnego spetnienia przewidywanych funtaghniczno-aytkowych.
Zadanie mee polega na wykonywaniu Robét zezanych z budowy modernizag, utrzymaniem oraz
ochrory budowli lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycice Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny, za jakdch wykonania oraz za ich zgoddoz ST,
Dokumentacj Projektowvy i poleceniami layniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w Zahczniku do Oferty przeka Wykonawcy Teren Budowy tzn.
pas drogowy ul. Bytkowskiej w Katowicach na odcin&d ul. Telewizyjnej do ul. J6zefowskiej w zakresie
okreslonym w projekcie wykonawczym PW, wspaidne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dwa egizzg
Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robét. Uszkodzone hiszzzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyvizaltr
na whasny koszt.

1.5.2. Zgodnd&é Robdt z Dokumentacy Projektowg i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznaz adodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczsé¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w adyjednym z nich &
obowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej uimlentac;ji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdéinych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w Warunkach Kontraktu:

Wykonawca nie mze wykorzystywa btedow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoinzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub popfawe

W przypadku rozbienosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw. Wszygstki
wykonane Roboty i dostarczone materiaggdozgodne z DokumentacProjektovy i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedn uwazane za wartiei docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach olélenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweanedntéw budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedly w petni zgodne z Dokumentadprojektovg lub ST, i
wplynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiatydg niezwtocznie zagpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Dodatkowe roboty ziemne wynikage z technologii i organizacji wykonania wyszczegmiych robot
podstawowych Wykonawca wykona we wlkasnym zakresie.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszitphna terenie budowy,
w sposob okrdony w Specyfikaciji Technicznej E-00, w okresie @nia realizacji kontraktu,zado zak@czenia
i odbioru ostatecznego robot.



Przed przysipieniem do robét Wykonawca wykona i przedstawtymerowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. V&zrasci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacii
ruchu powinien b§ aktualizowany przez Wykonawaoa biezaco.

W czasie wykonywania robo6t Wykonawca dostarczynstailuje i lgdzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay
ten sposéb bezpiearwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgaiow dzieh i w nocy tych zapér i znakdéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przeziyniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez layniera, tablic
informacyjnych, ktérych tig bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice informacyjneeldg utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Dojazdy do dziatek zlokalizowanych w paohli placu budowy winny hy utrzymywane przez
Wykonawe na jego koszt przez caly czas budowy.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
W cerg umowry.

1.5.4. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowd w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dgtgc
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Robot Wykonawca dzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepisédw i norm dotyseych
ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orad#te unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub wlasnixi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nasgpstwie jego sposobu dziatania. Stgsige do tych wymagé bedzie miat szczegdlny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomg diojazdowych
2) Srodki ostrandéci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnyclapy lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,
c) maliwoscia powstania pzaru.
Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizaaibot norm okrdonych w odpowiednich przepisach
dotyczcych punktow powsej, obchzajg Wykonawe.

1.5.5. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzeggprzepisow ochrony przeciwgarowe).

Wykonawca bdzie utrzymywdé sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszerh biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢t sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone
przed dosipem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem wywotanym, jako
rezultat realizacji Robo6t albo przez personel Wykeaoy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposéb trwaly szkodliwe dla otoczenia, niecdy dopuszczone dozuycia. Nie
dopuszcza si wzycia materialtdbw wywoltujcych szkodliwe promieniowanie o ¢geniu  wikszym od
dopuszczalnegokreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadoweryie do Robét kdg miaty s$wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniory jednostk, jednoznacznie okékjagce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatda n
srodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Roboét, a zakaczeniu Robét ich
szkodliwgé¢ zanika (np. materialy pylaste) mpgby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wyniaga



technologicznych wbudowania. z& wymagay tego odpowiednie przepisy Zamaw@j powinien otrzymé
zgodt na wycie tych materiatow od wéaiwych organdéw administracji patwowej.

Konsekwencje, zycia materialdw szkodliwych dla otoczenia wg wammkkontraktu i zgodnie ze
Specyfikacjami, poniesie Zamawiey.

1.5.7. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczemilrenaci publicznej
i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z niewtdciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem lub brakémiaten ze strony
Wykonawcy nagipi uszkodzenie lub zniszczenie witascigorywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzomwtasna¢ w taki sposéb, aby stan naprawionej wiashbyt nie gorszy
niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochtoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whladggbych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawagajgo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca rapewviasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniennytEiacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju Robdt, ktére majby¢ wykonane w zakresie przetnia instalacji i urgdzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpggia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalbjkonawca bezzwiocznie powiadomizymiera i
zainteresowane wiadze orazdhie z nimi wspoOtpracowat dostarcamj wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania uzatoa
instalacji na powierzchni ziemi i wdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomyahprzez
Zamawiajcego.

1.5.8. Ograniczenie ob@izen osi pojazdow.

Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicenaciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatbw i wypasmia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszetkezizdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo uladbw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie ¢alizie powiadamiat liayniera.

Inzynier maze polect, aby pojazdy niespetnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy.

1.5.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robdt Wykonawcadbie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegélici Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrawa niespetniagych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczae, socjalne oraz spizi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczaéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakrelonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robdt.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochr@iRobot i za wszelkie materialy i wdzenia agywane do
Robd6t od Daty Rozpoeeia do daty wydania Potwierdzenia Zakpenia przez lryniera.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymaniginmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej efayndoyly w stanie zadowalgjym przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznegosliJe/ykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpog¢ Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
W przypadku prowadzenia rob6t w warunkach wysokjgggiomu wod gruntowych lub opadowych, odwodnienie
wykopdw na czas budowy Wykonawca wykona we wiaseghnesie.

1.5.11. Stosowanie sido prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobovgizany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centram@&jscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktére sv jakikolwiek sposob zwgzane z Robotami igdolzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznycatiqgas prowadzenia Robot.
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Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzeir lub metod i w sposéb gty
bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaggdiopie zezwolki inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY.

2.1.7Zr6dka uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi sbéaeg informacje dotyege proponowanegérddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéi i odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz prébki do zatwierdzenia przezzyniera. Zatwierdzenie partii (e&i) materialtdw z danegarodta nie
oznacza automatyczniee wszelkie materialy z danegabdta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobovgizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie gmsRobot.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoled wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie
materiatdw z jakichkolwiekzrodet miejscowych vdgczapc w to zrodta wskazane przez Zamawi@@go i jest
zobowhzany dostarczyInzynierowi wymagane dokumenty przed rozpmiem eksploatacjirodta. Wykonawca
przedstawi dokumentaczawieragca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowgnzez siebie
metod wydobycia i selekcji do zatwierdzeniazymierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdlosciowych i jakgciowych materiatow
Z jakiegokolwiekzrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tgptaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwjzane z dostarczeniem materialéw do Robot. Humaslkiad czasowo zglie z terenu ukopow i
miejsc pozyskania piaskucdty formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kuhlgwacji terenu po
ukonczeniu Robét. Wszystkie odpowiednie materialy pkape z wykopow na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcieeda wykorzystane do Robdét lub odwiezione na odkiadowdpdnio do
wymaga Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyymiera, Wykonawca nieelzie prowadz zadnych
wykopow w obebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszokgigne w Kontrakcie. Eksploataciaodet
materiatow kdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgawjacymi na danym obszarze.

Ze wzgkddw estetycznych oraz ze wedl na ochrog srodowiska nadmiar ziemi nadg usuré z
placu budowy. A to czy Wykonawca zagospodaruje griako humus, przewiezie na inmbudowve, czy te
podda utylizacji na wysypisku odptatnie, czy nigladinie pozostawia gido jego decyzji.

2.3. Inspekcja wytworni materiatlow.

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodoo
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. ieroiateriatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatbw pod wzgllem
jakosci.

W przypadku, gdy liaynier kedzie przeprowadzat inspekcwytworni keda zachowane nagiujace
warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdw wsieza
przeprowadzania inspekgciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych @gei wytworni, gdzie odbywa ei
produkcja materiatdw przeznaczonych do realizaojitikaktu.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. J&li Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw
do innych robot, rite dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychematéw zostanie przewastiowany przez
Inzyniera. Kady rodzaj Robdét, w ktérym znajdujsic niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.




Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane mabtedo czasu gdydula one potrzebne do
Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczerwachowaly swaj jakas¢ i whasciwos¢ do Robot i byty
dostpne do kontroli przez liyniera. Miejsca czasowego skladowanigigozlokalizowane w olgbie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zommawmanych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigluinazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powataid Inzyniera 0 swoim zamiarze, co najmniej 3
tygodnie przed zyciem materiatu, albo w okresie dézym, jgli b¢dzie to wymagane dla bad@rowadzonych
przez Iryniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaimize by p&zniej zmieniany bez zgody Zgniera.
Koszt wariantowego zastosowania materiatdw powilighodpowiednio dostosowany przezyniera, jednak
wzrost ceny jednostkowej niedrie miat miejsca.

3. SPRZT.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spitzi, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Robét. Spgzuzywany do Rob6t powinien Byzgodny z ofet Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typdw i ildci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie pizgiji
Robdt, zaakceptowanym przezyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach sgtzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Liczba i wydajn@ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie
Rob6t, zgodnie z zasadami aitomymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidckyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem. Spitzbedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroryodowiska i
przepisami dotyecymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentow potwierdaajch dopuszczenie spta do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jereli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidunazliwosé wariantowego #ycia Sprztu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadondyltiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akamgpt
przed wyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji lzyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia niegwarantgpe zachowania warunkoéw Kontraktu, zogtan
przez Irtyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robdét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy transporcie
materiatéw, sprgu na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niglrie zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych tadunkoéw i w sposobagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobogdany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych Robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu duzie zapewnia prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami édngmi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniachyimera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych od@n na osie mog byé uzyte
przez Wykonawg pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnedggtkowanych odcinkéw drég
publicznych na koszt Wykonawcy

Wykonawca gdzie usuwa na biggco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenisospaane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdackedenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgdnie z Kontraktem, oraz za jako
zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robét,chazigodnéé z Dokumentagj Projektovg, wymaganiami
ST, PZJ, projektu organizacji Rob6t oraz polecenlanyniera.



Wykonawca ponosi odpowiedziakioza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$t
wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiaramiedrgymi okrélonymi w Dokumentaciji Projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kHu spowodowanego przez Wykongwme wytyczeniu i wyznaczaniu
Robot zostasy jesli wymaga tego kedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagma whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wystkarzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnéi za ich dokfadngt.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemenRabot lgdg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumgnirojektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji zgnier uwzgtdni wyniki bada materiatow i Robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przes#oi, wyniki badaé naukowych
oraz inne czynniki wptywage na rozwzarg kweste.

Polecenia Iayniera lgda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdbg zatrzymania Robo6t. Skutki finansowe z tego typenosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ).

Do obowhzkow Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamaeegp
programu zapewnienia jad@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykeanyia Robot, maiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraglijwykonanie Robot zgodnie z Dokumengd®jojektovd, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przezhiera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré&

a) czs$¢ 0golrg opisupca:

* organizacj wykonania Robét, w tym terminy i sposob prowadadRdbot,

* organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

* bhp,

» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

» wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw Robdt,

« system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jake wykonywanych Robdét,

* Wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumasmego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlégbrowadzenie bada,

« spos6b oraz foren gromadzenia wynikéw baflalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmo
sterupcych a take wyciganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesibriologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu Robot:

e wykaz maszyn i uggdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyoizroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilé¢ srodkOw transportu oraz udzenh do magazynowania i zatadunku materiatow,

* Spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przethuttawtasciwosci w czasie transportu,

* Spos6b i procedgrpomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzei, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatbwkamywania poszczegolnych elementéw Robot,

* sposo6b pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgini wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robétdulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamiaby ogigna¢ zatazong
jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok Robdét i jakdci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wdzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie gdzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaaterialdw oraz Robét. Przed zatwierdzeniem systiomtroli Inzynier
moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia badea celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz Roboét zestatliwoscia
zapewniajcg stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrllakumentacji Projektowej
i ST. Minimalne wymagania co do zakresu hadiah czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i wytycznych. W
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przypadku, gdy nie zostaty one tam ckvee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznyyazapewni
wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiadag wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm oké&jacych
procedury bada Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekgciji.

Inzynier kpdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personeluriebod badawczych.
Jezeli niedocigniecia te lgdg tak powane, ze mog wplyngé ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast
wstrzyma aycie do Robo6t badanych materiatéw i déggye do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostamisungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jekiych materiatow.

Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem hadateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek.

Prébki kzdg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédyeditych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdny¢ z jednakowym prawdopodolistwem
wytypowane do bada Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dulzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmrzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowyeldd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrynaanZwiajcy.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hgniera. Na
polecenie layniera Wykonawca pobierze prébki przy udzialeyhiera, odpowiednio je opisze i oznakuje w
sposoOb zaakceptowany przezyniera, dla potrzeb bafldnzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub bafiawykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlabubadania, Wykonawca przedstawi ngpe ich
wyniki do akceptacji layniera.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca bdzie przekazyw@ Inzynierowi kopie raportéw z wynikami pomiaréw lub lsédjak
najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod Wyniki pomiarow lub
bada (kopie) lezda przekazywane hkynierowi na formularzach wedlug dostarczonego pnziego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera.

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, lzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, peainia
probek i badania materiatdwanddta ich wytwarzania, i zapewniona medhie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrololsdt prowadzonego przez Wykonawdxdzie
ocenig zgodnd¢ materiatdw i Robdt z wymaganiami ST na podstawyaikdéw bada przeprowadzonych przez
Inzyniera.

Inzynier maze pobieré probki materiatow i prowadgibadania niezammie od Wykonawcy, na koszt
Wykonawcy. Jeeli wyniki tych badéa wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to tiynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezab@emu laboratorium przeprowadzenie powtornych lutatieowych badg albo oprze
sie wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgarmoaterialow i Robot z DokumentadpProjektove i ST.
W takim przypadku catkowite koszty powtérnych luiiddtkowych badai pobierania probek poniesione zogtan
przez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
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Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodidz kryteriami technicznymi okénymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyal esa&ciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodn&ei z:
e Polslg Normg lub
e aprobai techniczg, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidrolskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pkt. 1. i ktére spetnigjwymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumestywymagane przez ST, k@a partia dostarczona
do Robot bdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w raatezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych batheda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spepaitych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Zeszyt Budowy.

Zeszyt Budowy jest wymaganym dokumentem obpmcym Zamawigjcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy dadeookresu gwarancyjnego. Odpowiedzignpa prowadzenie
Zeszytu Budowy spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Zeszycie Budowyc¢ha dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu Robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsiginy budowy.

Kazdy zapis w Zeszycie Budowydizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz astaska stidbowego. Zapisy duly czytelne, dokonane trweat
technily, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalagczone do Zeszytu Budowy protokoty i inne dokumebtga oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Zeszytu Budowy naky wpisywa w szczegolnei:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamavgeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jgkbi harmonogramow Robot,

- terminy rozpocgeia i zak@czenia poszczegdélnych elementow Robdt,

- przebieg Robot, trudkoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozprzerw w Robotach,

- uwagi i polecenia tryniera,

- daty zarzdzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow Robét zanid@jch i ulegajcych zakryciu, ogciowych i ostatecznych

odbioréw Rob6t,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlegggh ograniczeniom lub

wymaganiom szczegllnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji Projektowej,

- dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie

wykonywania Robat,

- dane dotycxce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczre jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada z

podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli damiem, kto je przeprowadzat,

inne istotne informacje o przebiegu Robdt.

PropozyCJe uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Zeszytu Budowydd przedicone
Inzynierowi do ustosunkowaniagsiDecyzje lyniera wpisane do Zeszytu Budowy Wykonawca podpis
zaznaczeniem ich przayia lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do Zeszytu Budobhguje Inzyniera do
ustosunkowania &i Projektant nie jest jednak stepiKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polege
Wykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiardw.

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwglgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementow Robdét. Obmiary wykonanych Robét przepdzaas¢ w sposéb aigty w jednostkach przyfych w
Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.
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(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoolub certyfikaty zgodn&i materiatow, orzeczenia o jadad
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaé@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny ldyudostpnione na
kazdezyczenie lizyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza;soprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nagtijace dokumenty:
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy ¢tla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginkicie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgabzawsze dosgpne dla liyniera i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawigfego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Robét kdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Doéotach
Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powviadniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni priaem terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do Rejestru Obmiardow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych w Przedmiarze Robét lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnig/Rdhawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich Robot.
Btedne dane zostarpoprawione wg instrukcji ryniera na gimie.

Obmiar gotowych Robot edzie przeprowadzony z eztcéicia wymagalg do celu miesicznej
ptatngci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie dkwaym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robdét i materiatow.

Dilugaici i odlegtadci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej. Jéli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robo6t nie wymagdaiego inaczej,
objetosci beda wyliczone w ni jako dtugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokdtlzaakceptowane przez
Inzyniera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdlezeli urzdzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia
pomiarowe bda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaidobot.

7.4. Waqgi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje adzenia wagowe odpowiadap odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. d8lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniar w sposéb a@glty zachowanie
dokladndci wg norm zatwierdzonych przezzmiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.
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Obmiary lgda przeprowadzone przedegsziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdéglkad w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robo6t zanikagych przeprowadzaesw czasie ich wykonywania.

Obmiar Robdt podlegagych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblie lzdg wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchui bbgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W raezaku miejsca szkice madpy¢ dofaczone w formie
oddzielnego zatznika do Rejestru Obmiardow, ktérego wzér zostamgodniony z laynierem.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér Robd6t zanikapcych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér Robo6t zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie sdio i jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie raajizilegrn, zakryciu.

Odbior Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uddioviajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdlinego pospu Robot.

Odbioru Robo6t dokonuje tgnier. Gotowé¢ danej czsci Robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomienieayriera. Odbiér bdzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®adi powiadomienia o tym
fakcie Ireyniera. Jak& i ilos¢ Robét ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poyniav konfrontacji z
Dokumentacj Projektovd, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr casciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie #ol i jakosci wykonanych cgici Robot. Odbioru cgciowego
Rob6t dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @dirobot dokonuje kynier.

8.3. Odbidr ostateczny Robdt wg zakmnego etapowania.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie ragtstggo wykonania Robo6t w odniesieniu do icKdlp
jakosci i wartasci. Catkowite zakaczenie Robot oraz gotow®ddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiagomem na gimie o tym fakcie layniera.
Odbiér ostateczny Robét nggt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowyditzac od dnia
potwierdzenia przez hyniera zakéaczenia Robét i przgria dokumentow, o ktérych mowa w pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja wyznacporez Zamawiagego w obecrigi Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga Roboty dokona ich oceny jdk@owej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow badai pomiaréw wykonanych przez dyniera, ocenie wizualnej oraz zgodoio
wykonania Rob6t z DokumentadProjektove i ST. W toku odbioru ostatecznego Robot komisjaozaa sj z
realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow Robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania Robot uzupetnigiych i Robot poprawkowych. Komisja dokonuje odbiosiatecznego robét, zgli
ich ilos¢ i jakos¢ w poszczegolinych asortymentach jest zgodna z wamniaigni Dokumentaciji Projektowej, ST i
poleceniami layniera.

W przypadku stwierdzenia przez komgjsjze jaka¢ wykonywanych Robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej idektacy Projektovy i ST z uwzgédnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kamnilokona poicen, oceniagc pomniejszom
wartas¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagezyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggo Robo6t jest protokédt odbioru
ostatecznego Rob6t spatzony wg wzoru ustalonego przez Zamasdgego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpaviy przygotowéanastpujace dokumenty:
. Dokumentagj Projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji Kontraktu.
. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontrakiu.ikezupetiajce lub zamienne).
Recepty i ustalenia technologiczne.
. Zeszyt Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).
. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.
. Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.
. Opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.
. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towaraygzh (np. na przef@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazahych robdt wiécicielom uradzen.
9. Geodezyjainwentaryzagj powykonawcz sieci uzbrojenia terenu
Brakujace znaki graniczne nafg uzupetné i zastabilizowa. W przypadku stwierdzenia niezgodopstanu
faktycznego ze stanem prawnym, mglewykona& dodatkowe podzialy geodezyjne i opracéwa
dokumentagj dla celow nabycia gruntéw na rzecz SkarbasRaa.
10. Dokumentagjpowstad w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:
- kopie mapy zasadniczej
- kopie mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktyclanyc
- ewentualne wynikafre z analizy granic mapki jednostkowe dodatkowegdr@tu geodezyjnego wraz
z uzyskaniem decyzji na podziat
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedgm przygotowania dokumentacyjnego higtab
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozuionie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robo6t. Wszystkie zazone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetnieg keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@jgo. Termin wykonania Robo6t poprawkowych i Robatpetniagcych
wyznaczy komisja.

N~NouhAWN B
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8.4. Odbidér pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychbd® zwhzanych z usumltiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgolalv okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgbdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3.,0dbiér ostateczny Robét”

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarova
ustalora dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji koszsmwych wycenionych ryczattowo podstaw
ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonayw danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kopgowej lgdzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétihobejmowa:

- Robocizr bezpdredny wraz z towarzysgymi kosztami

- Wartas¢ zuzytych Materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynoeaewentualnyclubytkéw i transportu
na Teren Budowy.

- Wartaé¢ pracy Sprztu wraz z towarzysgymi kosztami

- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- Podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej E-00.

Koszt dostosowania gido wymaga Warunkow Kontraktu i Wymaga Ogolnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej E-00 obejmuje wszystkieuvki okreslone w w/w dokumentach.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem zmian projektu i odpowiednimi instytucjamprojektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatezeniem kopii projektu dgnierowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posgpu robot,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c)optaty dzietawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow przejazdow i organizagjhu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10.PRZEPISY ZWI AZANE.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane

Rozporadzenie MGPIB z 14.12.1994r (Dz.U Nr 10 z 1995 r.sprawie warunkéw technicznych jakim

powinny odpowiad&budynki i ich usytuowanie

3. Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 1995r) prasvie rodzaju i zakresu opracawa
geodezyjno — kartograficznych oraz czyfsigeodezyjnych obowzujacych w budownictwie

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezijkartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z

pézniejszymi zmianami).

Warunki Kontraktu

Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985z. U Nr 71 z 2000 r.)

N

ou
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-01

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
CPV - 45100
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSJ wymagania dotycze wykonania i odbioru
robét elektroenergetycznych, ktére zogtamykonane w ramach projektu pn.: ,Rozbudowswietlenia
ulicznego ul. Bytkowskiej w Katowicach na odcinkd wl. Telewizyjnej do ul. J6zefowskiej — linia kalla
oswietlenia ulicznego orazswietlenia przej¢ dla pieszych”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Specyfikacia Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad wykonania rob6t wymienionych w pkt. 1.1. &dres

robét pomiarowych, zwgzanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wgzrenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktoéw wységiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochracta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczeergodne z obowgzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST E-Q¥ymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot.

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pi&. 1

2. MATERIALY.

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow.

Ogolne wymagania dotygee materiatdw podano w ST E-00 ,Wymagania ogolrie’ .

2.2. Materiaty do wykonania.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczessatrasy i punktow wysokciowych wedtug

zasad niniejszej Specyfikacy:s

- stupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

- $ruby stalowe, bdz inne materiaty akceptowane przezyniera.
Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowesruby stalowe albo rury metalowe o dhidgookoto 0,50m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ichiktabji powinny mi€ srednie; 0,15 do 0,20m i diugo
1,0m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nglestosowa paliki drewniane o diugei okoto 0,30m isrednicy
0,05 do 0,08m. Swiadki” wbijane obok palikow osiowych powinny ndietugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostoktny.

3. SPRZT.
3.1. Ogdlne wymagania dotycre sprztu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST E-00 ,Wymagania ogélne” pkt.3.
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3.2. Sprat stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw wysokoiowych.

Do wyznaczania trasy i punktéw wysakowych naley stosowa sprzt:
- EDM,
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- faty,
- tasmy
lub inny sprzt akceptowany przez mgniera.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogdlne wymagania dotycyce transportu.

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST E-.00 ,Wymagania ogopie” 4.

4.2. Transport materialow.

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Wykonawca powinien je ust@wia
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, olsadbie i zabezpieczgrzed maliwoscia przesuwania gi
podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robét podano w Specyfikeefihnicznej E-00 ,Wymagania ogolne” pkt.
5. Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboydujacymi instrukcjami Gtownego Utgzlu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa realizacyjna - podstawowa (state putykkontroli).

Inzynier przekae Wykonawcy odpowiedai liczbe statych punktow osnowy poziomej i
wysokaciowe] wraz z whaciwg dokumentag (wykresy wspétrzdnych, opisy topograficzne, szkice osnowy
itp.). Wykonawca powinien sprawdzi zweryfikowa doktadnd¢ wszystkich punktéw kontroli oraz uzgodni
wartasci z Inzynierem. W celu unikgtia wszelkich rozbienosci tak poziomych jak i wysokgiowych
zobowhgzuje st Wykonawe, do nawizania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczerdayroraz obiektéw
inzynierskich, do punktow osnowy podstawowej,zploej, pomiarowej i obliczonej jako jednolita &ie

5.1.2. Osnowa realizacyjno - robocza (okresowe putykkontroli).

W oparciu o sié statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i ekgsciowej przekazanej przez
Inzyniera, Wykonawca zobowzany jest do zalenia, utrzymania i uzupeilniania osnowy roboczej o
wspoétrzdnych poziomych i wysokaiowych dla lokalnego wytyczania rob6t. Opracowargez Wykonawe i
zatwierdzony przez ktyniera projekt osnowy roboczej poziomej i wysetiowej oraz system przeprowadzania
kontroli okresowej punktow tej osnowy, powinny spat nas¢pujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalewyznaczy i utrwalic poza terenem wykonywania robét oraz odpowiednio
zabezpieczy przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtd¢ pomiedzy punktami winna wynoé&isrednio okoto 250m, a kay punkt powinien b§ oznaczony w
sposob zatwierdzony przezzmiera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikania,

¢) nalery projektowa osnove tak, aby byta stata widoczfibdo co najmniej dwdchgsiednich punktow.

d) sposadb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnoeyoczej oraz kryteria jej doktadém winny by¢ zgodne z
polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Teammych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2
(Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe.
Wykonawca mee wyznaczy jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zZatdzone przez
Inzyniera, konieczne do ukozenia robot. Wytyczenie powinnodbygodne z punktem 5.1.2.(d).
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5.1.4. Wyznaczenie punktow na osi.

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy linii lkale] w zgodnéci z Rysunkami w oparciu o
oshowy wymienione w pkt. 5.1.1. i 5.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny¢ lprzesungte wiecej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych, a tzine punktow na osi nate wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych
projektu. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchsgkprzekroczone Wykonawca jest zoberany do korekty
osi linii odnoszc sk do istniejcych budowli irkynierskich, po uzyskaniu zgodyzyniera. G trasy powinna
by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich, w odlegtéciach zalenych od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadzigj ec® 20 m na odcinkach prostych. Wytyczenie osiytras
powinno by zaakceptowane przezzyniera.

5.1.5. Wyznaczanie nasypéw i wykopdw (przekrojow gwzecznych).

Wyznaczanie nasypow i wykopow polega na oznaczeotozenia w terenie kragdzi podstawy
nasypu oraz kraydzi przecgcia powierzchni zewgtrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczaniap@asy
i wykopOw naley stosowdé dobrze widoczne paliki. Odledici miedzy palikami nalgy dostosowé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy linblkavej.

5.1.6. Wykonawca zobowizany jest po zak@czeniu robét do oddania Irzynierowi szczegdtéw wszystkich
statych i okresowych punktéw kontroli.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 6

6.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych naley prowadzi¢ wg zasad okrélonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy #ynierowi harmonogram pomiarow kontrolnych osnowy baceej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyreekazane przez zZyniera. Pomiary kontrolne
odpowiednich fragmentéw osnowy roboczej nalevykonywa przed rozpoaxiem wikszych robot, a talke
co miesic w trakcie prowadzenia robot. Kontrole wytyczergai linii wykopow i przepustéw naig
przeprowadz w odniesieniu do wymagdgunktow 5.1.4; oraz 5.1.5.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST E-00 ,Wyanagogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarowg jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST E-00 ,Wyanégogdlne” pkt. 8.

8.2 Sposob odbioru robot.

Whniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robét, przsikeany Irzynierowi powinien zawiera
niezlzdne szkice wytyczenia, wykazy wsp@dnych i wysokéci wykazupce zgodné&t pomiaréw kontrolnych
z danymi podanymi w Rysunkach
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatnéci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST E-00 ,Wymagania ogélne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m wykonania robo6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdbwnych i zatlerodi trasy i punktow wysokaciowych,
- uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie miejsca lokalizacji stanowisk stupolyyc
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentuamytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrimeprzed zniszczeniem i oznakowanie ulatydgaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Dlugos¢ trasy linii kablowej éwietlenia ulicznego uzbrojonej w 23 sztuki lataodwietleniowych, tj.
liczba jednostek obmiarowych wytyczenia trasy siegnosi 739mb.
Diugos¢ trasy linii kablowej éwietlenia przej¢ dla pieszych uzbrojonej w 11 sztuk stupéw
oswietleniowych, tj. liczba jednostek obmiarowych wyzenia trasy sieci wynosi 78mb.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paaidrJGiK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacy[@e/GiK, 1983

Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyfagGiK, 1983.

N

Nogakow
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ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyce wykonania i odbioru
robot zwizanych z robotami ziemnymi, ktére zosfawykonane w ramach projektu pn.: ,Rozbudowa
oswietlenia ulicznego ul. Bytkowskiej w Katowicach adcinku od ul. Telewizyjnej do ul. J6zefowski€liria
kablowa dwietlenia ulicznego orazswietlenia przej¢ dla pieszych”

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuirpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnii umazliwiajgce i majce na celu
wykonanie robét ziemnych zgodnie z punktem 1.hdjmup:
- reczne wykonanie wykopow kontrolnych na trasie primjelanej linii kablowej
- reczne wykonanie wykopdw jamistych przewidzianych pamhta stupéw éwietleniowych kablowych
- reczne wykopy liniowe pod mont&abli
- reczne wykonanie podsypki i nadsypki piaskowej n& dowu kablowego
- zasypanie wykopow liniowych
- przewierty sterowane wykonane pod nawierzchniamardzonymi.
- wykonanie podsypki z piasku o griieo 10cm pod montakostki betonowej oraz zagzczenie przy zyciu
wibratora wykopu w pasie technologicznym.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczeergodne z obowgzujacymi odpowiednimi
normami oraz okrdeniami podanymi ST E-00 ,Wymagania ogolne”.
e Szerokaé wykopu — jest to przéwit w swietle nieumocnionyclcian wykopu i jest on iy w zalenaosci
od ilosci kabli utazonych w wykopie obok siebie.
» Glebokos¢ wykopu — jest to réanica medzy rzdna dna wykopu, a kdmg terenu istnigjcego w danym
przekroju poprzecznym i jest ona stata w za¢gci od nap¢cia utazonego kabla oraz zmienna w zalesci
od rodzaju i miejsca skrzgwania.

» Elementy zabezpieczenia kabk- g to takie elementy ktére pozwalaja bezpieczne posadowienie kabli w
gruncie, oraz zabezpieczdg kable po ich zasypaniu, przed uszkodzeniem amcknym.

» Podsypka- jest to element posadowienia kabla, zwykle pidsatowlany, ktéry stanowi grunt nasypowy
usypany na dnie wykopu, posiagtza odpowiedni granulagg, magca za zadanie wyrdwnanie dna wykopu
do projektowanej rinej i shizacy do zabezpieczenia izolacji kabla przed uszkoénen

» Nadsypka — jest to gérny element zabezpieczenia kabla, lwpkasek budowlany, ktéry stanowi grunt
nasypowy, usypany powgj podsypki, posiadgga odpowiedr granulacg, mapca za zadanie
zabezpieczenie izolacji kabla przed uszkodzenieam @go stabilizagjw osi poprzeczne.

» Zasypka-— jest to kacowy element zabezpieczenia kabla, ktory stanowntgnasypowy o gruldci 20cm,
usypany powyej nadsypki, zwykle przesiany grunt rodzimy posjackaodpowiedri granulac, natomiast
powyzej tej warstwy jest to grunt rodzimy uzyskany z wpl, posiadagy odpowiedni granulacs.
Zasypka stanowi kaowy ochror kabli i rur przed niepmdanymi naciskami punktowymi lub
nieréwnomiernym rozktadem sit nacisku przergyzh s¢ z powierzchni terenu.

« Nadmiar gruntu — jest to grunt rodzimy z urobku wykopu, pozostady wypetnieniu wykopu elementami
posadowienia i zabezpieczenia kabli, przeznaczonyddviezienia na miejsce statego odkfadu.

1.5. Ogdllne wymagania dotycrce robot.
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pi&. 1
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Wykonawca jest odpowiedzialny za jakonvykonanych robét, bezpieazgwo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektowy, ST i poleceniami
Inzyniera.

2. MATERIALY.

Ogo6lne wymagania dotygee materiatdbw podano w ST E-00 ,Wymagania ogolrid” P.

2.1. Uzyte materialy

Wg zatloen w dokumentacji projektowej oraz w spedzonym Kkosztorysie, wszystkie grunty
wystepujace w obebie robot g to grunty kategorii lll.

3. SPRZT.

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3

Ze wzgkdu na istnigjce uzbrojenie podziemne oraz zagospodarowanie uevesrelkie roboty
zwigzane z budowlinii kablowej oraz ze stawianiem stupow nalevykona recznie. Pozostate roboty ziemne
mozna wykona przy wyci dowolnego sprau.

4. TRANSPORT.

Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu. Natg je umigci¢ rownomiernie na
catej powierzchni tadunkowej i zabezpie¢zyrzed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogdlne
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pka.

5.2. Wykopy.

Przed przysipieniem do wykonania wykopow naile sprawdzé zgodnd¢ rzednych terenu z danymi
podanymi w projekcie. W tym celu najewykona kontrolny pomiar sytuacyjno — wysalaowy. Wymagania
przy wykonaniu wykopdw zostaty opisane w polskiefmie brakowej nr PN-B-10736/1999. Wykopy naile
wykonywa rownolegle z ich odwodnieniem na czas budowy. Gaite odwodnienie wykopow jest
warunkiem przysipienia do dalszych robot (podsypki i robot mantaych). Przewiduje siwykopy liniowe
przeznaczone dla uktadania linii kablowej oraz wykoobiektowe przeznaczone dla realizacji katar
zlokalizowanych na tej sieci.

Szerokdé wykopu liniowegostanowi odlegté¢ w swietle nieumocnionychécian wykopu, niezidng dla
utozenia kabli sieci éwietlenia ulicznego. Szerokéta podano w projekcie oraz kosztorysach i wynosi 0,4m
Glebokas¢é wykopu liniowego stanowi ranica medzy rzdng dna wykopu a rdng terenu istnigjcego,
niezkzdmg dla utazenia kabli sieci éwietlenia ulicznego. Gbokas¢ te¢ podano w projekcie oraz kosztorysach i
wynosi 0,8m w terenach zielonych i 1,1m pod drogami

Szerokdé wykopu obiektowegstanowi odlegtéé w swietle nieumocnionychcian wykopu, niezédng dla
posadowienia stupa. Szerdkda podano w projekcie oraz kosztorysach.

Glebokas¢ wykopu obiektowegastanowi ré@nica midzy rzdna dna wykopu a rging terenu istniejcego,
niezkedng dla posadowienia stupa. §lokas¢ t¢ podano w projekcie oraz kosztorysach.

5.3. Zasyp, podsyp i nadsypka.

Prace nalgy prowadzt w ten sposob, aby wykonanie zasypow (podsypkaypias nadsypka i
zasypka) odbywato siw gruncie suchym. Jest to tak zwhzane z wymaganiami odfiwe stopnia
zag:szczenia tych warstw, opisanymi pagji

Realizacja podsypki, obsypki, hadsypki i zasypkivipma by powigzana z jednoczesnym uktadaniem
kabli, rur ostonowych oraz morigam stupdw.

Grubaosé warstwpo zagszczeniu powinna wynasi
e dla podsypki 10cm
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e dla nadsypki 10cm nad wierzch kabla.
* dla zasypki:
— w terenach pod drogami: powsj rzzdnej gory nadsypki, do ¢dnej odpowiadajcej raznicy rzcdnej
drogi minus grub& wszystkich warstw drogowych,
— w terenach zielonych: powsgj rzednej gory nadsypki do ¢dnej projektowanego terenu zielonego
odpowiadaicej z reguly rzdnej terenu istnigrego.
Szerokd¢ posypki, obsypki, nadsypki i zasyp#la kabli jest rowna szeroka dna wykopu nieumocnionego.
Stopiet zagszczenia
» dla kabli i rur, stopig zag;szczenia podsypki rowny 98% zmodyfikowanej wastdProctora dla drég o
znaczeniu krajowym i powiatowym oraz pozostatydl aliejskich,
o dla kabli i rur, stopie zagszczenia podsypki rowny 95% zmodyfikowanej wg&stoProctora dla
pozostatych terenow (zielonych),
Obsypka i hadsypkausi by wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzezdkaiczonego posadowienia
kabla. Musi ona zagwarantow&ablom dostateczne podparcie ze wszystkich siNabezy unikat pustych
przestrzeni. Obsypka kabla musihigk wykonana aby nie zostat on zniszczony lulzostat przemieszczony.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Wykopy.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonania robét @aich zakaczeniu powinny obejmowa
e zgodnd¢ wykonania robét z dokumentacj
e prawidtowa¢ wytyczenia rob6t w terenie
* przygotowanie terenu
e rodzaji stan gruntu w podia
e wymiary wykopow
e zabezpieczenie i odwodnienie

6.2. Wykonanie podsypek.
Sprawdzeniu podlega:
e  przygotowanie podima
e materiat uyty na podsyp&
e grubai¢ i rbwnomiernd¢ warstwy podsypki
* sSposob i jaké& zagszczenia

6.3. Zasyp wykopow.
Sprawdzeniu podlega:
» stan wykopu przed zasypaniem
materiat do zasypania
* sSposOb zagszczenia

7. OBMIAR ROBOT.

Wedtug oddzielnej ezci Specyfikacji Technicznej E-00 ,Wymagania ogolmét. 7.0.
Jednostk obmiarowg jest mb (metr bigcy) oraz M (metr szécienny) wykonanych i odebranych robét
ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbiorowi robét zanikarych i ulegajcych zakryciu podlegaj poszczegllne warstwy zasypu tj.
podsypka, obsypka, nadsypka i zasypka. Odbior twinien by dokonany w czasie umldwiajacym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnegstpu robét natomiast diugé odcinka robét
ziemnych poddana odbiorowi nie powinn& logniejsza od 50 m.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycice podstawy ptatnéci.

Ogolne wymagania podano w Specyfikacji TechnicEi8D ,Wymagania ogolne” pkt. 9.0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1mb, 1/lub 1n? wykonania robét obejmuije:
- reczne wykonanie wykopow kontrolnych na trasie prigelane; linii kablowej
- reczne wykonanie wykopdw jamistych przewidzianych pamhta stupéw déwietleniowych kablowych
- reczne wykopy liniowe pod mont&abli
- reczne wykonanie podsypki i nadsypki piaskowej n& dowu kablowego
- zasypanie wykopow liniowych
- przewierty sterowane wykonane pod nawierzchniamardzonymi.
- wykonanie podsypki z piasku o griiso 10cm pod montakostki betonowej oraz zagzczenie przy zyciu
wibratora wykopu w pasie technologicznym.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

N SEP-E-003 ,Elektroenergetyczne linie napowigd: Projektowanie i budowa”.

N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizagyinie kablowe. Projektowanie i budowa”.
PN-96/E-05125 ,Elektroenergetyczne i sygnalipaeyinie kablowe. Projektowanie i budowa”.
PN-B-06050:1999 ,Geotechnika. Roboty ziemne. \&gamia ogdlne.”

PN-S-02205:1998 ,Drogi samochodowe. Roboty zenwymagania i badania.”

PN-81/B-03020 ,Grunty budowlane. Posadowieniezpb@ednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie”.

PN-88/B-04481 ,Grunty budowlane. badania prégekatu”.

PN-86/B-02480 ,Grunty budowlane. OKlenia, symbole, podziat i opis gruntow”

PN-77/8931-12 ,Drogi samochodowe. Oznaczenieaiveka zagszczenia gruntu”.

oA wWNE

© oo~

10.2. Inne dokumenty.

1. Przepisy Budowy Urgdzer Elektrycznych PBUE.
2. Katalog Budownictwa.
3. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budano-montaowych ,, —wyd. Arkady, W-wa 1989r.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSJ wymagania dotyce wykonania i odbioru

rob6t zwihzanych z robotami elektroenergetycznymi, ktére amastwykonane w ramach projektu pn.:
.Rozbudowa éwietlenia ulicznego ul. Bytkowskiej w Katowicach rmdcinku od ul. Telewizyjnej do ul.
Jozefowskiej — linia kablowaswietlenia ulicznego orazswietlenia przej¢ dla pieszych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnai umazliwiajace i magce na celu

wykonanie éwietlenia zewgtrznego terenu cmentarza komunalnego zgodnie zteomk.1. i obejmuaj

Montaz w wykopie przy istnigicych stupach na prefabrykowanym fundamencieczzt kablowych
oswietleniowych w obudowie termoutwardzalnej SST Zbx8/posaone w aparaty, wg. projektu.
Utozenie w rowie kablowym rur ostonowych

Wykonanie przewiertow sterowanych pod nawierzchnigmardzonymi.

Utozenie w rowie i weigniccie do rur kabli o masie 1m do 0,73kg.

Wykonanie nadsypki z piasku o grélbo10cm oraz zasypanie wykopu.

Reczne wykonanie wykopéw o gt. 1,0m i powierzchni @n¥; pod stanowiska stupowe.

Montaz przy wyciu dzwigu prefabrykowanych fundamentéw betonowych o mdsi6kg stanowtcych
elementy posadowienia stupow 6m.

Montaz przy wyciu dzwigu prefabrykowanych fundamentéw betonowych o m@50kg stanowtcych
elementy posadowienia stupow 8m.

Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o diggiobm i masie 26kg.

Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o diggio8m i masie 46kg.

Montaz na stupach przy ayciu podndnika wyskgnikéw tukowych oraz opraw swietleniowych z
wciagniecie kabli i montaem osprztu sieciowego.

Montaz wolnostojcych zhcz kablowych éwietleniowych w obudowach z tworzywa sztucznego
wyposaonych w listwowe rozjczniki bezpiecznikowe.
Wykonanie podjczenia kabli i przewodow zasiigiych.
Préby montaowe.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikaciji Techniczmezgodne z obowizujgcymi odpowiednimi

normami oraz okrdeniami podanymi ST E-00 ,Wymagania ogolne”.

Linia kablowa - kabel wielaytowy lub wigzka kabli jednaytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno lub wielaytowych pokczonych rownolegleakznie z osprgem, utczone na wspoélnej trasie i
taczace zaciski tych samych dwoch adzen elektrycznych jedno lub wielofazowych

Trasa kablowa- pas terenu w ktorym utone g jedna lub wgcej linii kablowych.

Linia napowietrzno-kablowa NLK- wigzka przewoddéw samogmych izolowanych jedngtowych w
uktadzie skgtki, tacznie z osprgem w ukladzie wielofazowym zawieszona w powietnaustupach igczaca
zaciski tych samych dwoch udzen elektrycznych jedno lub trojfazowych.

Linia napowietrzna — urzdzenie napowietrzne przeznaczone do przesylanigieekektrycznej sktadage sé
Z przewodow, izolatorow, konstrukcji wsporczychufsiw) i osprztu.

Napiecie znamionowe linii- napkcie midzyprzewodowe na ktore linia kablowa zostata zbuatawy
Osprzet linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych dozenia, rozggkienia lub zakaczenia kabli.

Ostona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przedkadzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.
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» Przykrycie - ostona utaona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznykogzeniem od gory.

« Przegroda - ostona uteona wzdid kabla w celu oddzielenia go odsgedniego kabla lub od innych
urzadzen.

« Skrzyzowanie- takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérjmkakolwiek czs¢ rzutu poziomego linii kablowej,
przecina lub pokrywa jakolwiek czs$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innega@adzenia podziemnego.

» Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktoryodlegicg¢ miedzy linia kablows, urzdzeniem
podziemnym lub drag komunikacyja itp. jest mniejsza wi odlegi@d¢ dopuszczalna dla danych warunkow
uktadania bez stosowania przegrod lub oston zadsezggicych i w ktorym nie wyspuje skrzygowanie.

* Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju najgziej okmglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziakamiuku elektrycznego.

« Dodatkowa ochrona przeciwporgeniowa- ochrona cgci przewodacych, dosipnych w wypadku pojawienia
sie na nich napicia w warunkach zaktoceniowych.

1.5. Ogdélne wymagania dotyerce robot.

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pi&. 1

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpieartwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz ich zgodito z dokumentagj
projektowg, ST i poleceniami lizyniera.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotygee materiatow podano w ST E-00 ,Wymagania ogolrie’ p.

2.1. Uzyte materialy:

« Kable elektroenergetyczne; przy przebudowie liablwych naléy stosowa kabel typu NA2XY 4x35mrh
oraz typu YKYz0 3x2,5mm wedtug PN-93/E-90401, o ngpiu znamionowym do 1kV.

e Slupy aluminiowe o diugmi 7m lub réwnowane z wrgka do montau na fundamencie betonowym.
Stupy zabezpieczone technolgginodowania w kolorze szarym CI-63. Dodatkowo sddppodstawy
do wysokdaci 35cm zabezpieczony elastomerem poliuretanowym.

*  Woysiegniki aluminiowe 1-ramienne typu WR-14/1/1,0/5 lkdvnowane przewidziane do moria na
stupach jw. o wysokai 1,0m i wysé¢gu 1,0m i lcie pochylenia 8 Wysigniki zabezpieczone
technologiy anodowania w kolorze szarym CI-63.

*  Woysiegniki aluminiowe 2-ramienne typu WR-14/2/1,0/5 lksvnowane przewidziane do moriia na
stupach jw. o wysokai 1,0m, wysggu 1,0m, kcie pochylenia % oraz kcie rozwarcia 90
Wysiegniki zabezpieczone technolaeginodowania w kolorze szarym CI-63.

*  Woysiegniki aluminiowe 3-ramienne typu WR-14/3/1,0/5 lkdvnowane przewidziane do moriia na
stupach jw. o wysoki 1,0m, wystgu 1,0m, kcie pochylenia % oraz kcie rozwarcia 3 razy po 60
Wysiegniki zabezpieczone technolgginodowania w kolorze szarym CI-63.

» Prefabrykowane fundamenty betonowe (podstawy) fdigosv 7m typu B-71 lub rownoway o masie
250kg.

* Shlupy aluminiowe o diugei 6m lub rownowane z wrrka do montau na fundamencie betonowym.
Stupy zabezpieczone technolgpginodowania w kolorze szarym CI-63. Dodatkowo sidppodstawy
do wysokdaci 35cm zabezpieczony elastomerem poliuretanowym.

» Prefabrykowane fundamenty betonowe (podstawy) fdigosv 6m typu B-51 lub rownoway o masie
126kg.

* Oprawy do éwietlenia ulicy oraz w rejonie przgj dla pieszych typu IZYLUM 3 5308 NW lub
rownowana w technologii LED o mocy 100W (strumi&4 422Im) i stopniu ochrony dla catej oprawy
IP 66, w Il klasie izolacji. Korpus z odlewu alunawego - kolor szary. Temperatura barwowa —
3800K do 4300K, uktad optyczny wypasay w soczewki. Oprawy zamontowane na wgsikach, na
wysokdaci 8,0m nad terenem; nachylenie oprawy na ggrsku @ (wynikowe ).
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* Oprawy do éwietlenia przej¢ dla pieszych (na wyspach) typu AMPERA MIDI 5144 CNb
rownowana w technologii LED o mocy 100W (strumi@3 514Im) i stopniu ochrony dla catej oprawy
IP 66, w Il klasie izolacji. Korpus z odlewu aluriiwego - kolor szary. Temperatura barwowa —
5800K do 6300K, uktad optyczny wypasay w soczewki. Oprawy zamontowane na wierzchotkach
stup6w (bez wysignikéw), na wysokéci 6,0m nad terenem; nachylenie opraw§ 10

» Slupowe izolacyjne czteroelementoweggczh kablowego typu I1ZK lub rownowazne zabudowane we
wnekach stupowych.

» Polczenie pomidzy zhczami 1ZK, a opraw wykona kablem typu YKYzo 3x2,5mm (3 zyta PE
rezerwowa przypadku zabudowy opraw w | klasie ocheéci).

* Na stupach zainstalowdabliczki ostrzegawcze typu 081/75x105.

» Do podgczenia kabli we wgkach stupowych stosowastupowe izolacyjne czteroelementoweggcza
kablowego np. typu 1ZK zabudowane wegkach stupowych.

e Zigcza kablowe éwietleniowe, jako wolnostgfe obudowy termoutwardzalne o IP-40; 500V, 100A,
Il klasie izolacji wyposzone w typowy systemowy osgitzmodutowy wg projektu. Posadowienieaz
na prefabrykowanych fundamentach z tworzywa szeman

e Mufy kablowe; mufy powinny by dostosowane do typu kabla, jego peii znamionowego, przekroju i
liczby 2yt oraz do mocy zwarcia, wygiujgcych w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowevimny by
zgodne z postanowieniami PN-90/E-06401/01-06.

» Piasek; piasek do uktadania kabli powinien odpdagiavymaganiom BN-87/6774-04.

« Folia ostrzegawcza; folie ostrzegawcze PCV ayalstosowa dla ochrony kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi Zalecagsstosowanie folii kalendrowanej z uplastycznionBgWV o grubéci 0,5 - 0,6 mm
w gatunku | spetnigiej wymagania BN-68/6353-03. Dla ochrony kabli @iggu znamionowym do 1kV
nalezy stosowa foli¢ koloru niebieskiego. Szerad@folii powinna by taka, aby przykrywata utone kable,
lecz nie wzsza nk 20cm.

*  Rury, stosowarury ostonowe atestowane z tworzywa sztucznegednicy 75mm i 110mm zgodne z narm
ZN-95/TP S.A.-016/T

2.2. Odbiér materiatdbw na budowie.

Materialy na budow nalery dostarczé tacznie zeswiadectwami jakéci gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budoatgriaty nalgy sprawdzt pod wzgédem kompletngti i
zgodndci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wadvystpienia watpliwosci co do jakéci materiatow,
nalezy przed ich wbudowaniem poddi badaniom ok&onym przez layniera (dozér techniczny) rob6t.

2.3. Skladowanie materialtdw na budowie.

Materiaty takie jak: oprawy swietleniowe, przewody, mufy, folia oraz osgraieciowy linii kablowej
powinny by przechowywane jedynie w pomieszczeniach przezmgchodo tego celu, to jest zamétych i
suchych. Kable powinny Byskladowane nacbnach. Bbny z kablami naley umieszczé na utwardzonym podio
placu budowy. Piasek na placu budowy skladomwaryzmach.

Materiaty na budownalezy dostarczatacznie zewiadectwami jakéci, kartami Materiaty.

3. SPRZT.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST E-00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.0.

Wykonawca powinien posiaflanastpujagce maszyny i spet zagszczarka wibracyjna spalinowa,
podnanik hydrauliczny z koszem, wgjarka mechaniczna z nglem elektrycznym 5-10 t, zespohgotworczy
trojfazowy przewany 20kVA.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogb6lne wymagania.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST E-00 ,Wymagania ogolike400.

4.2. Transport materialdow i elementow.
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Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscia korzystania z nagbujacychsrodkow transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
- samochodu samowytadowczego,
Przewaone materialy i elementy powinny dyktadane zgodnie z warunkami transportu wydanyaezn
wytwoéree dla poszczegdlnych materiatdw i elementéw orazzgaieczone przed ich przemieszczaniegn rsi
srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogolne.

Ogdlne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST E-00 ,Wymaganiarwjgbkt. 5.0.

5.2. Kolejnoé¢ prac zwiazanych z budova o§wietlenia ulicznego.

Zakres robot budowlanych zgwanych z realizagj linii kablowej cgwietlenia wraz z montem

stanowisk stupowych obejmuje:

* Wytyczenie geodezyjne w terenie odcinkow tras kaiblowych.

* Wytyczenie geodezyjne w terenie lokalizacji starsbwatupowych.

* Reczne wykonanie w ziemi wykopu liniowego o szergak®,4 i gkbokasci 0,8m.

e Montaz w wykopie przy istnigicych stupach na prefabrykowanym fundamencieczzt kablowych
oswietleniowych w obudowie termoutwardzalnej SST 2Z5x8/posaone w aparaty, wg. projektu.

* Wykonanie na dnie rowu kablowego podsypki z piaskmubdci 10cm.

* Utozenie w rowie kablowym rur ostonowych

*  Wykonanie przewiertow sterowanych pod nawierzchnigmardzonymi.

* Ulozenie w rowie i waignigcie do rur kabli o masie 1m do 0,73kg.

* Wykonanie nadsypki z piasku o grélbo10cm oraz zasypanie wykopu.

e Reczne wykonanie wykopow o gt. 1,0m i powierzchni @pant; pod stanowiska stupowe.

* Montaz przy wyciu dzwigu prefabrykowanych fundamentéw betonowych o ma&b0kg stanowcych
elementy posadowienia stupow.

e Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o dhdgiocem i masie 26kg.

e Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o dhdgio8m i masie 46kg.

e Montaz na stupach przy ayciu podndnika wyskgnikdw tukowych oraz opraw swietleniowych z
wciagniecie kabli i montaem osprztu sieciowego.

* Montaz wolnostopcych zhcz kablowych éwietleniowych w obudowach z tworzywa sztucznego
wyposaonych w listwowe roziczniki bezpiecznikowe.

* Wykonanie podjczenia kabli i przewodow zasiigiych.

*  Proby montaowe.

5.3. Wykonanie rowow kablowych.

Réw kablowy powinien mie glebokas¢ minimum 0,8m. Szeroké rowu powinna by nie mniejsza
niz 0,4 m i nie mniejsza niobliczona wedtug ponszego wzoru:

S=Sd+(n-1)*a+ 20 [cm]

gdzie:
n - ilos¢ kabli w jednej warstwie
Sd -srednice zewetrzne kabli
a - odlegtéci pomidzy kablami wedtug tabeli w pkt. 5.4.10

5.4.Ukladanie kabla.
Uktadanie kabla wykortazgodnie z normN SEP-E-004.

5.4.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym.
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Kable naley uktada& na dnie rowow kablowych teli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z
piasku grubéci minimum 10cm i przykr§ je warstwg piasku o tej samej grubd. Nastpnie naley nasypa
warstwe gruntu rodzimego grulsoi 15cm, przykrg foliami ostrzegawczymi z tworzywa sztucznego w
kolorze niebieskim i zasyparuntem.

Zaleca si: ukladanie kabli niezwtocznie po wykopaniu rowlbkavego, doprowadzenie do szybkiego
odbioru robét ulegagych zakryciu i maliwie szybkie zasypanie rowu kablowego.

5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla.

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu ni&ipoa by nizsza nk 0°C - w przypadku kabli o
izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych. Zabrani@ @odgrzewania kabli ogniem.

Wzrost temperatury otoczenia mmego kabla na dowolnie matym odcinku trasy lirgiblowej
powodowany przezasiedniezrodia ciepta, np. kabel, nie powinien przekraczeC.

5.4.3. Zginanie kabli.

Przy uktadaniu kabla nioa zging tylko w przypadkach koniecznych, przy czym proinigecia
powinien by maziwie duzy, nie mniejszy i 10-krotha zewetrzna srednica kabla w przypadku, kabli o
izolacji z tworzyw sztucznych.

5.4.4. Ukladanie kabla w rurach ochronnych.

W jednej rurze powinien kiyutozony tylko jeden kabel wielog/towy lub jedna trojfazowa

wigzka kabli jednaytowych.
Przy wchganiu kabla do rur ochronnych nayezwrdcic uwag:, abysérednica wewatrzna rury ochronnej
nie byta mniejsza ui:
- 1,5 krotna zewgtrznasrednica kabla, w przypadku ukfadania pojedynczegue
- 3,5 krotna zewgtrznasrednica kabla jedrigtowego, w przypadku uf@nia trojfazowej wizki czterech
kabli jednaytowych.

Kable w miejscach wprowadzania i wyprowadzania izachronnych nie powinny opietaiec 0
krawedzie otwordéw. Wprowadzenia i wyprowadzenia powinby¢ uszczelnione. Zaleca ¢siwykonanie
uszczelnié z materiatdw wtoknistych, np. sznura konopnegopidnki uszczelniagej. Nie dopuszczaciaby
elektryczne pajczenia kabli (mufy kablowe), znajdowaty sve wretrzu rur ochronnych.

5.4.5. Zapas kabla.

Kable w rowie powinny by utozone w jednej warstwie, faliie z zapasem 1 - 3 % dhugd rowu,
wystarczagcym do skompensowania movych przesung¢ gruntu. Przy mufach zalecag gpozostawienie
zapasu kabla o diuga 1,0m.

5.4.6. Monta osprzetu kablowego.

Do faczenia i zakaczenia kabli naley stosowd osprzt kablowy spetniaicy wymagania polskiej
normy PN-90/E-06401/01-06. Moritasprztu kablowego powinien liywykonanyscisle wedtug instrukcji lub
kart montaowych danego producenta.

Polaczenia i zakaczenia kabli naley wykonywa w warunkach ograniczggych maliwosé
niekorzystnego oddziatywania czynnikdw zetvmnych (wilgoci, pytdw itp.) na izolagj kabli oraz
montowanych palczenr i zakaczen.

Przy montau muf naley zachowa nas¢pujace warunki:

- Wykop do montau mufy w ziemi powinien mie wymiary umaliwiajace swobodne wykonywanie
operacji montaowych; szerok& wykopu powinna by nie mniejsza i 1,5m, a diug& nie mniejsza
niz 2,5m.

- Poszczegolne mufy na kablach jedytowych tworzcych uktad trojfazowy powinny lgyprzesungte
wzgledem siebie o odlegéé (mierzory wzdhuwz trasy) réwi co najmniej diugéci mufy z dodaniem
1,0m.

- W miejscu montau mufy w przestrzeni otwartej, tj. nad wykopem, ezal s¢ ustawé namiot
niezalenie od pogody.

- Pod namiotem nie wolno ogrzetvaalewy kablowej, ponadto na czas operowania oywvadgniem z
przestrzeni pod namiotem najeusuné materiaty fatwo palne.
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- Montaz mufy naley wykonywa nieprzerwalnie, ado czasu zak@zenia prac.

5.4.7. Odlegiéci miedzy kablami utozonymi w ziemi.

Najmniejsze dopuszczalne odlegtoprzy skrzyowaniach i zblieniach kabli utéonych bezpérednio
w ziemi okréla ponisza tabela.

Najmniejsza
L.p. |Charakterystyka kabli krzy zujacych sk i zblizajacych dODUSZCZ[%m odlegtéc
pionowana pozioma
skrzyzowaniu przy
_ _ zblizeniu
1 |Kable elektroenergetycznych o nggu znamionowym dil kV 15 5*
z kablami o tym samym napiu znamionowym lub kablami
sygnalizacyjnyn
2 |Kable sygnalizacyjne i kable przeznaczone do z&s 5 moa Sk
urzadzen odwietleniowych z kablami tego samego styka
przeznaczenia
3 |Kable elektroenergetyczne o nggu znamionowym dclkvz
kablami elektroenergetycznymi o napu znamionowym 25
1kV<Un<30kV
4 |Kable elektroenergetyczne o nggu znamionowe 1k<Un<30kV 15
Z kablami tego samego przedziatu gaginamionowych 10
5 3Kg|£)le ranych wytkownikow o napciu znamionowym d 25
V
6 |Kable z mufami innych kal Nie dopuszcz| jaklp.1-5
7 |Kable elektroenergetyczne o rggi znamionowym wWszym ni
30kV z kablami tego samego przedziatu saphamionowych 50 50
*za wyjatkiem p.2.5.4 normy N SEP-E-004

5.4.8. Ochrona przed poraeniem pradem elektrycznym.

Zgodnie z informagj uzyskam w Tauron Dystrybucja S. A. ukfad pracy sieci zasilej (typ
uziemienia systemu w stacji transformatorowe])N- Potwierdzé na etapie wykonawstwa.

Jako system ochrony przed dotykiemsnealnim (ochrona dodatkowa) projektujee siamoczynne szybkie
wytaczenie zasilania dla uktadu sieciowegdN-C-S.

W sieci kablowej ochrona dodatkowa projektowanycipdw aluminiowych polega na samoczynnym
odlagczeniu zasilania przez wdzenie zabezpieczmo-przetzeniowe (wkladka bezpiecznikowa instalacyjna o
dziataniu zwlocznym do 32A w istnigjej szafie éwietlenia ulicznego SO, 16A lub 25A wazkach
oswietleniowych oraz 6A na g¢zu bezpiecznikowym zlokalizowanym we gee stupa) w przypadku zwarcia o
pomijalnej impedancji pomadzy przewodem fazowym, a przewodem ochronnym P&zgscia przewodzca
dostpna (mas stupa). Ochrog stupow wykoné przewodem ochronnym PE przez gquaenie zacisku
ochronnego stupa z zaciskiem ochronno-neutralnyid PHacza zerowego 1ZK-2-03) w linii zasilgej. Do
pofaczenia stosowaprzewdd typu LgY1 6mrn
Projektowane oprawyswietleniowe posiadajll klasc ochronndci i nie podlegaj ochronie dodatkowe;j.

Ponadto w ziczach éwietleniowych na kacach projektowanych obwodow linii kablowejvaetlenia
nalezy wykona uziemienia robocze przewodu ochronno-neutralnggm(vego) PEN linii.

W tym przypadku rezystancja uziemienia ochronnego maze przekroczy wartagsci 30 omow.
Uziemienie robocze przewodu E wykaénjako uziom poziomy i patzy¢ go z uziomem ochronnym rozlegtej
sieci uziomow.

Zgodnie z projektem przewidujegsuziemienie metalowych mas stupow przezzatde bednarki
wzdtuz catej trasy projektowanej linii kablowej. Uziom zpomy wykon& ptaskownikiem FeZn 30x4mm
utozonym na dnie rowu kablowego pod podsypkiziemienie ochronne mas stupéw wykérea pomog
przewodow uziemiagych hczacych ptaskownikiem FezZn 30x4mm zaciski uziemgaj stupow z rozlegtym
uziomem poziomym.

Dlugos¢ utozonego ptaskownika winna zapewnivymagam nornyg wartgsé rezystanciji uziemienia
mniejsz od 10 omow. Sprawdzipomiarem.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

Ogodlne zasady kontroli jaka robét podano w ST E-00 ,Wymagania ogélne” pld. 5

6.1. Badania przed przysdpieniem do robot.

Przed przyapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskad producentéw atesty zastosowanych
materiatow.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot.

6.2.1. Rowy pod kable.

Po wykonaniu rowow pod kable, sprawdzeniu podiegajmiary poprzeczne rowu i zgoditach tras
z Dokumentacja Geodezgin

6.2.2. Kable i osprat kablowy.

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgédrowymaganiami norm przedmiotowych lub dokumentéw
wedtug ktorych zostaty wykonane, na podstawie @&tegtrotokotéw odbioru albo innych dokumentéw.

6.2.3. Ukladanie kabli.

W czasie wykonywania i po zalkezeniu robdt kablowych nadg przeprowadi nasgpujace pomiary:
- gtebokaici zakopania kabla,
- grubaci podsypki piaskowej pod i nad kablem,
- odlegtaci folii ochronnej od kabla,
- stopnia zagszczenia gruntu nad kablem i rozplantowania nadngamtu.
Pomiary nalgy wykonywa& co 10 m budowanej linii kablowej a uzyskane wymilog by¢ uznane za dobre,zsli
odbiegaj od zataonych w dokumentacji nie wgej niz o 10%.

6.2.4. Sprawdzenie agtosci zyi.

Sprawdzenie goftosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgoduobdfaz naley wykonywa przy wyciu
przyrzzdow o napiciu nie przekraczagym 24V. Wynik sprawdzenia naleuzna za dodatni, jeeli poszczegdélne
zyty nie map przerw oraz jéi poszczegolne fazy na obufaach linii g oznaczone identycznie.

6.2.5. Pomiar rezystancji izolacji.

Pomiar nalégy wykon& za pomog megaomomierza o ngpiu nie mniejszym i 2,5kV, dokonujc
odczytu po czasie niegtinym do ustalenia gimierzonej wartéci. Wynik naley uzn& za pozytywny , jeeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopasainej wartéci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-
93/E-90401.

6.2.6. Proba napg¢ciowa izolacii.

Prébie napiciowej izolacji podlegaj wszystkie linie kablowe. Prélmnapkciows naley wykona pradem
sta+ym lub wyprostowanym. Wynik proby negibwej izolacji naley uzna za pozytywny, jeeli:
Izolacja kadej zyly wytrzyma przez 20min, bez przeskoku, przehitiaz objawdw przebicia g&iowego,
napkcie probiercze o warfoi rownej 0,75 nagtia probierczego kabla wg PN-93/E/90401.
- Warta¢ pradu uptywu dla poszczegolnyelgt nie przekroczy 300uA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
min. badania; w liniach o diuga nie przekraczagej 300 m dopuszczagsvartas¢ pradu uptywu 10QA.

6.3. Instalacja uzioméw.

Podczas wykonywania uzioméwétaowych naley wykona& pomiary gtbokasci utozenia bednarki oraz
sprawdzt stan pajczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdtopier zag:szczenia i rozplantowanie gruntu.
Pomiary gtbokasci utazenia bednarki wykonywiaco 10 m, przy czym bednarka nie powinné bgkopana plycej i
60cm. Po wykonaniu uziomow ochronnych uglevykona pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie
mog by¢ gorsze od wartei podanych w Dokumentacji Technicznej.

Wszystkie wyniki pomiarow nahg zamigci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwpagaiowe;.
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6.4. Badania po wykonaniu robot.

W przypadku zadawalgjych wynikéw pomiaréw i bagdawykonanych przed i w czasie wykonywania
rob6t, na wniosek Wykonawcy,Aynier maze wyrazé zgod: na niewykonywanie badgo zakaczeniu robot.

7. OBMIAR ROBOT.

Wedtug oddzielnej egci Specyfikacji Technicznej E-00 ,Wymagania ogolmét. 7.0.
Jednostk obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej linii kablowep ilos¢ sztuk latarni
oswietlenia ulicznego.

8. ODBIOR ROBOT.

Wedtug oddzielnej ezci Specyfikacji Technicznej E-00 ,Wymagania ogolmét. 8.0.

8.1. Odbidr casciowy.

Odbior czisciowy obejmuje badanie:
- zgodndci wykonania robot z dokumentacj
- materiatow
Wyniki przeprowadzonych badapowinny by ujete w formie protokotu i wpisane do Dziennika
Budowy a podpisane przez nadzér techniczny i cdenkomisji sprawdzage;.

8.2. Odbior koncowy.

Odbior kaxcowy obejmuje:
- sprawdzenie protokotéw odbioroweggziowych
- sprawdzenie naniesienia w dokumentacji zmian i alnig
- sprawdzenie prawidiowego zalazenia i wykonania cadoi robot przewidzianych
dokumentagj
Wyniki odbioru kaxcowego nalgy uja¢ w protokole.

9. PODSTAWA Pt ATNOSCI.

9.1. Ogdlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci.

Ogodlne wymagania podano w Specyfikacji TechnicEi8D ,Wymagania ogolne” pkt. 9.0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m wykonania robot sieciowych lub wykonangametviska stupowego obejmuije:

e Montaz w wykopie przy istnigicych stupach na prefabrykowanym fundamencieczzt kablowych
oswietleniowych w obudowie termoutwardzalnej SST Zbx8/posaone w aparaty, wg. projektu.

e Utozenie w rowie kablowym rur ostonowych

* Wykonanie przewiertdw sterowanych pod nawierzchnigmardzonymi.

« Utozenie w rowie i waignigcie do rur kabli o masie 1m do 0,73kg.

* Wykonanie nadsypki z piasku o grdlbbl0cm oraz zasypanie wykopu.

* Reczne wykonanie wykop6w o gt. 1,0m i powierzchni @yant; pod stanowiska stupowe.

* Montaz przy wyciu dzwigu prefabrykowanych fundamentéw betonowych o ma&$0kg stanowtych
elementy posadowienia stupow.

* Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o diégioom i masie 26kg.

* Montaz i reczne stawianie stupow aluminiowych o diégo8m i masie 46kg.

* Montaz na stupach przy ayciu podndnika wysegnikow tukowych oraz opraw swietleniowych z
wciagniecie kabli i montaem osprztu sieciowego.

« Montaz wolnostojcych zhcz kablowych éwietleniowych w obudowach z tworzywa sztucznego
wyposaonych w listwowe rozjczniki bezpiecznikowe.

« Wykonanie podiczenia kabli i przewoddw zasidgjych.
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*  Proby montaowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

N SEP-E-003

N SEP-E-004
PN-76/E-05125
PN-90/E-06401/03

PN-90/E-06401/04
PN-90/E-06401/05
PN-90/E-06401/06

PN-92/E-05009/41
PN-93/E-05009/61
PN-93/E-90401

PN-80/C-89205
PN-76/H-92325
BN-88/8932-01
BN-68/6353-03
BN-87/6774-04
BN-74/3233-17
ZN-95/TP S.A.-016/T

10.2. Inne dokumenty.

Elektroenergetyczne linie napowietrBrejektowanie i budowa.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjnie lkablowe. Projektowanie i budowa.

Elektroenergetyczne i sygnalizaciyme kablowe. Projektowanie i budowa.

Elektroenergetyczne i sygnalizeeyinie kablowe. Mufy przelotowe na nege nie
przekraczajce 0.6/1kV.

Elektroenergetyczne
przekraczajce 0.6/1kV.

Elektroenergetyczne i sygnalizaxyljnie kablowe. Glowice vgtrzowe na napcie
powyzej 0.6/1kV.

Elektroenergetyczne i sygnalizexyinie kablowe. Gtowice napowietrzne na reigi
powyzej 0.6/1kV.

Ochrona zapewsiajbezpieczéstwo. Ochrona przeciwpateniowa.

Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorze.

Kable elektroenergetyczne na coapiznamionowe 0.6/1kV. Ogdlne wymagania i
badania.

Rury z nieplastyfikowanego polichloviinylu.

Bednarka stalowa bez pokrycia lumkowana.

Budowle drogowe i kolejowe. Robograne.

Folia kalendrowana techniczna z tygasionego polichlorku winylu.

Kruszywa mineralne do nawierzchngdmych. Piasek.

Stupki oznaczeniowe i 0znaczeniowaHpgowe

Rury polietylenowe karbowansudiarstwowe. Wymagania i badania.

i sygnalizecyjinie kablowe. Mufy kablowe na nagpie

* Przepisy budowy usdzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980r.

* Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu MateriatBwdowlanych w sprawie bezpiecstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robo6t budowlano-nantvych i rozbiorkowych. Dz. Ustaw nr 13 z dn.

10.04.1972r.

* Rozporadzenie Ministra Przemystu z dn. 08.10.1990r. w w@awarunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiad& urzdzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony pvpecazeniowej. Dz.
Ustaw nr 8 z dn. 26.11.1990r.

e Zarzdzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dfialipca 1974r. w sprawie doboru przewodow i
kabli elektroenergetycznych do ofpaen pradem elektrycznym.

e Ustawa o drogach publicznych z dn. 21.03.1985r. Dgtaw nr 14 z dn. 15.04.1985r. Ustawa o
autostradach pfatnych z dnia 27.10.1994r, Dz. Ustawl27 z dn. 02.12.1994r. - Ustawa Prawo
Budowlane z dn. 07.07.1994r. Dz. Ustaw nr 89 z2$08.1994r.
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