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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST B.00

I CZESC OGOLNA

1, WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Dostosowanie budynku Szkoly Podstawowej nr 2 do odpowiedniego stanu
w zakresie ochrony przeciwpozarowej

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja Techniczna jest elementem dokumentu przetargowego i stosowana jest przy zlecaniu i realizacji
robot budowlanych ujetych w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe zostaly podane w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych.
Wymagania Ogoélne oraz sg zgodne z obowigzujgcymi normami.

1.4 PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Szczegdlowy zakres robot zawiera przedmiar robot.

1) Rozbidrki i demontaze:

- wykonanie otwor6w w §cianie wewnetrznej dla montazu drzwi
- demontaz okien
- wywo6z materiatlow z rozbidrki i utylizacja.

2) montaz Slusarki drzwiowej

-montaz drzwi zewnetrznych
- montaz drzwi wewngetrznych
- montaz okien

1.3.1. WYMAGANIA OGOLNE NALEZY ROZUMIEC I STOSOWAC W POWIAZANIU Z NIZEJ
WYMIENIONYMI SPECYFIKACJAMI TECHNICZNYMI

SST.01.01. Roboty rozbiorkowe.
SST.01.02 Montaz $lusarki

1.4. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacja techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.4.1. PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY
Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy teren robot.

1.4.2. DOKUMENTACJA PROJEKTOWA

Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego komplet dokumentacji budowlanej — cze$¢: projekty budowlano-
wykonawcze. Dokumentacja ta zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z rozporzadzeniem
podanym w pkt. 1.3. Dokumentacj¢ powykonawcza Wykonawca sporzadzi na wlasny koszt, chyba ze Umowa
bedzie stanowic¢ inaczej.



1.4.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego stanowi¢ beda czgs¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione cho¢by w jednym z nich bedg
obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby byly w calej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow
lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajacego,
ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku réznic wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialy musza by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacja techniczna. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
powinny by¢ uwazane za wielko$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu. Cechy materiatlow i elementow, obiektow i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedzialu
tolerancji. Jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej, to
nalezy przyjac tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku gdy materiaty lub
roboty nie s3 w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub specyfikacja techniczna i wptyneto to na
niezadowalajacg jako$¢ budowli lub obiektu, to takie materialy i roboty nie zostang zaakceptowane przez
Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy robot powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt
Wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie materialéw i sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprz¢t i materiaty zgodnie z
wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajacego projekcie organizacji zaplecza i robot. Koszt
zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z
Generalnym Wykonawca.

1.4.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robdt.

Wykonawca robdt instalacyjnych ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekéw wodnych pytami, paliwami, olejami, chemikaliami oraz innymi
szkodliwymi substancjami, przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami, przekroczeniem
norm hatasu, mozliwos$cig powstania pozaru. Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okre§lonych
odpowiednimi przepisami ochrony §rodowiska obciazaja Wykonawceg robdt. Wody powierzchniowe i gruntowe.
nie mogg by¢ zanieczyszczone w czasie robot.

Baza sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na te-renie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej
opinii projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony §rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac
innej technologii robot niz okreslona przez Zamawiajacego pod rygorem ich wstrzymania.

1.4.6 Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot musza mie¢ aprobate techniczna wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajacg brak szkodliwego oddziatywania materiatu na
srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkow szczegotowych
kontraktu, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.4.8 Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzadzenia podziemne, oraz uzyska
od wlascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwe czasowg w
harmonogramie robo6t na wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przelozenia instalacji podziemnych i powiadomié¢
Zamawiajacego oraz wilasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia robot. Wykonawca bedzie odpowiadaé za



wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.4.9 Ograniczenia obciazen osi pojazdow

Wykonawca dostosuje si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na o przy transporcie materiatow i wyposazenia
na i z terenu robot. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot i materiatéw uszkodzonych w
wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych pojazdow i fadunkow.

1.4.10 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawcg kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra infrastruktury
z dn. 27.08.2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu i

formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu rodzajow robdt budowlanych,
stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia, opracuje, przez rozpoczeciem budowy, ,,plan bioz”. Podczas realizacji rob6t Wykonawca
powinien przestrzega¢ wszystkich przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre§lonych
powyzej nie podlegaja oddzielnej zaptacie i sa uwzglgdnione w Cenie Kontraktowej

1.4.11 Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robot od
daty ich rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Zamawiajacego. Wykonawca bedzie
utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
obiekty i budowle lub ich elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego
powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposodb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan odnosnie ich wykorzystywania, a o swoich dziataniach w sposob ciagly bedzie
informowat Zamawiajacego.

1.4.13 Réwnowazno$¢ norm i przepisow prawnych

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ majg materialy, sprzgt i
inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej.
Moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy
poziom wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY

2.1 Zrédla uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotycza- ce zrodha ich wytwarzania, zamawiania lub
wykonywania, odpowiednie §wiadectwa dopuszczenia do obrotu.

. W razie zagdania Zamawiajacego Wykonawca przestawi wyniki badan laboratoryjnych, probki materiatow do ich
zatwierdzania przez Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest do dokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania specyfikacji technicznej i dok. projektowej w czasie
postepu robot.



2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz zlozone
w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.

Jezeli Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych materiatdéw do innych robét, niz do tych dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt materialdéw zostanie przewartoSciowany przez Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez
Zamawiajacego. Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot musi by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, musi
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Zamawiajacego. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach
Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa. Sprzgt bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonywania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca
dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek
dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajacego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i
urzadzenia oraz narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez Zamawiajacego
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatow. Dobor srodkow transportowych
Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajacego. Liczba srodkow transportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robot zgodnie zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego w
terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na biezaco i na wlasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogodlne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej, projektem organizacji robdt oraz poleceniami Zamawiajacego. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez
Zamawiajacego.



5.2 Wspélpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Wspotpraca Zamawiajacego i Wykonawcy. Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach
zwiazanych z jako$cia robot, oceng jakosci materialow i postepem roboét, a ponadto we wszystkich sprawach
zwigzanych z interpretacjg dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji
wypehiania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez do kontroli wszystkich robot i
kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wlaczajac przygotowanie i
produkcje materiatow. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te
materialy i roboty, ktore nie spelniaja wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w
specyfikacji techniczne;.

Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane nie
pbzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakosci robot

Program zapewniania jakosci robot Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do
aprobaty Zamawiajacego programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonywanie robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Zamawiajacego. Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

- organizacj¢ wykonywania robot,

- termin 1 sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem rob6t — zasady BHP,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych
elementow robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli

- sposob oraz forme gromadzenia wynikow pomiardw i kontroli oraz zapis pomiarow,
a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Zamawiajgcemu,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- sposoOb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jako§¢ materiatow. Zapewni on odpowiedni system
kontroli wlaczajac personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca musi przeprowadzi¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot z czestotliwoscig zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i specyfikacji
rob6t. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$ci sa okreslone w normach i wytycznych. W
przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajagcemu $wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadajg wazng legalizacje¢ lub §wiadectwo wzorcowania, zostaty
prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedure badan. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

6.3 Pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury (np. warunki producentéw urzadzen) zaakceptowane przez Zamawiajacego. Przed przystapieniem do
pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.



6.4 Raporty z pomiaréw.

Wykonawca musi przekazywaé Zamawiajacemu kopie raportu z wynikami pomiaréw jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane
Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych wzoréw przez niego
zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore spetniajg wymagania Ustawy z dnia 16.04.2004
r. w wyrobach budowlanych, a w szczegdlnosci te, ktore posiadaja w zakresie wymagan podstawowych:

- certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie stosownych norm zharmonizowaych lub europejskich aprobat
technicznych badz krajowa specyfikacja techniczng uznang przez Komisj¢ Europejska za zgodna z wymaganiami
podstawowymi,

- deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyroboéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa, umieszczonych w okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyroboéw budowlanych, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy wyrobu albo
wyrobu budowlanego, ktérych wiasnosci uzytkowe, odnoszace si¢ do wymagan podstawowych, r6znig si¢ istotnie
od wlasciwos$ci okreslonych w Polskiej Normie wyrobu, obj¢tego mandatem udzielonym przez KE na
opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznych do europejskich aprobat technicznych lub wyrobu
objetego wykazem ministra wlasciwego do spraw budownictwa, Wykonawca powinien przedstawi¢ ich wazne
(aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do konica okresu gwarancyjnego. Zataczone do Dziennika Budowy
protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem
Kierownika Budowy i Zamawiajacego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczego6lnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,
- date przekazania przez Wykonawce planu bioz,
- uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw

robot,
- termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementoéw robot,
- przebieg robdt w formie istotnych informacji — uwagi i polecenia Zamawiajacego,
- daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania robdt,
- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i

koncowych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji

projektowe;j,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych,
- dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jakoSci materiatdw, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych

badan,
- inne informacje istotne dla przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przedtozone
Zamawiajagcemu do ustosunkowania si¢. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy
obliguje Zamawiajacego do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona kontraktu i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.
Rejestr obmiaréw - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu rob6t. Obmiary
wykonywanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiardw.
Pozostale dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy
cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru
robot, protokoty z narad i ustalen, korespondencja na budowie. Dokumenty powinny by¢ przechowywane na



placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zagini¢cie jakiegokolwiek dokumentu budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposob przewidziany prawem. Wszystkie dokumenty budowy
powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdt okresla faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacja
techniczng. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany
z czestotliwoscia 1 w czasie okreslonym w umowie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robdt musi zyskac akceptacije
Zamawiajacego. Jezeli sprzet wymaga badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa
legalizacyjne lub $wiadectwa wzorcowania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg

nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbior czesciowy,

¢) odbior ostateczny,

d) odbidér pogwarancyjny.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

a. Atesty i certyfikaty oraz deklaracje zgodnosci materiatow,

b. Oswiadczenie Kierownika o zakonczeniu robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda okreslone w protokole. Termin
ich wykonania ustali komisja.

Odbiér koncowy nastapi po zakonczeniu robot, wykonaniu dokumentacji powykonawczej i odbiorze bez
uwag.

8.2 Odbior robot zanikajacych.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot,
ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. B¢dzie on dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robdt. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.

9. Podstawa platno$ci
Forma ptatnosci okres$lona jest w umowie zawartej pomigdzy Inwestorem a Wykonawca.



SST 01.01 - ROBOTY ROZBIORKOWE
Kod CPV 45111300-1 — Roboty rozbiérkowe

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST - Specyfikacja Techniczna

ITB - Instytut Techniki Budowlane;j

PZ]J - Program Zabezpieczenia Jakos$ci

BHP - Bezpieczenstwo 1 Higiena Pracy podczas wykonywania robdot budowlanych

1. CZESC OGOLNA
1.1. NAZWA NADANA ZAMOWIENIU PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

Dostosowanie budynku Szkoly Podstawowej nr 2 do odpowiedniego stanu w zakresie ochrony
przeciwpozarowej

1.2. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
demontazowych i rozbiérkowych.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie robot rozbiorkowych:

- rozebranie czg$ci Sciany nosnej budynku

- rozebranie okien i drzwi

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Stosowane okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ,,Wymaganiach og6lnych”

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY .
2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Ogoblne wymagania dotyczace materiatlow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2.2. PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Przed przystapieniem do robét trzeba przeprowadzi¢ doktadne badanie konstrukcji i stanu technicznego
poszczegdlnych elementéw sktadowych budynku, rozezna¢ jego otoczenie, ustali¢ metod¢ rozbiorki, opracowaé
harmonogram robdt rozbiorkowych. Nalezy wykona¢ prace zabezpieczajace w postaci daszkow ochronnych na
balkonami lub tym podobnych, teren oznakowac tablicami informacyjnymi i zabezpieczy¢ prze dostepem osob
postronnych oraz zwrdci¢ szczegdlng uwage na przylegte do budynku Iacze instalacji elektrycznej ktore takze
nalezy zabezpieczy¢. Nalezy rozezna¢ konstrukcje poszczegolnych elementow, ich potaczenia migdzy soba oraz
stopien zniszczenia, aby mozna byto dobra¢ wiasciwy sposob rozbiorki. Na podstawie ogledzin ustala si¢
kolejnosé robdt i sposoby ich wykonania. Dobdr metody rozbidrki - metode wykonywania prac dobra¢ w
zalezno$ci od warunkow i rozmiaréw rozbiorki oraz od tego czy materiat uzyskany w pracach rozbiorkowych ma
by¢ powtornie wykorzystany. Przy robotach rozbiérkowych na wysokosci powyzej 4m nalezy zabezpieczy¢
robotnikdéw pasami. Ogdlnie metody rozbiorki dzieli si¢ na:

a) reczne,

b) mechaniczne (pitami tarczowymi lub urzadzeniami rozpierajacymi itp.).

Odzysk materiatow jest mozliwy tylko przy rozbiorce recznej i uzyciu jedynie lekkich narzedzi mechanicznych.
Gdy rezygnuje si¢ z odzysku materiatéw, rozbidrke przeprowadza si¢ przy uzyciu urzadzen i maszyn



budowlanych. Wyklucza si¢ zastosowanie metody rozbiorki przy uzyciu materiatow wybuchowych w w/w
obiekcie .

3. SPRZET
Roboty moga by¢ wykonywane mechanicznie bgdz r¢cznie. Roboty mozna wykonywac przy uzyciu sprzgtu
zaakceptowanego przez inspektora.

4. TRANSPORT

Materialy i sprzet moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez Inspektora, w
sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem. Wywozone elementy nalezy umieszcza¢ rownomiernie na catej
powierzchni tadunkowej, zabezpieczone przed spadaniem, przesuwaniem oraz nadmiernym pyleniem w sposob
nie zagrazajacy innym uzytkownikom drog.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. WSTEP
Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji projekt organizacji robot i harmonogram uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty;
Przebieg robot rozbiérkowych:
- rozbiérka drzwi i wykonanie powigkszenia otworow drzwiowych
- elementy oraz materialy z rozbiorki znosi si¢ recznie lub przy zastosowaniu prostych
przeno$nikow, z tworzyw sztucznych lub metali;

Podstawowe zasady BHP przy robotach rozbiérkowych:

- roboty rozbiorkowe powinien prowadzi¢ kierownik o odpowiednich kwalifikacjach i do§wiadczeniu oraz
zatrudnia¢ robotnikéw obeznanych z tego rodzaju robotami. Przez caly czas trwania robot nalezy pilnowac, aby
na teren rozbiorki nie wchodzilty osoby postronne,

- przed przystapieniem do rozbiorki trzeba opracowaé program rozbiorki, a zatoge zapoznac¢ z nim oraz z
bezpiecznymi sposobami wykonywania robot rozbiorkowych. przed przystapieniem do rozbiorki nalezy
zabezpieczy¢ balkony, wejscie do budynku, teren oznaczy¢ tablicami informacyjnymi.

Prace na wysokosciach:
Szczegolne niebezpieczenstwo stwarza praca na wysokoSci: i spadajgce odlamki oraz mozliwosé
przywalenia pracownikéw gruzem lub obalanym elementem.

a) Kierownik rob6t powinien wskazywac¢ miejsca ustawiania drabin i rusztowan, zrzucania rozbierajacych
elementow, miejsca gromadzenia odpadu i sposoby ich zabezpieczania. Odpadu nie mozna gromadzi¢ na
stropach, pomostach i schodach,

b) Nalezy odtaczy¢ od sieci wszystkie instalacje,

¢) Teren robot rozbiorkowych ogrodzi¢ i oznaczy¢ tablicami ostrzegawczymi,

d) Robotnicy zatrudnieni przy rozbidrce powinni legitymowac¢ si¢ §wiadectwem dopuszczenia do pracy na
wysokosci, by¢ zaopatrzeni w helmy ochronne i1 przy pracy na wysoko$ci powyzej 2 m nad terenem lub
pomostem rusztowania wyposazeni w pasy z ling dtugosci do 3m, ktdra przywigzuje si¢ do mocnej czesci $ciany,
rusztowania lub drabiny przystawionej i przymocowanej do $ciany.

Prace na wysokosci powyzej 2m:

Przy pracach na konstrukcjach budowlanych bez stropow, a takze przy ustawianiu lub rozbidrce rusztowan oraz
przy pracach na drabinach i klamrach na wysoko$ci powyzej 2m nad poziomem terenu zewnetrznego lub podtogi
nalezy w szczegodlnosci:

a) przed rozpoczgciem prac sprawdzi¢ stan techniczny konstrukcji lub urzadzen, na ktorych majg by¢
wykonywane prace, w tych ich stabilno$¢, wytrzymatos¢ na przewidywane obciazenie oraz zabezpieczenie przed
nie przewidywana zmiang potozenia, a takze stan techniczny statych elementéw konstrukcji lub urzadzen
majacych stuzy¢ do mocowania linek bezpieczenstwa,

b) zapewnic stosowanie przez pracownikow, odpowiedniego do rodzaju wykonywanych prac, sprzetu chronigcego
przed upadkiem z wysokosci jak: szelki bezpieczenstwa z linkg bezpieczenstwa przymocowang do staltych
elementdéw konstrukcji, szelki bezpieczenstwa z pasem biodrowym (do prac w podparciu - na stupach, masztach
itp.),

¢) zapewnic stosowanie przez pracownikéw hetmoéw ochronnych przeznaczonych do prac na wysokosci.
Powyzsze wymagania dotycza rowniez prac wykonywanych na galeriach, pomostach, podestach i innych
podwyzszeniach, jezeli rodzaj pracy wymaga od pracownika wychylenia si¢ poza balustrade lub obrys urzadzenia,
na ktérym stoi, albo przyjmowania innej wymuszonej pozycji ciala grozacej upadkiem z wysokosci.



Zabronione jest m.in.:

- wykonywanie rozbiorki podczas uzytkowania szkoty przez dzieci ,

- zrzucanie na ziemi¢ elementoéw z rozbidrki, ponadto: urzadzenia uzyteczno$ci publicznej, takie jak latarnie,
shupy, przewody, roslinno$¢, nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem czy uszkodzeniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. ZASADY OGOLNE

Kontrola winna przebiega¢ zgodnie z zasadami ogélnymi podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”, a sprawdzenie i
odbidr robot winny by¢ wykonane zgodnie z normami i wskazaniami.

6.2. WARUNKI SZCZEGOLOWE
Sprawdzenie robdt polega na skontrolowaniu ich zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej
Specyfikacji, w przedmiarze rob6t, normach i instrukcjach.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar gotowych robdt lub robot zanikajacych bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
przedmiarem robot i ST, w jednostkach i na zasadach ustalonych w przedmiarze. Wyniki obmiaru beda wpisane
do protokotu odbioru technicznego oraz do dokumentacji powykonawcze;.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja w postaci przedmiaréw oraz instrukcji producentow
wykorzystywanych materiatow, ST oraz pisemnymi decyzjami Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 9 oraz w umowie
zawartej pomiedzy inwestorem a wykonawca.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 25.02.1981r. w sprawie dozoru technicznego (Dz. U. Nr 8 z dnia
24.05.1981r.)

[2] Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, tom I Budownictwo ogélne. Arkady
1988r.

[3] Rozporzadzenie MGP i B z dn. 15 grudnia 1994r. w sprawie warunkow i trybu postgpowania przy robotach
rozbidérkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektow budowlanych. (Dz. U. z 1995r.
Nr 10, poz. 47)

[4] Rozporzadzenie MP i PS z dn. 26 wrzes$nia 1997r. w sprawie ogolnych przepiséw bhp (Dz. U. z 1997r. Nr 10,
poz. 47)

[5] Gilewicz A., Szymanski M. T.: Szkolenie bhp na stanowiskach roboczych w budownictwie. K.W.P. Bud-Ergon
Sp. z 0.0., Warszawa 1993r.



SST 01.02 -
Kod CPV 45421000-4 - Montaz Slusarki okiennej i drzwiowej

1.1. NAZWA NADANA ZAMOWIENIU PRZEZ ZAMAWIAJACEGO

Dostosowanie budynku Szkoly Podstawowej nr 2 do odpowiedniego stanu w zakresie ochrony
przeciwpozarowej

1.2. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majgce na celu
wykonanie n/w robot :

- Drzwi wewnetrznych przeciwpozarowych
- Drzwi wewnetrzny lokalowych

- Drzwi zewnetrznych przeciwpozarowych
- Zaluzji przeciwpozarowych

Przedmiotem specyfikacji jest takze okreslenie wymagan odnosnie wlasciwosci materialow wykorzystywanych
do montazu drzwi oraz wymagan dotyczacych wykonania i odbioréw robdt montazowych.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$¢ z dokumentacja projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne
powszechnie stosowane wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Dokumentacja montazu okien i drzwi Montaz okien i drzwi nalezy wykonywac na podstawie dokumentacji,
ktorej wykaz oraz podstawy prawne sporzadzenia podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy : ] ) ]
2.1. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI MATERIALOW :
Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

2.2. Rodzaje materialow

Materialy i wyroby stosowane przy montazu okien i drzwi :
- okna i drzwi

- obrobki

- materialy uszczelniajace

- inne wyroby 1 materiaty

Wszystkie materiaty do wykonania robot montazowych drzwi powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

2.2.1. Drzwi drewniane wewnetrzne

Rama skrzydta wykonana jest z klejonki drewna iglastego. Wypehienie skrzydta stanowi: wktad stabilizujacy
plyta widrowa otworowa wzmocniona wewnetrznym ramiakiem ze sklejki. Rama wraz z wypetnieniem oklejona
jest dwustronnie ptyta HDF 2x6mm grubos¢ skrzydta 46mm. Drzwi fabrycznie wykonczone, malowane przez
producenta, kolor o$cieznicy oraz skrzydta nalezy dobra¢ pod kolor istniejacej stolarki okiennej. Ksztatt drzwi
dopasowac do istniejacego ksztattu i formy drzwi wewngtrznych, w sposéb jak najbardziej zblizony do
istniejacych drzwi.

Akcesoria Trzy zawiasy czopowe Zamek : dostosowany pod wktadka patentowa . Klamka z szyldem Naktadki na
zawiasy .Kolor drzwi biaty.




2.2.2. Drzwi zewnetrzne przeciwpozarowe EI60

Rama skrzydta wykonana jest z profili stalowych — zgonie z aprobatg techniczna . Wypehienie stanowi szkto
izolacyjne zgodne z aprobata

Akcesoria sposéb montazu zgodny z aprobatg techniczng. Kolor drzwi bialy.

2.2.3 Drzwi wewnetrzne przeciwpozarowe EIS60

Rama skrzydta wykonana jest z profili stalowych — zgonie z aprobatg techniczna . Wypehienie stanowi material
szklo izolacyjne zgodnie z aprobata.

Akcesoria sposdb montazu zgodny z aprobatg techniczng . Kolor drzwi biaty.

2.2.4. Zaluzje przeciwpozarowe EI60

Bramy przeciwpozarowe rolowane . Pancerz wykonany z blachy stalowej wypetniony wetlna mineralna.
Klasa odpornosci EI60 stalowy. Prowadnice wykonane z blachy stalowej . Kolor biaty
Akcesoria sposéb montazu zgodny z aprobatg techniczng

2.3. Warunki przyjecia na budowe materialow i wyrobow do montazu drzwi

Wyroby i materiaty do montazu okien i drzwi moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja nastepujace warunki:

- s3 zgodne z ich wyszczegodlnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji
projektowe;j i specyfikacji technicznej (szczegotowej),

- kazda jednostka tadunkowa Iub partia okien i drzwi luzem jest zaopatrzona w etykiete
identyfikacyjna,

- wyroby i materiaty konfekcjonowane sg wtasciwie opakowane, firmowo zamknigte (bez
oznak naruszenia zamkniecia) i oznakowane (petna nazwa wyrobu, ewentualnie nazwa
handlowa oraz symbol handlowy wyrobu),

- spetniajg wymagane wlasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

- producent dostarczyt dokumenty §wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego
lub jednostkowego zastosowania wyrobow oraz karty techniczne (katalogowe) wyrobow
lub firmowe wytyczne (zalecenia) stosowania wyrobow,

- spetniaja wymagania wynikajace z ich terminu przydatnos$ci do uzycia (termin
zakonczenia montazu okien i drzwi powinien si¢ konczy¢ przed zakonczeniem terminéw
przydatno$ci stosowania odpowiednich wyrobow).

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

3.2. Wymagania dotyczace sprzgtu i maszyn do wykonywania robot budowlanych Wykonawca jest zobowiazany
do uzywania takiego sprze¢tu, jaki nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

3.3. Sprzet i narz¢dzia do montazu okien i drzwi
Montaz okien i drzwi nie wymaga stosowania specjalistycznego sprzetu. Przy montazu okien i drzwi nalezy
wykorzystywaé odpowiednie narzgdzie, elektronarzgdzia i sprzet do: a) sprawdzania wymiarow i plaszczyzn,
b) wiercenia otworow oraz ustawienia i zamocowania okien lub drzwi w osciezach,
¢) transportu technologicznego wyrobow, d) wykonywanie montazu na wysokosci

wymagajacej uzycia rusztowan.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne”

4.2. Wymagania szczegotowe dotyczace srodkdw transportu Wyroby i materiaty do montazu okien i
drzwi mogg by¢ przewozone jednostkami samochodowymi, kolejowymi i wodnymi. Wymagania dotyczace
srodkéw transportu oraz zasady tadowania i zabezpieczania okien i drzwi w §rodkach transportu powinny by¢
zgodne z wymogami podanymi w normie PN-B-0500 oraz z wytycznymi (zaleceniami) producenta. Warunki
transportu pozostatych wyroboéw i materiatéow powinny by¢ zgodne z wymaganiami norm przedmiotowych
dotyczacych tych wyrobow 1 wytycznymi (zaleceniami) producenta.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogolne.
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w SST Wymagania ogodlne.

5.2. Warunki przystapienia do montazu okien i drzwi

Do montazu drzwi mozna przystapi¢ po zakonczeniu wigkszoséci robot mokrych (tynki, wylewki). .
Przed przystapieniem do montazu drzwi nalezy sprawdzic:
- prawidlowo$¢ wykonania $cian,
- stan wykonczenia i prawidlowo$¢ wykonania o$ciezy,
- zgodnos$¢ wymiaréw otwordw z wymiarami podanymi w dokumentacji projektowej,
- czy wymiary okien i drzwi oraz otworow umozliwiaja prawidtowe ustawienie i podparcie
okien z zachowaniem wiasciwej szerokosci szczeliny na obwodzie pomigdzy
osciezem a oscieznica.

5.3. Ogodlne zasady montazu drzwi

5.3.3. Zasady mocowania drzwi w o$ciezu

5.3.3.1. Mocowanie powinno by¢ wykonane w taki sposob, aby przewidywalne obcigzenia zewngtrzne byly
przenoszone za posrednictwem tgcznikow na konstrukcje budynku, a funkcjonalno$é okien byta zachowana, tzn.
ruch skrzydet okiennych przy otwieraniu i zamykaniu byt ptynny.

Zamocowania powinny by¢ rozmieszczone na catym obwodzie oécieznicy.

5.3.3.2. Do mocowania drzwi w §cianie budynku - w zaleznosci od rodzaju $ciany (monolityczna, warstwowa) i
sposobu mocowania stosuje si¢ kotki rozporowe (dyble), kotwy i §ruby/wkrety.

Pianki poliuretanowe i tym podobne materialy izolacyjne nie stuza do mocowania drzwi, a wylacznie do
uszczelnienia i ocieplenia szczeliny mi¢dzy drzwiami a $ciana.

5.3.3.3. Sruby moga byé stosowane do mocowania oscieznic do betonu, cegly pelnej, cegly silikatowej, cegly
dziurawki, betonu lekkiego, drewna itp. Nalezy stosowac $ruby dostosowane do materialu osciezy.

5.3.3.4. Kotwy budowlane powinny by¢ stosowane wszedzie tam, gdzie odstgp oscieznicy jest zbyt duzy do
stosowania dybli, np. przy mocowaniu dolnym (progowym) lub w rozwiazaniach $cian warstwowych.

5.4.1. Obrobki progow drzwi
Progi ze wzgledu na duze zagrozenie woda naleza do miejsc krytycznych, trudnych do uszczelnienia. Progi nalezy
listwg dylatacyjng aluminiowa. Prog w toalecie nie moze by¢ wigkszy ni¢ 0,5cm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”

6.2. Badania przed przystgpieniem do montazu drzwi Przed przystapieniem do montazu drzwi nalezy oceni¢ stan
$cian i przygotowania o$ciezy do robot montazowych oraz wykonaé badania wyrobow i materiatow
wykorzystywanych w tych robotach.

6.2.1. Odbior robot poprzedzajacych wykonanie montazu okien i drzwi

Przed przystapieniem do montazu okien nalezy sprawdzic:

- prawidtowos$¢ wykonania $cian, zgodnie z odpowiednig szczegdtowa specyfikacja
techniczna,

- rodzaj o$ciezy (z wegarkiem czy bez wegarka) oraz ich prawidtowo$¢ wykonania i stan
wykonczenia (otynkowane czy nieotynkowane), zgodnie z odpowiednimi szczegdtowymi
specyfikacjami technicznymi),

- zgodno$¢ wymiaréw otwordéw z wymiarami projektowanymi,

- mozliwos$¢ zabezpieczenia prawidtowego luzu na obwodzie pomigdzy oSciezem a
oscieznica.



6.2.2. Badania materialow i wyrobéw

Przed rozpoczeciem montazu okien i drzwi nalezy sprawdzic:

- zgodno$¢ drzwi oraz obrobek z aprobatg techniczna lub indywidualna
dokumentacja techniczng w zakresie rozwigzan materialowo-konstrukcyjnych i jakosci
wykonania,

- zgodno$¢ drzwi oraz obrobek z dokumentacja projektows i niniejsza specyfikacja
techniczna,

- w protokole przyjecia materiatow na budowe: czy dostawca dostarczyt dokumenty
$wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
wyrobow uzywanych w robotach montazowych,

- stan opakowan (oryginalno$¢, szczelnos¢) oraz sposob przechowywania wyrobow i
terminy przydatno$ci materiatdow uszczelniajacych.

6.3. Badania w czasie robot

Badania w czasie robdt polegaja na sprawdzeniu zgodnosci wykonywania robdt montazowych z dokumentacija
projektowa, wymaganiami niniejszej specyfikacji i kartami technicznymi lub instrukcjami producentéw. Badania
te w szczegblnosci powinny polegaé na sprawdzeniu prawidtowosci wykonania:
- podparcia progu o$cieznicy,
- zamocowania mechanicznego drzwi na calym obwodzie oscieznicy

(zachowania odstepéw mig¢dzy tacznikami mechanicznymi),
- obrobek progu drzwi ,

6.4. Badania w czasie odbioru robot

Badania w czasie odbioru robot przeprowadza si¢ celem oceny czy spetnione zostaly wszystkie wymagania
dotyczace montazu drzwi , w szczegdlnosci w zakresie: - zgodnosci specyfikacja techniczng (szczegdtowa) wraz
z wprowadzonymi zmianami naniesionymi w dokumentacji powykonawcze;j,

- jakoS$ci zastosowanych materiatow i wyrobow,

- prawidtowosci oceny robdt poprzedzajacych wykonanie montazu,

- jako$ci robdt montazowych.

Przy badaniach w czasie odbioru robot nalezy wykorzystywa¢ wyniki badan dokonanych przed przystapieniem do
robét i w trakcie ich wykonywania oraz zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonanych robot.

Badania sprawdzajgce jako$¢ wbudowania drzwi , wedtug pkt. 5.4. Warunkoéw technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych. Czgé¢ B - Roboty wykonczeniowe, zeszyt 6 ,,Montaz okien i drzwi ”, wydanie ITB - 2006
rok:

a) sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja - powinno by¢ przeprowadzone przez
poréwnanie wykonanych robét z specyfikacja techniczng wraz ze zmianami
naniesionymi w dokumentacji powykonawczej; sprawdzenia zgodno$ci dokonuje si¢
na podstawie ogledzin zewngtrznych oraz pomiaréw dhugosci i wysokosci,

b) sprawdzenie odchylania od pionu i poziomu - odchylenie od pionu i poziomu przy
dtugosci elementu do 3 m nie powinno przekracza¢ 1,5 mm/m,

¢) sprawdzenie r6znicy dtugosci przekatnych oscieznicy i skrzydet - roznica dtugosci
przekatnych nie powinna by¢ wicksza od 2 mm przy dtugosci elementéw do 2 m i 3 mm
przy dtugosci powyzej 2 m,

d) sprawdzenie prawidtowosci otwierania oraz zamykania - otwieranie oraz zamykanie
skrzydel powinno odbywac si¢ plynnie i bez zahamowan, skrzydto nie powinno pod
wlasnym cigzarem samoczynnie zamykac si¢ lub otwierac,

e) sprawdzenie szczelno$ci - zamknigte skrzydto powinno przylegaé¢ réwnomiernie do
oscieznicy zapewniajac szczelnos¢ migdzy tymi elementami,

f) sprawdzenie prawidtowosci regulacji okuc.



7. Obmiar robot.
7.1. Ogdlne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania og6lne”

7.2. Szczegotowe zasady obmiaru robot montazowych okien i drzwi Powierzchnie drzwi oblicza si¢ w
metrach kwadratowych: « w §wietle zakrywanych otworow.

8. Odbior robét.

8.1. Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu Przy wbudowywaniu okien i/lub drzwi elementami
ulegajacymi zakryciu s3 mocowanie oscieznicy na catym obwodzie oraz izolacja termiczna i uszczelnienie
(zewngtrzne, wewngtrzne) szczeliny migdzy oknem a o$ciezem. Odbidr tych prac musi by¢ dokonany w trakcie
montazu okien i drzwi .

8.3. Odbior czesciowy Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jako$ci wykonanej czeséci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu okreslonego w dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot.

Celem odbioru czesciowego jest wezesne wykrycie ewentualnych usterek w realizowanych robotach i ich
usunigcie przed odbiorem koncowym. Odbiodr czgsciowy robot jest dokonywany przez inspektora nadzoru w
obecno$ci Wykonawcy.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)
Odbiodr koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich zakresu (ilosci),
jakosci i zgodnosci z dokumentacja projektowa. Odbior ostateczny przeprowadza komisja powotana przez
zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan oraz dokonanej oceny wizualne;.
Z czynno$ci odbioru sporzadza sie protokot podpisany przez przedstawicieli zamawiajacego i wykonawcy.
Protokot powinien zawierac:
- ustalenia podjete w trakcie prac komisji,
- ocen¢ wynikow badan,
- wykaz wad i usterek ze wskazaniem sposobu ich usunigcia,
- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodno$ci wykonania montazu okien i/lub drzwi z

zamoOwieniem.
Protokoét odbioru koficowego jest podstawa do dokonania rozliczenia koncowego pomigdzy zamawiajacym a
wykonawca.

9. Podstawa platnosci.
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”
oraz w umowie zawartej pomi¢dzy inwestorem a wykonawca.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-10085:2001 Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania

PN-B-05000:1996 Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport.

PN-B-13079:1997 Szklo budowlane. Szyby zespolone.

PN-87/B-02151/03 Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomieszczen budynkach. Izolacyjno$¢
akustyczna przegrod w budynkach oraz izolacyjnos¢ akustyczna elementow budowlanych. Wymagania.
PN-B-10085:1988 Stolarka budowlana. Okna i drzwi z drewna, materiatdow drewnopochodnych i tworzyw
sztucznych. Wymagania i badania.

BN-75/7150-03 Okna i drzwi balkonowe. Metody badan.

PN-EN 12210:2001 Okna i drzwi. Odporno$¢ na obciazenia wiatrem. Klasyfikacja

PN-EN 12211:2001 Okna i drzwi. Odporno$¢ na obcigzenia wiatrem. Metoda badan

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych Czg¢s¢ B — Roboty wykonczeniowe, zeszyt 1 ,,0kna i
drzwi, wrota i elementy $cienne, metalowe”, "Slusarsko-kowalskie elementy budowlane” wydanie ITB — 2003
rok. Inne, nie wymienione a powotane w teksScie niniejszej Specyfikacji Technicznej normy i przepisy.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST.02
Instalacja hydrantowa
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NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

ST — specytikacja techniczna

OST - ogolna specyfikacja techniczna

SST — szczegotowa specytikacja techniczna

BHP — bezpieczenstwo 1 higiena pracy
1 WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /ST/ sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z ,,Dostosowanie budynku Szkoly Podstawowej nr 2 do
odpowiedniego stanu w zakresie ochrony przeciwpozarowej przy ul. Jeleniogorskiej 7 w
Kamiennej Gorze”

1.2 Zakres stosowania
Niniejsza ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3 Zakres roboét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza SST, obejmuja czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wewnetrznej instalacji hydrantowe;,
1.3.1. Wykonanie instalacji hydrantowej:

wlaczenie w istniejacy pion hydrantowy instalacji hydrantowej,

utozenie rur stalowych instalacji hydrantowe;j,

montaz zawordw hydrantowych i szafek hydrantowych wraz z wyposazeniem,

montaz armatury odcinajacej, ,

proby szczelno$ci instalacji hydrantowej,

ptukanie instalacji hydrantowej,

roboty malarskie rur i izolacyjne,
- roboty budowlane towarzyszace: wykucie bruzd $ciennych pod izolacje¢, wykucie
otwordw na szafki hydrantowe, roboty odtworzeniowe.



1.4 OKkreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sq zgodne z

Polskimi Normami.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okre§lenia nalezy rozumiec

nastepujaco:

- Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig wlasciwego organu Nadzoru Budowlanego zeszyt, z
ponumerowanymi stronami stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej
technicznej korespondencji pomigdzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i Projektantem.

Inspektor nadzoru — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, wyznaczona przez Inwestora,
upowazniona do nadzorowania robot i wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
inwestycji.

- Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony przedmiar robot

Przedmiar robdt - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Ksigga Obmiardow - akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych Robdot w formie wyliczen,
szkicow 1 ewentualnych dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

- Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robo6t zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

- Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych,

Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
Obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Zadanie budowlane - cze$S¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigce odregbng catosé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno - uzytkowych.

Instalacja hydrantowa — Uklad potaczonych przewodéw 1 ich uzbrojenia, przesytajacych i
rozprowadzajacych wode do gaszenia pozaru.

Przewod instalacji hydrantowej — przewod przeznaczony do rozprowadzenia wody do przytaczy
hydrantowych.

Przytacze hydrantowe (polaczenie hydrantowe) — przewdd przeznaczony do doprowadzenia wody
do hydrantu.



Uzbrojenie instalacji hydrantowej — Armatura i przyrzady pomiarowe zapewniajgce prawidtowe
dziatanie i eksploatacje instalacji.

Armatura instalacji hydrantowej: armatura przeciwpozarowa — hydranty,

zestaw pompowy — zestaw do podnoszenia ci$nienia wody wraz ze sterowaniem,

Pozostale okreslenia s3g pojeciami ogoélnie znanymi, zdefiniowanymi 1 zgodnymi z
obowigzujacymi Polskimi Normami oraz przepisami szczegdlnymi.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST, poleceniami Inspektora nadzoru a takze z obowigzujacymi przepisami i ustawami w
szczegbdlnosci Dz.U. nr 75.690 z 12.04.2002 r. wraz z pdzniejszymi .

Wszelkie zmiany i odstgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowaé
obnizenia warto$ci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materiatow 1
elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga powodowa¢ zmniejszenia
trwato$ci eksploatacyjnej. Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z ,,Warunkami
technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych Tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe”, Polskimi Normami, oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalacji.

2 MATERIALY

2.1 Warunki ogélne

Do wykonania instalacji hydrantowej moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych.

Wszystkie materialty uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow
i/lub wykonania préb materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej dostawy, zeby
udowodni¢, ze nadal spetniajg one wymagania odpowiedniej szczegdtowej specyfikacji techniczne;.

Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty i
urzadzenia, zeby sprawdzi¢ czy sa one zgodne z wymaganiami szczegoétowych specyfikacji
technicznych.

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny
materialdow powinien by¢ dokonywany wedlug wymagan i w sposéb okre§lony aktualnymi normami.

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims$ szczegdlnym przypadku materiaty lub urzadzenia zamienne,
inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym lub szczegotowych specyfikacjach technicznych,

poinformuje o takim zamiarze Inspektora Nadzoru przed ich uzyciem. Wybrany i zatwierdzony
zamienny typ materiatu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie pdzniejszym bez
akceptacji Inspektora nadzoru.

Materiaty uznane przez Inspektora nadzoru za niezgodne ze szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi muszg by¢ niezwlocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy. Jesli zarzadzajacy
realizacja umowy pozwoli wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty do innych robét niz te, dla ktorych
zostaly one pierwotnie nabyte, warto$¢ tych materialdéw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez



zarzadzajacego realizacjag umowy. Kazdy rodzaj robot wykonywanych z uzyciem materiatow,
ktore nie zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez
zarzadzajacego realizacjg umowy, bedzie wykonany na wlasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawac
sobie sprawe, ze te roboty mogg by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe 1 niezaptacone.
Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢ zeby materialy 1 urzadzenia tymczasowo skladowane na
budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jakos$¢ i whasnosci w takim
stanie, jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Musza one w kazdej chwili by¢
dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez Inspektora nadzoru , az do chwili, kiedy zostang uzyte.
Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materialdéw i1 urzadzen beda zlokalizowane w
obrgbie placu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru 1 Uzytkownikiem obiektu
lub poza placem budowy, w miejscach zapewnionych przez wykonawce.
Zapewni on, ze tymczasowo skladowane na budowie materialy i urzadzenia bedg zabezpieczone
przed uszkodzeniem.
2.2 Wymagania szczegolowe
Materiaty uzyte do wykonania instalacji hydrantowe;:
rury stalowe ocynkowane na PN 16 DN 25, mm wykonanych wg normy PN/H-74200, powinny
by¢ dostarczane na budowe proste, czyste od wewnatrz i zewnatrz, bez widocznych wzerow i
ubytkow spowodowanych korozja lub innymi uszkodzeniami. L.aczenie rur za pomoca tacznikow
gwintowanych z zeliwa ciggliwego 1/lub tgczona na szybkoztaczki typu gruvlok.
zawory kulowe PN16 DN40 i DN50
hydranty DN25 z wezem potsztywnym 25 m ( zasieg 30 m) w szafce podtynkowej , podiaczenie
Zaworu
uniwersalne lewe lub prawe, z miejscem na gasnice, typ 25HP+GP-950-B.20 firmy Boxmet z
wyposazeniem weza potsztywnego, pradownicy oraz gasnicy proszkowe;j,
izolacja z pianki polietylenowej Thermaflex dla rur uktadanych w bruzdach $ciennych grubosci 6
mm,
2.3  Skladowanie materialow
2.3.1 Urzadzenia
Urzadzenia powinny by¢ przechowywane w sposob zabezpieczajacy przed zniszczeniem w
pomieszczeniach lub na zewnatrz.
24  Rury
Rury nalezy przechowywa¢ w potozeniu poziomym na ptaskim, rownym podtozu, w sposob
gwarantujacy zabezpieczenie ich przed uszkodzeniem i opadami atmosferycznymi oraz spetienie
warunkow bhp. Ponadto rury stalowe mozna przechowywa¢ w wigzkach lub luzem. Rury o
srednicach ponizej 30 mm tylko w wigzkach. Warstwy rur nalezy przedzieli¢ listwami drewnianymi,
przy czym listwy te powinny by¢ grubsze od wystajacych czgsci.
2.5  Armatura
Armatura zgodnie z normg PN-92/M-74001 powinna by¢ przechowywana w pomieszczenia
zabezpieczonych przed wptywami atmosferycznymi i czynnikami powodujacymi korozje.

3 SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia
jakosci 1 projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez zarzadzajacego realizacjag umowy.
Liczba 1 wydajnos$¢ sprzgtu powinna gwarantowac¢ prowadzenie robdt zgodnie z terminami
przewidzianymi w harmonogramie robot.”.

3.2 Szczegélowe wymagania dotyczace sprzetu i maszyn do robot instalacyjnych

Wszelkie prace zwigzane z obslugg sprzetu i maszyn musza by¢ wykonywane przez osoby
przeszkolone, a jak tego wymagaja przepisy, posiadajace uprawnienia. Urzadzenia, ktorych ruch
stwarza zagrozenie dla zdrowia ludzkiego, moga by¢ uruchomione dopiero po uprzednim ostrzezeniu
0s6b znajdujacych si¢ w ich bezposrednim sgsiedztwie. Prace montazowe przy wykorzystaniu sprzetu
mechanicznego musza spetnia¢ wymagania bhp 1 p.poz.

Sprzet montazowy musi by¢ w peli sprawny i dostosowany do technologii i warunkow
wykonywanych robot oraz wymogoéw wynikajacych z racjonalnego ich wykorzystania na budowie.

4 TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ 1 wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

4.2  Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Urzadzenia beda dostarczane na plac budowy transportem samochodowym. Podczas roztadunku
elementow instalacji, nalezy zachowaé szczegdlng ostrozno$¢, aby ich nie uszkodzié, pamigtajac
jednoczesnie o zachowaniu wszelkich wymagan bhp.

4.2.1 Transport rur

Rury mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wylacznie w polozeniu poziomym. Rury
powinny by¢ tadowane obok siebie na calej powierzchni 1 zabezpieczone przed przesuwaniem si¢
przez podklinowanie lub inny sposéb. Rury w czasie transportu nie powinny stykac si¢ z ostrymi
przedmiotami, mogacymi spowodowac¢ uszkodzenia mechaniczne. Podczas prac przetadunkowych
rur nie nalezy rzuca¢. Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa nie moze przewyzszac
$cian $rodka transportu o wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej wyrobu. Pierwsza warstwe rur
kielichowych i kolierzowych nalezy uktada¢ na podktadach drewnianych, podobnie poszczeg6dlne
warstwy nalezy przedziela¢ elementami drewnianymi o grubosci wigkszej niz wystajace czgsci rur.
4.2.2 Transport urzadzen

Transport urzadzen powinien odbywac si¢ krytymi $rodkami transportu , w opakowaniach
producenta , zgodnie z obowigzujacymi przepisami transportowymi. Urzadzenia powinny by¢
zabezpieczona przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniami mechanicznymi. Zatadunku i
roztadunku dokonywa¢ zgodnie z przepisami bhp sprzgtem mechanicznym lub rgcznie z
zachowaniem ostroznosci tak, by nie uszkodzi¢ urzadzen

4.2.3 Transport armatury przemystowej

Transport armatury powinien odbywac si¢ krytymi srodkami transportu, zgodnie z obowigzujagcymi
przepisami transportowymi. Armatura transportowana luzem powinna by¢ zabezpieczona przed



przemieszczaniem 1 uszkodzeniami mechanicznymi. Armatura drobna (DN25) powinna by¢
pakowana w skrzynie lub pojemniki.

4.2.4 Izolacje termiczne i antykorozyjne rurociagow

Otuliny izolacyjne przewozi¢ mozna w pozycji poziomej samochodami dostawczymi lub
skrzyniowymi w kartonach lub r¢kawach foliowych.

Do transportu uzywac tylko samochodow krytych.

Otuliny nie mogg wystawac poza obrys pojazdu i nalezy zabezpieczy¢ je przed przemieszczaniem.
Wysokos$¢ tadunku na samochodzie nie moze powodowac jego odksztatcen i uszkodzen.

W czasie transportu otuliny chroni¢ przed kontaktem ze smarami, paliwami, olejami 1
rozpuszczalnikami organicznymi.

Farby przewozi¢ mozna w opakowaniach fabrycznych samochodami dostawczymi lub
skrzyniowymi w kartonach zatadunku i1 roztadunku dokonywac recznie dbajac, by nie doszto do
powstania uszkodzen.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca odpowiedzialny jest za
doktadno$¢ wytyczenia trasy rur, wysokosci wszystkich elementow Robodt zgodnie z wymiarami 1
rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora
nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagacé tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej, a takze
w normach i wytycznych.

5.2 Szczegolowe wymagania dotyczace wykonania robot

5.2.1 W zakresie robot budowlanych towarzyszacych robotom instalacyjnym, nalezy
wykonaé:

Wyku¢ bruzdy pod instalacje hydrantowa,

Wyku¢ otwory w $cianach dla szafek hydrantowych,

Po zakonczeniu montazu rur i pozytywnych probach ci§nieniowych , zamurowanie bruzd
sciennych odtworzenie powierzchni, przygotowanie powierzchni do malowania i dwukrotne
malowanie w istniejacym kolorze §cian.

wykona¢ zabezpieczenia p-poz. przepustow sciennych dla rurociggdw i instalacji elektrycznej
masg ognioochronng HILTI .

calo$¢ robot wykonaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami budowlanymi.



5.2.2 Roboty montazowe

instalacyjne

Montaz rur

Instalacje hydrantowa montowaé¢ na $cianach ( piwnica) oraz w bruzdach $ciennych. Instalacje w
bruzdach $ciennych izolowaé za pomocg otuliny Thermaflex 6 mm. Rury taczy¢ za pomoca ztaczek
gwintowanych lub zaciskowych. Po uzyskaniu pozytywnych wynikéw z proby szczelnosci przewody
wodociggowe nalezy przeptukac¢ uzywajac do tego celu wode z wodociagu.

Po wykonaniu proby ( z wynikiem pozytywnym) rurociggi instalacji przeznaczone do malowania
nalezy zmy¢ roztworem detergentu EKOSOLWENT produkcji Malexim rozcienczonym wodg w
stosunku od 1: 1 do 1: 10 w zalezno$ci od zatluszczenia 1 zabrudzenia rur a nast¢pnie malowaé — w
celu ochrony przed korozja- 2-krotnie farbg CYNKAL. Instalacje prowadzong po $cianach (w
piwnicy) malowac¢ w kolorze czerwonym.

Przed ukladaniem przewodoéw nalezy sprawdzi¢ tras¢ oraz usung¢ mozliwe do wyeliminowania
przeszkody mogace spowodowaé uszkodzenie przewodow np. wystajace elementy murdw, zaprawy
betonowej, prety itp. Nalezy sprawdzi¢ czy przeznaczone do montazu rury nie posiadaja uszkodzen
mechanicznych oraz czy w przewodach nie ma zanieczyszczen. W miejscach przej$¢ przez przegrody
stosowac rury ostonowe stalowe lub z pianki poliuretanowej ( Tharmaflex). Przej$cia przez przegrody
podzielenia przeciwpozarowego (miedzy korytarzem a pomieszczeniem zestawu do podnoszenia
ci$nienia) zastosowaé zabezpieczenia ppoz. Dla rur niepalnych zastosowac elastyczng masa
uszczelniajgcg CP601S oraz otuling z welny mineralnej gr.50mm i gestosci 80-100kg/m3. Przepusty
dla rur palnych w $cianach wewnetrznych pomieszczenia, zabezpieczy¢ elastycznymi opaskami
ognioochronnymi CP648-S firmy HILTI - EI 120. Przejscia kablowe zabezpieczy¢ masa
ognioochronng CP656 firmy HILTI.

Montaz hydrantow

Hydranty wewnetrzne lokalizowa¢ zgodnie z projektem budowlanym na kazdej kondygnacji
naziemnej , w $srodkowej czgéci budynku oraz dodatkowo z uwagi na archiwa dokumentéw rowniez
w piwnicy. Zawory powinny by¢ umieszczone na wysokosci 1.35+0.05m od poziomu podlogi.
Nasada ttoczna powinna by¢ skierowana do dotu. Usytuowanie nasady ttocznej oraz pokretta zaworu
wzgledem $cian lub obudowy powinno umozliwiaé tatwe przytaczenie weza tlocznego wg PN-M-
51151:1987 o wielko$ci zgodnej z wielko$ciami nasady klucza do tacznikow wg PN-M-51014:1953.
Przed hydrantem lub zaworem powinna by¢ dostateczne przestrzen do rozwini¢cia linii gasnicze;.
Cis$nienie przy zaworze hydrantowym nie moze by¢ mniejsze niz 20 m H20, przy czym pomiaru
ci$nienia nalezy dokona¢ przy czynnym hydrancie. Nominalna wydajno$¢ zaworu hydrantowego 25
wynosi — 1,0 1/s. Nalezy zastosowa¢ szatki hydrantowe podtynkowe z wyposazeniem tj wezem
potsztywnym dtugosci 25 m i z pradownicg. Dodatkowo przewidziano szafki z miejscem na gasnice.
Roboty tynkowe — Przy wykonywaniu robot tynkowych nalezy przestrzega¢ podstawowych

wymagan: roboty tynkowe nalezy wykonywa¢ w temp. nie nizszej niz +5°C, podtoze powinno by¢
oczyszczone, $cianka murowana powinna by¢ wykonana ,,pod tynk™ tj.na tzw. puste spoiny,
powierzchnia muru bezposrednio przed tynkowaniem powinna by¢ zmyta woda.

Przepusty instalacyjne w $cianach i stropie oddzielenia pozarowego (pomieszczenie wodomierzy)

powinny mie¢ odporno$¢ ogniowa tego oddzielenia. Dlatego tez nalezy je zabezpieczy¢ zgodnie z



wytycznymi producenta zastosowanych zabezpieczen elastyczng masg ognioochronng oraz welng

mineralng o ge¢stosci nie mniejszej niz 100kg/m3.

5.3  Proby szczelnosSci
5.3.1 Proéba szczelnosci w stanie ,,na zimno” i plukanie instalacji
Proby szczelno$ci na zimno nie nalezy przeprowadza¢ przy temperaturze nizszej od 0°C.
Probe czelnos$ci przeprowadzi¢ nalezy przed pomalowaniem instalacji oraz przed wykonaniem
izolacji termiczne;j.
Przed przystagpieniem do proby szczelnos$ci instalacje dwukrotnie wyptuka¢ woda przez
napuszczenie 1 spuszczenie wody. Po stwierdzeniu gotowosci ztadu do proby szczelnosci nalezy za
pomoca recznej pompy ttokowej podiaczonej w najnizszym punkcie instalacji podnies$¢ cisnienie do
wartosci 0,6MPa. Wynik proby szczelnosci nalezy uzna¢ za pozytywny jezeli w ciggu 20 minut
manometr nie wykaze spadku ci$nienia; na potaczeniach nie stwierdzono przeciekéw ani roszenia.
6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakoSci
Kontrola zwigzana z wykonaniem instalacji hydrantowej powinna by¢ przeprowadzona w czasie
wszystkich faz robodt zgodnie z wymaganiami norm i z zasadami ogdlnymi. Kontrola jako$ci robot
bedacych tematem niniejszej specyfikacji, powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz
robot zgodnie z wymaganiami Polskich Norm. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za
dodatnie jezeli wszystkie wymagania danej fazy robot zostaty spetnione. Jezeli ktorekolwiek z
wymagan nie zostato spetnione nalezy dang faze rob6dt uznaé za niezgodng z wymaganiami i po
wykonaniu poprawek przeprowadzi¢ badanie ponownie.
6.2  Szczegolowe wymagania dotyczace kontroli jakoSci
Kontrola jako$ci robdt powinna obejmowac:
sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg w zakresie poréwnania wykonywanych badz
juz wykonanych robdt oraz stwierdzenie wzajemnej zgodno$ci na podstawie ogledzin i pomiarow,
badanie materialow przeznaczonych do montazu poprzez poréwnanie ich cech z wymaganiami
dokumentacji projektowej, na podstawie dokumentow okreslajacych jako$¢ materiatow i
poréwnanie ich cech z normami przedmiotowymi, atestami producentow oraz bezposrednio na
budowie przez ogledziny zewnetrzne,
badanie stanu przygotowania powierzchni rurociggéw przeznaczonych do zamontowania w tym
ich czyszczenia, odtluszczania i gruntowania poprzez bezposrednie oglgdziny na budowie,
badanie prawidlowo$ci zamontowania armatury w tym zaworéw hydrantowych i zaworu
elektromagnetycznego
oraz prawidlowosci ich zadzialania,
badanie poprawnos$ci zamontowania i ustawienia parametrow pracy zestawu pompowego,
kontrola stanu podpar¢ i podwieszen rurociaggow,
badanie szczelno$ci: w czasie trwania proby szczelnosci ,
badanie jakosci przeprowadzonych prac antykorozyjnych, malarskich i izolacyjnych rurociagdw,
7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot okreslono w OST 00 00 ,,Wymagania Ogdlne”



7.2 Szczegolowe zasady obmiaru robot

W  wycenie robot nalezy uwzgledni¢ wszystkie elementy potrzebne do prawidlowego
funkcjonowania instalacji, w tym wszelkiego rodzaju zamocowania, podwieszenia, podpory,
fundamenty, konstrukcje wsporcze, obudowy, otwory w elementach budynku, przejscia i przepusty
instalacyjne, kompensatory, potaczenia rozigczne, materiaty i elementy montazowe 1 uszczelniajace,
izolacje, powloki malarskie i zabezpieczajace, zabezpieczenia na czas budowy i zabezpieczenia
miejsca robot, ksztattki, elementy taczace 1 dostosowujace, osprzet, atestowane przejscia instalacyjne
przez oddzielenia pozarowe, zasilanie elektryczne, wszelkiego rodzaju urzadzenia pomiarowe,
elementy regulacyjne, materiaty eksploatacyjne potrzebne do napetnienia i rozruchu instalacji oraz
wszelkie zabiegi 1 czynnos$ci konieczne do zgodnego z wymaganiami dostawcy lub innych stron,
uruchomienia i1 poprawnego funkcjonowania instalacji i odpowiednig ilo$¢ poszczegdlnych czesci
sktadowych instalacji. Wycena musi uwzglednia¢ koszty uruchomienia, regulacji pracy
poszczegolnych urzadzen, niezbednych odbiorow przez przedstawicieli stosownych instytucji itp.,
koszty przeprowadzenia szkolenia dla obstugi, koszty odpowiedniego oznakowania instalacji i
hydrantow.

Przy wycenie robdt nalezy zwrdci¢ uwage na wszelkie wymagania, w tym ogo6lne, ktore moga mieé
wplyw na koszt wykonania, uruchomienia lub odbioru. Wszelkie dane liczbowe odnoszace si¢ do
wielkosci lub ilosci poszczegdlnych elementdw instalacji zawarte w niniejszym opracowaniu podano
informacyjnie. Podanie tych wielko$ci nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za wlasciwe
parametry instalacji

7.3  Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

Zasady okreslania ilo$ci robot podane sg KNR-ach oraz KNNR-ach.

Jednostka obmiarowg dla hydrantéw jest 1 szt.,

Jednostkg obmiarowa dla armatury jest 1 szt.

Jednostkg obmiarowg dla instalacji hydrantowej jest 1 m.

Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowe; i
kosztorysowe;.

8 ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg 1 ST, jezeli wszystkie badania 1
pomiary wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

Przyjecie robot moze nastapi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i
pomiardw, jak réwniez wykonania prac

8.1 Odbior robét ulegajacych zakryciu

Odbiorom podlegaja instalacja hydrantowa prowadzona w bruzdach $ciennych.. Ponadto odbiorowi
podlegaja rurociagi w zakresie oczyszczenia i zabezpieczenia antykorozyjnego przed montazem
izolacji cieptochronnej. Z odbioru robot ulegajacych zakryciu nalezy spisa¢ protokot stwierdzajacy
jako$¢ wykonania oraz przydatno$¢ roboét i elementow do prawidlowego montazu. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru

8.2  Odbior ostateczny (koncowy)

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich
ilosci, jakos$ci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego bedzie
stwierdzona przez Wykonawc¢ wpisem do Dziennika Budowy i1 bezzwlocznym powiadomieniem na



pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbior koncowy Robdt nastagpi w terminie ustalonym w

Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia

Robot 1 przyjecia wszystkich niezbednych dokumentow 1 umozliwiajacych przekazanie obiektu do

uzytkowania.

Odbioru koncowego Robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci

Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na

podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci

wykonania Rob6t z Dokumentacjg Projektowa i ST. W toku odbioru koncowego Robot komisja

zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robodt zanikajacych 1 ulegajacych

zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetiajacych 1 Robot poprawkowych. W

przypadkach niewykonania wyznaczonych Robdt poprawkowych lub Robot uzupetniajgcych w

warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy

termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako§¢ wykonanych Robot

w poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganych Dokumentacja Projektows i

ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne zadania,

komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonanych Robdt w stosunku do

wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.2.1 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami

dokonanymi w toku wykonania robot wraz z pisemng akceptacja zmian autora projektu oraz

inspektora nadzoru,

- os$wiadczenia kierownika budowy zgodnie z DZ.U. Nr 156 poz. 1118 22006 r o zgodnosci

wykonania prac z projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na budowg oarz przepisami,

- o$wiadczenie kierownika budowy o doprowadzeniu do nalezytego stanu i porzadku terenu

budowy,

- szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ewentualnie

uzupeltniajace lub zamienne),

- dzienniki budowy 1 ksigzki obmiarow (oryginaty).

- wyniki pomiaréw kontrolnych prob oraz badan zgodne z ST i1 programem zapewnienia jakosci

(PZ)),

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST 1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

- Protokoly z ptukania instalacji i proby szczelnosci.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny

termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub

uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich

wykonanie.



9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).Cena
jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci. wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie. okreslone dla tej roboty w ST 1w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z narzutami.

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu. magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy.

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami (sprowadzenie sprzg¢tu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i1 kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru 1 laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii 1 wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania Robdt, wydatki
dotyczace BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawg placow, ekspertyzy dotyczace
wykonanych Robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji Robdt i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami. ale z wylaczeniem podatku VAT.

- inne koszty.

Platnos$ci za wykonane roboty odbywac si¢ beda zgodnie z zapisami umowy.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U z 2003r. Nr 207, poz. 2016, z p6zniejszymi
zmianami, tekst jednolity)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 poz. 690, z
pOZniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Inf rastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 poz. 690, z
pézniejszymi zmianami)
PN-91/M-54910 Montaz zestawow wodomierzowych
PN-81/B-10700 Instalacje wewng¢trzne Wymagania i badania przy odbiorze,
PN-B-01706 Instalacje wodociggowe. Wymagania w projektowaniu.
PN-H-05519 Préba szczelnosci .
PN-M-82054.03 Wiasnosci mechaniczne zaworéw kulowych
BN-69/8864-23 Wsporniki do rur z blachy i stali ksztattowe;.
BN-79/8860-01/01 Uchwyty do rurociaggdéw pionowych i poziomych.



PN-B-02865: 1997. Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne.

Instalacja wodociggowa i1 przeciwpozarowa.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH

STT 03
Grupa robot : 453 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych
Klasa robot : 4531 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
Kategorie robot : 45311 - Roboty w zakresie przewodow instalacji

elektrycznych oraz opraw elektrycznych

45315 - Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45317 - Inne instalacje

45316 - Instalowanie systemow o$wietleniowych
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1. CZESC OGOLNA.
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru roboét elektrycznych
wewnetrznych w ramach wykonania instalacji oswietlenia ewakuacyjnego oraz instalacji
oddymiania w Zespole Szkol nr 2 przy ul. Jeleniogorskiej 7 w Kamiennej Gorze.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna (ST) zawiera zbiory wymagan, ktére sa niezbedne do okreslenia
standardu 1 jakosci wykonywanych robdt, w zakresie sposobu wykonania, wtasciwosci
wyroboéw budowlanych oraz oceny prawidtowosci wykonania poszczegolnych robot. ST
stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia branzowe — elektryczne sg zgodne z obowigzujacymi normami oraz nizej
wyszczegolnionymi definicjami pojec :

1.3.1. Instalacja elektryczna w obiekcie budowlanym - zespot wspoipracujacych ze
soba elementoéw elektrycznych o skoordynowanych parametrach technicznych,
przeznaczony do okreslonych celow

1.3.2. Instalacja elektryczna - zespot odpowiednio potaczonych przewodow i kabli
wraz ze sprzgtem 1 osprzetem elektroinstalacyjnym (np. elementami mocujgcymi
1izolacyjnymi), a takze urzadzeniami oraz aparatami - przeznaczony do przesytu,
rozdziatu, zabezpieczenia i zasilania odbiornikow energii elektryczne;j

1.3.3. Instalacje silowe - instalacje elektryczne zasilajace odbiorniki o duzych mocach
znamionowych, np. silniki elektryczne, kuchenki elektryczne, urzadzenia ogrzew-
cze, przeptywowe podgrzewacze wody

1.3.4. Obwadd instalacji elektrycznej - zespot elementow instalacji elektrycznej odpo-
wiednio potaczonych z sobg przewodami elektrycznymi i posrednio lub bezpo-
srednio ze zrédtem energii oraz chronionych przed przetgzeniami wspdlnym za-
bezpieczeniem. Sktada si¢ z przewoddéw bedacych pod napigciem, przewodow
ochronnych oraz zwigzanych z nimi urzadzen rozdzielczych i sterowniczych wraz
z wyposazeniem dodatkowym

1.3.5. Obwadd instalacji odbiorczej (obwod odbiorczy - instalacja odbiorcza) - ob-
wod, do ktérego bezposrednio przytaczone sa odbiorniki energii elektrycznej lub
gniazda wtyczkowe. Ma zapewni¢ mozliwos¢ zasilania wszelkiego rodzaju od-
biornikéw elektrycznych w mieszkaniach i budynkach mieszkalnych w sposob
dogodny i bezpieczny

1.3.6. Stopien ochrony obudowy IP - umowna miara ochrony zapewnianej przez obu-
dowe przed dotykiem czesci czynnych i poruszajacych si¢ mechanizmoéw, przed
dostaniem si¢ ciat statych i wnikaniem wody



1.3.7.

1.3.8.

1.3.9.

1.3.10.

1.3.11.

1.3.12.

1.3.13.

1.3.14.

1.3.15.

1.3.16.

1.3.17.

1.3.18.

1.3.19.

1.3.20.
1.3.21.

Ochrona wewnetrzna - zespot srodkow do ochrony wnetrza obiektu budowla-
nego przed skutkami rozptywu pradu piorunowego w urzadzeniu piorunochron-
nym

Ochrona zewnetrzna - zesp6t srodkéw do ochrony obiektu budowlanego przed
bezposrednim uderzeniem piorunu

Szczegolowe wymagania - wymagania, ktore powinien spetnia¢ wyréb wprowa-
dzany do obrotu, okreslone w specyfikacjach technicznych lub w dyrektywach
Unii Europejskiej innych niz dyrektywy nowego podejscia

Izolacja podwdjna - izolacja sktadajaca si¢ z izolacji podstawowej oraz niezalez-
nej od niej izolacji dodatkowe;j

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie cech budowy urzadzenia elektrycznego,
okreslajace mozliwos$ci objecia go ochrong przed dotykiem posrednim (ochrong
przy uszkodzeniu

Czes¢ czynna - przewdd lub czes¢ przewodzaca urzadzenia lub instalacji elek-
trycznej, ktora moze znalez¢ si¢ pod napigciem w warunkach normalnej pracy
instalacji elektrycznej, lecz nie pelni funkcji przewodu ochronnego. Czgscia
czynng jest przewdd neutralny N, natomiast nie jest nig przewdd ochronny PE ani
ochronno-neutralny PEN.

Czesci jednoczesnie dostepne - przewody lub czesci przewodzace urzadzenia,
ktore moga by¢ dotknigte jednoczesnie przez cztowieka lub zwierzg. Sg nimi cze-
$ci czynne przewodzace dostgpne 1 obce, przewody ochronne i uziomy

Cze$¢ przewodzaca dostepna - czgs¢ przewodzaca instalacji elektrycznej, do-
stepna dla dotyku palcem probierczym wedtug PN/E-08507, ktéra moze zostac
dotknieta, 1 ktéra w warunkach normalnej pracy instalacji nie znajduje si¢ pod
napigciem, lecz moze znalez¢ si¢ pod napigciem w wyniku uszkodzenia

Czes¢ przewodzaca obca - czg$¢ przewodzaca nie bedaca czesécig urzadzenia ani
instalacji elektrycznej, ktéra moze znalez¢ si¢ pod okreslonym potencjatem (zwy-
kle pod potencjatlem ziemi). Zalicza si¢ do nich metalowe konstrukcje, rurociagi
przewodzace, podtogi i §ciany

Rozdzielnica gléwna budynku - zespot odpowiednio dobranej i potaczonej apa-
ratury rozdzielczej, zabezpieczeniowej, taczeniowej, pomiarowo-kontrolnej, ze-
stawiony w blokach funkcjonalnych, stuzacy do zasilania i zabezpieczenia we-
wnetrznych linii zasilajacych oraz obwodow administracyjnych

Urzadzenia elektryczne - wszystkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do celow takich, jak wytwarzanie, przeksztatcanie, przesytanie, roz-
dziat lub wykorzystywanie energii elektrycznej. Sg nimi np. maszyny, transfor-
matory, aparaty, przyrzady pomiarowe, urzadzenia zabezpieczajace, oprzewodo-
wanie, odbiorniki

Urzadzenie piorunochronne - kompletne urzadzenie stosowane do ochrony
przestrzeni przed skutkami piorundéw. Sktada si¢ ono z zewngtrznego 1 wewnetrz-
nego urzadzenia piorunochronnego

Uziom - przedmiot metalowy lub zespot przedmiotéw metalowych umieszczo-
nych w gruncie w celu zapewnienia z nim potgczenia elektrycznego

Uziom otokowy - uziom poziomy utozony wokot chronionego obiektu

7Z1acze instalacji elektrycznej - urzadzenie elektryczne, w ktorym nastepuje po-
taczenie elektryczne wspolnej sieci rozdzielczej z instalacja elektryczng odbiorcy



1.3.22.

1.3.23.

1.3.24.

1.3.25.

1.3.26.

1.3.27.

1.3.28.

1.3.29.

1.3.30.

1.3.31.

1.3.32.

1.3.33.

1.3.34.

Wewnetrzna linia zasilajaca (wlz) - cz¢$¢ obwodu elektrycznego, ktéra wraz z
odgatezieniami stanowi uktad zasilajacy w energi¢ elektryczng poszczegolne in-
stalacje odbiorcze

Rozdzielnica (tablica) obwodowa - blok funkcjonalny wyposazony w odpowied-
nig aparature (rozdzielcza, zabezpieczeniowa, taczeniowa, pomiarowo-kontrolng),
stuzacy do zasilania obwodow (odbioréw) administracyjnych budynku. Tablice
obwodowe sg przewaznie instalowane w poblizu odbiornikow przez nie zasila-
nych

Oprzewodowanie - zespot sktadajacy sie z przewodu (kabla), przewodoéw (kabli)
lub przewodow szynowych oraz elementéw mocujacych, a takze, w razie potrzeby,
oston przewodow (kabli) lub przewodow szynowych

Oswietlenie awaryjne - o$wietlenie elektryczne, samoczynnie wlaczajace si¢ w
przypadku wystapienia przerwy w zasilaniu podstawowym, majace na celu za-
pewnienie dostatecznej widocznosci w pomieszczeniach (o$wietlenie bezpieczen-
stwa) oraz umozliwienie ewentualnej ewakuacji ludzi z budynku (o$wietlenie
ewakuacyjne); o$wietlenie awaryjne jest zasilane z awaryjnych Zrédet zasilania
poprzez niezalezne obwody oswietleniowe lub cz¢s¢ obwodow oswietlenia pod-
stawowego

Polaczenie wyrownawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych do-
stepnych i czgsci przewodzacych obcych, wykonane w celu uzyskania wyréwna-
nia potencjalow

Zwod - czg$¢ urzadzenia piorunochronnego przeznaczona do bezposredniego
przyjmowania wytadowan atmosferycznych

Glowna szyna (zacisk) uziemiajaca - szyna (zacisk) przeznaczona do przytacza-
nia do uziomow przewodow ochronnych, w tym przewodow potaczen wyrow-
nawczych oraz przewoddéw uziemien funkcjonalnych (roboczych), jesli one wy-
stepuja

Przewod odprowadzajacy - odcinek przewodu (naturalny lub sztuczny) taczacy
zwod z przewodem uziemiajacym lub z uziomem fundamentowym

Przewdd uziemiajacy - przewod ochronny taczacy gtowna szyng (zacisk) uzie-
miajacg z uziomem

Odbiodr czesciowy - odbior czesci obiektu, instalacji lub robot, stanowiacy eta-
powa catos¢. Do niego zalicza si¢ réwniez odbiory fragmentdw instalacji, ktore w
dalszym etapie robot przeznaczone sg do zakrycia. Jako odbidr czgéciowy traktuje
si¢ rowniez odbidr robot zlecony jednemu sposroéd wykonawcow (podwykonawcy

Odbior koncowy - odbior powykonawcezy budowy (obiektu budowlanego), pod-
czas ktorego nastgpuje sprawdzenie zgodnosci wykonania obiektu z projektem,
przepisami techniczno-budowlanymi oraz Polskimi Normami. Podczas odbioru
koncowego dokonuje si¢ sprawdzenia wszystkich instalacji specjalistycznych (w
tym elektrycznych), szczeg6lnie pod katem ich prawidlowego i bezpiecznego
dzialania

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona cze¢sci przewodzacych, do-
stepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zakldcenio-
wych.

Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami
oraz definicjami podanymi w wymaganiach ogdlnych.



1.4. Wymagania dotyczgce wykonywania robot.

Szczegotowe wymagania dotyczace robot wynikajg z zapisow dokumentacji projektowo-
kosztorysowej, ST oraz instrukcji technicznych producentéw i dostawcoéw materiatow 1
urzadzen.
e Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru
e Urzadzenia elektryczne i aparatura winny by¢ instalowane zgodnie z projektem i
wyposazone w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inne $rodki identyfikujace o
zagrozeniu i ich przeznaczeniu
e (Calo$¢ robot powinna by¢ wykonana przez osoby stanowiace zespot (brygade)
lub firme¢ o profilu elektrycznym, zgodnym z przedmiotowym zakresem robot.
Przy wykonywaniu rob6t instalacyjno-montazowych moga by¢ wigc zatrudnione
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje zawodowe 1 wymagane przepisami
uprawnienia
e Wyznaczy¢ kierownika robot posiadajacego uprawnienia budowlane w zakresie
budowy instalacji 1 urzagdzen elektrycznych
e Prace prowadzone w poblizu urzadzen bgdacych pod napigciem wykonywaé ze
szczegbdlng ostroznos$cia, stosujac wymagane przepisami Srodki organizacyjne i
techniczne BHP okreslone w przepisach zwigzanych
e Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo osobom postronnym na terenie budowy,
skutecznie zabezpieczy¢ przed dostepem 0sob trzecich
e Prace kontrolno-pomiarowe wykonywa¢ powinny osoby posiadajace
réwnowazne uprawnienia do wykonywania pomiaréw
e Po wykonaniu wszystkich zwigzanych z montazem instalacji robot nalezy
dokona¢ sprawdzenia odbiorczego. Do odbioru koncowego nalezy przedstawic
dokumentacje powykonawcza, protokoty odbioréw czesciowych, oswiadczenia
wykonawcy oraz wymagane atesty i certyfikaty

2. MATERIALY .

2.1. Ogdlne wymagania.

Wykaz niezbgdnych materiatéw wynika z dokumentacji projektowo-kosztorysowej oraz
przyjetej technologii wykonania robot.

2.2. Szczegolowe wymagania dotyczace materialow.

Szczegotowe wymagania dotyczace materiatdéw zawarto w cze$ci opisowej 1 rysunkowej
projektu. Przy wykonywaniu robot nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z :

- dokumentacjg projektowa.
- zestawieniem materialéw zalaczonym do kosztorysu przedmiarowego,
Wiasciwosci uzytych materiatow musza odpowiada¢ polskim normom, §wiadectwom oraz
instrukcjom technicznym dopuszczenia do stosowania wydanym przez odpowiednie
Instytuty Badawcze. Materiaty przeznaczone do wbudowania muszg by¢ dopuszczone do
obrotu 1 powszechnego stosowania w budownictwie.
Dopuszczone do jednostkowego stosowania w obiekcie budowlanym, moga by¢ wyroby
wykonane wg. indywidualnej dokumentacji technicznej sporzadzonej przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodnionej, dla ktorych dostawca wydat o§wiadczenie wskazujace, ze



zapewniono zgodno$¢ wyrobu z t3 dokumentacja oraz z obowigzujagcymi przepisami i
normami.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN
przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jakos$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez
producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty
na zyczenie Inspektora Nadzoru.

2.3. Wymagania techniczne.

Do wykonania instalacji elektrycznej w budynkach powinno stosowac¢ si¢ podstawowe
wyroby elektryczne, a mianowicie: przewody, kable, urzadzenia, aparatur¢ i materialy
elektroinstalacyjne. Powinny one spelnia¢ wymagania formalne i okreslone wymagania
techniczne.

3. SPRZET.

3.1. Ogdlne wymagania.

Wykaz niezbednego sprzetu do wykonania robot wynika z dokumentacji projektowe;j 1
przyjetej technologii wykonania robot. Stosowanie innego sprzgtu wymaga akceptacji
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot,
jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
1 wytadunku materiatow, sprzetu itp. Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowac
wykonanie robo6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i ST.

4. WYKONANIE ROBOT.

4.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Roboty branzowe — elektryczne nalezy wykonywaé¢ zgodnie z warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych oraz wytycznymi producentow
urzadzen.

- Urzadzenia elektryczne winny by¢ instalowane zgodnie z projektem 1 wyposazone
w tabliczki, oznaczniki, opisy lub inne $rodki identyfikujace o zagrozeniu i ich
przeznaczeniu.

- Calo$¢ robot powinna by¢ wykonana przez osoby stanowigce zesp6t (brygade) lub
firme¢ o profilu elektrycznym, uprawniong do wykonywania prac zwigzanych z
montazem instalacji elektrycznych. Przy wykonywaniu robot instalacyjno-monta-
zowych moga by¢ wigc zatrudnione osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
zawodowe 1 wymagane przepisami uprawnienia.

- Wyznaczy¢ kierownika robot elektrycznych posiadajgcego uprawnienia budowlane
w zakresie budowy instalacji 1 urzadzen elektrycznych.

- Prace prowadzone w poblizu urzadzen bedacych pod napigciem wykonywaé ze
szczegblng ostroznos$cia, stosujac wymagane przepisami $rodki organizacyjne i
techniczne BHP okreslone w przepisach zwigzanych.

- Nalezy zapewni¢ bezpieczenstwo osobom postronnym a teren budowy skutecznie
zabezpieczy¢ przed dostgpem 0sob trzecich.



- Prace kontrolno-pomiarowe wykonywac¢ powinny dwie osoby posiadajace rowno-
wazne uprawnienia do wykonywania pomiaréw elektrycznych. Pracownicy Ci po-
twierdzajg swoimi podpisami protokoty pomiarowe stwierdzajace poprawnos$¢ wy-
konania instalacji.

- Po wykonaniu wszystkich robot zwigzanych z budowag linii kablowej i o$§wietlenia
drogowego nalezy dokona¢ sprawdzenia odbiorczego oraz wykona¢ pomiary
ochronne

4.2. Szczegolowe zasady wykonania robot.

Szczegdtowe zasady dotyczace wykonania robdt okresla ST oraz Dokumentacja
projektowa — branza elektryczna. Zakres wykonywanych robdt obejmuje :

4.2.1 Prowadzenie przewodow, kabli.

e Przejscia przewodow przez stropy i $ciany zabezpieczy¢ rurka winidurowa,
oraz uszczelni¢ silikonem.

e Przewody uktada¢ w liniach prostych rownoleglych do krawedzi $cian 1
stropow.

e Przewody uktadane w p/t nalezy przykry¢ warstwa tynku minimum 0,5cm.

e Przewody uktadane w $cianach z plyt gipsowych w sgsiedztwie konstrukeji
stalowych nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem rurka winidurowa.

e Przy podigczaniu osprzetu 1 urzadzen elektrycznych nalezy pozostawi¢ zapas
przewodu niezbedny dla konserwacji i napraw.

e Typ i przekroj przewoddéw pokazano na schematach.

4.2.2 Montaz osprzetu instalacyjnego.

e Puszki i osprzet stosowaé z tworzywa sztucznego w pomieszczeniu stosowac
osprzet podtynkowy/

4.2.3 Wykonanie oswietlenia.

e Dostawa 1 montaz opraw montowanych bezposrednio do sufitu. Oprawy
oswietleniowe nalezy dobiera¢ zgodnie z projektem. We wszystkich
pomieszczeniach nalezy zastosowaé oprawy ze LED. Dopuszcza sie
zastosowanie opraw o nie gorszych parametrach niz te ktore zostaly przyjete w
projekcie. Oprawy zamienne majqg zapewni¢ odpowiednie natezenie
oswietlenia i spetniac wszystkie obowigzujgce wymogi.

e W zwiazku z konieczno$cig zachowania rownomierno$ci natezenia oswietlenia
nalezy zachowac¢ zaprojektowane rozmieszczenie opraw.

e Montowa¢ w koncowej fazie robot np. po zakonczeniu robot malarskich aby
unikng¢ niepotrzebnych zniszczen i1 zabrudzen. Oprawy do stropu montowac
wkretami  zabezpieczonymi antykorozyjnie na kotkach rozporowych
plastikowych. Ta sama uwaga dotyczy sprz¢tu instalacyjnego montowanego na
sufitach lub $cianach. Przed zamocowaniem opraw nalezy sprawdzi¢ ich
dziatanie oraz prawidlowos¢ potaczen.

e Wykona¢ pomiary nat¢zenia o§wietlenia.



4.2.4 Zasilanie.

Zasilanie projektowanych odbiorow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja
projektowa.

4.2.5 Instalacja oddymiania klatek schodowych.

Zakres prac:

- Wyznaczenie miejsca montazu aparatow i przygotowaniem podtoza pod zabudowe
aparatow

- dostawa 1 montaz z podigczeniem — reczny ostrzegacz pozarowy

- dostawa i montaz z podtaczeniem — przycisk oddymiania

- dostawa 1 montaz z podigczeniem — optyczna czujka zadziatania

- dostawa i montaz z podtaczeniem — akumulator do centrali oddymiania
- dostawa 1 montaz z podiaczeniem — sygnalizator akustyczny

- dostawa i montaz z podtaczeniem — opraw o§wietlenie ewakuacyjnego
- uktadanie - linie zasilajagce HDGs 3x2,5 mm 2 wtynkowo

- uktadanie - linie zasilajagce HDGs 3x1,5 mm 2 wtynkowo

- uktadanie - linie zasilajagce YnTKSY 3x2x0,8 mm 2 wtynkowo

- uktadanie - linie zasilajgce YnTKSY ekw 1x2x0,8 mm 2 wtynkowo

- wykonanie testow, pomiardow i badan instalacji elektryczne;.

4.2.6 Ochrona przeciwporaieniowa.

Jako ochrong¢ przeciwporazeniowg zastosowano :

a) ochrone podstawowa - izolacja cz¢$ci czynnych urzadzen i przewodow

b) ochrone dodatkowa przed dotykiem posrednim- samoczynne wytaczenie

zasilania w sieci TN-S

c) ochrone uzupehiajacg - potaczenia wyrownawcze gldéwne 1 miejscowe
Do wykonania ochrony przeciwporazeniowej w instalacji 0,4/0,23 kV
wykorzystano zyty ochronne PE i neutralne N przewodow. Zyly PE nie nalezy
zabezpiecza¢ ani przerywaé stykami tacznikow. Po wykonaniu instalacji
elektrycznych obiektu nalezy sprawdzi¢ ciggltos¢ przewodoéw PE 1 N — wyniki
pomiarow przedstawi¢ protokotem. Calo$¢ ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym wykona¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-IEC 60364-4-41.

4.2.7 Pomiary elektryczne.

Po wykonaniu w/w robot nalezy wykonac:

- odbior instalacji elektrycznej

W tym celu nalezy dostarczy¢ :

- protokot odbioru robot elektrycznych,

- protokoty badania instalacji elektrycznej (pomiary rezystancji izolacji
przewodow),

- protokoty skutecznosci szybkiego wylaczania, badania ciggtosci przewodow,
pomiar uziemienia,

- atesty 1 certyfikaty zabudowanych materiatow i urzadzen



Wszystkie prace instalacyjne nalezy wykona¢ zgodnie z ustawg Prawo
Budowlane oraz obowigzujacymi przepisami i normami branzowymi, przy
zachowaniu zasad BHP i wymagan p.poz.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

5.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.

Kontrola jako$ci wykonania robot polega na zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa 1 poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2. Kontrola jakosci wykonania robot.

Realizacja kontroli jakosci na budowie powinna odbywac si¢ w postaci kontroli biezgcej
(wykonywanej zespolowo lub jednoosobowo zawsze z udziatem Inspektora Nadzoru) lub
odbioru, ktéry powinien by¢ dokonany zawsze komisyjnie, z obowigzkiem sporzadzenia
odpowiedniego protokolu i wniesienia odpowiedniego wpisu do dziennika budowy.
Wykonawca powinien przedlozy¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie proby, atesty,
deklaracje zgodnosci producenta dla stosowanych materialow, o$wiadczenie, ze
zastosowane materiaty speiniajg wymagane normami warunki techniczne. Materialy
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, mogg by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia bez badan.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnig¢cia zatozonej jakosci wykonywanych robot,
wskazania Inspektorowi nadzoru zgodnos$ci dostarczonych materiatow i realizowanych
robot z dokumentacja projektowa i ST.

6. OBMIAR ROBOT.

6.1

6.2

Zasady obmiaru robot.

Obmiaru rob6t dokona¢ nalezy w oparciu o wykonany zakres robot. Jakikolwiek btad lub

przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu
umownych ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem elementow
robot, a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarow3 jest catos¢ prac wg dokumentacji projektowej i ST.



7. ODBIOR ROBOT.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem tolerancji, daty
wyniki pozytywne. Odbior robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z
projektem budowlano-wykonawczym 1 ST odbieranych elementéw. Zgodnos¢
wykonania robot stwierdza si¢ na podstawie zgodnosci wynikéw badan kontrolnych
wymienionych w specyfikacji technicznej z wymaganiami okre§lonymi w ST.

Przy przekazywaniu wykonanego zakresu robot Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajgcemu nastgpujace dokumenty :
— dokumentacje powykonawcza, poswiadczong przez inspektora nadzoru oraz
kierownika robot
— protokoty odbioru robdt czgsciowych i ulegajacych zakryciu
— protokoty pomiaréw ochronnych
— oswiadczenie wykonawcy o wykonaniu robdt zgodnie z projektem i obowia-
Zujacymi przepisami
— wymagane atesty i certyfikaty na zabudowang aparaturg i osprzet
— instrukcje uzytkowania instalacji elektryczne;j

8. PODSTAWA PELATNOSCI.

8.1 Cena jednostki obmiarowe;j.

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy. Jednostka obmiarowg jest cato$¢ prac wg
dokumentacji projektowej i STT.

9. PRZEPISY ZWIAZANE.
9.1 Przepisy ogolne i inne dokumenty.

Uzupetnienie przepisow ogdlnych sa przepisy branzowe zawarte w :

- Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energetyczne (Dz.U. Nr 54 z

4 czerwca 1997 poz.358 z pdzniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r (Dz.U. 2002
Nr 75 poz 690) w sprawie warunkow technicznych jakim, powinny odpowiadac
budynki i1 ich usytuowanie

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz.U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej Ministra dnia 26 wrze$nia
1997 r. w sprawie og6lnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U.
1997 Nr 129 poz.288)

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych,
Instalacje elektryczne

- Karty i instrukcje techniczne producentéw materiatéw i urzadzen

9.2 Polskie Normy.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-1



Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zakres, przedmiot i wymagania podstawowe. Definicje

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-2
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-3
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ustalanie og6lnych charakterystyk.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4-41
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4-42

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4-44
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami przepieé¢

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4-46
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i laczenie

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4-47

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-4-48

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor srodkow ochrony w zalezno$ci od
wplywoéw zewngtrznych.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-5
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-5-51
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-5-52
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowania.



POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-5-53
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Doboér i montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

POLSKANORMA  PN-IEC 60364-5-54
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Doboér i montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-5-55
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-6
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie.

POLSKA NORMA  PN-IEC 60364-6-61
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzenie. Sprawdzenie odbiorcze



