|ST-1.0 | Roboty rozbiérkowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-1.0

ROBOTY ROZBIORKOWE



|ST-1.0 | Roboty rozbiérkowe

OO WN =

. WSTEP
. MATERIALY

. SPRZET

. TRANSPORT

. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
. OBMIAR ROBOT

. ODBIOR ROBOT
.PODSTAWA PEATNOSCI

SPIS TRESCI




|ST-1.0 | Roboty rozbiérkowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét przygotowawczych zwigzanych z wykonaniem wszelkiego
rodzaju rozbiérek w ramach projektu pn.:

.Remont klatek schodowych z dostosowaniem do warldw p.poz, wymiane stolarki
drzwiowej na stolarke p.poz. oraz budow instalacji oddymiania klatek schodowych w
budynku gtéwnym Publicznej Szkoty Podstawowej nr im. Ks. Jana Twardowskiego przy
Placu Koscielnym 1 w Kamiennej Gorze”

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z rozbiérkami obejmujgcymi:
— demontaz istniejacej stolarki okiennej i drzwiowej wraz z parapetami wewnetrznymi i
zewnetrznymi;
rozbiérka Scianek dziatowych;
wykucie z muru starych o$cieznic drewnianych
demontaz istniejacych nadprozy
uprzatniecie miejsca prac, segregacja odpadéw i wywéz materiatéw rozbiérkowych na
wysypisko $mieci.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreSlenia podstawowe s3a zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 0.0. ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Materialy pochodzace z rozbiorki

Wszystkie materiaty pochodzace z rozbiérek bedg wiasnoscia Wykonawcy i na jego
koszt podlegaja wywiezieniu i utylizacji. Przyjeto maksymalng odlegto$¢ wywozenia do
12km.

Przyjmuje sie, ze koszt ztozenia i przechowywania do czasu zakonczenia robdt
budowlanych i przekazania terenu budowy Zamawiajgcemu, materiatdw pochodzacych z
rozbiorki jest wliczony w cene kontraktowa i nie podlega odrebnej wycenie.
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 0.0. ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na odlegto$¢ do
12 km na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot
Ogélne zasady wykonania robét podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiéorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obiektu obejmuja usuniecie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w dokumentacji projektowej, zgodnie z
dokumentacjg projektowg, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiérkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w
ktorej zostanie okreSlony przewidziany odzysk materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony
w ST lub przez InZzyniera.

Nalezy dokona¢ oczyszczenia rozebranych elementéw (z zaprawy, kawatkéw betonu,
izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja sie wlasnoscia
Wykonawcy, powinien on przewieZ¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢
usuniete na miejsce uzgodnione z Inzynierem.

Roboty rozbiérkowe elementéw Kkonstrukcyjnych nalezy ze szczegélna uwaga
wykonujac niezbedne zabezpieczenia wynikajace z dokumentacji projektowej lub
dokumentacji rozbiérkowej. Wykonawca podczas wykonywania powinien zachowacl
szczegblng uwage.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogélne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac¢ zgodnie z formularzem wyceny roboét
(przedmiarem robot).

Spos6b obmierzania poszczego6lnych robét nalezy przyjmowac zgodnie z pozycjami
katalogowymi opisanymi w formularzu wyceny (przedmiarze robét).

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 0.0. ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena jednostki obmiarowej wykonania robét obejmuje:

- Rozbiérka $cianek dziatowych .

- Ztozenie i przechowywanie do zakonczenia realizacji przedsiewziecia materiatow
Zamawiajgcego.

- Ustawienie i rozebranie rusztowan.

- Wywoz gruzu powstatego w wyniku rozbiérek na odlegto$¢ do 12km.

- Utylizacja gruzu wraz ze wszelkimi optatami sktadowiskowymi.



