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Umocnienie powierzchniowe skarp i rowow

D.06.01.01 )
UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP | ROWOW

1. WSTEP

1.1 Nazwa zadania

Remont drogi Jankowice-Rumianek
1.2 Zakres robét objetych ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z umocnieniem powierzchni terenu w pasie drogowym .

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad wykonania i odbioru robét zwigzanych z:
- umocnieniem terenu przylegtego humusem,
- wysiewem nasion traw,
- konserwacja rowow przydroznych,
- reprofilowanie skarp (w zakresie 1:1 -1:1,5),

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz Z definicjami podanymi  w Specyfikacji Technicznej (ST
DM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” punkt 1.3.
1.5. Wymagania ogélne
Informacje ogodlne zwarto w D-00.00.00.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt 2.
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu terenu przylegtego objetymi niniejsza Specyfikacja sa:
e Ziemia urodzajna (humus),
e nasiona traw,
2.2. Humus, gleba urodzajna
Do humusowania skarp oraz pasa dzielgcego dopuszcza sie uzy¢ ziemi urodzajnej (gleby) zdjetej z pasa robét
zwigzanych z konserwacjg rowow pod warunkiem, zatwierdzenia jej ponownego uzycia przez inspektora
nadzoru. Wykorzystany humus powinien by¢ czysty tj. pozbawiony gatezi, korzeni, darniny itp. W przypadku
braku odpowiedniego humusu zakup nowego materiatu.
Ziemia urodzajna powinna zawiera¢ co najmniej 2% czesci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by¢

wilgotna i pozbawiona kamieni wiekszych od 5 cm oraz wolna od zanieczyszczen obcych.
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartos¢ fosforu (P205) > 20 mg/m2,
c) zawarto$¢ potasu (K20) > 30 mg/m2,
d) kwasowosé¢ pH >55.

2.3. Nasiona traw
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Wybor gatunkéw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie stosowac
mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajgce wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-
12074:1998 [4].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Do wykonania robét mozna stosowac:
e ubijaki o recznym prowadzeniu,

wibratory samobiezne,

walce do zageszczania skarp,

réwniarki,

drobny sprzet pomocniczy.

Sprzet powinien odpowiada¢é wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu. W trakcie zatadunku humusu Wykonawca powinien
usung¢ z humusu zanieczyszczenia obce - korzenie, kamienie itp.

4.3.Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni mozna wykonaé rowki poziome lub
pod katem 30° do 45° o gtebokosci od 15 , 20 cm, w odstepach co 0,5, 1,0 m. Utozong warstwe humusu
nalezy zagesci¢ poprzez watowanie watem kolczastym.

5.3. Wysiew nasion traw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane.

Wszystkie prace nalezy wykona¢ zgodnie ze sztukg ogrodniczg oraz zaleceniami podanymi przez producenta
materiatu siewnego.

Jezeli prace wykonywane bedg przed okresem wegetacyjnym dopuszcza sie humusowanie z obsiewem na
catej wysokosci skarpy
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5.4. Konserwacja rowu

Rowy zaleca sie czyscic¢ od dotu do gory, tj. poczynajgc od wylotu rowu w kierunku punktéw potozonych wyzej.
Czyszczenie rowu powinno sie odbywac¢ w sposob, przy ktérym zostaje przywrdocony spadek dna i zdolnosé
przepustowa rowu. W zwigzku z tym nie nalezy podcina¢ skarpy rowu w ptaszczyznie pionowej lub do niej

zblizonej, lecz w pochyleniu takim jakie zostato dla rowu zaprojektowane. Nalezy réwniez uwazac¢, aby
niepotrzebnie nie naruszy¢ skarp juz utrwalonych przez darniowanie.

Nalezy uwazag, aby nie obnizy¢ dna rowu i nie wytworzy¢ przez to zagtebionych odcinkoéw, przyczyniajgcych
sie do powstania zastoin wody. W przypadku powstania wyrw i zagtebierh w dnie rowu, wypetnia si¢ je
odpowiednim gruntem, zageszcza i wyrownuje.

Roboty oczyszczajgce rowu wykonuje sie przewaznie recznie przy pomocy fopat, szpadli, sztychowek itp.
Przy wigkszym zakresie robét i przy specjalnie dogodnych warunkach mozna do tego celu stosowaé
réwniarki.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania, wysiewu nasion
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robét i ich zgodnosci z Specyfikacjg. Inzynier na
podstawie pomiaréw i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych roboét i ich zgodnosci z
Rysunkami oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji punkt 5.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest:
e 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni.

e m (metr biezacy) konserwacji rowu i reprofilowania skarp.
[ ]

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne oraz fgczna
powierzchnia nieporosnietych miejsc nie powinna by¢ wieksza niz 2% powierzchni obsianej, a maksymalny
wymiar pojedynczych nieporosnietych trawg nie powinien przekraczac 0,2 m2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 9.
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9.2. Cenajednostki obmiarowe;j

Cena 1 m? umocnienia terenu przylegtego obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,

transport humusu z miejsca sktadowania,

wbudowanie materiatu,

dostarczenie i odwiezienie sprzetu,

konserwacja i pielegnacja umocnien,

inne niezbedne czynnosci zwigzane bezposrednio z umocnienie skarp humusem.
przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania i metody badan
PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych
PN-S-02205.-1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



