Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robo6t

Biezqce utrzymanie drog na terenie

Nadlesnictwa Olsztynek w 2022 roku



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Wymagania Ogolne odnoszg sie do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych wymagan
technicznych dotyczgcych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach
zadania: ,,Biezace urzymaniedrog na terenie Nadlesnictwa

Olsztynek w 2022 r.”

1.2.Zakres stosowania STWiIOR

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla

roboét objetych specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robdt, dla poszczegélnych
asortymentéw robot.

1.4.0Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIOR wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco :

1.4.1.Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno-uzytkowg [droge] albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny [obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet].

1.4.2.Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznoéci zachodzgcych
w toku wykonywania robot.

1.4.4.Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w umowie [wyznaczona przez zamawiajgcego,
o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca],odpowiedzialna za nadzorowanie robot.
1.4.4.Jezdnia — czesc¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.5.Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot

1.4.6.Korona drogi — jezdnia z poboczami i mijankami

1.4.7 Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia
1.4.8.Korpus drogowy — nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowéw.

1.4.9.Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.10.Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

1.4.11. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu
1.4.12.Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy



moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.13.Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig

do gtebokosci przemarzania.

1.4.14.Przetargowa dokumentacja projektowa — czes¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuije lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.
1.4.15.Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci [przedmiarem] w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.16.Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét
oraz inne Miejsca wymienione w umowie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, STWIOR i poleceniami Zamawiajgcego

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie i na zasadach okreslonych w umowie przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz z kompletem dokumentacji. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za
ochrone przekazanych mu dokumentow.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawieraé bedzie dokumenty zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy,

Dokumentacja Projektowa zawiera:

a) Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot,

b) Przedmiar robdét,

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego.

Cechy materiatow i elementow budowli muszg wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy az
do zakonczenia i odbioru koncowego robét objetych danym zleceniem czgstkowym.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

1.56.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego.



Materialy, ktoére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.
Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organow
administracji panstwowe;j.

1.5.7. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne,
takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu
ich lokalizacji przed rozpoczeciem robot.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Zamawiajgcego i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczeh obcigzenia na 0$, oraz
ograniczen tonazowych na przylegtych drogach dojazdowych przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo fadunkéw i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Zamawiajgcego. Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie
beda dopuszczone na swiezo ukonczony fragment naprawionej drogi w obrebie terenu robét i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robo6t w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych przy robotach
zgodnie z przepisami prawa oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg zapfacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.10 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez
Zamawiajgcego.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien rozpoczg¢ roboty
utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robét. Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pefni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb cigglty bedzie informowaé Zamawiajgcego o
swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu informacje dotyczace proponowanego zrédia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatéw.

Materialy uzyte do naprawy drég nie mogg zawiera¢ ztomu, Smieci, drewna, materiatow
zawierajgcych azbest oraz odpadow niebezpiecznych. Pospotka drogowa musi spetniaé
wymagania norm do drogownictwa. Stosowane materialy nie mogga powodowac
niekorzystnego wptywu na srodowisko oraz negatywnie wptywa¢ na wtasciwosci gruntu
podtoza.

2.2.Pozyskiwanie materiatlbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych witadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wigczajac w to zrédta wskazane
przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Zamawiajgcemu wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg
raporty z badah terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode
wydobycia i selekcji. Eksploatacja Zzrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wskazaniom zawartym w STWIOR. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej,
STWIOR, i wskazaniach zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedgcy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robaét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi STWIOR i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom umowy na polecenie
Zamawiajgcego bedg usuniete z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na



witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Roboty polegajgce na uzupetnianiu nawierzchni drog nalezy prowadzi¢ zgodnie z zasadami
sztuki budowlanej oraz zapisami STWiIOR. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie
robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych
robot, z wymaganiami STWIOR oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce
akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w umowie i w STWIOR, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Zamawiajgcego pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakos$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci
materiatow. W przypadku watpliwosci co do jakosci stosowanych materialtdw Zamawiajgcy
moze zgda¢ wykonania badan prébek stosowanych materiatéw.

6.2. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywal Zamawiajgcemu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie 3 dni od pobrania probek.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisow i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

- Polskg Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej
cechy.



Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg
dostarczone przez Wykonawce Zamawiajgcemu.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdine zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z przedmiarem
robét oraz STWIOR.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéow

Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli STWIOR wtasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, powierzchnie beda
wyliczone w m?jako dlugo$¢ pomnozona przez szeroko$c.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach zgodnie z wymaganiami
STWIOR.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzagdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone kazdorazowo przed koncowym odbiorem odcinkéw robét
objetych poszczegdlnym zleceniem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi kohcowemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgceych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Z uwagi na nieskomplikowany charakter robét objetych niniejszg specyfikacijg, ktére zgodnie
zapisami umowy Wykonawca bedzie realizowat na podstawie zlecenia

Zamawiajgcego, odbiory robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu nie wymagajg formy
pisemnej tj. sporzgdzenia protokotu.

8.3.0dbioér czesciowy robot

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze korncowym robot.

8.4. Odbiér koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru korncowego robot




Odbioér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét zrealizowanych
kazdorazowo na podstawie poszczegdlnych zleceh w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci. Odbioér korhicowy robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbiér
dokonywany bedzie przez komisje powotang przez Zamawiajgcego oraz wiasciwego
miejscowo lesniczego przy udziale Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z poszczegolnym zleceniem i SST.
8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru
koncowego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
— kosztorys powykonawczy
— obmiar wykonanych robot w [m? (w przypadku robét zwigzanych z réwnaniem,
profilowaniem i zageszczaniem odcinkéw drog gruntowych) oraz w [t] (w przypadku
robét zwigzanych z uzupetnieniem ubytkéw nawierzchni drog gruntowych kruszywem)
— kopie potwierdzonych dokumentéw dostawy tzw. kwitow wagowych zawierajgcych
faktyczng ilos¢ wbudowanego kruszywa w tonach (w przypadku robét zwigzanych z
wbudowaniem kruszywa)
— o$wiadczenie pisemne o wykonaniu roboét z zastosowaniem materiatdw oraz sprzetu
niepowodujgcego niekorzystnego wptywu na srodowisko i wtasciwosci gruntu podtoza.
— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatébw zgodnie z
STWIOR.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru kohcowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robaot.
Termin wykonania robodt poprawkowych wyznaczy komisja.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg dla danej pozycji Slepego Kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie,
okreslone ponizej i w Dokumentacji Projektowe;.
Cena jednostkowa bedzie obejmowac:
— robocizne bezposrednia,
— wartos¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami ich zakupu,

— wartosc¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na teren
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikoéw nadzoru i laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty
dotyczace oznakowania robo6t, wydatki dotyczgce bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
optaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczgcych wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty Zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

— zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw moggcych wystgpi¢ w czasie realizacji robét i w okresie gwarancyjnym,



— podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym Slepym
Kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie
robét objetych umowa.
Podstawg pfatnosci jest protokdt odbioru robét podpisany przez strony zawierajgcy informacje
dotyczgce =zakresu wykonanych robét z podaniem jednostek obmiarowych (tony
wbudowanego materiatu, metry kwadratowe wyréwnanych odcinkéw drog) oraz dtugosci
odcinkéw naprawionych drég sporzgdzone osobno dla kazdego z lesnictw.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych ST-
00 - ,Wymagania ogolne" obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
W przypadku koniecznosci wykonania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu na czas
wykonywania robdt, Wykonawca ziozy do zaakceptowania zamawiajgcemu propozycje
wybudowania objazdoéw, przejazdéw i organizacji ruchu. Koszt wybudowania objazdow,
przejazddéw i organizacji ruchu znajduje sie po stronie Wykonawcy.
Koszt wybudowania objazdoéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Zamawiajgcym i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania robdét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i os$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, (ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan
i drenazu),
(f) tymczasowg przebudowe urzgdzeh obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2020, poz. 1333 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3.Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST.02 PODBUDOWA Z KRUSZYW WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét sg wymagania
ogolne dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie w ramach biezacego

utrzymania drég naterenie Nadlesnictwa Olsztynek w 2022 r.

1.2.Zakres stosowania STWiOR

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIiOR

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw oraz warstwy wyrdwnawczej z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie wg PN-S-06102.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentac;ji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe zasadniczg
wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o witasciwie dobranym uziarnieniu.



1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST.00 ,Wymagania ogoéline” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST.00
,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna by¢ naturalna pospoétka lub mieszanka piasku i zwiru, spetniajgca
wymagania niniejszej specyfikacji. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Okreslone wedtug PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki niezwigzanej przeznaczonej do podbudowy z
kruszywa nat. powinno spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunkach
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Rys. 1. Uziarnienie mieszanki kruszywa naturalnego 0/63 dla podbudowy zasadniczej

Wymagania wobec ciagtosci uziarnienia na sitach kontrolnych

Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszance {(réznice

. przesiewow w % m/n) miedzy sitami}
Mieszanka

kruszywa

1/2 2/4 4/8 8/16 16/31,5

min. | max | min. | max | min. | max | min. | max | min. | max

0/63 - - 4 15 7 20 10 25 10 25




2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa
Lp. Wyszczegdlnienie naturalne famane Badania
Wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad | pomoc | zasad | pomoc
-nicza | -nicza | -nicza | -nicza
1 | Zawartos¢ ziarn mniejszych | od2 | od2 | od2 | od2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do10 | do 12 15
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wiecej niz
-15
3 | Zawartosc¢ ziarn 35 45 35 40 PN-B-06714
nieforemnych
-16
%(m/m), nie wiecej niz
4 Zawartosc zameczyszczgn PN-B-04481
organicznych, %(m/m), nie
wiecej niz 1 1 1 1
° VYS(‘;iirr‘c'inp'f‘nSkowy PO 0d 30 | 0d 30 | 0d 30 | od 30 BN-64/8931
bie V! do 70| do70 | do70 | do70
zageszczeniu metodg | lub -01
Il wg PN-B-04481, %
6 |Scieralno$é w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie 35 45 35 50 PN-B-06714 -42
wiecej niz
b) scieralnos¢ czesciowa po | 3q 40 30 35
1/5 peinej liczby obrotow,
nie wiecej niz
7 | Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie 25 4 3 5 PN-B-06714-18
wiecej niz ’
8 [ Mrozoodporno$¢, ubytek PN-B-06714-19
masy po 25 cyklach
zamraza- ° 10 5 10
nia, %(m/m), nie wiecej niz




Rozpad krzemianowy i
zela-

zawy fgcznie, % (m/m), nie
wiecej niz

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39

10

Zawartos¢ zwigzkow siarki
w przeliczeniu na SOs,
% (m/m), nie wiecej niz

PN-B-06714-28

11

Wskaznik no$nosci Wnos
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zageszczeniu Is >
1,00

80

60

80

60

PN-S-06102




3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczagce sprzetu podano w ST.00 - ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— $rodkéw transportu kruszywa, np. samochoddéw wywrotek, samochoddw

skrzyniowych, ciggnikow z przyczepami skrzyniowymi itp.,

— réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

— walcéw wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00 - ,Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem. Transport pozostatych materiatdw powinien odbywaé sie zgodnie z
wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST.00 - ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza
Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST.01 - ,Profilowanie
podioza”.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o Scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegta rozsegregowaniu
i wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roziozona w sposoOb zapewniajgcy osiggniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania
powinna odpowiadac¢ wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481. Materiat nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i hapowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartoéci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosc
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszy¢.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywatl, za zgoda Inwestora, gotowg
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST.00 - ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Zamawiajgcemu w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone w pkt
2.3 niniejszej STWIOR.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. WiaSciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.
6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwo$c oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy

podano w ST.00 - ,Wymagania ogolne” pkt 6

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci naprawianej drogi o wiecej niz +10
cm, -0cm.

6.4.3. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podfoza

Grubosé podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz + 5%,

- 0%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej to Wykonawca
powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubosé
do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig gtebokos¢, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na
wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. ] ednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest t (tona) okreslajgca ilos¢ wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie do uzupetnienia nawierzchni drogi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za zgodne z zapisami STWIOR i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania podbudowy z kruszywa betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— przygotowanie podtoza i koryta, z odwodnieniem
— dostarczenie materiatéw i sprzetu,
— wykonanie podbudowy z pospotki, wedlug wymagan STWIOR,
— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2020, poz. 1333 z pdzniejszymi

Zmianami).

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu

3. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie piytg

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

7. Normy PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych.

8. Inne materiaty: Podreczniki i przepisy utrzymania drog





