SPECYFIKACJA TECHNICZNA

l. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
dotyczacych wlaczenia do systemu monitoringu przepompowni P17, i P21.

1. Zakres robét objetych ST

1.3.1. Przepompownia P17 / Kossaka/;
— Wykorzystanie istniejacej szafy sterowniczej
— Dostawa i montaz sterownika XLe
— Dostawa i montaz bramki LTE Teletonika TRB 140
— Wykonanie prefabrykacji istniejacej szafy monitoringu
— Wykonanie oprogramowania aplikacyjnego dla istniejacego sterownikéw PLC pozwalajacego
na komunikacje¢ z cze$cia centralng
— Adaptacja przepompowni w centralnych systemie SCADA / wlaczenie do systemu
monitoringu istniejacego W Wody Miejskie Stargard /
1.3.2. Przepompownia P21 /Rzemie$lnicza /
—  Wykorzystanie istniejacej szafy sterowniczej
—  Zdemontowa¢ istniejacy sterownik
— Dostarczy¢ i zamontowaé sterownik XLe
— Dostawa i montaz bramki LTE Teletonika TRB 140
—  Wykona¢ prefabrykacje istniejacej szafy sterowniczej
— Wykonanie oprogramowania aplikacyjnego sterownika PLC pozwalajagcego na
komunikacje¢ z cze$cia centralng
— Adaptacja przepompowni w centralnych systemie SCADA / wilaczenie do systemu
monitoringu istniejacego w Wody Miejskie Stargard /

1.3.3. Roboty i prace towarzyszace

— dostawa i montaz wraz z urzadzeniami podstawowymi materiatow i urzadzen towarzyszacych,
takich jak: osprzet elektryczny, materialy elektryczne instalacyjne, kable, przewody, drobny osprzgt
i aparatura, armatura obiektowa,

— wykonanie podigczenia urzadzen

— montaz drobnych konstrukcji wsporczych i no$nych ( np. dla kabli, , aparatury, koryt kablowych
itp.), stelazy na zapasy kabla,

— zarobienie koncowek przewodow,

- oznaczenie przewodu zerowego,

— uszczelnienie wylotu osprzetu,

— sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji i ciagtosci zyt,
zgodnos$ci oznakowania z adresami podanymi na rysunkach, wyprowadzenie i koncéw do zaciskow
AKPIA,

— sprawdzenie przewodow sygnatowych-nieelektrycznych w zakresie: odpowiednich spadkow,
mozliwo$ci odpowietrzen i odwodnien, doboru przekroju, odlegtosci od osrodkow o zbyt wysokiej
lub zbyt niskiej temperaturze, droznosci i szczelnosci,

— wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan dla nowych instalacji
(badanie obwodoéw elektrycznych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego, badanie i pomiar
skuteczno$ci ochrony od porazen, pomiary rezystancji izolacji, pomiary potaczen
wyrownawczych),

—  przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych,

— préby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegdlnych urzadzen, o ile jest to mozliwe i
sprawdzenie funkcjonalno$ci uktadu,

— prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

—  obiekt matej architektury

11. Ogodlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z ST i poleceniami
przedstawiciela inwestora
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1.4.1. Zgodnos¢ robot z ST
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z ST.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca  dostarczy, zainstaluje i  bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inne $rodki niezb¢dne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
cene umowna.

1.4.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, w pomieszczeniach
biurowych, magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone budynkow, instalacji i wurzadzen zlokalizowanych na
terenie budowy.

Wykonawca zapewni wiasciwe ich zabezpieczenie przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia  budynkéw, instalacji 1 urzadzen, Wykonawca
bezzwlocznie zamawiajacego oraz bedzie z nimi wspdtpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia.

1.4.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

1.4.6. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowe;j, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob
ciggly bedzie informowac¢ zamawiajgcego o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty.

MATERIALY

Dostawa materialow

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciggtych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania,

ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrédta spetniajg wymagania ST w czasie postgpu robot.
Materialty powinny spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktorych mowa w ST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do robot, chyba ze postanowienia ogolne lub szczegétowe warunkow

umowy stanowig inacze;j.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jako$ciowym zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu

budowy.
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AV

V.

Przechowywanie i skladowanie materialow

Migjsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych inwestorem.

Wariantowe stosowanie materialow

Wykonawca powiadomi przedstawiciela zleceniodawcy o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej zamieniany bez zgody
zamawiajacego.

Modul GPRS

W celu wiaczenia przepompowni do systemu monitoringu nalezy zamontowaé¢ w nich modut GPRS
spelniajacy nastepujace wymagania:

transmisja pakietowa GSM/GPRS

Automatyczne logowanie i podtrzymanie sesji GPRS

Programowane funkcje przetwarzania danych

Standardowe protokoty transmisyjne m.in. MODBUS RTU

Whbudowana funkcjonalno$¢ Master i Slavw

Wspodlpraca z istniejacym routerem GPRS prod. Inventia znajdujacym si¢ w centralnej dyspozytorni

WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonywania robét przy urzadzeniach energetycznych

Wszystkie prace nalezy prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999
r. W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. z 1999
r. Nr 80, poz. 912.)

Osoby wykonywajace prace przy urzadzeniach elektroenergetycznych musza posiadaé¢ kwalifikacje zgodne
z Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spol. z dnia 28 kwietnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢ eksploatacjg urzadzen,
instalacji i sieci( Dz.U. z 2003 r. Nr 89, poz. 828 z p6zniejszymi zmianami) tj:

uprawnienia do zajmowania si¢ eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku dozoru w
zakresie sieci, urzadzen i instalacji o napieciu znamionowym do 1 kV
uprawnienia do zajmowania si¢ eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku eksploatacji w
zakresie sieci, urzadzen i instalacji o napieciu znamionowym do 1 kV

Wykonawca ponosi calkowita odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo przy wykonywaniu prac przy
urzadzeniach elektroenergetycznych.

Wiaczenie przepompowni do systemu monitoringu

Przepompownie nalezy wlaczy¢ do istniejacego centralnego systemu monitoringu wykonanego przez
firme Mercomp Szczecin Sp. z 0.0. znajdujgcego sie W centralnej dyspozytorni na terenie oczyszczalni
Sciekow w Stargardzie Szczecinskim.

Adaptujac przepompownie do istniejagcego systemu SCADA nalezy zintegrowac z eksploatowanym juz
przez MPGK Stargard systemem wizualizacji i sterowania SCADA oczyszczalni $ciekow w Stargardzie
oraz systemem wizualizacji i sterowania SCADA zespotu przepompowni $ciekéw zlokalizowanych na
terenie aglomeracji miejskiej Stargard. Wszelkie ustalenia techniczne w tym zakresie nalezy
przeprowadzi¢ z wykonawca eksploatowanych systemoéw wizualizacji i sterowania SCADA - firma
»Mercomp Szczecin” Sp. z 0.0. W ramach integracji systemow SCADA nalezy zapewni¢ swobodny
przeptyw danych procesowych pomig¢dzy wlaczanymi przepompowniami, a eksploatowanymi juz
systemami wizualizacji i sterowania SCADA.

Okna synoptyczne dla wiaczanych przepompowni nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami oraz
standardami przyjetymi przez uzytkownika systemu wizualizacyjnego SCADA, w tym w szczego6lnosci
przy zastosowaniu obiektow logicznych oraz obiektéw graficznych bedacych w posiadaniu MPGK
Stargard wykorzystywanych w eksploatowanych systemach wizualizacji i sterowania SCADA
oczyszczalni $ciekow w Stargardzie oraz systemie wizualizacji 1 sterowania SCADA systemu
przepompowni §ciekéw w Stargardzie
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3. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie elementy robot AKPiA podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
—  Zgodnosci z przepisami

—  Poprawnego montazu

— Kompletnoséci wyposazenia

— Poprawnosci oznaczenia

—  Braku widocznosci uszkodzen

— Nalezytego stanu izolacji

—  Skuteczno$ci ochrony od porazen

l. Kontrola i badania w trakcie robot:

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,

albo inne procedury, zaakceptowane przez zamawiajacego.

Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji.
Zakres kontroli w trakcie robot obejmuje:

—  Prawidlowo$ci montazu przewoddéw ochronnych

—  Prawidtowos$¢ montazu rozdzielnic,

—  Prawidlowo$¢ dziatania urzadzen pomiarowych

1. Badania i pomiary pomontarowe
Po zakonczeniu rob6t nalezy wykonac i sporzadzi¢ protokoty z nastgpujacych czynnosci:
— Sprawdzenie ciaglosci zyt i zgodnosci faz
— Proby napigciowe izolacji przewodow i kabli,
— Pomiary rezystancji izolacji
—  Skutecznos$ci ochrony od porazen,
— Sprawdzenie dziatania komunikacji, sterowan, zabezpieczen,
—  Sprawdzanie i pomiary obwodow sygnalizacji

4. ODBIOR ROBOT

l. Odbior koncowy

7.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu

(ilo$ci) oraz jakosci.

7.3.2. Dokumenty do odbioru koncowego

Przy odbiorze robot powinny by¢ nastgpujace dokumenty:
—  Deklaracje lub certyfikaty zgodno$ci wybudowanych materiatow,
—  Certyfikaty bezpieczenstwa
—  Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen
—  Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzadzen,
— Instrukcje eksploatacji i obstugi AKPiA
—  Oprogramowanie aplikacyjne sterownikow PLC,

—  Oprogramowanie aplikacyjne sterownika z w wersji umozliwiajaca jego edycj¢ i zmiany, w

wersji drabinkowej, z komentarzami i opisami zmiennych na CD ,
— Licencje na oprogramowanie aplikacyjne

1. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robdt
zwigzanych z usunigciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie rekojmi i gwarancji.

5. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Podstawa do wykonania robot objetych ST sg nastepujace dokumenty odniesienia:
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Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz.U. z 2003 r. Nr 207, p6z. 2016 z
pozn. zm.).

Ustawa z dnia 10 kwietnia 1997 r. — Prawo energetyczne (Dz.U. z 1997 r. Nr 54, poz. 348 z
pozniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz.U. z 2004r. Nr 19, p6z. 177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r. Nr 92, p6z. 881).

Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzes$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz.U. z 1999 r. Nr 80, poz. 912.)
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spot. z dnia 28 kwietnia 2003 r. w sprawie
szczegblowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢ cksploatacja
urzadzen, instalacji i sieci( Dz.U. z 2003 r. Nr 89, poz. 828 z pozniejszymi zmianami).
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