	Nazwa urządzenia: Angiograf z funkcją śródoperacyjnej tomografii stożkowej CT 1szt

	Miejsce przeznaczenia: Blok Operacyjny sala hybrydowa, neurochirurgiczna/neuroradiologiczna

	Lp.
	Parametry techniczne i funkcjonalne
	Wymagane / oceniane
	Parametr oceniany
	Wartość oferowana

	I
	Informacje ogólne
	
	
	

	1. 
	Producent
	Podać
	Bez oceny
	

	2. 
	Nazwa i typ aparatu
	Podać
	Bez oceny
	

	3. 
	Rok produkcji: nie wcześniej niż 2021r., sprzęt fabrycznie nowy, nierekondycjonowany, nieregenerowany, nie powystawowy
	Tak
	Bez oceny
	

	4. 
	System umożliwiający wykonywania szerokiego zakresu badań naczyniowych:

- obwodowych

- brzusznych

- mózgowych

- klatki piersiowej
	Tak
	Bez oceny
	

	II
	Statyw
	
	
	

	1. 
	Mocowanie statywu na suficie na przedłużonych szynach (min. 6,5 m, dostosowane do wielkości pomieszczenia) jezdnych umożliwiających odjazd pozycjonera od stołu pacjenta i zwiększenie dostępu do pacjenta dla personelu 
lub
pozycjoner na wózku jezdnym z systemem nawigacji wózka pozwalającym na w pełni automatyczne sterowanie ruchem angiografu w pomieszczeniu badań

lub

zrobotyzowany statyw z ramieniem C mocowany do podłogi, umożliwiający ruchy ramienia C minimum w kierunkach: w lewo, w prawo, do przodu, do tyłu, w górę, w dół (względem podłogi)
	Tak
	Mocowanie statywu na suficie – 20 pkt

pozycjoner na wózku jezdnym z systemem nawigacji – 5 pkt

zrobotyzowany statyw z ramieniem C mocowany do podłogi - 0 pkt
	

	2. 
	Położenie statywu umożliwiające wykonywanie zabiegów wewnątrznaczyniowych (statyw za głową pacjenta lub z boku stołu pacjenta) w obrębie głowy, szyi, klatki piersiowej, brzucha i kończyn dolnych (statyw z boku stołu pacjenta) – bez konieczności przekładania pacjenta i obrotu stołu
	Tak, opisać
	Bez oceny
	

	3. 
	Obszar badania pacjenta bez konieczności przekładania/przesuwania go na stole
	Min. 180 cm
	Bez oceny
	

	4. 
	Zakres projekcji LAO/RAO [°] w pozycji statywu za głową pacjenta
	≥ 210°

(podać zakres i wartości w obu kierunkach)
	Bez oceny
	

	5. 
	Zakres projekcji CRAN/CAUD [°] w pozycji statywu za głową pacjenta
	≥ 90°

(podać zakres i wartości w obu kierunkach)
	Bez oceny
	


	6. 
	Maksymalna szybkość ruchów statywu [°/s] w płaszczyźnie LAO/RAO w pozycji statywu za głową pacjenta
	≥ 15°/s

(podać)
	Bez oceny
	

	7. 
	Maksymalna szybkość ruchów statywu [°/s] w płaszczyźnie CRAN/CAUD w pozycji statywu za głową pacjenta
	≥ 15°/s

(podać)
	Bez oceny
	

	8. 
	Szybkość ruchów statywu [°/s] przy wykonywaniu angiografii rotacyjnej
	≥ 40°/s
	Bez oceny
	

	9. 
	Silnikowe ustawianie statywu w pozycji do badań w obszarze jamy brzusznej i kończyn dolnych
	Tak
	Bez oceny
	

	10. 
	Automatyczny, zmotoryzowany, obrót detektora i przesłon dla kompensacji obrotu obrazu przy zmianie położenia statywu dla dowolnej pozycji statywu lub rozwiązanie elektroniczne 
	Tak
	Obrót przesłon w obudowie bez obrotu mechanicznego kołpaka lub – 10 pkt.

Kwadratowy płaski panel cyfrowy i elektroniczna kompensacja obrotu obrazu – 5 pkt.
Obrót przesłon z mechanicznym obrotem obudowy, kołpaka – 1 pkt .

Żadne z powyższych  – 0 pkt.
	

	11. 
	Pozycja parkingowa statywu (odjazd statywu do pozycji umożliwiającej nieograniczony dostęp do pacjenta na stole ze wszystkich stron)
	Tak
	Bez oceny
	

	12. 
	Elektryczne sterowanie silnikiem do ustawienia statywu w pozycji parkingowej
	Tak
	Bez oceny
	

	13. 
	Ręczne (manualne) ustawianie statywu w pozycji parkingowej za pomocą zamocowanego na statywie uchwytu z możliwością zwalniania blokady ruchu statywu na uchwycie lub statywie.
	Tak/Nie, opisać
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	14. 
	Możliwość parkowania statywu za plecami operatora zarówno z prawej jak i lewej strony pacjenta w odległości co najmniej 1 m od osi długiej stołu (odległość oś długa stołu – środek ramienia C ustawionego równolegle do osi długiej stołu)
	Tak
	Bez oceny
	

	15. 
	Możliwość przesuwu statywu w osi długiej i poprzecznej stołu
	Tak
	Bez oceny
	

	16. 
	Automatyczne ustawianie statywu (angulacje statywu, pozycje przysłon i odległość cyfrowego detektora od lampy rtg) w pozycji odpowiadającej wybranemu obrazowi referencyjnemu 2D
	Tak
	Bez oceny
	

	17. 
	Pamięć pozycji statywu
	Tak, min. 50 pozycji
	Bez oceny
	

	18. 
	Automatyczna kontrola pozycji w celu zapisu i przywoływania pozycji spoczynkowych pozycjonera. Możliwość wybrania sekwencji pozycji ze wstępnie skonfigurowanej listy, użyć pozycji zapisanej podczas zabiegu lub użyć pozycji wskazanej na obrazie.

Możliwość zapisania i przywołania co najmniej 70 pozycji uwzględniających jednocześnie: 

projekcję ramienia C, położenie ramienia C w osi wzdłużnej, położenie i wysokości płyty stołu, SID w zakresie wszystkich wymaganych sposobów przywołania pozycji. 

Dojazd ramienia C oraz blatu stołu do zaprogramowanej pozycji odbywa się automatycznie w sposób zmotoryzowany.
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt, 
Nie – 0 pkt
	

	19. 
	Przywoływanie pozycji systemu na podstawie obrazu na monitorze life i referencyjnym w zakresie co najmniej:

projekcję ramienia C, położenie ramienia C w osi wzdłużnej, położenie i wysokości płyty stołu, SID i położenie przesłon oraz przesłon półprzepuszczalnych, powiększenia detektora (FOV) w zakresie wszystkich wymaganych sposobów przywołania pozycji 
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt, 
Nie – 0 pkt
	

	20. 
	Pulpit sterowniczy ruchów statywu w sali zabiegowej
	Tak
	Bez oceny
	

	21. 
	System zabezpieczenia pacjenta przed kolizją
	Tak, opisać
	Zabezpieczenia elektromechaniczne oraz bezdotykowe w oparciu o czujniki wykrywające pacjenta w czasie rzeczywistym – 5 pkt.
Inne niż opisane powyżej – 0 pkt
	

	22. 
	Wyświetlacz danych systemowych w sali badań
	Tak, opisać
	Bez oceny
	

	III
	Stół pacjenta
	
	
	

	1. 
	Mocowanie stołu na podłodze
	Tak
	Bez oceny
	

	2. 
	Przesuw wzdłużny płyty pacjenta [cm]
	Tak, min. 100 cm
	Bez oceny
	

	3. 
	Przesuw poprzeczny płyty pacjenta [cm]
	Tak, odchylenie min. +/- 14 cm
	Bez oceny
	

	4. 
	Pochylanie blatu stołu w osi długiej i poprzecznej
	Tak, odchylenie min. +/- 12°
	Tak – 5 pkt, 
Nie – 0 pkt
	

	5. 
	Zakres obrotu wokół osi pionowej 
	Min. 180°
	Bez oceny
	

	6. 
	Długość stołu
	≥ 316 cm
	Bez oceny
	

	7. 
	Regulacja wysokości stołu [cm]
	Tak, silnikowo, zakres min. 20 cm
	Bez oceny
	

	8. 
	Dopuszczalne obciążenie statyczne stołu [kg]
	Min. 160 kg
	Bez oceny
	

	9. 
	Dopuszczenie wykonywania akcji reanimacyjnej na wysuniętym blacie stołu przy założeniu, że łączne obciążenie stołu (ciężar pacjenta, ciężar osoby prowadzącej reanimację itd.) nie przekracza podanego powyżej dopuszczalnego obciążenia stołu (brak zakazu w instrukcji obsługi oraz brak piktogramu określającego konieczność wykonywania resuscytacji nad stopą stołu)
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	10. 
	Pochłanialność blatu pacjenta w dowolnym miejscu w obszarze jego przezierności
	≤ ekwiwalent 1,5 mmAl
	Bez oceny
	

	11. 
	Pulpit sterowniczy ruchów stołu w sali badań
	Tak
	Bez oceny
	

	12. 
	Akcesoria min.: materac, szyna narzędziowa za głową pacjenta (do montażu parawanu), podkładka (przepuszczalna dla promieniowania rtg) pod ramię przy iniekcji, statyw na płyny infuzyjne, uchwyty na ramiona wzdłuż stołu
	Tak 
	Bez oceny
	

	IV
	Generator w.cz.
	
	
	

	1. 
	Maksymalna moc wyjściowa [kW]
	Min. 100 kW
	Bez oceny
	

	2. 
	Przejście z prześwietlenia do rejestracji sceny bez wykonywania ekspozycji/serii kontrolnych
	Tak
	Bez oceny
	

	3. 
	Włączniki ekspozycji (pedał) w sali badań (do prześwietleń i zdjęć) w technologii bezprzewodowej
	Tak
	Bez oceny
	

	4. 
	Konfigurowalny przycisk nożnego włącznika ekspozycji
	Tak/Nie, podać
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	5. 
	Włącznik ekspozycji w sterowni (do prześwietleń i zdjęć)
	Tak
	Bez oceny
	

	V
	Lampa RTG / przysłony
	
	Podać typ lampy
	

	1. 
	Lampa min. 2-ogniskowa
	Tak
	Lampa min. 3-ogniskowa – 5 pkt.
Lampa 2-ogniskowa – 0 pkt. 
	

	2. 
	Wymiar największego ogniska [mm]
	< 1 mm, podać
	Bez oceny
	


	3. 
	Wymiar najmniejszego ogniska [mm]
	< 0,6 mm, podać
	Bez oceny
	

	4. 
	Anoda sterowana siatką
	Tak
	Bez oceny
	

	5. 
	Pojemność cieplna anody i szybkość chłodzenia układu anoda-kołpak gwarantująca nieprzerwane działanie lampy
	Tak
	Bez oceny
	

	6. 
	Pojemność cieplna anody [kHU]
	≥ 3000  kHU, podać
	Bez oceny
	

	7. 
	Pojemność cieplna kołpaka [kHU]
	≥ 3000 kHU, podać
	Bez oceny
	

	8. 
	Maks. prąd anody przy prześwietleniu pulsacyjnym z wykorzystaniem małego ogniska [mA]
	≥ 140 mA, podać
	Bez oceny
	

	9. 
	Maksymalne obciążenie lampy mocą ciągłą w trakcie prześwietlenia [W] (dla min. 15 min.)
	Min. 2500 W, podać (w przypadku, gdy maks. obciążenie generatora mocą ciągłą w trakcie prześwietlenia jest mniejsze niż maks. obciążenie lampy - należy podać wartość dla generatora)
	Bez oceny
	

	10. 
	Przysłona prostokątna
	Tak
	Bez oceny
	

	11. 
	Filtr półprzepuszczalny dla aplikacji kardiologicznych
	Tak
	Bez oceny
	

	12. 
	Dodatkowa filtracja promieniowania (np. filtry miedziowe) przy prześwietleniu i ekspozycjach zdjęciowych/scenach 
	Tak, min. odpowiednik 0,3 mm Cu, podać wartość
	Bez oceny
	

	13. 
	Ilość stopni filtracji miedziowej
	Min. 3 wartości
	Bez oceny
	

	14. 
	Pomiar dawki promieniowania na wyjściu z lampy RTG wraz z prezentacją sumarycznej dawki z prześwietlenia i akwizycji w trybie zdjęciowym na monitorze/wyświetlaczu w sali zabiegowej
	Tak, podać nazwę zaoferowanej opcji realizującej tę funkcję
	Bez oceny
	

	VI
	Rentgenowski tor obrazowania z detektorem płaskim
	
	
	

	1. 
	Płaski panel cyfrowy o wymiarach min. 30x40 cm z polem obrazowania min. 28x38 cm
	Tak, podać
	Bez oceny
	

	2. 
	Wartość typowa DQE [%]
	> 75%
	Bez oceny
	

	3. 
	Wielkość pixela [μm]
	< 200 μm
	Bez oceny
	

	4. 
	Liczba pól obrazowych detektora
	> 5
	Bez oceny
	

	5. 
	Monitor główny min. 58" z zawieszeniem sufitowym wspólnym z minimum ochroną radiologiczną z możliwością swobodnego pozycjonowania monitora.
Możliwość jednoczesnej prezentacji:
- obrazu live

- obrazu referencyjnego

- parametrów systemu monitorowania czynności życiowych

- obrazów z urządzeń zewnętrznych generujących zarówno analogowy (min. VGA, S-Video i composite) - wraz z zapewnieniem odpowiedniej separacji galwanicznej - jak i cyfrowy (DVI-D) sygnał wizyjny wraz z dedykowanym panelem umożliwiającym podłączanie takich urządzeń (np. USG, IVUS)
	Tak, podać wielkość przekątnej
	Bez oceny
	

	6. 
	Ilość wejść sygnałowych umożliwiających jednoczasowe podłączenie sygnałów do prezentacji na monitorze multiformatowym z możliwością wyboru prezentowanych obrazów (min. w standardzie DVI oraz VGA, możliwość podłączenia USG, toru wizyjnego, kardiomonitora, programatora).

Rozmieszczenie gniazd wejściowych na sali zabiegowej i w sterowni po wcześniejszym uzgodnieniu z Zamawiającym
	> 8
	Bez oceny
	

	7. 
	Liczba pól roboczych dla jednoczasowej prezentacji obrazów na monitorze multiformatowym
	> 8
	Wybór sygnału wejściowego oraz przełączanie obrazów przy pomocy ekranu dotykowego metodą ,,przyciągnij i upuść”, ekranu zlokalizowanego bezpośrednio przy stole operatora – 5 pkt.
Brak powyższego rozwiązania – 0 pkt 
	

	8. 
	Standard obrazów DICOM
	Tak
	Bez oceny
	

	9. 
	Maksymalna luminacja monitora
	≥ 450 Cd/m2
	Bez oceny
	

	10. 
	Wybór zaprogramowanych układów obrazów na monitorze z pulpitu przy stole
	Tak
	Bez oceny
	

	11. 
	Możliwość dowolnej liczby manipulacji podziałami monitora, niezależnie od wcześniejszego zaprogramowania, łącznie z powiększeniem jednego z obrazów
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	12. 
	Monitory podrzędne w stali badań w konfiguracji min.2 monitory o przekątnej min.27’’ 

lub 1 monitor o przekątnej 50’’ do wyświetlania jednocześnie min 4 obrazów: 

- obrazu live / obrazu referencyjnego / parametrów systemu monitorowania czynności życiowych (kardiomonitora aparatu do znieczulania) / rekonstrukcji 3D.

Zainstalowane po przeciwnej stronie monitora głównego, na dedykowanym, wspólnym z minimum ochroną radiologiczną zawieszeniu sufitowym. Rozmieszczenie monitora/ów do ustalenia z Zamawiającym na etapie realizacji.
	Tak, podać sposób realizacji 
	Zaoferowanie monitora min 58’’ z wyświetlaniem identycznego obrazu jak na monitorze głównym (zdublowanie ekranu monitora głównego) – 5 pkt,

Rozwiązanie nie opisane powyżej - 0 pkt
	

	13. 
	Minimum 1 monitory obrazowe typu "flat" (TFT/LCD) w sterowni z możliwością wyświetlania obrazów w czasie rzeczywistym i referencyjnego o przekątnej minimum 24" lub rozwiązanie alternatywne z dwoma monitorami spełniające wymóg,
	Tak
	Bez oceny
	

	14. 
	Wykonywanie analiz oraz pomiarów, kalibracji (również dla pacjenta innego niż bieżący), wyboru scen i kopiowania obrazów na monitor referencyjny podczas trwania fluoroskopii oraz akwizycji
	Tak/Nie
	Tak - monitor obrazowy angiografu   – 5 pkt.

Tak – stacja post -processingowa -   2 pkt  

Nie – 0 pkt.
	

	15. 
	Detektor chłodzony powietrzem
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt

Nie – 0 pkt
	

	16. 
	Możliwość zapisania wszystkich obrazów widocznych na monitorze min. 58” w formie elektronicznej (print screen)
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt

Nie – 0 pkt
	

	17. 
	Monitor obrazowy angiografu w sterowni z możliwością przeglądania i analizy w trakcie wykonywania badań 
	Tak
	Tak - monitor obrazowy angiografu – 5 pkt.

Tak – stacja post -processingowa - 2 pkt  

Nie – 0 pkt.
	

	VII
	System cyfrowy / postprocessing / archiwizacja
	
	
	

	1. 
	System wyposażony w pakiet aplikacji, rozwiązań technicznych i specjalizowanych algorytmów działających w czasie rzeczywistym, redukujących dawkę promieniowania, poprawiających jakość uzyskiwanego obrazu i umożliwiających obrazowanie z obniżoną dawką promieniowania
	Tak, podać nazwę, opisać
	Bez oceny
	

	2. 
	System redukcji dawki dodatkowy (opcjonalny) w stosunku do opisanego powyżej, działający niezależnie od zmian ustawień przesłon, klatkowania, aktywnego pola obrazowania detektora lub odległości SID, obniżający poziom kermy w powietrzu o co najmniej 50% w stosunku do systemu bez tej funkcjonalności przy zachowaniu wartości diagnostycznej otrzymywanego obrazu. Należy dołączyć na potwierdzenie wyniki minimum 3 niezależnych badań naukowych opublikowanych nie wcześniej niż w 2015 roku
	Tak/Nie, 

jeśli Tak podać nazwę, opisać
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	3. 
	Płaski detektor cyfrowy, rodzaj materiału detektora: krystaliczny, ze wzmacniaczami bezpośrednio na pikselach dla redukcji poziomu szumu elektronicznego i obrazowania dawką poniżej 20 nGy/impuls
	Tak/Nie, 

jeśli Tak podać nazwę, opisać
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	4. 
	Filtracja on-line zbieranych danych obrazowych przez system cyfrowy przed ich prezentacją na monitorze obrazowym
	Tak, opisać
	Bez oceny
	

	5. 
	Cyfrowe prześwietlenie pulsacyjne w zakresie od 7,5 obrazów/s do 30 pulsów/s
	Tak, podać wartości
	Bez oceny
	

	6. 
	Cyfrowe prześwietlenie pulsacyjne w zakresie od 0,5 obrazów/s do 3 pulsów/s
	Tak/Nie, podać
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	7. 
	Zapis ostatnich obrazów fluoroskopii (ostatnia pętla) na HD
	Min. 450 obrazów
	Bez oceny
	

	8. 
	Akwizycja i zapis na HD obrazów w matrycy min. 1024 x 1024 w zakresie od 0,5 do 30 obrazów/s
	Tak, podać wartości
	Bez oceny
	

	9. 
	Matryca prezentacyjna
	1024 x 1024 pikseli z tolerancją +/- 10% w obu rozmiarach
	Bez oceny
	

	10. 
	Rzeczywista głębokość przetwarzania systemu cyfrowego [bit] dla scen kardiologicznych w matrycy 1024x1024
	> 10 bit
	Bez oceny
	

	11. 
	Pamięć obrazów na dysku twardy
	Min. 25 000 obrazów w matrycy 1024 x 1024 x min 12 bit bez kompresji stratnej
	Bez oceny
	

	12. 
	Pamięć ostatniego obrazu (LIH)
	Tak
	Bez oceny
	

	13. 
	DSA on-line i off-line 
	Tak
	Bez oceny
	

	14. 
	Szybkość akwizycji obrazów w trybach DR - radiografii cyfrowej i DSA na dysk twardy aparatu w matrycy 1024 x 1024 w zakresie nie mniejszym niż od 1 do 6 obrazów/s
	Tak
	Bez oceny
	

	15. 
	Zmiana programów anatomicznych w trakcie trwania fluoroskopii
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.
Nie – 0 pkt.
	

	16. 
	Ustawianie położenia przysłon znacznikami graficznymi na obrazie zatrzymanym, bez promieniowania
	Tak
	Bez oceny
	

	17. 
	Ustawianie położenia płyty pacjenta znacznikami graficznymi na obrazie zatrzymanym, bez promieniowania
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.
Nie – 0 pkt.
	

	18. 
	Wizualizacja aktualnie wybranego pola obrazowania znacznikami graficznymi na zatrzymanym obrazie, bez promieniowania
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	19. 
	Zoom w postprocessingu
	Tak
	Bez oceny
	

	20. 
	Zoom na obrazie life podczas akwizycji obrazu w czasie rzeczywistym (nie w postprocessingu) tj. powiększenie wybranego obszaru o rozmiarze innym niż pole obrazowe detektora FOV - brak efektu zwiększenia dawki przy powiększeniach)
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.

Nie – 0 pkt.
	

	21. 
	Roadmapping 2D i 3D lub funkcjonalność ekwiwalentna umożliwiająca prowadzenie cewnika na masce
	Tak
	Bez oceny
	

	22. 
	Sterowanie narzędziami do trójwymiarowej angiografii rotacyjnej oraz roadmapingu 3D z poziomu panelu dotykowego przy stole pacjenta.
	Tak
	Bez oceny
	

	23. 
	Sterowanie aplikacjami stacji rekonstrukcji 3D z poziomu panelu dotykowego przy stole pacjenta realizowane poprzez przesuw palca na obrazie 3D wyświetlanym na ekranie dotykowym w zakresie co najmniej: obrót obrazu 3D, zoom, zmiana trybu rekonstrukcji, jasność oraz kontrast.
	Tak/Nie
	TAK – 5 pkt
NIE – 0 pkt
	

	24. 
	Sterowanie procesem akwizycji i rekonstrukcji 3D z poziomu panelu dotykowego poprzez prowadzenie sposobem krok po kroku w zakresie wykonania akwizycji 3D uwzgledniające umieszczenie pacjenta w izocentrum oraz sugerowane protokoły kontrastowe.
	Tak/Nie
	TAK – 5 pkt
NIE – 0 pkt
	

	25. 
	Wykonywanie analizy naczyń na podstawie rekonstrukcji 3D z rozwinięciem naczynia w postaci rekonstrukcji krzywoliniowej w osi tętnicy z poziomu panelu dotykowego przy stole pacjenta
	Tak/Nie
	TAK – 5 pkt
NIE – 0 pkt
	

	26. 
	Sterowanie parametrami ekspozycji z poziomu ekranu dotykowego przy stole pacjenta
	Tak
	Bez oceny
	

	27. 
	Rysowanie konturów naczyń na konsoli technika wraz z nałożeniem narysowanych konturów na fluoroskopię w czasie rzeczywistym.
	Tak/Nie
	Tak - monitor obrazowy angiografu  – 5 pkt.

Tak – stacja post -processingowa -  2 pkt  

Nie – 0 pkt.
	

	28. 
	Oprogramowanie do analizy klinicznej naczyń obwodowych (min.: automatyczne rozpoznawanie kształtów; określanie stopnia stenozy: automatyczna i manualna kalibracja, pomiary odległości i kątów) QVA
	Tak, podać nazwę oferowanej opcji
	Bez oceny
	

	29. 
	Wykonywanie w. w. analiz oraz pomiarów, kalibracji, wyboru scen i kopiowania obrazów na monitor referencyjny podczas trwania fluoroskopii oraz akwizycji. 

Funkcjonalność realizowana na systemie cyfrowym angiografu, a nie stacji postprocesingowej.
	Tak/Nie


	Tak - monitor obrazowy angiografu – 5 pkt.

Tak – stacja post -processingowa -  2 pkt  

Nie – 0 pkt.
	

	30. 
	Sterowanie funkcjami systemu cyfrowego z pulpitu sterowniczego systemu cyfrowego w sali badań
	Tak
	Bez oceny
	

	31. 
	Realizacja funkcji ewaluacyjnych systemu cyfrowego z pulpitu sterowniczego w sali badań (łącznie z analizą stenoz, QVA)
	Tak, opisać zaoferowane rozwiązanie realizujące tę funkcjonalność
	Bez oceny
	

	32. 
	Pulpit sterowniczy systemu cyfrowego w sterowni
	Tak
	Bez oceny
	

	33. 
	Angiografia rotacyjna
	Tak
	Bez oceny
	

	34. 
	Oprogramowanie do rekonstrukcji wysokokontrastowej 3D z danych uzyskanych z akwizycji w szybkiej angiografii rotacyjnej w trybie DR i DSA
	Tak
	Bez oceny
	

	35. 
	Specjalistyczne oprogramowanie do rekonstrukcji niskokontrastowej 3D tj. śródoperacyjnej tomografii stożkowej z danych uzyskanych z akwizycji w szybkim skanie rotacyjnym.
	Tak
	Bez oceny
	

	36. 
	Dwufazowy skan rotacyjny umożliwiający akwizycję fazy tętniczej oraz fazy opóźnionej z możliwością ustawienia opóźnienia pomiędzy fazami w obrębie głowy i klatki piersiowej.
	Tak,
	Tak – 5 pkt

Nie – 0 pkt
	

	37. 
	Dwufazowy skan rotacyjny umożliwiający skanowanie przy ruchu statywu w jedną stronę oraz przy powrocie z ustawianą z poziomu panelu dotykowego przy stole pacjenta pauzą pomiędzy fazami
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt

Nie - 0pkt
	

	38. 
	Możliwość jednoczesnego wyświetlenia obrazów z obu faz dwufazowego skanu rotacyjnego jako obrazy aksjalne, sagitalne i coronalne w tej samej warstwie oraz nałożenia ich na siebie na w.w. widokach oraz zróżnicowania poszczególnych faz poprzez ich wyświetlenie w różnych kolorach
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt

Nie - 0pkt
	

	39. 
	Oprogramowanie do importu  obrazów TK i MR przy roadmapingu 3D i ich wspólnej rejestracji.
	Tak
	Bez oceny
	

	40. 
	Obsługa oprogramowania do importu  obrazów TK i MR przy roadmapingu 3D i ich wspólnej rejestracji z ekranu dotykowego przy stole zabiegowym
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt

Nie – 0pkt
	

	41. 
	Roadmap 3D z automatyczną korektą położenia obiektu w rekonstrukcji trójwymiarowej względem nałożonego obrazu dwuwymiarowego z prześwietlenia (uwzględniającą zmiany ruchów statywu stołu, powiększenia i odległości SID)
	Tak
	Bez oceny
	

	42. 
	Analiza zwężeń na obiekcie 3D
	Tak
	Bez oceny
	

	43. 
	Automatyczny obrót obiektu w rekonstrukcji trójwymiarowej do położenia odpowiadającego trójwymiarowemu widokowi obiektu po zmianie położenia statywu
	Tak
	Bez oceny
	

	44. 
	Automatyczne ustawienie statywu w pozycji odpowiadającej obróconemu obiektowi trójwymiarowemu
	Tak
	Bez oceny
	

	45. 
	Możliwość zapisania wszystkich obrazów widocznych na monitorze w sali zabiegowej w formie elektronicznej (print screan)
	Tak/Nie
	Tak – 5 pkt.
Nie – 0 pkt.
	

	46. 
	Odtwarzanie nagranych w standardzie DICOM (wcześniej lub na innych aparatach) płyt CD-R wraz z prezentacją odtworzonych obrazów i scen na monitorach obrazowych w sali badań oraz w sterowni
	Tak
	Bez oceny
	

	47. 
	Interfejs sieciowy DICOM 3.0 z funkcjami:
	DICOM Worklist (lub w stacji badań hemodynamicznych)

DICOM Send

DICOM Storage Commitment

DICOM Query/Retrieve
	Bez oceny
	

	48. 
	Wyjście cyfrowe (HDMI lub DVI) umożliwiające podłączenie angiografu do systemu audiowizualnego (zapewnienie separacji galwanicznej po stronie Wykonawcy)
	Tak
	Bez oceny
	

	49. 
	System komputerowy zainstalowany w pomieszczeniu technicznym. Możliwość uruchomienia stacji z konsoli w pomieszczeniu sterowni
	Tak
	Bez oceny
	

	50. 
	Oprogramowanie do analizy przepływu krwi wewnątrz tętniaków mózgowych z uwzględnieniem wskazywania kierunku przepływu, laminarności lub turbuletności przepływu oraz obliczania współczynnika MAFA (różnicy przepływu w tętniaku i naczyniu zasilającym przed i po zabiegu) na podstawie danych z szybkiej angiografii DSA 
	Tak/Nie
	Tak – 2 pkt

Nie – 0 pkt
	

	VIII
	Stacja postprocesingowa
	
	Podać typ
	

	1. 
	Wyprowadzenie sygnału obrazowego na monitor w sali zabiegowej opisany w poprzednich sekcjach
	Tak
	Bez oceny
	

	2. 
	Monitor stacji postprocesingowej min. 19” TFT/LCD kolorowy w sterowni
	Tak
	Bez oceny
	

	3. 
	HDD ≥512 GB
	Tak
	Bez oceny
	

	4. 
	Możliwość wyświetlania/przeglądania/archiwizacji obrazów pochodzących z innych urządzeń diagnostyki obrazowej(zgodnych ze standardem DICOM)
	Tak
	Bez oceny
	

	5. 
	ZOOM i lupa
	Tak
	Bez oceny
	

	6. 
	DICOM 3.0:

- Dicom Send

- Dicom Query/Retrieve

- Dicom Receive
	Tak
	Bez oceny
	

	7. 
	Zapis obrazów na napędzie CD/DVD/R/RW w standardzie DICOM 3.0 z dogrywaniem viewera
	Tak
	Bez oceny
	

	8. 
	Export danych w formacie Windows (obrazy statyczne i dynamiczne)
	Tak
	Bez oceny
	

	IX
	Zawieszenie sufitowe monitorów głównego i podrzędnego  oraz osłony radiologiczne po obu stronach stołu
	2 zestawy
	Podać typ
	

	1. 
	Zestaw mocowany do stropu za pomocą zawieszenia modułowego
	Tak
	Bez oceny
	

	2. 
	Zawieszenie wyposażone w maskownicę stropową
	Tak
	Bez oceny
	

	3. 
	Zawieszenie monitora 
	Tak
	Bez oceny
	

	4. 
	Zawieszenie jednoramienne z ramieniem dwuczęściowym o całkowitym zasięgu poziomym w osiach łożysk
	Min. 1900 mm
	Bez oceny
	

	5. 
	Druga część ramienia uchylna. Pionowa regulacja ramienia w zakresie min. 600 mm
	Tak
	Bez oceny
	

	6. 
	Ruch pionowy realizowany za pomocą silnika elektrycznego umiejscowionego w przegubie pośrednim lub zabudowany pod przegubem w ramieniu
	Tak
	Bez oceny
	

	7. 
	Wszystkie powierzchnie ramion gładkie bez wystających elementów
	Tak
	Bez oceny
	

	8. 
	Średnica wewnętrzna w ramionach nie mniejsza niż 100 mm w celu zapewnienia przestrzeni na dodatkowe przewody dla ewentualnej rozbudowy kolumny
	Tak
	Bez oceny
	

	9. 
	Rotacja ramion w poziomie
	Min. 330°
	Bez oceny
	

	10. 
	Podwójny system hamulców w ułożyskowanych przegubach kolumn. 
	Tak
	Bez oceny
	

	11. 
	Hamulce mechaniczne blokujące dalszy obrót kolumny
	Tak
	Bez oceny
	

	12. 
	Nośność netto zawieszenia (rozumiana jako waga monitora medycznego wraz z ramą, jaki można powiesić na ramieniu) przystosowana do oferowanych moniotorów.
	Tak
	Bez oceny
	

	13. 
	Przyciski do sterowania hamulcami i ruchem pionowym ramienia 
	Tak
	Bez oceny
	

	14. 
	Zawieszenie z osłoną radiologiczną
	Tak
	Bez oceny
	

	15. 
	Osłoną radiologiczna na górne partie ciała w formie szyby ołowiowej
	Tak
	Bez oceny
	

	X
	Wyposażenie dodatkowe
	
	
	

	1. 
	Osłony przed promieniowaniem na dolne partie ciała (dla personelu) w postaci fartucha z gumy ołowiowej mocowanego z boku stołu pacjenta i przed stopą stołu pacjenta po obu stronach stołu
	Tak
	Bez oceny
	

	2. 
	Interkom do komunikacji głosowej sterownia – sala zabiegowa
	Tak
	Bez oceny
	

	3. 
	Fartuch ochronny, dwuczęściowy (kamizelka + spódnica) wykonany z tworzywa bezołowiowego o ekwiwalencie minimum 0,5mm Pb w z przodu fartucha. Kamizelka z możliwością regulacji poprzez naramienny rzep. Garsonka zapinana na rzepy oraz pas biodrowy. Kieszonka do umieszczenia dozymetru. Możliwość dokupienia rękawków do kamizelki. 

Wybór rozmiarów po uzgodnieniu z Zamawiającym
	Tak, 4 szt.
	Bez oceny
	

	4. 
	Fartuch ochronny wykonany z tworzywa bezołowiowego o ekwiwalencie minimum 0,5mm Pb w z przodu fartucha wraz z częściową ochroną tyłu. Pasy tylne, krzyżujące się na plecach. Krzyżujące się pasy mocowane na biodrach za pomocą grubego rzepa. Zatrzaski do mocowania osłony na tarczycę, zapobiegające przesuwaniu się osłony. Kieszonka na dozymetr. 

Wybór rozmiarów po uzgodnieniu z Zamawiającym
	Tak, 4 szt.
	Bez oceny
	

	5. 
	Osłona na tarczycę wykonana z tworzywa bezołowiowego o ekwiwalencie minimum 0,5mm Pb w całości osłony. Długość śliniaka min. 10 cm, wysokość stójki min. 5 cm szerokość min. 22 cm, obwód min. 56 cm. Zapięcie magnetyczne. Wyposażona od spodu w dwa zatrzaski, które dopinają się do oferowanego fartucha. Osłona wykonana z materiału  bezołowiowego dwuwarstwowego.

Wybór rozmiarów po uzgodnieniu z Zamawiającym
	Tak, 6 szt.
	Bez oceny
	

	6. 
	Wieszak mobilny do przechowywania min. dziesięciu fartuchów ochronnych z dodatkowymi haczykami na akcesoria
	Tak
	Bez oceny
	

	7. 
	Okulary ochronne wykonane z lekkiego tworzywa z ochrona czołowa o równoważniku minimum 0,75mm Pb z możliwością korekcji wady wzroku - 4 sztuki, bez możliwości korekcji wady wzroku 4 sztuki.

Wybór okularów po uzgodnieniu z Zamawiającym
	Tak
	Bez oceny
	

	8. 
	Parawan chroniący przed promieniowaniem RTG. Parawan mobilny - 4 kołka skrętne. Część główna (dolna) osłony wykonana z metalu, kolor biały – medyczny. Po bokach 2 uchwyty. Rozmiar części głównej min. 78 cm (szerokość) x 104 cm (wysokość). Ochrona części głównej min. 1 mm Pb. Część górna - ruchoma wykonana z szyby akrylowej, ekwiwalent ołowiu min. 0,5 mm Pb. Szerokość szyby min. 70 cm. Możliwość regulacji wysokości szyby od w zakresie min. 115 cm do 188 cm.
	Tak
	Bez oceny
	

	9. 
	UPS podtrzymujący pracę angiografu przez min. 10 min (prześwietlenie, radiografia, wykonanie angiografii rotacyjnej, pomiary hemodynamiki, wyświetlanie wszystkich parametrów na monitorach, ruchy statywu i stołu pacjenta) w przypadku awarii zasilania
	Tak
	Bez oceny
	

	XIII
	Warunki instalacyjne
	
	
	

	1. 
	Wykonanie projektu ochrony radiologicznej i w przypadku konieczności dostosowanie pomieszczeń i instalacji do tych wymogów
	Tak
	Bez oceny
	

	2. 
	W przypadku mocowania statywu na suficie szyny jezdne mocowane do konstrukcji na wysokości sufitu (bez dodatkowych elementów obniżających, lub miejscowego obniżenia sufitu). Dopuszcza się dodatkowe elementy (nienośne) o wysokości maksymalnie 15 cm poniżej sufitu
	Tak
	Bez oceny
	

	3. 
	Wykonanie testów akceptacyjnych i specjalistycznych po zainstalowaniu urządzenia
	Tak
	Bez oceny
	

	XIV
	Pozostałe
	
	
	

	1. 
	Wykonawca, przed zawarciem Umowy, zobowiązany jest dostarczyć oświadczenie o zagwarantowaniu dostępności części zamiennych i materiałów eksploatacyjnych dla urządzeń składających się na przedmiot umowy przez okres udzielonej gwarancji oraz dostępności aktualizacji oprogramowania dla sprzętu IT i Angiografu z funkcją śródoperacyjnej tomografii stożkowej CT przez okres udzielonej gwarancji.
	Tak, oświadczenie załączyć do umowy
	Bez oceny
	

	2. 
	Gwarancja przez autoryzowany serwis, bez limitu skanów, w tym gwarancja na lampę RTG (podać okres)
	Minimum 24 miesiące
	Bez oceny
	

	3. 
	Instrukcja w języku polskim (dostawa z urządzeniem)
	Tak
	Bez oceny
	

	4. 
	Instruktaż stanowiskowy w miejscu instalacji dla personelu medycznego wskazanego przez Zamawiającego potwierdzony certyfikatami
	Tak
	Bez oceny
	

	5. 
	Szkolenie pracowników Pracowni Elektroniki Medycznej Zamawiającego
	Tak
	Bez oceny
	

	6. 
	W okresie gwarancji w ramach zaoferowanej ceny Wykonawca przeprowadzi przeglądy przedmiotu zamówienia w ilości i zakresie zgodnym z wymogami określonymi w dokumentacji technicznej łącznie z wymianą wszystkich części i materiałów eksploatacyjnych (zawartych w cenie oferty) niezbędnych do wykonania przeglądu, obejmujący naprawy w pełnym zakresie zgodnie z kartą gwarancyjną; ostatni przegląd w ostatnim miesiącu gwarancji
	Tak
	Bez oceny
	

	7. 
	Częstotliwość przeglądów
	Podać i opisać
	Bez oceny
	

	8. 
	Czas reakcji na zgłoszenie awarii – do 12 godz. (w dni robocze), czas usunięcia zgłoszonych usterek i wykonania napraw maks. 5 dni roboczych
	Tak
	Bez oceny
	

	9. 
	Przedłużenie okresu gwarancji następuje o pełny okres niesprawności dostarczonego przedmiotu zamówienia
	Tak
	Bez oceny
	

	10. 
	Autoryzowany serwis gwarancyjny
	Podać dane kontaktowe
	Bez oceny
	

	11. 
	Paszport techniczny (dostawa z urządzeniem)
	Tak
	Bez oceny
	

	12. 
	Broszury techniczne, instrukcje, foldery potwierdzające spełnienie wymagań
	Tak, załączyć do oferty
	Bez oceny
	


	SYSTEM PLANOWANIA DO ZABIEGÓW NEUROCHIRURGICZNYCH – 1SZT

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	Lp.
	Wymagania techniczne i eksploatacyjne
	Parametr graniczny/warunek wymagany
	Parametry techniczne oferowane przez Wykonawcę (podać zakres lub opisać*)
	Ocena punktowa za parametry podlegające ocenie 

	MOBILNY TOMOGRAF KOMPUTEROWY CBCT

	1
	System mobilny - zrobotyzowany
	Tak
	 
	Wymagane 

	2
	Masa własna poniżej 800 kg.
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	3
	Wstępnie zdefiniowane protokoły skanera bazujące na wzroście, wieku, wadze i regionach ciała
	Tak
	 
	Wymagane 

	4
	Wykonywanie skanów, transport i kalibracja obsługiwane z poziomu dołączonego bezprzewodowego ekranu dotykowego
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	5
	Standardowe napiecie 230 V 
	Tak
	 
	Wymagane 

	6
	Średnica gantry min 100 cm
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	7
	Urządzenie ALL in ONE – nie posiada dodatkowego wózka
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	8
	System poruszający się autonomicznie
	Tak
	 
	Wymagane 

	9
	Automatyczne zapamiętywanie pozycji parkowania oraz skanowania
	Tak
	 
	Wymagane 

	10
	Możliwość wykonania nieizocentrycznego skanu
	Tak
	 
	Wymagane 

	11
	Możliwość wykonania skanu 2D
	Tak
	 
	Wymagane 

	12
	Detektor cyfrowy płaski o rozmiarze min 40X40 cm 
	Tak
	 
	Wymagane 

	13
	Pole widzenia w 2D i 3D min. 25X25 cm
	Tak
	 
	Wymagane 

	14
	Możliwość poruszania się wzdłuż stołu operacyjnego w nieograniczonym przez system zakresie bez konieczności otwierania gantry
	Tak
	 
	Wymagane 

	15
	Możliwość wykonania badania po trajektorii wskaźnika nawigacji
	Tak
	 
	Wymagane 

	16
	Wizualizacja za pomoca wskaźnika laserowego punktu wskazanego na obrazowaniu 2D
	Tak
	 
	Wymagane 

	17
	Pojemność dysku min 4 TB 
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	18
	Komunikacja WiFi
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	19
	Dostępność portu USB-C 
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	20
	Dicom Viewer zintegrowany z monitorem sterującym
	Tak
	 
	Wymagane 

	21
	Dostawa uwzględni pakiet z fantomem kalibracyjnym urządzenia
	Tak
	 
	Wymagane 

	22
	System wyposażony w elektryczny silnik napędzający urządzenie
	Tak
	 
	Wymagane 

	23
	System wyposażony w akumulatory wykorzystywane do zasilenia napędu transportowego
	Tak
	 
	Wymagane 

	24
	System mogący wykorzystać posiadany przez szpital stół przezierny
	Tak
	 
	Wymagane 

	25
	Zakres napięcia do 120 kV
	Tak
	 
	Wymagane 

	26
	Zakres prądowy do 120 mA
	Tak
	 
	Wymagane 

	27
	Informacja o dawce dostępna przed wykonaniem skanu
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	28
	Raport napromieniowania w formacie Dicom
	Tak
	 
	Wymagane 

	29
	Minimalna grubość warstwy - 1mm
	Tak
	 
	Wymagane 

	30
	System kompatybilny z oferowanym systemem nawigacji, oferujący automatyczną rejestrację pacjenta
	Tak
	 
	Wymagane 

	PLATFORMA DO PLANOWANIA ZABIEGÓW NEUROCHIRURGICZNYCH

	1
	Rozwiązanie oparte o platformę serwerową umożliwiającą dostęp do oprogramowania w całej sieci szpitalnej lub o wielostanowiskową licencję oprogramowania
	Tak
	
	Wymagane 

	2
	Co najmniej 960 GB miejsca na SSD RAID
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt – Nie

	3
	Rozwiązanie oparte na systemie Microsoft Windows lub systemie równoważnym
	Tak
	 
	Wymagane 

	4
	Zaawansowane funkcje importu i eksportu danych (PACS, USB, CD/DVD,  i folder sieciowy)
	Tak
	 
	Wymagane 

	5
	Możliwość planowania wielu trajektorii w podejściu neurochirurgicznym
	Tak
	 
	Wymagane 

	6
	Elastyczne nadawanie kształtów 3D umożliwiające wizualizację trajektorii w zależności od przypadku (np. elektrody DBS, igły biopsyjne itp.)

	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt - Nie

	7
	Cel i punkt wejścia można wyświetlać we współrzędnych obrazów i DICOM
	Tak
	 
	Wymagane 

	8
	Zastosowanie marginesu bezpieczeństwa wokół trajektorii
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt - Nie

	9
	Weryfikacja trajektorii w rekonstrukcjach Axial, Coronal, Sagittal oraz wzdłuż i prostopadle do niej
	Tak
	 
	Wymagane 

	10
	Połączona wizualizacja informacji uzupełniających, takich jak drogi nerwowe, jądra czy elektrody
	Tak
	 
	Wymagane 

	11
	Planowanie trajektorii zabiegów z użyciem ramy stereotaktycznej
	Tak
	 
	Wymagane 

	12
	Stereotaktyczna lokalizacja obrazów MR/TK
	Tak
	 
	Wymagane 

	13
	Intuicyjna definicja punktów wyznaczających płaszczyznę pośrodkową
	Tak
	 
	Wymagane 

	14
	Definicja trajektorii (cel i wejście) we współrzędnych względnem płaszczyzny pośrodkowej (odległość i kąty)
	Tak
	 
	Wymagane 

	15
	Automatyczna syntetyczna segmentacja struktur w obszarze mózgu, wykonywana na podstawie obrazów MR (pozwala dopasowac obiekty do specyficznych danych pacjenta w oparciu o gęstość danych MR)
	Tak
	 
	Wymagane 

	16
	Dokładne mapowanie anatomiczne w oparciu o model sztucznej tkanki, opartej o 1.5T/3T/7T MR
	Tak
	 
	Wymagane 

	17
	Automatyczne wykrywanie części mózgu w zależności od uwzględnionej biblioteki obiektów.
	Tak
	 
	Wymagane 

	18
	Dopasowana lista obiektów do segmentacji w zależności od schematu postępowania i protokołu klinicznego
	Tak
	 
	Wymagane 

	19
	Narzędzie do nauki w celu wizualizacji i identyfikacji cech anatomicznych pacjenta na obrazach diagnostycznych oparte o okulary Mieszanej Rzeczywistości lub system równoważny
	Tak
	 
	Wymagane 

	20
	Szybka i dokładna fuzja w oparciu o algorytm wzajemnej integracji pozwala na jednoczesne wykorzystywanie wszystkich anatomicznych i funkcjonalnych zestawów danych
	Tak
	 
	Wymagane 

	21
	Fuzja uwzględniająca dwa rodzaje nakładania na siebie obrazów:
Sztywna - bez zmiany geometrii obrazowania,
Elastyczna - korygująca jedno z fuzjowanych obrazów względem drugiego (w tym Korekcja DTI w stosunku do obrazowania MR)
	Tak
	 
	Wymagane 

	22
	Automatyczna fuzja wielu technik, w tym TK, MRI (T1, T2, FLAIR, MRA), PET, SPECT
	Tak
	 
	Wymagane 

	23
	Automatyczny fuzja z wstępnym ustawieniem
	Tak
	 
	Wymagane 

	24
	Conajmniej dwie metody sprawdzenia poprawności fuzji
	 
	 
	 

	25
	Możliwość połączenia za pomocą fuzji serii zestawów danych obrazowych z różnych technik i punktów czasowych
	Tak
	 
	Wymagane 

	26
	Natychmiastowa, wysokiej jakości wizualizacja 3D umożliwiająca chirurgowi analizę i uzyskanie większej pewności diagnostycznej
	Tak
	 
	Wymagane 

	27
	Graficzne przedstawienie obrazów 3D na podstawie danych TK, MR, PET, SPECT z możliwością ich modyfikacji
	Tak
	 
	Wymagane 

	28
	Nakładanie wizualizacji zestawów danych 3D i danych do planowania chirurgicznego (obiekty objętościowe, trajektorie i oznakowane punkty)
	Tak
	 
	Wymagane 

	29
	Funkcje umożliwiające dodawanie adnotacji i pomiarów na obrazach (odległość, kąty i koła)
	Tak
	 
	Wymagane 

	30
	Jednoczesne wyświetlanie wielu serii obrazów medycznych.
	Tak
	 
	Wymagane 

	31
	Funkcja przycinania umożliwiająca przecięcie wizualizacji 3D płaszczyzną widoku wzdłuż zdefiniowanego kierunku
	Tak
	 
	Wymagane 

	32
	Szybkie i precyzyjne wyznaczanie obszarów patologicznych i anatomicznych struktur.
	Tak
	 
	Wymagane 

	33
	Automatyczna rekonstrukcja obiektu 3D na po wyznaczeniu obszaru na jedynie dwóch płaszczyznach.
	Tak
	 
	Wymagane 

	34
	Możliwosć przeglądania i korekty wyznaczonych obiektów "slice by slice".
	Tak
	 
	Wymagane 

	35
	Interaktywna detekcja celu podążająca za wskaźnikiem myszy lub dotyku palca na ekranie.
	Tak
	 
	Wymagane 

	36
	Automatyczna generacja raportu wolumetrycznego wyznaczonych obiektów zawierającego zdjęcie obiektu oraz geometryczne rozmiary
	Tak
	 
	Wymagane 

	37
	Oprogramowanie do traktografii posiadające wstępnie zdefiniowane szablony traktów.
	Tak
	 
	Wymagane 

	PLATFORMA NEURONAWIGACYJNA

	1
	Mobilny system nawigacyjny
	Tak
	 
	Wymagane 

	2
	Monitor o rozmiarze conajmniej 32'' i rozdzielczości 3840 X 2160 pixelii
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt - Nie

	3
	Mobilna kamera podczerwienii wyposażona w zmotoryzowaną możliwość regulacji kąta ustawienia
	Tak
	 
	Wymagane 

	4
	Komunikacja z WIFI
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt - Nie

	5
	Wydajny komputer wyposazony conajmniej w procesor Intel Core i7 - 9800 X - series octa core : 4.5 GHz, 24 GB RAM oraz 1TB SSD lub o parametrach równoważnych
	Tak
	 
	Wymagane 

	6
	Co najmniej 4 X 3G-SDI Video-In, DVI Video In, 2 X DP Video Out
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt - Nie

	7
	System nie wymaga UPS w celu ochrony przed utratą danych w razie utraty zasilania 
	Tak
	 
	Wymagane 

	8
	System nawigacji kompatybilny z oferowanym systemem planowania opartym o dynamiczny atlas anatomiczny detektujący, klasyfikujący i segmentujący obiekty na podstawie zróżnicowanej gęstości tkanek 
	Tak
	 
	Wymagane 

	9
	Oprogramowanie nawigacji czaszkowej 
	Tak
	 
	Wymagane 

	10
	Funkcja wirtualnego skalpela 
	Tak
	 
	Wymagane 

	11
	Automatyczne przełączanie obrazu w momencie użycia mikroskopu lub aparatu USG do spersonalizowanego widoku
	Tak
	 
	Wymagane 

	12
	Wizualizacja skóry, czaszki, kory, naczyn krwionośnych w jednym widoku 3D ( fuzja TK/MR/ANGIO )
	Tak
	 
	Wymagane 

	13
	Rejestracja bezdotykowa oparta o wskaźnik laserowy
	Nie
	 
	10 pkt - Tak, 0 pkt - Nie

	14
	Funkcja rejestracji ratunkowej – pozwalająca przywrócic rejestrację w oparciu o punkty anatomiczne w razie utraty dokładności 
	Tak
	 
	Wymagane 

	15
	Możliwość automatycznej rejestracji pacjenta przy użyciu śródoperacyjnej tomografii komputerowej w nawigacji czaszki
	Tak
	 
	Wymagane 

	16
	Integracja z systemem USG umożliwiająca śledzeniem sondy, akwizycję i nawigowanie obrazu 3D, oraz poprawę zestawu danych użytych do nawigacji w oparciu o śródoperacyjne dane USG
	Tak
	 
	Wymagane 

	17
	Integracja z mikroskopem posiadanym przez szpital (Leica Arveo, Zeiss Pentero 900 oraz Leica M530 OHX) z funkcją korekcji danych używanych do nawigacji w oparciu o obraz video z mikroskopu, zaplanowane wcześniej obiekty oraz anatomia widoczną w projekcji MIP
	Tak
	 
	Wymagane 

	18
	Możliwość wykonania biopsji bezramowej przy użyciu nawigowalnego prowadnika igły biopsyjnej
	Tak
	 
	Wymagane 

	19
	System dający możliwość rozbudowy o rejestrację pacjenta w oparciu o śródoperacyjny skan rezonansu magnetycznego bez konieczości fuzji z badaniem przedoperacyjnym
	Tak
	 
	Wymagane 

	20
	Zestaw instrumentów pozwalających na wykonywanie zabiegów czaszkowych
	Tak
	 
	Wymagane 

	21
	Nawigowalny prowadnik igły biopsyjnej pozwalający na wykonanie bezramowej biopsji mózgu
	Tak
	 
	Wymagane 

	22
	Zestaw adapterów do integracji instrumentów firm trzecich
	Tak
	 
	Wymagane 

	23
	Matryca do walidacji i rejestracji dodatkowych urządzeń
	Tak
	 
	Wymagane 

	24
	Zestaw 90 sztuk sterylnych markerów sferycznych
	Tak
	 
	Wymagane 

	25
	Zestaw 5 nawigowalnych igieł biopsyjnych
	Tak
	 
	Wymagane 

	26
	Zestaw 100 markerów przyklejanych do głowy pacjenta
	Tak
	 
	Wymagane 

	27
	Oprogramowanie nawigacji kręgosłupa
	 
	 
	 

	28
	Oprogramowanie umożliwiające rejestrację pacjenta w uparciu o punkty losowo zebrane z powierzchni jednego kręgu 
	Tak
	 
	Wymagane 

	29
	Oprogramowanie umożliwiające rejestrację pacjenta na podstawie wstępnie zaplanowanych punktów
	Tak
	 
	Wymagane 

	30
	Oprogramowanie umożliwiające automatyczne planowanie śrub
	Tak
	 
	Wymagane 

	31
	Możliwość nawigacji na obrazach z ramienia 3D lub tomografu śródoperacyjnego
	Tak
	 
	Wymagane 

	32
	Szybka rekonstrukcja obrazów 3D wykonanych tomografem śródoperacyjnym
	Tak
	 
	Wymagane 

	33
	Śledzenie wskaźnika w czasie rzeczywistym oraz do 4 dodatkowych instrumentów na ekranie nawigacji
	Tak
	 
	Wymagane 

	34
	Nawigowanie wstępnie skalibrowanych narzędzi
	Tak
	 
	Wymagane 

	35
	Możliwość importu danych pacjenta przed operacja z opcja podglądu podczas zabiegu
	Tak
	 
	Wymagane 

	36
	Możliwość integracji narzędzi firm trzecich
	Tak
	 
	Wymagane 

	37
	Instrument umożliwiający nawigowalne wiercenie co najmniej trzema średnicami wierteł
	Tak
	 
	Wymagane 

	38
	Uchwyt ramki pacjenta mocowany do wyrostków kolczystych 
	Tak
	 
	Wymagane 

	39
	Uchwyt ramki pacjenta mocowany do dwóch wkrętów Schanza
	Tak
	 
	Wymagane 

	40
	Zestaw instrumentów do wykonywania zabiegów kręgosłupowych
	Tak
	 
	Wymagane 

	41
	Zestaw instrumentów nawigowalnych do wiercenia 
	Tak
	 
	Wymagane 

	42
	Matryca do walidacji i rejestracji dodatkowych urządzeń
	Tak
	 
	Wymagane 

	43
	Zestaw adapterów do integracji instrumentów firm trzecich
	Tak
	 
	Wymagane 

	44
	Zestaw instrumentów do chirurgii małoinwazyjnej 
	Tak
	 
	Wymagane 

	45
	Zestaw instrumentów do mocowania śrub biodrowo-krzyżowych
	Tak
	 
	Wymagane 

	46
	Zestaw okularow MR opartych o technologię Mixed Reality kompatybilny z systemem planowania lub równoważnych
	Tak
	 
	Wymagane 

	47
	Zestaw 20 sztuk grotowkrętów Schanza (AO)
	Tak
	 
	Wymagane 


	Kolumna anestezjologiczna z windą – 19 szt.

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane / oceniane
	Parametry oferowane

	1. 
	Sufitowa jednostka anestezjogiczna – urządzenie zakwalifikowane do wyrobów medycznych klasy Iib
	TAK
	

	3. 
	Kolumna jednoramienna z ramieniem dwuczęściowym o całkowitym zasięgu poziomym w osiach łożysk: min 1900 (+/- 100)
	TAK
	

	4. 
	Pierwsza część ramienia (od osi przegubu stropowego do osi przegubu pośredniego): min 1000 mm (+/-100)
	TAK
	

	5. 
	Druga część ramienia (od osi przegubu pośredniego do osi obrotu głowicy): min 1000 mm (+/-100)
	TAK
	

	6. 
	Rotacja ramion w poziomie ≥ 330 stopni
	TAK
	

	7. 
	Obudowa sufitowa w kształcie kwadratu z uszczelką silikonową od strony sufitu podwieszanego.
	TAK
	

	8. 
	Podwójny system hamulców w przegubach kolumn (przegubu stropowego, przegubu pośredniego, obrotu głowicy) podstawowe – cierne, dodatkowe – pneumatyczne. Hamulce cierne zapewniające stabilne utrzymanie kolumny w pozycji w przypadku awarii układu hamulcowych
	TAK
	

	9. 
	Regulacja obrotu kolumny z możliwością nastawy ogranicznika
	TAK
	

	10. 
	Wymiary konsoli i charakterystyka:

Wysokość: min. 670 mm, wymiar głowicy max. 680 mm x 310 mm. 
Tylna i boczne ściany głowicy powinny umożliwić montaż do min 10 gniazd elektrycznych 
Gniazda gazowe powinny mieć możliwość rozmieszczenia na min. 3 stronach głowicy 
	TAK
	

	11. 
	Nośność netto kolumny (rozumiana jako waga zewnętrznej aparatury medycznej jaką można posadowić na głowicy): min 240 kg
	TAK
	

	12. 
	Wytrzymałość i nośność – kolumna, półki i przeguby ramion testowana na wytrzymałość obciążeniową zgodnie z normą IEC 60601-1
	TAK
	

	13. 
	Szyny nośne pod montaż półki lub innych akcesoriów wbudowane w ścianę głowicy z min. 2 stron lub szyny nośne zlokalizowane na narożnikach kolumn.
	TAK
	

	14. 
	Gniazda gazowe standard AGA na tylnej lub bocznej ścianie głowicy:
•         2 x próżnia, 
•         2 x sprężone powietrze: (AIR 5)

•         2 x O2 
•         1 x N2O (zasilanie z butli)

•         1 x AGSS

Gniazda elektryczne i teletechniczne na bocznych ścianach głowicy:
•          2 x RJ45,
•          4 x gniazdo elektryczne 230V, obwód pierwszy

•          4 x gniazdo elektryczne 230V, obwód drugi
•          8 x bolec wyrównania potencjałów,

•          2 x miejsca przygotowane do zamontowania gniazd światłowodowych,
•          1 x panel do obsługi hamulców i windy  lub 1 x uchwyt do obsługi hamulców i windy, który  można  zainstalować  na  dowolnej  szynie  montażowej  na  przedniej  lub  tylnej ścianie głowicy.

Gniazda elektryczne wyposażone w diodę sygnalizującą napięcie oraz klapki zapewniające min. IP44 dla uzyskania odpowiedniej ergonomii montowane pod kątem 45̊ lub równoległe. Oprawy gniazd obwodu pierwszego w innym kolorze niż oprawy gniazd drugiego obwodu.
	TAK
	

	15. 
	Wyposażenie kolumny: 
• uchwyty do pozycjonowania kolumny montowany na tylnej ścianie głowicy w ustawieniu najbardziej ergonomicznym, Uchwyty do pozycjonowania kolumny wyposażone w przyciski sterujące hamulcem. Przyciski membranowe, szczelne oznaczone korespondującym kolorem i symbolem odpowiadającym do umieszczonego na spodniej części ramienia nośnego
lub uchwyty  do  pozycjonowania  kolumny  wyposażone  w  przyciski  sterujące  ruchem  pionowym  windy.  Zwalnianie  hamulców  przegubów  ma odbywać  się  bezpośrednio  po  chwyceniu  uchwytu  dzięki  czujnikom pojemnościowym
• 1x półka montowana do szyny nośnej wyposażona w boczne szyny akcesoryjne do zawieszenia sprzętu dodatkowego 450 mm x 450 mm (+/-  80mm) o ładowności min. 50 kg
• Wysięgnik dwuramienny (dł. min. 400 mm) do mocowania drążka infuzyjnego, 

• drążek infuzyjny o długości 800 – 1000 mm z 4 hakami co 90̊
• możliwość wyposażenia kolumny w pilot przewodowy do obsługi hamulców i windy kolumny,

•  wbudowany uchwyt/mocowanie do zawieszenia aparatu do znieczulenia umożliwiający montaż aparatu co najmniej dwóch wiodących producentów.
	TAK
	

	16. 
	Wysokość kolumny wraz z gniazdami pozostaje na tej samej wysokości podczas podnoszenia i opuszczenia aparatu do znieczulenia.
	TAK
	

	17. 
	Kolumna łatwa w utrzymaniu czystości - gładkie powierzchnie, kształty zaokrąglone, bez ostrych krawędzi i kantów oraz wystających łbów śrub, nitów. Głowica zbudowana z jednolitych pionowych paneli gwarantująca łatwość utrzymania powierzchni w czystości.
	TAK
	


	Kolumna chirurgiczna z ramieniem pod monitor - 23 szt.

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane / oceniane
	Parametry oferowane

	1. 
	Sufitowa jednostka chirurgiczna – urządzenie zakwalifikowane do wyrobów medycznych klasy IIb
	TAK
	

	3. 
	Kolumna jednoramienna z ramieniem dwuczęściowym o całkowitym zasięgu poziomym w osiach łożysk: min 2200 mm. Pierwsza część ramienia (od osi przegubu stropowego do osi przegubu pośredniego): min 1200 mm.
Druga część ramienia (od osi przegubu pośredniego do osi obrotu głowicy): min. 1000 mm
Nie dopuszcza się ramion których jakakolwiek ze ścian ma budowę wklęsłą
	TAK
	

	4. 
	Rotacja ramion w poziomie ≥ 330 stopni
	TAK
	

	5. 
	Obudowa sufitowa w kształcie kwadratu z uszczelką silikonową od strony sufitu 
	TAK
	

	6. 
	Podwójny system hamulców w przegubach kolumn (przegubu stropowego, przegubu pośredniego, obrotu głowicy) podstawowe – cierne, dodatkowe – elektropneumatyczne
	TAK
	

	7. 
	Hamulce cierne zapewniające stabilne utrzymanie kolumny w pozycji w przypadku awarii układów hamulcowych
	TAK
	

	8. 
	Regulacja obrotu kolumny z możliwością nastaw ograniczników
	TAK
	

	9. 
	Wymiary głowicy i charakterystyka:
Wysokość: min.1250 mm, szerokość: maks. 480 mm, głębokość: maks.  310 mm
Tylna i boczne ściany głowicy powinny umożliwić montaż do min 20 gniazd. 
	TAK
	

	10. 
	Kolumna wyposażona w oświetlenie do zabiegów endoskopowych zainstalowane od spodu głowicy oświetlające podłogę oraz na górze ramienia. Każde z indywidualnym włącznikiem i regulacją jasności z panelu umieszczonego na ścianie głowicy.
	TAK
	

	11. 
	Nośność netto kolumny (rozumiana jako waga zewnętrznej aparatury medycznej jaką można posadowić na głowicy): min 140 kg
	TAK
	

	12. 
	Wytrzymałość i nośność – kolumna, półki i przeguby ramion testowana na wytrzymałość obciążeniową zgodnie z normą IEC 60601-1
	TAK
	

	13. 
	Prowadnice nośne pod montaż półek i innych akcesoriów zlokalizowane z przodu i z tyłu kolumny.
	TAK
	

	14. 
	Prowadnice wewnętrzne, niewystające ze ścian

lub szyny montażowe ukryte w narożnikach kolumny
	TAK
	

	15. 
	Gniazda gazowe standard AGA na tylnej lub bocznej ścianie głowicy: 

TYP 1 -15 kolumn:
•         2 x próżnia, 
•         1 x sprężone powietrze Air5

•         1 x sprężone powietrze Air8,

·   1xCO2

·   1xO2

TYP 2 -6 kolumn:
•        2 x próżnia, 
•        2x sprężone powietrze Air5

·  2xCO2

·  2xO2

· 1xAGSS

TYP 3 -2 kolumny:
•        2 x próżnia, 
•        2x sprężone powietrze Air5

·  2xO2

· 1xAGSS

Gniazda elektryczne i teletechniczne:TYP-1, TYP-2, TYP3
•          6 x RJ45 min. kat 6, 
•          6 x gniazdo elektryczne 230V obwód 1,

•          6 x gniazdo elektryczne 230V obwód 2,
•          12 x bolec wyrównania potencjałów,
•          1 x włącznik oświetlenia ambient , j.w.
•          2 x zaślepione gniazdo niskonapięciowe do późniejszego wykorzystania
Gniazda elektryczne wyposażone w diody informujące o zasilaniu oraz w klapki zapewniające min. IP44 dla uzyskania  odpowiedniej ergonomii montowane pod kątem 45̊ lub równolegle.
Gniazda elektryczne w dwóch kolorach różnych kolorach odpowiadającym dwóm obwodom.
	TAK
	

	16. 
	Wyposażenie kolumny:
•   4 półki na akcesoria montowane do głowicy kolumny wyposażona w boczne szyny akcesoryjne do zawieszenia sprzętu dodatkowego 550 mm x 450 mm (+/-  50 mm) o ładowności min.  50 kg każda

•    dolna półka wyposażona w szufladę z systemem samo domykającym. Możliwość łatwego, bez użycia narzędzi wyjęcia szuflady do mycia.
•    uchwyty do pozycjonowania kolumny mocowane na tylnej ścianie kolumny w ustawieniu najbardziej ergonomicznym. Uchwyty do pozycjonowania kolumny wyposażone w przyciski sterujące hamulcami. Przyciski membranowe, szczelne oznaczone korespondującym kolorem i symbolem odpowiadającym do umieszczonego na spodniej części ramienia nośnego,

lub

•   uchwyty  do  pozycjonowania  kolumny wyposażone  w  przyciski  sterujące  ruchem  pionowym  windy.  Zwalnianie  hamulców przegubów  ma odbywać  się  bezpośrednio  po  chwyceniu  uchwytu  dzięki  czujnikom pojemnościowym.

•   nawijacz kabli służący uporządkowania nadmiaru przewodów elektrycznych montowane do szyny przy każdej z półek

lub schowki na nadmiar kabli zamykane klapką

•     drążek infuzyjny teleskopowy o regulowanej wysokości, mocowany przy pomocy ramienia łamanego o długości min. 600 mm. Drążek zakończony czterema hakami na kroplówki
	TAK
	

	17. 
	Na bocznej ścianie kolumny wbudowany ekran w technologii dotykowej umożliwiający sterowanie hamulcami i oświetleniem w kolumnie oraz wszystkimi funkcjami lampy operacyjnej i kamery

lub 

sterowanie hamulcami za pomocą uchwytów dotykowych,  oświetlenie  sterowane  za  pomocą  dedykowanego  sterownika  na  ścianie kolumny  a  sterowanie  funkcjami  lampy  operacyjnej  i  kamery  za  pomocą  panelu lub ekranu  dotykowego  zamontowanego  przy lub na kolumnie np. na dodatkowym wysięgniku

lub 

sterowanie hamulcami za pomocą przycisków na specjalnych uchwytach zamontowanych na głowicy kolumny, sterowanie oświetleniem w kolumnie za pomocą specjalnego przełącznika umieszczonego na głowicy kolumny, 

sterowanie  funkcjami  lampy  operacyjnej  i  kamery  za  pomocą  panelu lub ekranu  dotykowego  zamontowanego  przy lub na kolumnie np. na dodatkowym wysięgniku 

lub za pomocą tabletu umieszczonego na głowicy kolumny 


	TAK
	

	18. 
	Razem z kolumna zamontowany ramię podwójne z uchwytem do powieszenia monitora z regulacją wysokości, pochylenia i obrotu. Przy monitorze ma znajdować się uchwyt z nakładkami do sterylizacji oraz schowek na zasilacz i nadmiar przewodów. Długość ramienia min. 1600 mm.
	TAK
	

	19. 
	Ramię pod monitor oraz kolumna montowana na jednej wspólnej osi.
	TAK
	

	20. 
	Kolumna łatwa w utrzymaniu czystości - gładkie powierzchnie, kształty zaokrąglone, bez ostrych krawędzi i kantów oraz wystających łbów śrub, nitów. Wszystkie ściany gładkie bez poprzecznych szczelin.
	TAK
	


	Kolumna pojedyncza –  55 szt.,                                                                                                                                                                                                w tym: 7 kolumna pojedyncza jednostanowiskowa, 24 kolumna pojedyncza dwustanowiskowa

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane / oceniane
	Parametry oferowane

	1. 
	Sufitowa jednostka zasilająca umożliwiająca ergonomiczne rozmieszczenie aparatury medycznej – urządzenie zakwalifikowane do wyrobów medycznych
	TAK
	

	2. 
	Urządzenie powinno być łatwe w utrzymaniu czystości – bez śrub, nitów, itp. wystających na powierzchniach ścianek.
	TAK
	

	4. 
	System składający się z zawieszonej pod sufitem płyty montażowej i podwieszonych do niej pary ramion z kolumną, zamontowaną po lewej lub prawej stronie łóżka pacjenta.
	TAK
	

	5. 
	Kolumna o wysokości min. 1000 mm, szerokości maks.  410 mm i głębokości maks. 310 mm zawieszona na ramieniu dwuczęściowym o długości 750 mm + 750 mm ( +/-120 mm)
	TAK
	

	6. 
	Szyny do montażu półek wbudowane wewnątrz głowicy, niewystające z min. z tyłu i przodu kolumny.
	TAK
	

	7. 
	W dolnej części kolumn zamontowana szyna akcesoryjna okalająca ją z trzech stron lub odrębne trzy szyny akcesoryjne z trzech stron głowicy kolumny
	TAK
	

	8. 
	Możliwość obrotu każdego przegubu ramienia i samej kolumny w zakresie min.  330 ̊
	TAK
	

	9. 
	Nośność kolumny (dopuszczalna waga wyposażenia i aparatury, które można zawiesić na każdej głowicy zasilającej kolumny) dla każdej ze stron po min. 180 kg
	TAK
	

	10. 
	Głowica w układzie pionowym.
	TAK
	

	11. 
	Gniazda gazów medycznych, elektryczne i teleinformatyczne umieszczone na tylnej lub bocznej ścianie głowicy.
	TAK
	

	12. 
	Kolumna pojedyncza jednostanowiskowa TYP1 

(ilość 2szt.)

Na głowicy poziomej, po stronie aparaturowej zainstalowane gniazda gazowe standard AGA: 

- 1x sprężone powietrze Air5, 

- 1x tlen, 

- 1x próżnia. 

Kolumna pojedyncza jednostanowiskowa TYP2

(ilość 5szt.)

Na głowicy poziomej, po stronie aparaturowej zainstalowane gniazda gazowe standard AGA: 

- 1x sprężone powietrze Air5, 

- 1x tlen, 

- 1x próżnia.

- 1xAGSS 

Kolumna pojedyncza dwustanowiskowa TYP1

(ilość 5szt.)

Na głowicy poziomej, po stronie aparaturowej zainstalowane gniazda gazowe standard AGA: 

- 2x sprężone powietrze Air5,  

- 2x tlen, 

- 2x próżnia. 

Kolumna pojedyncza dwustanowiskowa TYP2

(ilość 19szt.)

Na głowicy poziomej, po stronie aparaturowej zainstalowane gniazda gazowe standard AGA: 

- 1x sprężone powietrze Air5,  

- 1x tlen, 

- 1x próżnia.

- 1xAGSS 

Gniazda rozmieszczone w odległości                             zapewniającej włączenie reduktorów i nawilżaczy
	TAK
	

	13. 
	Co najmniej 6 gniazda elektryczne bryzgoszczelne z klapką IP44. 
	TAK
	

	14. 
	Co najmniej 6x bolce wyrównania potencjałów
	TAK
	

	15. 
	Gniazdka elektryczne zainstalowane w ściankach pod kątem 45° lub równolegle w stosunku do osi głowicy
	TAK
	

	16. 
	Miejsce pod instalacje przyzywową
	TAK
	

	17. 
	Gniazda RJ45 kategorii szóstej -  4 szt.
	TAK
	

	18. 
	Min. 2 półki o szerokości  530 mm i głębokości 480 ( +/- 50 mm) wyposażone w szyny boczne do montażu akcesoriów. Dolna półka z szufladą
	TAK
	

	19. 
	Półki o ładowności min. 50 kg
	TAK
	

	20. 
	Szuflady wyposażona w system samo-domykający. Możliwość łatwego wyjęcia szuflady bez użycia narzędzi.
	TAK
	

	21. 
	Możliwość zamontowania wysięgnika dwuramiennego do kardiomonitora
	TAK
	

	22. 
	Kolumna wyposażona w min. jeden drążek infuzyjny długości min. 1000 mm, z czterema hakami na płyny o obciążeniu min. 30 kg do zawieszenia stacji dokujących, pomp infuzyjnych, objętościowych lub żywieniowych
	TAK
	


	Lampa operacyjna – 19 szt.

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane / oceniane
	Punktacja
	Parametry oferowane

	1. 
	Dwukopułowa lampa operacyjna mocowana do sufitu wyposażona w kopułę główną i satelitę oraz ramię pod monitor
	TAK
	
	

	2. 
	Trójramienny system podwieszenia
	TAK
	
	

	3. 
	Obudowy kopuły głównej lampy w kształcie litery „X” wpisanej w koło 
lub lampa w kształcie wieloboku wpisanym w koło

lub lampa zaokrąglona z przestrzeniami umożliwiającymi przepływ powietrza z nawiewu laminarnego 

umożliwiająca pochylanie się lekarzom bez zasłaniania części pola operacyjnego
	TAK

Opisać i dołączyć schemat bądź zdjęcie
	
	

	4. 
	Obudowy kopuły satelitarnej lampy w kształcie litery „Y” wpisanej w koło 
lub lampa w kształcie wieloboku wpisanym w koło

lub lampa zaokrąglona z przestrzeniami umożliwiającymi przepływ powietrza z nawiewu laminarnego

umożliwiająca pochylanie się lekarzom bez zasłaniania części pola operacyjnego
	TAK

Opisać i dołączyć schemat bądź zdjęcie
	
	

	5. 
	Kształt każdej kopuły odpowiedni dla przepływu laminarnego, zapewniający nawiew na głowę oraz ramiona chirurga
	TAK
	
	

	6. 
	Źródło światła diody LED
	TAK
	
	

	7. 
	Diody LED światła operacyjnego o barwie białej.
	TAK
	
	

	9. 
	Diody emitujące bezcieniowe światło 
	TAK
	
	

	10. 
	Moduły diodowe światła głównego składające się z maks. czterech niezależnych diod, gdzie każda z nich posiada inną, indywidualną soczewką.
	TAK
	
	

	11. 
	Żywotność diody nie mniejsza niż 60 000 godzin.
	TAK
	
	

	12. 
	Sterowanie parametrami lamp przy pomocy paneli wykonanej w technologii dotykowej
	TAK
	
	

	13. 
	Regulacja lampą za pomocą wymiennych, sterylizowanych uchwytów umieszczonych centralnie na kopułach lamp
	TAK
	
	

	14. 
	Średnica pola roboczego dla czaszy głównej regulowana w zakresie  190 mm – 250 mm lub obustronnie większym
	TAK
	Średnica pola roboczego dla czaszy głównej regulowana w zakresie min. 140mm – 320 mm- 10 pkt.

Średnica pola roboczego dla czaszy głównej regulowana w zakresie 160 mm – 300 mm –  5 pkt.

Pozostałe dopuszczane zakresy – 0 pkt.

	

	15. 
	Średnica pola roboczego dla satelity regulowana w zakresie  190 mm –  270 mm lub obustronnie większym
	TAK
	Średnica pola roboczego dla satelity regulowana w zakresie min. 140 mm – 320 mm - 10 pkt.
Średnica pola roboczego dla satelity regulowana w zakresie 160 mm – 300 mm –  5 pkt.

Pozostałe dopuszczane zakresy – 0 pkt.

	

	16. 
	Regulacja średnicy pola roboczego realizowana w taki sposób, aby natężenie światła pozostało na takim samym poziomie (brak konieczności regulacji natężenia światła przy zmianie wielkości pola roboczego).
	TAK
	
	

	17. 
	Regulacja natężenia światła o przynajmniej w  5 stopniach.
	TAK
	
	

	18. 
	Maksymalna wartość natężenia oświetlenia w centralnym punkcie w odległości 1m nie gorsza niż 160 000 luks dla kopuły głównej i 140 000 luks dla satelity
	TAK
	
	

	19. 
	Natężenie światła regulowane w zakresie min. 12 ÷100% poprzez panel dotykowy.
	TAK
	
	

	20. 
	Głębokość oświetlenia min. 105 cm
	TAK
	głębokość oświetlenia ≥150 cm – 5 pkt.

głębokość oświetlenia <150 cm – 0 pkt.
	

	21. 
	Zakres rozpiętości zogniskowanego oświetlenia  min. 50cm – 155cm
	TAK
	
	

	22. 
	Temperatura barwowa regulowana min. w czterech krokach w zakresie min.  3900 - 5000K
	TAK
	
	

	23. 
	Współczynnik rekonstrukcji koloru (Ra) nie gorszy niż  95
	TAK
	
	

	24. 
	Współczynnik rekonstrukcji koloru czerwonego (R9) o wartości  nie gorszej niż 90
	TAK
	
	

	25. 
	Całkowity pobór mocy nie większy niż 160W
	TAK
	
	

	28. 
	Konstrukcja lampy umożliwiająca czyszczenie, dezynfekcję i sterylizację powszechnie stosowanymi środkami
	TAK
	
	

	29. 
	Gładka obudowa bez widocznych śrub, nitów, zaślepek, które powodują gromadzenie się brudu i utrudnia czyszczenie.
	TAK
	
	

	30. 
	Stopień ochrony kopuły lampy: min.  IP44
	TAK
	
	

	31. 
	Wielkość każdej z kopuł poniżej 72 cm
	TAK
	
	

	32. 
	Tryb oświetlenia dla potrzeb chirurgii mało inwazyjnej włączane dedykowanym przyciskiem realizowane przez dedykowane diody świecące w stronę pola operacyjnego
lub parametr zarządzany przez elektroniczny system monitorowania odległości i doświetlenia pola operacyjnego 
	TAK
	
	

	33. 
	Maksymalne natężenie napromieniowania jednej kopuły (irradiancja) przypadającego na jednostkę natężenia oświetlenia nie większe niż 3,9mW/m2
	TAK
	
	

	34. 
	Kopuła główna wyposażona w system aktywnej redukcji cieni (system czujników) który wyczuwa przesłonięte przez głowę chirurga segmenty lampy i automatycznie płynnie wzmocni emitowane oświetlenie w obszarach nie przesłoniętych utrzymując bezcieniowość na bardzo wysokim poziomie.
	TAK
	
	

	35. 
	System redukcji cieni z synchronizacją obu kopuł podnoszący natężenie światła w kopule satelitarnej w momencie przysłonięcia diod w kopule głównej.
	TAK/NIE
	TAK- 10 pkt.

NIE- 0 pkt.
	

	37. 
	Lampa zapewnia redukcję kontrastu pomiędzy powierzchnią oświetlaną a zacienioną.
	TAK/NIE
	TAK- 10 pkt.

NIE- 0 pkt.
	

	39. 
	Współczynnik D50/D10  min. 50%
	TAK
	
	

	40. 
	Rozpraszanie cienia z tubą: min. 98 %
	TAK
	
	

	41. 
	Rozpraszanie cienia z jedną maską: min. 75%
	TAK
	
	

	Kamera Full HD
	
	

	43. 
	Kamera Full HD zamocowana w kopule głównej
	TAK
	
	

	44. 
	Rozdzielczość min. 1080p (1920×1080)
	TAK
	
	

	45. 
	Pozycjonowanie kamery za pomocą wymiennego uchwytu sterylizowanego w autoklawie.
	TAK
	
	

	46. 
	Regulacja parametrów kamery:

1. Balansu bieli

2. Przysłony

3. Skupienia

4. Powiększenia (zoom, min  60 krotny)
	TAK
	
	

	47. 
	Automatyczna regulacja:

1. Przysłony

2. Skupienia
	TAK
	
	

	48. 
	Możliwość zatrzymania obrazu (stopklatka)
	TAK
	
	

	49. 
	Sterowanie kamery za pomocą panelu dotykowego.
	TAK
	
	

	Ramię do zawieszenia monitora z monitorem medycznym FHD
	
	

	50. 
	System mocowania VESA
	TAK
	
	

	51. 
	Ramię wyposażone w uchwyt sterylny
	TAK
	
	

	52. 
	Z tyłu zamykany schowek na zasilacz i nadmiar przewodów.
	TAK
	
	

	53. 
	Wysokiej klasy monitor medyczny fullHD
	TAK
	
	

	54. 
	Monitor o wielkości 27”
	TAK
	
	

	55. 
	Brightness: min. 800 cd/m2
	TAK
	
	

	56. 
	Współczynnik kontrastu: min. 1000:1
	TAK
	
	

	57. 
	Kąt widzenia: min. 178o.
	TAK
	
	

	58. 
	Wejścia: 

2 x DVI (single link)

1 x VGA

1 x Component

1 x SDI (3G)
	TAK
	
	

	59. 
	Wyjścia: 

1 x DVI (single link)

1 x SDI (3G)
	TAK
	
	

	60. 
	Stopień ochrony całego monitora min. IP33
	TAK
	
	

	61. 
	Waga do 9 kg.
	TAK
	
	

	62. 
	Na obudowie monitora zainstalowane odbojniki chroniące przed uszkodzeniami mechanicznymi
	TAK
	
	


	Lampa sufitowa operacyjno-zabiegowa - 2szt

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane / oceniane
	Parametry oferowane

	1. 
	Jednokopułowa lampa mocowana do sufitu
	TAK
	

	2. 
	Obudowa lampy w kształcie koła z otworami minimalizującymi zakłócenia przepływu laminarnego lub obudowa koła w kształcie zaokrąglonym. 
	TAK

Opisać i dołączyć schemat bądź zdjęcie
	

	3. 
	Kształt kopuł odpowiedni dla przepływu laminarnego, zapewniający nawiew na głowę oraz ramiona chirurga
	TAK
	

	4. 
	Źródło światła diody LED
	TAK
	

	6. 
	Diody LED emitujące bezpośredni
o światło białe, tzn. wykorzystujące „białe” diody
	TAK
	

	7. 
	Diody emitujące bezcieniowe światło 
	TAK
	

	8. 
	Możliwość wymiany pojedynczej diody LED w przypadku jej awarii. Zamawiający nie dopuszcza lamp z koniecznością wymiany jednocześnie kilku/zespołu diod.
	TAK
	

	9. 
	Żywotność diody nie mniejsza niż 50 000 godzin
	TAK
	

	10. 
	Sterowanie parametrami lampy przy pomocy panelu dotykowego znajdującego się przy kopule lub pokrętła znajdującego się na krawędzi kolumny
	TAK
	

	11. 
	Regulacja ustawienia lampy za pomocą wymiennych, sterylizowanych uchwytów umieszczonych centralnie na kopule
	TAK
	

	12. 
	Średnica pola roboczego regulowana w zakresie min. 180 mm –  270 mm
	TAK
	

	13. 
	Regulacja średnicy pola roboczego realizowana w taki sposób, aby natężenie światła pozostało na takim samym poziomie (brak konieczności regulacji natężenia światła przy zmianie wielkości pola roboczego).
	TAK
	

	14. 
	Regulacja natężenia światła o przynajmniej  6 stopni
	TAK
	

	15. 
	Maksymalna wartość natężenia oświetlenia w centralnym punkcie w odległości 1m nie gorsza niż 160 000 luks
	TAK
	

	16. 
	Natężenie światła regulowane w zakresie min. 10÷100% poprzez panel umieszczony na kopule lub ramieniu lampy
	TAK
	

	17. 
	Głębokość oświetlenia min.  105cm 
	TAK
	

	18. 
	Zakres rozpiętości zogniskowanego oświetlenia min. 50cm –  155cm
	TAK
	

	19. 
	Temperatura barwowa 4350K (+/-  150K)
	TAK
	

	20. 
	Współczynnik rekonstrukcji koloru (Ra) nie gorszy niż  95
	TAK
	

	21. 
	Współczynnik rekonstrukcji koloru czerwonego (R9) o wartości nie gorszej niż  90
	TAK
	

	22. 
	Całkowity pobór mocy max.85 W
	TAK
	

	25. 
	Konstrukcja lampy umożliwiająca czyszczenie,

dezynfekcję i sterylizację powszechnie

stosowanymi środkami
	TAK
	

	26. 
	Tryb oświetlenia dla potrzeb chirurgii mało inwazyjnej
	TAK
	

	27. 
	Maksymalne natężenie napromieniowania jednej kopuły (irradiancja) przypadającego na jednostkę natężenia oświetlenia nie większe niż 3,6mW/m2
	TAK
	

	28. 
	Rozpraszanie cienia z tubą symulującą pole operacyjne dla kopuły głównej: 100%
	TAK
	

	29. 
	Rozpraszanie cienia z jedną maską dla kopuły:  min. 45%
	TAK
	


	Lampa zabiegowa – 16szt 

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane
	Parametry oferowane

	1. 
	Jednokopułowa lampa mocowana do sufitu
	TAK
	

	2. 
	Zestaw wyposażony w dwa ramiona w tym jedno uchylne.
	TAK
	

	3. 
	Obudowa lampy w kształcie zaokrąglonym z otworem w jej centralnej części
lub obudowa lampy w kształcie wieloboku foremnego 

lub obudowa lampy w kształcie zaokrąglonym  
	TAK

Opisać i dołączyć schemat bądź zdjęcie
	

	4. 
	Waga kopuły poniżej 3,5 kg.
	TAK
	

	5. 
	Źródło światła diody LED
	TAK
	

	6. 
	Kopuła lampy wyposażona w min. 6 diod w konstrukcji jednoogniskowej
	TAK
	

	7. 
	Diody LED emitujące bezpośrednio światło białe, tzn. wykorzystujące „białe” diody
	TAK
	

	8. 
	Żywotność diody nie mniejsza niż 60 000 

50 000 godzin
	TAK
	

	9. 
	Sterowanie parametrami lamp przy pomocy panelu membranowego znajdującego się na krawędzi kopuły 

lub przy pomocy pokrętła znajdującego się na krawędzi kopuły. 
	TAK
	

	10. 
	Możliwość regulacji ustawienia lampy za pomocą wymiennych, sterylizowanych uchwytów umieszczonych na kopule w bezpośrednim sąsiedztwie jej mocowania.
	TAK
	

	11. 
	Średnica pola roboczego: min.170mm
	TAK
	

	12. 
	Regulacja natężenia światła o przynajmniej w 5 stopniach lub płynnie.
	TAK
	

	13. 
	Maksymalna wartość natężenia oświetlenia w centralnym punkcie w odległości 1m nie gorsza niż  60 000 luks
	TAK
	

	14. 
	Natężenie światła regulowane w zakresie min.  30÷100% 
	TAK
	

	15. 
	Głębokość oświetlenia min. 150cm 
	TAK
	

	16. 
	Temperatura barwowa 4350K (+/-  200K)
	TAK
	

	17. 
	Współczynnik rekonstrukcji koloru (Ra) nie gorszy niż  95
	TAK
	

	18. 
	Współczynnik rekonstrukcji koloru czerwonego (R9) o wartości nie gorszej niż  90
	TAK
	

	19. 
	Całkowity pobór mocy maks.  60 W
	TAK
	

	22. 
	Konstrukcja lampy umożliwiająca czyszczenie, dezynfekcję i sterylizację powszechnie stosowanymi środkami bez widocznych śrub nitów itp.
	TAK
	

	23. 
	Możliwość wymiany pojedynczej diody LED w przypadku jej awarii. Zamawiający nie dopuszcza lamp z koniecznością wymiany jednocześnie kilku/zespołu diod.
	TAK
	

	24. 
	Maksymalne wymiary kopuły: 250 mm x  440 mm
	TAK
	


	Most medyczny:

Jednostanowiskowy – 21 szt.
Dwustanowiskowy – 2 szt.,

Trzystanowiskowy – 10 szt.

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane
	Parametry oferowane

	1. 
	Sufitowa jednostka zasilająca umożliwiająca ergonomiczne rozmieszczenie aparatury medycznej z podziałem na stronę aparaturową i infuzyjną – urządzenie zakwalifikowane do wyrobów medycznych
	TAK
	

	2. 
	Urządzenie powinno być łatwe w utrzymaniu czystości – bez śrub, nitów, itp. wystających na powierzchniach ścianek.
	TAK
	

	3. 
	System składający się z zawieszonej pod sufitem belki i podwieszonych do niej dwóch ruchomych wózków, rozmieszczonych po obu stronach łóżka pacjenta:
- wózek aparaturowy po lewej stronie łóżka z zwieszoną pod nim kolumną - głowica pozioma - wyposażona w gniazda gazowe i elektryczne, drążki nośne dla półek , z możliwością ustawienia na półce respiratora i zawieszenia kardiomonitora 
- wózek infuzyjny po prawej stronie łóżka głowica pionowa  z gniazdami gazowymi i elektrycznymi przeznaczona do zawieszania drążków infuzyjnych do pomp infuzyjnych oraz kroplówek, szuflad i półek.
	TAK
	

	4. 
	Kolumna po stronie infuzyjnej o wysokości min. 1000 mm z ramieniem o długości min 400 mm, głowica z szynami montażowymi do montażu półek, wysięgników itp.
Kolumna po stronie aparaturowej z głowica poziomą o szer. min 600mm
	TAK
	

	5. 
	Belka mocowana do stropu, zawieszona na wysokości powyżej 200 cm nad podłogą. Wymiary belki ok.  600 mm x 215mm (+/- 40 mm)
	TAK
	

	6. 
	Belka wyposażona w zestaw oświetleniowy składający się z trzech wbudowanych lamp:
- oświetlenie ogólne stanowiska
- oświetlenie pacjenta do badań
- oświetlenie nocne
	TAK
	

	7. 
	Oświetlenie ogólne stanowiska umieszczone na górze belki (światło pośrednie, odbite od sufitu)
	TAK
	

	8. 
	Oświetlenie pacjenta do badań umieszczone na dole belki (skierowane bezpośrednio na pacjenta)
	TAK
	

	9. 
	Oświetlenie nocne (światło rozpraszające ciemności bez zakłócania snu pacjentów, odbite od podłogi) umieszczone na dole kolumny pod wózkiem aparaturowym lub na ramieniu głowicy
	TAK
	

	10. 
	Oświetlenie ogólne stanowiska i oświetlenie pacjenta do badań z wyłącznikami umieszczonymi na kolumnie lub ścianie
	TAK
	

	11. 
	Belki sąsiadujących stanowisk połączone 
	TAK
	

	12. 
	Możliwość przesuwania wózków wzdłuż belki w zakresie min 80 cm
	TAK
	

	13. 
	Możliwość obrotu kolumny pod wózkiem aparaturowym osi w zakresie min 300 ̊
	TAK
	

	14. 
	Ruch wózka aparaturowego i infuzyjnego wzdłuż belki blokowany pneumatycznie lub elektromagnetycznie z panelu na głowicy (aparaturowy) i uchwytów na tylnej ścianie głowicy kolumny infuzyjnej

lub za pomocą uchwytów zamontowanych na szynach instalacyjnych obu wózków. 
	TAK
	

	15. 
	Nośność kolumny (dopuszczalna waga wyposażenia i aparatury, które można zawiesić na głowicy zasilającej kolumny) dla obu stron po min. 100 kg
	TAK
	

	16. 
	Wymogi dotyczące głowicy pod wózkiem aparaturowym:
	
	

	17. 
	Na głowicy poziomej, po stronie aparaturowej zainstalowane gniazda gazowe standard AGA: 
- 2x sprężone powietrze, 
- 2x tlen, 
- 2x próżnia. 
Gniazda rozmieszczone w odległości zapewniającej włączenie reduktorów i nawilżaczy
	TAK
	

	18. 
	Co najmniej 10 gniazda elektryczne bryzgoszczelne z klapką IP44. Co najmniej 10 bolce wyrównania potencjałów
	TAK
	

	19. 
	Gniazdka elektryczne zainstalowane równolegle w stosunku do osi głowicy
	TAK
	

	20. 
	Miejsca przygotowane pod instalację w przyszłości dodatkowych gniazd niskoprądowych – 1 szt.
	TAK
	

	21. 
	Gniazda RJ45 kategorii szóstej - 2 szt.
	TAK
	

	22. 
	Pod głowicą po stronie aparaturowej zawieszone rury montażowe przeznaczone do instalacji akcesoriów medycznych o długości min. 1200mm, m.in. drążka infuzyjnego do pomp infuzyjnych i worków na kroplówki, półek i szuflady
lub szyny montażowe 

przeznaczone do instalacji akcesoriów medycznych o długości min. 800mm, m.in. drążka infuzyjnego do pomp infuzyjnych i worków na kroplówki półek, szuflady 
	TAK
	

	23. 
	Wózek po stronie aparaturowej wyposażony w jeden drążek infuzyjny długości min. 1000 mm, z czterema hakami na płyny o obciążeniu min. 30 kg do zawieszenia stacji dokujących, pomp infuzyjnych, objętościowych i żywieniowych
	TAK
	

	24. 
	Zamontowany wysięgnik do kardiomonitora z możliwością jego obrotu i pochylenia.
	TAK
	

	25. 
	Wysięgnik do mocowania drążka infuzyjnego jednoramienny, obrotowy, o zasięgu min. 30 cm
	TAK
	

	26. 
	Min. 2 półki o szerokości 530 mm i głębokości  480 (+/- 50 mm) wyposażone w szyny boczne do montażu akcesoriów. Dolna półka z szufladą.

Dopuszcza się również półki o wymiarach 630 mm x 440 mm.
	TAK
	

	27. 
	Wymogi dotyczące głowicy pod wózkiem infuzyjnym
	
	

	28. 
	Głowica w układzie pionowym.
	TAK
	

	29. 
	Gniazda gazów medycznych, elektryczne i teleinformatyczne umieszczone na tylnej lub bocznej ścianie głowicy.
	TAK
	

	30. 
	Kolumna zasilająca pod wózkiem aparaturowym pionowa, o wysokości min. 100 cm, zawieszone na wysokości od 40 do 70 cm nad podłogą
	TAK
	

	31. 
	Zwalnianie blokady pneumatycznej przyciskami na ściance kolumny lub/i przyciskami na uchwytach
lub za pomocą uchwytów dotykowych
	TAK
	

	32. 
	Z przodu głowicy, na jej całej długości wbudowane dwie pionowe szyny do mocowania półek i innego wyposażenia 
	TAK
	

	33. 
	Możliwość regulacji wysokości zawieszenia półki oraz innego wyposażenia przez użytkownika
	TAK
	

	34. 
	Na ściankach głowicy zasilającej zainstalowane poziome szyny montażowe do zawieszania drobnego wyposażenia: po jednej szynie na lewej i na prawej ściance oraz z tyłu głowicy zasilającej lub szyna okalająca typu „U”
	TAK
	

	35. 
	Gniazda gazowe standard AGA: 
- 2x sprężone powietrze, 
- 2x tlen, 
- 2x próżnia. 
Gniazda rozmieszczone w odległości zapewniającej bezkolizyjne włączenie reduktorów i nawilżaczy 
	TAK
	

	36. 
	Co najmniej 14 gniazd elektrycznych z bolcem uziemienia. Co najmniej 14 bolców wyrównania potencjałów
	TAK
	

	37. 
	Gniazdka elektryczne zainstalowane w ściankach pod kątem 45° lub równolegle w stosunku do osi głowicy
	TAK
	

	38. 
	Miejsca przygotowane pod instalację w przyszłości dodatkowych gniazd niskoprądowych – 2 szt.
	TAK
	

	39. 
	Gniazdo RJ45 6 szt.
	TAK
	

	40. 
	Gniazda teleinformatyczne systemu medycznego 2 szt.
	TAK
	

	41. 
	Półka o wymiarach 400x450 mm ± 50 mm Możliwość regulacji wysokości zawieszenia półki na kolumnie przez użytkownika o nośności min. 50 kg wyposażona w boczne szyny montażowe i szufladą na drobne przedmioty.
	TAK
	

	42. 
	Kolumna wyposażona w min. jeden drążek infuzyjny długości min. 1000 mm, z czterema hakami na płyny o obciążeniu min. 30 kg do zawieszenia stacji dokujących, pomp infuzyjnych, objętościowych i żywieniowych
	TAK
	


	Kolumna  płuco serce - 1szt

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane
	Parametry oferowane

	1. 
	Sufitowa jednostka – urządzenie zakwalifikowane do wyrobów medycznych klasy IIb
	TAK
	

	3. 
	Kolumna jednoramienna z ramieniem dwuczęściowym o całkowitym zasięgu poziomym w osiach łożysk: min.1500 mm max. 2000 mm.
Nie dopuszcza się ramion których jakakolwiek ze ścian ma budowę wklęsłą
	TAK
	

	4. 
	Druga cześć ramienia uchylna pozwalająca na elektryczną regulację wysokości głowicy w zakresie min. 500 mm.
	TAK
	

	5. 
	Rotacja ramion w poziomie ≥ 330 stopni
	TAK
	

	6. 
	Obudowa sufitowa w kształcie kwadratu z uszczelką silikonową od strony sufitu 
	TAK
	

	7. 
	Hamulce cierne zapewniające stabilne utrzymanie kolumny w pozycji w przypadku awarii układów hamulcowych
	TAK
	

	8. 
	Regulacja obrotu kolumny z możliwością nastaw ograniczników
	TAK
	

	9. 
	Wymiary głowicy i charakterystyka:
Głowica pozioma o szerokości:  nie większej niż 830 mm. 

Tylna i przednia ściany głowicy powinien umożliwić montaż do min 20 gniazd. 
	TAK
	

	10. 
	Nośność netto kolumny (rozumiana jako waga zewnętrznej aparatury medycznej jaką można posadowić na głowicy): min  114 kg
	TAK
	

	11. 
	Wytrzymałość i nośność urządzenia testowana na wytrzymałość obciążeniową zgodnie z normą IEC 60601-1
	TAK
	

	12. 
	Gniazda gazowe standard AGA na tylnej lub przedniej ścianie głowicy: 
•         2 x próżnia, 
•         2 x sprężone powietrze, 

•         2 x tlen, 

•         1 x AGSS,
Gniazda elektryczne i teletechniczne:
•          6 x RJ45 min. kat 6, 
•          6 x gniazdo elektryczne 230V obwód 1,

•          6 x gniazdo elektryczne 230V obwód 2,
•          8 x bolec wyrównania potencjałów,
Gniazda elektryczne wyposażone w diody informujące o zasilaniu oraz w klapki zapewniające min. IP44.

Gniazda elektryczne w dwóch kolorach różnych kolorach odpowiadającym dwóm obwodom.
	TAK
	

	13. 
	Kolumna łatwa w utrzymaniu czystości - gładkie powierzchnie, kształty zaokrąglone, bez ostrych krawędzi i kantów oraz wystających łbów śrub, nitów. Wszystkie ściany gładkie bez poprzecznych szczelin.
	TAK
	


	Myjnia do kaczek i basenów – 23 szt

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane/ oceniane
	Parametry oferowane

	1. 
	Urządzenie fabrycznie nowe - rok produkcji 2022 i nowsze
	TAK
	

	2. 
	Rama i obudowa wykonane ze stali kwasoodpornej klasy AISI304 lub lepszej bez elementów plastikowych.
	TAK
	

	3. 
	Komora mycia głęboko tłoczona, bez spoin, wykonana z jednego elementu w postaci leja z pochyleniem sufitu.
	TAK
	

	4. 
	Komora i orurowanie wykonane ze stali kwasoodpornej klasy min. AISI 304
	TAK
	

	5. 
	Maksymalne wymiary urządzenia:

Wysokość:  maksymalnie 1.350 mm, Szerokość: 450 mm,

Głębokość: 580 mm
	TAK
	

	6. 
	Pojemność na jeden cykl minimum dwie „kaczki” lub jeden „basen” i jedna „kaczka”
	TAK
	

	7. 
	Drzwi otwierane uchylnie, w dół, gwarantujące załadunek na ergonomicznej wysokości. 
	TAK
	

	8. 
	Automatyczne otwieranie i zamykanie drzwi 
	TAK
	

	9. 
	Automatyczne uruchomienie ustalonego programu po zamknięciu drzwi komory
	TAK – 5 pkt.

NIE – 0 pkt.
	

	10. 
	System mycia składający się z wielu dysz stałych i obrotowych, gwarantujący najwyższy poziom mycia. 
	TAK
	

	11. 
	Elementy grzejne poza komorą myjni . Moc Elementów grzejnych – min.  3,75 kW
	TAK
	

	12. 
	Dwie pompy dozujące środki chemiczne (detergent i odkamieniacz) z możliwością nastawienia dozowania bezpośrednio z panelu sterowania, dla każdego programu oddzielnie
	TAK
	

	13. 
	Minimum 5 programów mycia i dezynfekcji dostępne bezpośrednio z panelu sterowania (za pomocą trzech oddzielnych klawiszy funkcyjnych)
	TAK
	

	14. 
	Możliwość modyfikowania programów myjących przez użytkownika, dostęp do modyfikacji zabezpieczony kodem cyfrowym.
	TAK
	

	15. 
	Nastawialna temperatura dezynfekcji – standard pracy przy 93°C
	TAK
	

	16. 
	Sterowanie mikroprocesorowe – automatyczny przebieg cyklu bez potrzeby ingerencji ze strony użytkownika
	TAK
	

	17. 
	Blokada drzwi podczas trwania cyklu
	TAK
	

	18. 
	Zabezpieczenie przed zalaniem
	TAK
	

	19. 
	Wyświetlacz LCD, wszystkie komunikaty w języku polskim (wyświetlane informacje to m.in. typ programu, wartość A0, temperatura w komorze, aktualna faza cyklu)
	TAK
	

	20. 
	Akustyczna i dźwiękowa informacja o błędach i awariach
	TAK
	

	21. 
	Pompa cyrkulacyjna o mocy co najmniej  0,75kW
	TAK
	

	22. 
	Samodezynfekcja urządzenia poprzez wszystkie dysze natryskowe obejmująca zbiornik wody, wytwornicę pary, orurowanie, komorę mycia i odpływ
	TAK
	

	23. 
	Wbudowana wytwornica pary zintegrowana ze zbiornikiem wodnym
	TAK
	

	24. 
	Maksymalny poziom emitowanego hałasu ≤50 dB
	50 dB – 0 pkt

<50 dB – 5 pkt
	

	25. 
	Podłączenie wody zimnej i ciepłej – ¾”
	TAK
	

	26. 
	Odpływ Ø 110 mm
	TAK
	

	27. 
	Podłączenie elektryczne 400V 50 Hz, całkowita moc urządzenia nie przekraczająca 9 kW
	TAK
	

	28. 
	Urządzenie posiadające certyfikat CE
	TAK
	

	29. 
	Urządzenie spełniające normy PN EN 15883-1/-3
	TAK
	

	30. 
	Program mycia i dezynfekcji z potwierdzoną skutecznością eliminacji Clostridium difficile. Załączyć dokument niezależnej instytucji potwierdzający skuteczność procesu myjni wobec sporów Clostridium difficile.
	TAK
	

	31. 
	Deklaracja zgodności CE, potwierdzające, że oferowany wyrób  oznakowany jest znakiem CE - dołączyć do oferty
	TAK
	


	RTG  stacjonarne PREMIUM – 1szt

	Nazwa:

	Typ:

	Wytwórca:

	Kraj pochodzenia:

	L.p.
	Opis
	Parametry wymagane / oceniane
	Parametry oferowane
	Sposób oceny

	1. 
	informacje ogólne
	
	
	

	2. 
	Istotne elementy oferowanego aparatu RTG, tj. generator, lampa rentgenowska, stół kostny, zawieszenie/zawieszenia sufitowe wyprodukowane przez tego samego wytwórcę
	TAK


	
	Bez punktacji

	3. 
	Deklaracja zgodności na cały cyfrowy aparat lub Certyfikat CE


	TAK
	
	Bez punktacji

	4. 
	Aparat fabrycznie nowy – rok produkcji: 2022 i nowsze
Nie dopuszcza się egzemplarzy powystawowych, rekondycjonowanych, demonstracyjnych, itp.
	TAK
	
	Bez punktacji

	5. 
	Aparat sufitowy z dwoma zmotoryzowanymi kolumnami – (jedna kolumna z lampą, druga z detektorem; kolumny na niezależnych zawieszeniach lub zintegrowane na jednym zawieszeniu), stół jednostronnie podparty
	TAK, podać
	
	Bez punktacji

	6. 
	Aparat do wykonywania zdjęć kostnych oraz fluoroskopii 
	TAK
	
	Bez punktacji

	7. 
	KOLUMNA lampy RTG
	Podać 

nazwę wytwórcy
	
	

	8. 
	Statyw z lampą mocowany na suficie
	TAK
	
	Bez punktacji

	9. 
	Zakres ruchu kolumny z lampą – wzdłuż
	>= 300 [cm]
	
	Bez punktacji

	10. 
	Zakres ruchu kolumny z lampą – poprzecznie 
	>= 200 [cm]
	
	Bez punktacji

	11. 
	Ruchy kolumny z lampą wzdłuż oraz w poprzek manualne i silnikowe
	TAK
	
	Bez punktacji

	12. 
	Ruchy manualne kolumny z lampą wzdłuż oraz w poprzek wspomagane serwomotorycznie
	TAK
	
	Bez punktacji

	13. 
	Zakres pionowego ruchu lampy 


	>= 160 [cm]
	
	>= 180 [cm] – 10 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	14. 
	Zmotoryzowany ruch lampy w pionie
	TAK
	
	Bez punktacji

	15. 
	Zakres obrotu lampy (kolumny z lampą lub zintegrowanego zawieszenia) wokół osi pionowej 
	>= 330 [(]
	
	Bez punktacji

	16. 
	Zakres obrotu lampy wokół osi poziomej
	>= 240 [(]
	
	Bez punktacji

	17. 
	Wielofunkcyjny, dotykowy panel LCD zlokalizowany na kołpaku umożliwiający odczyt i ustawianie parametrów ekspozycji 
	TAK
	
	Bez punktacji

	18. 
	Modyfikacja parametrów ekspozycji min.: kV, mAs i ms bezpośrednio z dotykowego panelu sterującego usytuowanego na kołpaku lampy rtg
	TAK
	
	Bez punktacji

	19. 
	Modyfikacja wielkości ogniska, wybranej komory AEC, stanowiska pracy bezpośrednio z dotykowego panelu sterującego usytuowanego na kołpaku lampy rtg
	TAK
	
	Bez punktacji

	20. 
	Zlokalizowany na kołpaku lampy czytelny wyświetlacz SID, kąta lampy i detektora lub wyświetlenie tych wartości na monitorze dotykowym.
	TAK, opisać
	
	Bez punktacji

	21. 
	Automatyczny ruch nadążny lampy zgodnie z pionowym ruchem uchwytu z detektorem oraz ruchem pionowym blatu stołu – utrzymanie stałego SID
	TAK
	
	Bez punktacji

	22. 
	Automatyczny ruch nadążny lampy i detektora wzdłuż stołu

dla detektora pod stołem oraz dla detektora ustawionego prostopadle do blatu stołu (ekspozycje przez stół – promieniem bocznym)
	TAK
	
	Bez punktacji

	23. 
	Automatyczny ruch nadążny lampy i detektora wzdłuż stołu

dla detektora pod stołem oraz lampy ustawionej pod kątem (ekspozycje skośne z zachowaniem synchronizacji promień centralny - środek detektora)
	TAK
	
	Bez punktacji

	24. 
	Automatyczny ruch nadążny lampy i detektora w poprzek stołu (detektor pod blatem stołu, lampa nad pacjentem)
	TAK
	
	Bez punktacji

	25. 
	Automatyczne ustawienie się lampy prostopadle do detektora (lub na odwrót) po aktywacji pojedynczego przycisku 
	TAK
	
	Bez punktacji

	26. 
	Ilość pozycji ustawienia zespołu lampa detektor do zaprogramowania 
	>=800
	
	Bez punktacji

	27. 
	Podczas automatycznego przemieszczania się do docelowej pozycji ruchy we wszystkich osiach wykonywane są równocześnie, włączając w to obroty lampy i detektora
	TAK
	
	Bez punktacji

	28. 
	Lampa RTG 
	Podać typ i nazwę wytwórcy
	
	

	29. 
	Model i producent
	Podać
	
	Ten sam producent co aparatu – 10 pkt

Inny producent 
niż aparatu – 0 pkt

	30. 
	Wielkość ogniska małego 

(Zgodnie z IEC 60336)
	=< 0,6 [mm]
	
	Bez punktacji

	31. 
	Wielkość ogniska dużego 

(Zgodnie z IEC 60336)
	=< 1,0 [mm]
	
	Bez punktacji

	32. 
	Nominalna moc małego ogniska  


	>= 30 [kW]
	
	>= 40 kW– 5 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	33. 
	Nominalna moc dużego ogniska 


	>= 70 [kW]
	
	>= 80 kW – 5 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	34. 
	Pojemność cieplna anody 
	>= 350 [kHU]
	
	>= 800 kHU – 5 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	35. 
	Szybkość chłodzenia anody
	>= 100 [kHU/min]
	
	>= 160 kHU/min – 
5 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	36. 
	Pojemność cieplna kołpaka lampy rtg 
	>= 2,0 [MHU]
	
	>= 2,4 MHU – 5 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	37. 
	Anoda szybkoobrotowa, szybkość wirowania anody 
	>=  8500 [obr./min]
	
	Bez punktacji

	38. 
	Miernik dawki na stałe wbudowany w kolimator lampy RTG
	TAK
	
	Bez punktacji

	39. 
	Kolimator ze świetlnym symulatorem pola ekspozycji 
	TAK
	
	Bez punktacji

	40. 
	Zakres obrotu kolimatora 
	>= +/- 45 [°]
	
	Bez punktacji

	41. 
	W kolimatorze dostępne filtry dodatkowe z funkcją automatycznej zmiany filtra
	TAK, opisać
	
	Bez punktacji

	42. 
	Generator RTG
	Podać typ i nazwę wytwórcy
	
	

	43. 
	Generator wysokiej częstotliwości
	TAK
	
	Bez punktacji

	44. 
	Moc generatora 

(zgodnie z normą IEC 601)
	>= 65 [kW]
	
	Bez punktacji

	45. 
	Max prąd w radiografii 
	>= 800 [mA]
	
	Bez punktacji

	46. 
	Max wartość mAs
	>= 600 [mAs]
	
	Bez punktacji

	47. 
	Zakres napięć w radiografii 
	>= (40–150)[kV]
	
	Bez punktacji

	48. 
	Najkrótszy czas ekspozycji 
	=< 1 [ms]
	
	Bez punktacji

	49. 
	Automatyka AEC
	TAK
	
	Bez punktacji

	50. 
	K0LUMNA Z DETEKTOREM
	Podać nazwę wytwórcy
	
	

	51. 
	Statyw z detektorem mocowany na suficie
	TAK
	
	Bez punktacji

	52. 
	Zakres ruchu kolumny z detektorem – wzdłuż
	>= 300 [cm]
	
	Bez punktacji

	53. 
	Zakres ruchu kolumny z detektorem – poprzecznie 
	>= 200 [cm]
	
	Bez punktacji

	54. 
	Ruchy kolumny z detektorem wzdłuż oraz w poprzek manualne i silnikowe
	TAK
	
	Bez punktacji

	55. 
	Ruchy manualne kolumny z detektorem wzdłuż oraz w poprzek wspomagane serwomotorycznie
	TAK
	
	Bez punktacji

	56. 
	Zakres ruchu środka detektora w pionie 


	>= 160 [cm]
	
	>= 180 [cm] – 10 pkt.

mniejsze wartości – 
0 pkt.

	57. 
	Obrót detektora wokół osi pionowej 
	>= 90 [°]
	
	Bez punktacji

	58. 
	Przechył detektora wokół osi poziomej
	>= 90 [°]
	
	Bez punktacji

	59. 
	Układ AEC 
	TAK
	
	Bez punktacji

	60. 
	Kratka przeciwrozproszeniowa umożliwiająca wykonanie zdjęcia płuc min. z 170 [cm]
	TAK, podać parametry
	
	Bez punktacji

	61. 
	Możliwość wyciągania i wymiany kratki bez pomocy narzędzi
	TAK
	
	Bez punktacji



	62. 
	Pochłanialność płyty obudowy – ekwiwalent Al 
	≤ 0,7 mm Al
	
	Bez punktacji

	63. 
	Odległość płyta przednia – powierzchnia detektora 
	=< 6 [cm]
	
	Bez punktacji

	64. 
	DETEKTOR ZABUDOWANY W KOLUMNIE SUFITOWEJ
	
	
	

	65. 
	Detektor do wykonywania zdjęć kostnych
	TAK
	
	Bez punktacji

	66. 
	Detektor zabudowany w kolumnie lub wyjmowany z kolumny
	TAK
	
	Detektor zabudowany – 
20 pkt

Detektor wyjmowany – 0 pkt

	67. 
	Wymiary pola aktywnego detektora 
	>=(34x42) [cm]
	
	>=(42x42) [cm] – 20 pkt

mniejsze wartości – 
0 pkt

	68. 
	Rozdzielczość detektora (liczba pikseli) 
	>= 7 000 000
	
	Bez punktacji

	69. 
	Rozmiary piksela 
	=< 150 [µm]
	
	Bez punktacji

	70. 
	Głębokość akwizycji  
	>= 14 [bit]
	
	Bez punktacji

	71. 
	DQE dla 1 pl/mm
	>= 50 [%]
	
	Bez punktacji

	72. 
	Materiał warstwy scyntylacyjnej wykonany w technologii CsI (jodek cezu)
	TAK
	
	Bez punktacji

	73. 
	Detektor BEZPRZEWODOWY
	
	
	

	74. 
	Detektor do wykonywania zdjęć kostnych
	TAK
	
	Bez punktacji

	75. 
	Wymiary pola aktywnego detektora 
	>=(34x42) [cm]
	
	Bez punktacji

	76. 
	Rozdzielczość detektora (liczba pikseli) 
	>= 6 000 000
	
	Bez punktacji

	77. 
	Rozmiary piksela 
	=< 150 [µm]
	
	Bez punktacji

	78. 
	Głębokość akwizycji  
	>= 14 [bit]
	
	Bez punktacji

	79. 
	DQE dla 1 pl/mm
	>= 50 [%]
	
	Bez punktacji

	80. 
	Materiał warstwy scyntylacyjnej wykonany w technologii CsI (jodek cezu)
	TAK
	
	Bez punktacji

	81. 
	Detektor wyposażony w zintegrowaną rączkę do przenoszenia detektora
	TAK/NIE
	
	Tak – 20 pkt

Nie – 0 pkt

	82. 
	Nastołowa ładowarka z dodatkową baterią
	TAK
	
	Bez punktacji

	83. 
	STÓŁ RTG
	Podać 

nazwę wytwórcy
	
	

	84. 
	Stół jednostronnie podparty
	TAK
	
	Bez punktacji

	85. 
	Długość blatu stołu wystająca poza podstawę
	>= 210 [cm]
	
	Bez punktacji

	86. 
	Obszar pokrycia pacjenta detektorem
	>= 180 [cm]
	
	Bez punktacji

	87. 
	Szerokość blatu stołu
	>= 70 [cm]
	
	Bez punktacji

	88. 
	Max. obciążenie stołu
	≥ 200 [kg]
	
	Bez punktacji

	89. 
	Minimalna wysokość blatu od podłogi
	=< 56 [cm]
	
	=< 50 [cm] – 5 pkt.

większe wartości – 
0 pkt.

	90. 
	Maksymalna wysokość blatu od podłogi
	>= 90 [cm]
	
	Bez punktacji

	91. 
	Pochłanialność blatu – ekwiwalent Al.
	=< 1,0 [mm Al.]
	
	Bez punktacji

	92. 
	Przełączniki nożne do sterowania wysokością stołu 
	TAK
	
	Bez punktacji

	93. 
	DODATKOWE FUNKCJE I WYPOSAŻENIE
	
	
	

	94. 
	Obrazowanie kości długich na stojąco
	≥ 150 cm
	
	Bez punktacji

	95. 
	Podest oraz odpowiednia kratka do obrazowania kości długich na stojąco
	Tak, opisać
	
	Bez punktacji

	96. 
	Obrazowanie kości długich dla pacjenta na stole
	≥ 140 cm
	
	Bez punktacji

	97. 
	Maksymalny SID z jakiej możliwe jest wykonywanie zdjęć kości długich na stojąco oraz wraz z odpowiednią kratką przeciwrozproszeniową
	≥ 180 cm
	
	≥ 300 cm – 10 pkt

< 300 cm – 0 pkt.

	98. 
	STACJA TECHNIKA
	
	
	

	99. 
	Monitor o przekątnej
	>= 19”
	
	Bez punktacji

	100. 
	Pamięć obrazów diagnostycznych (ilość obrazów) ≥ 1000
	TAK
	
	Bez punktacji

	101. 
	Czas akwizycji pojedynczego obrazu radiograficznego z detektora cyfrowego i wyświetlenia na monitorze w pełnej rozdzielczości
	=< 10 [s]
	
	Bez punktacji

	102. 
	Wybór i konfiguracja programów anatomicznych
	TAK
	
	Bez punktacji

	103. 
	Ilość programów anatomicznych
	>= 800
	
	Bez punktacji

	104. 
	Nagrywarka CD /  DVD
	TAK
	
	Bez punktacji

	105. 
	Możliwość rejestracji pacjentów poprzez pobranie danych z systemu HIS / RIS oraz manualna
	TAK
	
	Bez punktacji

	106. 
	Obsługa protokołów DICOM min:
• DICOM Send
• DICOM Print

• DICOM Storage Commitment

• DICOM Worklist 
	TAK, podać
	
	Bez punktacji

	107. 
	Funkcje obróbki obrazów, min:
• obrót obrazów - opisać
• lustrzane odbicie
• powiększenie (zoom)
• funkcje ustawiania okna optycznego (zmiana jasności i kontrastu)
• wyświetlanie znaczników 

• dodawanie komentarzy 
	TAK, opisać
	
	Bez punktacji

	108. 
	POZOSTAŁE WYMAGANIA
	
	
	

	109. 
	Wykonanie w cenie oferty testów odbiorczych i specjalistycznych
	TAK
	
	Bez punktacji

	110. 
	Wykonanie w cenie oferty szkolenia techników i lekarzy w zakresie obsługi i aplikacji zaoferowanego sprzętu
	TAK
	
	Bez punktacji

	111. 
	Instrukcja obsługi w języku polskim dostarczana z aparatem
	TAK
	
	Bez punktacji

	112. 
	Interkom do komunikacji głosowej sterownia – pokój badań
	TAK
	
	Bez punktacji

	113. 
	Pełna gwarancja na zaoferowany aparat na min. 24 miesiące
	TAK, podać
	
	Bez punktacji

	114. 
	Dokumenty potwierdzające, że przedmiot zamówienia został wprowadzony do obrotu i używania na terenie Polski - zgodnie z przepisami ustawy o wyrobach medycznych z dnia 20 maja 2010 roku  (Dz. U. Nr 107, poz. 679).
	Tak, dostarczyć z aparatem
	
	Bez punktacji
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