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KOSZTORYS OFERTOWY

PRZEDMIAR

Cena Wartosc
jednostkow netto

a netto [kol.3 x
[zt/km] kol.4]

Przewidywana
iloé¢ drog do
wyréwnania

Nazwa wykonywanej

Lp. roboty

1 2 3 4 5

Naprawa odcinka drogi
poprzez jej wyréwnanie,
podtuzne i poprzeczne z
nadaniem prawidtowych
spadkdéw z jednoczesng
likwidacjg ubytkow
gruntowych, zanizen

i kolein oraz odpowiednim
zageszczeniu walcem
samojezdnym stalowym o
masie min. 6 ton z
bebnem wibracyjnym

250 km

Nalezny podatek VAT

Warto$¢ brutto




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

Nazwa zadania: Réwnanie drég gminnych

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem ksztattowania nawierzchni drég gruntowych, w tym cze$ciowo
utwardzonych kruszywem.

1.2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem ksztattowania, profilowania (wyré6wnania) hawierzchni
gruntowych naturalnych i ulepszonych - czesciowo utwardzonych kruszywem.

1.3. Okres$lenia podstawowe

- Profilowanie drogi gruntowej - mechaniczne poprawienie poprzecznego i podtuznego
przekroju drogi w celu wyréwnania wybojow 1 kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia

drogi.
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace zakresu robot

W  zakresie  ksztaltowania (wyrownania) droég  gruntowych przewiduje  si¢
nastepujaca technologie wykonania robot - przywrocenia profilu drogi:

- w przypadku gdy w podlozu drogi zalegaja grunty spoiste, nalezy je spulchni¢
1 rozdrobni¢ przy uzyciu zrywarki lub pluga.

- wyrownanie korony drogi z nadaniem wymaganych spadkéw podluznych
1 poprzecznych nalezy wykona¢ przejSciem rowniarki.

- po wyrownaniu 1 sprofilowaniu droge gruntowa nalezy zagesci¢. Nawierzchnie
gruntowg zageszcza si¢ przy wilgotnosci optymalnej. Zageszczenie nalezy uznaé za
dostateczne gdy nie wystepuja Slady po przejezdzie sprzetu zageszczajacego lub gdy
w zalezno$ci od rodzaju drogi nie istnieje mozliwo$¢ poprawy jej stanu i mozliwos¢
zageszczania moze pogorszyc¢ jej stan .

2. SPRZET

Sprzet stosowany do wykonania ksztaltowania nawierzchni gruntoweyj:



e zrywarki lub ptugi, kultywatory do ewentualnego spulchnienia gruntow,

e rowniarki lub spycharki, do wyréwnanie profilu poprzecznego i podtuznego drogi,

e walce samojezdne stalowe o masie min 6 ton z begbnem wibracyjnym — do
zaggszczenia drogi,

3. WYKONANIE ROBOT
3.1. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania robdt przy ksztaltowaniu nawierzchni powinien by¢ zgodny
z ustaleniami z Zamawiajacym oraz ST.

Profilowanie drogi

Profilowanie drogi na dluzszym odcinku, na ktorym znajduje si¢ wicksza liczba
wybojow, kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego i podtuznego przekroju
drogi i wyrdownania jej nierownosci W celu lepszego odwodnienia drogi. Profilowanie drogi
zaleca si¢ wykonywa¢ rdwniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez uzycie innego sprzetu, np.
spycharek. Profilowanie najlepiej jest wykonywaé¢ po S$rednim deszczu, gdy grunt
jest nawilgocony, co ufatwia zaréwno S$cinanie gruntu na nierdwnos$ciach, jak i jego
zageszczenie. Liczba przejazdow rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rézna
i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania.
W czasie profilowania rowniarka powinna:

e wyrownywa¢ wyboje ziemig otrzymang przez S$cigcie nierownosci, powstatych
z materialu wyniesionego z wybojow przez kola pojazdéw w czasie suchej pogody
oraz z nierdOwnomiernego zageszczenia jezdni,
e odtworzy¢ profil pierwotny nie dopuszczajac do przesunigcie otrzymanej stad
ziemi ku poboczom, tylko osi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein.
Profilowang drogg, nalezy watowa¢ walcem drogowym, zwlaszcza przy spulchnieniu
1 rozscieleniu gruntu na drodze. Profilowang droge zaleca sig, ze wzgledow
organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore rowniarka moze naprawic¢ w ciggu 1-2 dni.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania wykonanych robodt

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

e wyglad zewngtrzny wykonanego ksztattowania nawierzchni drogi,

e poprawnos$¢ profilu podluznego 1 poprzecznego, nawigzujacego do pozostatej
powierzchni jezdni 1 umozliwiajacego sptyw powierzchniowy wad,

e stopien zaggszczenia nalezy uzna¢ za prawidlowy gdy nie wystepuja Slady po
przejezdzie sprzgtu zageszczajacego w przypadkach to umozliwiajacych.



5. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest km wyréwnanej drogi gruntowe;.
6. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ustalonym zakresem, opisem przedmiotu
zamoOwienia,  technologia, @ ST 1  wymaganiami  osoby  wskazanej przez
Zamawiajacego - odbioru ilosciowego 1 jako$ciowego.

7. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu

2. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego BN-
68/8931-04

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
fatg

4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.



