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UWAGA
Dopuszcza sie zastosowanie technologii i materiatow innych, w petni
réwnowaznych, pod warunkiem, ze Wykonawca, biorgcy udziat w postepowaniu o

udzielenie zamowienia publicznego, zapozna sie:

e ze szczegbtowg charakterystykg systemu, materiafu, rozwigzania przyjetego w

niniejszym projekcie oraz ich parametrami technicznymi, okreslonymi w kartach

technologicznych i Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogdlne
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z realizacjg inwestycji pod
nazwg OGRODZENIE BOISKA SPORTOWEGO W BICZYCACH GORNYCH NA TERENIE GMINY
CHELMIEC

1.2. Zakres zastosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy podstawe opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspdlne dla
robét objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

e Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

* Polecenie Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu
realizacji roboét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

e Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

* Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i
przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia

* Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$é dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

o Slepy kosztorys — wykaz roboét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

e Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot
zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe;j lub jej
elementu.

m
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1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje | wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowe;j i jeden komplet SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

Wykonawca zorganizuje na wiasny koszt zaplecze socjalne dla personelu budowy na
terenie placu budowy

Na terenie placu budowy brak jest zrodta zasilania w energig elektryczng i wode..

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, niezbedne do
realizacji inwestycji zgodnie z wykazem. Wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg
dokumentacje projektowg oraz projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng) zostang
przekazane Wykonawcy z chwilg podpisania umowy.

1.5.3. Zgodnosc robot z dokumentacja projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z
nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentagji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegolnych dokumentdéw obowigzuje
kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w ,Ogdéinych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac biedow lub opuszczen w dokumentach

kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ projektanta, ktéry
dokona odpowiednich uzupetnien i poprawek.

W przypadku rozbieznoéci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowa i ST.

Dane okreé$lone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywacd
zgodnoéé¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogag przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i wplynie to na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie

e e e e T T e S S e T S e R e S e e
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materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oéwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robét, wygody spofecznosci i innych.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych
przy realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z wtasciwym
zarzadcg drogi.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu kotowego i pieszego,
Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z
Zamawiajgcym.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inspektorem nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inspektorem nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych treéé bedzie
zatwierdzona przez Inspektorem nadzoru. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie | przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene umowna,.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:
e utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
e podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy
oraz bedzie unikac uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spoteczne;j i
innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegéiny wzglad na:
e lokalizacjg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk,
e $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
% zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami |ub substancjami
toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
mozliwoscig powstania pozaru.

N
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiafy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone
do uzycia. '

Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
robét ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgodg na uzycie tych materiatdw od wiasciwych
organdéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wta$ciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwg czasowa
dla wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

s R T e e T e e
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1.5.9. Ograniczenie obciazer osi pojazdéw

Wykonawca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatéw i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Pojazdy
i tadunki powodujace nadmierne obcigZzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
napraweg wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnodci Wykonawca ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia Zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypemieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego).

Wykonawca begdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby wszystkie roboty zwigzane z przedmiotowym
przedsiewzigciem byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposodb zwigzane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych

%
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urzadzen lub metod i w sposob ciggty bedzie informowac Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materiatéw

Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Kierownika Robot.

Zatwierdzenie partii materialtdbw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania SST w
czasie postepu robot.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ziozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Jesli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatéw do innych robét, niz te, dla ktdrych zostaty zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sig niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjgciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiafow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu, gdy bedg
one potrzebne do robét byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swojg
jako$¢ i witasciwosé do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Migjsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa Ilub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego o swoim zamiarze, co najmniej 2 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jedli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie
moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Dopuszcza sie zamieszczenie w ofercie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby)
innych producentéw pod warunkiem:

— e e e e e e e e e e e e e )
e ——————————— e "

Strona 12



OS8ST-00.00 Wymagania ogdine
M
— spetnienia tych samych lub réwnowaznych wiasciwosci technicznych,

— Przedstawienie w ofercie zamiennych rozwigzan na pi$mie (dane techniczne, atesty,
dopuszczenia do stosowania, uzyskanie akceptacii projektanta).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizaciji robét, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego; w przypadku braku ustalern w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektora Nadzoru Inwestorskiego kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwosé wariantowego uzycia
sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nie moze byé pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa.

4.1. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez wiasciwy zarzad drogi pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie Zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

“
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor Nadzoru Inwestorskiego,
poprawione przez Wykonawce na wtasny Koszt.

Sprawdzenie i wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadnosé.

Decyzje Inspektora Nadzoru Inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru Inwestorskiego uwzgledni wyniki badan materiatow
i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
dodwiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru Inwestorskiego beda wykonywane nie poézniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg
zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jako$ci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on
zamierzony sposob wykonywania robdét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:
a) czes$é ogolng opisujaca;
e organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
e organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
e bhp,
e wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
o wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegoinych
elementow robdt,

e e ]
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e system (sposdb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,
* wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli,

b) czgSC szczegbtowg opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilos¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do Magazynowania i zatadunku
materiatow

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

e sposdb i procedure pomiaréw i badar prowadzonych podczas dostaw materiatow i
wykonywania poszczegoélnych elementéw robét,

° sposob postgpowania z materiatami i robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robé6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac zatozong jakos$¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét i jakosci materiatéw.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru Inwestorskiego moze
zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajgcy.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkgji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedzie mieé zapewniong mozliwo$é udziatu w
pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
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pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego kopie
raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w
programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego na
formularzach wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru Inwestorskiego
uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatow u zrédta
ich wytwarzania i zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaC zgodno$¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze pobierac probki materiatéw i prowadzié¢
badania niezaleznie od Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru Inwestorskiego poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze sig wylgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatdw i rob6t z dokumentacjg projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych Iub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, ktére

posiadaja;

e certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

e deklaracje zgodnoéci lub certyfikat zgodnoséci z:

% Polskg Normg

% Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi
SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.
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Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

Protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego w
szczegolnosci:

%+ pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

“» protokot przekazania Wykonawcy terenu budowy,

% umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
% protokoty odbioru robét,

«+ protokoty z narad i ustalen,

< korespondencje na budowie

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentacjg projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego o zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w $lepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukohczenia
wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu
miesigczne] ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

7.2. Zasady okreslania iloSci robét i materialéw

Diugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegblnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej.

%
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Jesli SST whasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m? jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé
wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiardw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujgcym etapom
odbioru:

o odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

o odbiorowi ostatecznemu,

o odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskiego.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Odbidr bedzie
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przeprowadzony niezwlocznie, nie poézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

Jakosc i iloéé robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru Inwestorskiego na
podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr ostateczny roboét
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robo6t oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz Zamawiajgcego.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego zakoriczenia robot i
przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora Nadzoru Inwestorskiego i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektows i
SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sig z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych Iub robét
uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét
odbioru ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:
¢ dokumentacje projektowa,
e szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupefniajgce lub zamienne),
e rejestry obmiaréw (oryginaty),
e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z SST,
e deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SST

M
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W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3 ,Odbior ostateczny robot".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ustalenia ogdine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartosé
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajgce sig na jej wykonanie, okreélone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.
Wykonawca okresli ceny na wszystkie elementy zamowienia wymienione w
przedmiarze robét opracowujac kosztorys ofertowy wg nastepujacych zasad:
= kosztorys ofertowy nalezy opracowac¢ w formie uproszczonej z cenami jednostkowymi,
tzn. kazda pozycja kosztorysu ofertowego powinna zawierac: nr kolejny pozycji, kod SST,
opis robdt, jednostke obmiaru, iloS¢ robédt, cene jednostkows i warto$é danej pozycji
netto,

= ceny jednostkowe, warto$¢ pozycji i ceng oferty nalezy podawaé z doktadnoscig do
dwoch miejsc po przecinku,

s wszystkie pozycje kosztorysu muszg zawierac¢ ceny jednostkowe z narzutami,

= wykonawca jest zobowigzany uwzglednic wszystkie pozycje robot opisane w
przedmiarze robdt. Pozycje, przy ktorych nie zostang podane ceny za ich wykonanie
(niewypetnione pozycje przedmiaru robdt przez Wykonawceg), nie bedg dodatkowo
optacone po wykonaniu prac, gdyz Zamawiajacy przyjmuje, ze koszt ich zostat pokryty
przez inne ceny podane w przedmiarze robot.

= cena jednostkowa kazdej pozycji kosztorysowej musi obejmowac koszty bezposrednie,
robocizny, materiatéw, zakupu, pracy sprzetu i transportu technologicznego oraz koszty
posrednie i zysk,

= ceny umieszczone przy poszczegdlnych pozycjach przedmiaru robét musza obejmowac
koszty wszystkich nastepujgcych po sobie faz operacyjnych, niezbednych dla
zapewnienia zgodnosci wykonania tych robdt z rysunkami i wymaganiami zawartymi w
projekcie wykonawczym i opisie w przedmiarze robot a takze z wiedzg techniczng i
sztuka, budowlang.

= podane w przedmiarze robot podstawy naktadéw rzeczowych (w postaci numeréw tablic
KNNR-6w, KNR-6w itp. sg dla oferentdow nieobowigzkowe (mogg by¢ zmienione przez
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wykonawce lub pominigte) podane sg one jedynie w celu okreélenia zakresu czynnosci
(szczegotowy opis danej roboty) i utatwienia oferentom wyliczenia wysokosci wiasnej
ceny jednostkowej, przy uwzglednieniu zastosowania niezbgdnego sprzetu wedtug
wlasnego uznania oferenta

= Ceny jednostkowe okreslone przez oferentéw w poszczegdinych pozycjach kosztorysu
ofertowego powinny obejmowac:

Koszty bezposrednie

koszty bezposrednie, w tym:

= koszty wszelkiej robocizny potrzebne do wykonania danej pozycji przedmiaru robét,
obejmujace ptace bezposrednie, ptace uzupetniajace, koszty ubezpieczen spotecznych
i podatki od ptac,

= koszty materiatow podstawowych i pomocniczych potrzebne do wykonania danej pozycji
przedmiaru robot, obejmujace rowniez koszty dostarczenia materiatow z miejsca ich
zakupu bezposrednio na stanowiska robocze lub do miejsca sktadowania na placu
budowy,

= koszty zatrudnienia wszelkiego sprzgtu budowlanego, niezbednego do wykonania danej
pozycji przedmiaru robot, obejmujgce réwniez koszty sprowadzenia sprzetu na plac
budowy, jego montazu i demontazu po zakornczeniu robét,

Koszty ogdine budowy, w tym:

* koszty zatrudnienia przez Wykonawce personelu kierowniczego, technicznego
i administracyjnego budowy, obejmujace wynagrodzenie tych pracownikow,

= ogoine koszty prowadzenia dziatalno$ci gospodarczej przez wykonawce.

* ryzyko obcigzajgce wykonawce i kalkulowany zysk;

= wszelkie inne koszty, opfaty i naleznosci, zwigzane =z wykonywaniem robdét,
odpowiedzialnoscig materiaing i zobowigzaniami wykonawcy wynikajgcymi z tresci
rysunkow, specyfikacji technicznych, warunkéw umowy oraz przepiséw dotyczacych
wykonywania robét budowlanych,

Cena ofertowa nie podlega waloryzacji i zmianie do konca realizacji przedmiotu
zamowienia.
Waluty oferty: Cena zostanie podana przez Wykonawce w walucie polskiej.

Rozliczenie robét dodatkowych

W przypadku wystgpienia rob6t dodatkowych w trakcie realizacji zaméwienia, to jest
takich robdt, ktérych w trakcie opracowywania dokumentacji mimo nalezytej starannosci nie
mozna bylo przewidziec, rozliczenie tych robét nastapi wg nastepujacych zasad:

Wykonawca przy udziale Zamawiajgcego sporzadzi protokét koniecznosci
uzasadniajgcy konieczno$¢ wykonania robét dodatkowych,

Wykonawca ztozy oferte Zamawiajgcemu na wykonanie robét dodatkowych w postaci
kosztorysu ofertowego przed wykonaniem tych robot. Wykonawca moze przystapi¢ do
realizacji robét dodatkowych dopiero po akceptacji kosztorysu ofertowego przez
Zamawiajgcego.

Kosztorys ofertowy w formie kalkulacji szczegdtowej Wykonawca opracuje opierajac
sie:
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= podstawa wyceny - ogblne dostepne Katalogi Naktadow Rzeczowych lub kalkulacje
zaktadowe,

= wysoko$¢ stawki roboczogodziny, kosztdw posrednich oraz zysk zostanie przyjeta z
Informatora wydawnictwa Sekocenbud jako wielkosci Srednie z okresu opracowania
kosztorysu ofertowego,

= ceny materiatbw wraz z kosztami zaopatrzenia zostang przyjete jako $rednie z
Informatoréw wydawnictwa Sekocenbud z okresu opracowania kosztorysu ofertowego.
W przypadku braku informacji o danym materiale w wydawnictwie Sekocenbudu, cene
materiatu nalezy przyja¢ jako wyliczong srednig z hurtowni zlokalizowanych na terenie
Gérnego Slaska powiekszong o $rednie koszty zaopatrzenia przyjete z Informatora
Sekocenbudu.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Dokumentacja projektowa:

= Jednostka autorska: PROJBUD, 33-390 tgcko, tel. 0-18 44 46 373,

e-mail: proj-bud@pro.onet.pl
Zestawienie dokumentacji projektowej:

» Dokumentacja projektowa pod nazwg MODERNIZACJA BOISK DO GIER
ZESPOLOWYCH PRZY ZESPOLE SZKOt. W BYSTREJ PODHALANSKIEJ”

s Ustawy:

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (z pézn. zm.).

= Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz.
177 z pozn. zm.).

= Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881
z pézn. zm).

= Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz.
U. 22002 r. Nr 147, poz. 1229).

» (stawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz.
1321 z pdzn. zm.).

» Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony Srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627 z pdzn.zm.).

Rozporzadzenia:

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w Sprawie
systemdéw oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania
znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

» Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie
okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania
europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania,
uchylfania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

» Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w
sprawie ogoéinych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz.
1650).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w Ssprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401).
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* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r - w Sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowsj, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonafno-uiytkowego

= (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w Sprawie
sposobéw deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

%
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét przy wykonywaniu ogrodzenia panelowego i pitko
chwytow w ramach realizacjg inwestycji pod nazwg OGRODZENIE BOISKA
SPORTOWEGO W BICZYCACH GORNYCH NA TERENIE GMINY CHELMIEC
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z montazem ogrodzenia z siatki oraz pitko chwytow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi  polskimi
normami i definicjami podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robot podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 1.5

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST -00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 2

2.1. Ogrodzenie wys. 4,0m

Parametry ogrodzenia:

- siatka ogrodzeniowa pleciona: cynkowanie + powlekanie tworzywem (ciemna Zielen) —
wys. 1,5m

- $rednica drutu — fi 22/3,5mm

- wielko$¢ oczek w siatce — 35x35mm

- stupy 80x80mm - cynkowanie + lakierowanie proszkowe

Siatka pitkochwytu wys. 2,5m

— wielko$¢ oczka siatki: 80x80 mm,

— grubos¢ siatki: 5 mm,

— kolor siatki: zielony
Stupy z stalowe ocynkowane malowane proszkowo w kolorze zielonym 80x80 mm o
grubosci $cianki 3 mm, wysoko$¢ 4m ponad powierzchnie terenu.
Rozstaw osiowy stupdéw co 3m.
Fundamenty wykonane z betonu C20/25 zbrojone o wymiarach 40x40 cm , posadowienie 1,2
m p.p.t.
Odcinek ogrodzenia wykona¢ z cokotlem betonowym wykonanym z betonu C20/25
zbrojonym obustronnie siatkg fi Gmm.

%
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2.2. Ogrodzenie wys. 6,0m

Ogrodzenie wys. 6,0m (1,5 +4,5):

Parametry ogrodzenia:

- siatka ogrodzeniowa pleciona: cynkowanie + powlekanie tworzywem (ciemna zielen) —
wys. 1,5m

- stupy stalowe 80x80 mm: cynkowanie + lakierowanie proszkowe

srednice drutu w siatce fi 2,2/3,5 mm

wielkosci oczek w siatce 35x35 mm

Siatka pitkochwytu — wys. 4,5m:

— wielko$¢ oczka siatki: 80x80 mm,

— grubos¢ siatki: 5 mm,

— kolor siatki: zielony
Stupy pitko chwytu z profili stalowych, ocynkowanych w kolorze zielonym 80x80 mm o
gruboséci $cianki 3 mm, wysoko$¢ 6m ponad powierzchnig terenu.
Rozstaw osiowy stupéw 2,50 m, fundamenty wykonane z betonu C20/25 zbrojone o
wymiarach 60x60 cm, posadowienie 1,2 m p.p.t.
Nalezy zastosowaé stupy wyposazone w elementy montazowe niezbedne do zawieszenia
siatki.
(Mocowanie siatki do stupéw za pomocg haczyka PP /tgczenie siatki z profilem w pionie/oraz
haczykow, karabinczykéw ftaczenie siatki z linkg stalowa w poziomie).

3. SPRZET
3.1. Ogéblne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt.3.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 5.
5.1. Wykonanie dotéw pod stupki

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inspektor Nadzoru nie podaje inaczej, to doty
pod stupki 40x40 badz 60x60 cm dla pitkochwytow i gtgbokos¢ 120 cm.

Jedli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy
wykona¢ doly pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia, a nastepnie
dokonaé podziatu odcinkéw prostych na mniejsze odlegtosci po 3,0m oraz 2,50 m dla
ogrodzenia z siatki plecionej ocynkowanej oraz siatki pitkochwytu .

5.2. Ustawienie stupkow
5.3.  Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w
linii ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac sie¢ na jednakowej wysokos$ci.

Stupki doktadnie obetonowac¢ do poziomu terenu betonem C20/25.
s e T e e e s e T e e e r—

Strona 26




B-01.00 Ogrodzenie i pitko chwyty
%-

5.4. Montaz

Prace wykonac zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu .
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakos$ci robot

Ogdine zasady kontroli jako$ci robét podano w OST-00.00 ~Wymagania ogdéine" pkt 6.
Kontrola jako$ci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych.

6.2. Ogrodzenie

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent
posiada $wiadectwo dopuszczenia lub atest na materiaty uzyte do wykonania ogrodzen.
W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadaé:
e zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia
e zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow
e prawidtowo$¢ wykonania dotdéw pod stupki
e poprawnos¢ ustawienia stupkéw
¢ prawidtowos¢ montazu paneli, wysoko$ci ogrodzenia
e rozstaw stupkdw i ich zabetonowanie.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robét

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
zostang przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.
Wszystkie elementy rob6t nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktére wykazujg
odstgpstwa od postanowien SST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoline zasady odbioru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w OST- 00.00 ~YWymagania ogolne"
pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wytyczne producentdw, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegdinych produktéw.

ﬁ
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych w ramach realizacja inwestycji pod nazwg

OGRODZENIE BOISKA SPORTOWEGO W BICZYCACH GORNYCH NA TERENIE GMINY
CHELMIEC

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ziemnych i obejmuja:
e B-02.01 Zdjecie warstwy humusu.
o B-02.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zaggszczeniem poditoza

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST - 00.00 ,Wymagania ogoine" pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST -00.00 ~-Wymagania ogoéine" pkt
1.5

2. MATERIALY
Nie wystepuja
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST -00.00 -Wymagania ogéine"
pkt 3.

3.2. Sprzet do roboét ziemnych

Dia B -02.01 Zdjecie warstwy humusu.

Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowaé:
= spycharki,
= rowniarki,

%
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= lopaty, szpadle i inny sprzet - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robét
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

= koparki i samochody samowytadowcze do transportu humusu

= |ub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Dla B -02.02 ,,Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.”

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioZza powinien
wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
= drobny sprzet reczny do profilowania rgcznego, w miejscach gdzie inny sprzet nie
moze mie¢ zastosowania,
= walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci
gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1, Ogéblne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST -00.00 ,Wymagania ogdéine" pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtoéci transportu. Wydajnos¢ $rodkOw transportowych powinna byé ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegto$ci nie zostaty wczeéniej zaakceptowane na piSmie przez Inspektora
Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 5.

5.2, Zasady wykonania robot
5.2.1. B-02.01 Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu winna byc¢ zdjeta i przetransportowana na miejsce wskazane przez
Zamawiajgcego.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem koparki na podwoziu
gasienicowym lub spycharek oraz dodatkowo stosowaC reczne wykonanie robét jako
uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie. Zdjgcie humusu recznie nalezy wykonywaé
w obrebie drzew w miejscach gdzie nie mozna uzy¢ sprzgtu mechanicznego.

e e e e e e e T ey
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Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni catego pasa robét ziemnych, ktéra jest
okre$lona w Dokumentacji Projektowej oraz w innych miejscach wskazanych przez
Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdja¢ na petna gteboko$¢ jego zalegania wedtug faktycznego stanu
wystepowania (na podstawie wykonanych odwiertdw przyjeto gr. 15 cm). Nie nalezy
zdejmowac¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikngé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym. Nalezy pozostawi¢ cze$é
humusu do pézniejszego wykorzystania np. przy sadzeniu zieleni.

5.2.2. B-02.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza,
5.2.2.1. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania
i zageszczenia podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni i po zakaczeniu robot przygotowawczych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagegszczonym podiozu nie moze
odbywac sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5222 Wykonanie koryta.

Korytowanie nalezy przewidzie¢ tylko w miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowe;.

Rodzaj sprzetu, nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto nalezy wykonywac¢ rgcznie lub mechanicznie. Sposéb wykonania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ odwieziony na odktad w
miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.2.2.3.

5.2.2.3. Profilowanie i zageszczenie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza czyli
dostosowania do istniejacego uksztattowania terenu. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gtebokosc¢
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania
obowigzujace dia gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysoko$ciowych i zage$cic warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zagegszczenia 1s=0,97 w skali Proctora.

%
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Do profilowania podioza nalezy stosowaé drobny sprzet reczny. Sciety grunt powinien
by¢ przetransportowany na miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

Bezposrednio po profilowaniu podfoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania.
Zageszczanie podioza nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zagegszczenia nie
mniejszego niz 1s=0,97 w skali Proctora.

Wilgotnoéé gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnoéci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

5.2.2.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podfoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza
nastagpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roziozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 6.

6.2. Badanie i pomiary w czasie wykonywania robét B —02.01 Zdjecie  warstwy
humusu.

Sprawdzenie jakoéci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usuniecia
humusu lub/i darniny.

6.3. Badanie i pomiary w czasie wykonywania robét B -02.02 Korytowanie wraz

z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.

6.3.1. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podfoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podioza nie moze réznic sie od szerokosci
projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.3.2. R6éwnosé koryta (profilowanego podioza)
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Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nierownosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.3. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofiowanego podioza okreslony wg.
BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od 1s=0,97 w skali Proctora.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sig poréwnanie wartosci modutéw
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnoé
gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do+10%.

6.3.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinakami koryta
(profilowanego podfoza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdline zasady obmiaru robot podano w OST-00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 7.

7.2.  Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m* (metr sze$cienny) wykonanych robot ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST-00.00 ,Wymagania ogolne"
pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST

i wymaganiami Inspektora Nadzoru budowy, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST- 00.00 ,Wymagania
0g6ine" pkt 9.

9.1.  Cena jednostki obmiarowej

9.1.1. Dla B - 02.01 Zdjecie warstwy humusu - wykop.

Cena wykonania 1 m? i 1 m? rob6t obejmuje:

e
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e Zdjecie warstwy humusu z odwiezieniem w miejsce wskazane przez
Zamawiajgcego

9.1.2. Dla B - 02.02 Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza.

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
e prace pomiarowe,
e zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,
¢ profilowanie dna koryta lub podtoza,
e zageszczenie,
e utrzymanie koryta lub podioza,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

BN-64/8931 -02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modufu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podfoza przez obcigzenie plytg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tatg

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

e s e e e e e e e e e e Ty
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegtlowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robot :

Podbudowa boiska do pitki nozne;j:

-warstwa odsaczajgca z kruszywa mineralnego- piasku lub pospétki frakcji 0-63mm - gr. 10
cm,

- warstwa wyréwnujaca z pospotki frakcji 0-63mm

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST B-00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodine wymagania dotyczace robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogodlne" pkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoéblne wymagania dotyczace materiatéw

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w
OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow
2.2.1. B-06.01, B-06.02 — Podbudowy
2.21.1. Kruszywo

Nalezy stosowac kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo musi by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.

e S —
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2.2.1.2. Uziarnienie Kruszywa

Krzywa uziamienia kruszywa ( mieszanki kruszyw), okre$lona wg normy PN - 91/B -
06714/15 muszg leze¢ pomiedzy odpowiednimi krzywymi granicznymi podanymi w tabeli 1.

Tabela 1 - Uziarnienie kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie

Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
63 100
31,5 78 — 100
16 58 — 87
8 42 —-70
4 30 - 54
2 21— 41
0,5 10-23
0,075 3-10

Krzywa uziarnienia kruszywa musi by¢ ciagta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Frakcje
kruszywa przechodzgce przez sito 0,075 mm nie mogg by stanowi¢ wigcej niz 65 % frakgji
przechodzgcej przez sito 0,5 mm.

2.2.1.3. Wiasciwosci Kruszywa

Kruszywo musi spetnia¢ wymagania okreslone w tabeli 2

Tabela 2 - wymagane wiasciwosci kruszywa

L.p. |Wiasciwosci badane wg: wymagania

1 Zawartosé ziaren nieforemnych, wg PN - 78/B - 06714/16; %, nie 30
wiecej niz

2 Stopien przekruszenia ziaren, wg WT/MK - CZDP 84, %, nie 75"
mniej niz

3 Scieralnosé ziaren wigkszych od 2 mm, w bebnie Los Angeles 30
wg PN - 79 /B - 06714/42, ubytek masy , %, nie wigkszy niz

4 Mrozoodporno$¢ ziaren wigkszych od 2 mm , wg PN - 78/B - 10

06714/19 po 25 cyklach zamrazania i odmrazania, ubytek masy,
%, ni wiekszy niz

L.p. | Wiasciwosci badane wg: wymagania

5 Plastyczno$¢ , wg PN - 88/B - 04481, frakcji przechodzgcych
przez sito 0,42 mm:

a). granica ptynnosci, % nie wiecej niz 25
b). wskaznik plastycznosci, nie wigcej niz 4

6 Wskaznik piaskowy, wg BN - 64/8931 - 01, kruszywa 5 - cio|30-75
krotnie zageszczonego metodg normalng
7 Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN - 78/B - 06714/12, % ,| 0,2

e e e e T e e S S T e e
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nie wiecej niz
8 ZawartoSC zanieczyszczen organicznych, wg PN - 78/B —|barwa nie
06714/26 ciemniejsza  niz.
wzorcowa

* Frakcje kruszywa tamanego pozostajgce na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm muszag
mie¢ nie mniej niz 75 % wagowo ziaren przekruszonych, posiadajgcych wigcej niz jedna
przetamana powierzchnie.

2.2.14. Zrédia materiatéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy musza pochodzi¢ tylko ze zrédet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez inspektora nadzoru.

Zrédta materiatéw musza byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robét. Wykonawca powinien dostarczy¢ inspektorowi nadzoru wyniki badan
laboratoryjnych i reprezentatywne prébki materiatow.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robét nalezy stosowac:
e mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujgce kruszywo i wode,
e dowolny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru , do rozkladania materiatu i
wyprofilowania warstwy,
e zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne, mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogdine" pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbywac sie w sposéb przeciwdziatajacy jego
zanieczyszczeniu i rozsegregowaniu

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania roboét

%
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Ogdlne zasady wykonania robdt podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogdine"
pkt 5

5.2. Podioze i koryto

Grunty podioza powinny byé niewysadzinowe, jednorodne i no$ne oraz
zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchnig powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z SST
B- 03.00.

5.3. Zasady wykonania robot
5.3.1. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszanke kruszywa o wymaganym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarce stacjonarnej gwarantujacej uzyskanie jednorodnosci materiatu.

5.3.2. Rozkladanie mieszanki kruszywa.

Warstwa mieszanki kruszywa musi by¢é wyprofilowana tak , aby jej ostateczna
grubo$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowej, z zapewnieniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Kruszywo w miejscach , w ktérych widoczna jest jego segregacja, musi by¢ przed
zageszczeniem zastgpione materiatem o odpowiednich wtasciwosciach.

5.3.3. Zageszczenie.

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczenia. Jakiekolwiek nieréwno$ci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczenia
muszg by¢ wyréwnane przez spulchnienie kruszywa i dodanie lub usunigcie materiaiu, az do
uzyskania rownej powierzchni.

Wilgotnoé¢ przy zageszczaniu musi odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wg normalnej proby Proctora zgodnie z normg PN - 88/B - 04481 ( metoda Il ), z tolerancjg
+1%, -2%. Jezeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony, powinien by¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ kruszywa jest zbyt mata., materiat w warstwie
powinien by¢ zwilzony wodg i rownomiernie wymieszany.

5.3.4. Odcinek prébny.

Jezeli zazgda tego inspektor nadzoru , Wykonawca przed rozpoczeciem robét
powinien wykona¢ odcinek probny w celu stwierdzenia:
- prawidtowego doboru sprzgtu do mieszania , rozktadania i zaggszczania,
- okreslenia koniecznej grubos$ci rozktadania materiatu dla uzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,
- okreslenia potrzebnej liczby przejs¢ walcow do uzyskani wymaganego zageszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

T S T P e e e T e T
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Ogolne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST B-00.00 ~Wymagania ogoine"
pkt 6.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badanie kruszyw na
reprezentatywnych prébkach wg zakresu wyszczegélnionego w niniejszej SST. Wyniki
badan nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do zaakceptowania.

6.2. Badania w czasie robét

Rodzaj i czgstotliwos¢ badan kontrolnych w czasie rob6t podano w tablicy 3.

Tabela 3 - Czestotliwos$¢ badan kontrolnych w czasie wykonywania warstwy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan Czestotliwosc badan

Minimalna liczba badari na
dziennej dziafce roboczej

1 Uziarnienie kruszywa

2 | Wilgotnos¢ kruszywa 1
3 |Zawartos¢ zanieczyszczen obcych i domieszek gliny

4 | Zageszczenia warstwy 2

6.2.1. Badanie wiasciwosci kruszywa.

Uziarnienie kruszywa oraz zawarto$¢ zanieczyszczen obcych i gliny nalezy sprawdzi¢
na probkach pobranych losowo z roztozonej warstwy przed jej zageszczeniem. Dopuszcza
sig za zgodag Inspektora Nadzoru Inwestorskiego pobieranie probek ze $rodkéw
transportowych na terenie wytworni mieszanki.

Badania wszystkich wiasciwosci kruszywa wg niniejszej SST. muszg byé
przeprowadzone przez Wykonawce w przypadku zmiany zrédta poboru materiatéw w czasie
realizacji robo6t oraz w innych przypadkach okreslonych przez Inspektora.

6.2.2. Badanie wilgotnosci kruszywa.

Wilgotnos¢ materiatu  kontroluje sie po jego roziozeniu, bezposrednio przed
przystapieniem do zaggszczania. Dopuszcza sie za zgoda inspektora nadzoru pobieranie
probek ze srodkow transportowych na terenie wytwérni mieszanki.

6.2.3. Badanie zageszczenia kruszywa.

Zaggszczenie warstwy kruszywa nalezy sprawdzi¢ na podstawie  moduléw
odksztatcenia (pierwotnego E: i wtérnego E:z) okreslonych piytg o $rednicy 30 cm wg
BN - 64/8931 - 02 w zakresie obciazen 0,25 - 0,35 MPa, przy obcigzeniu koricowym
doprowadzonym do 0,45 MPa. Zageszczenie nalezy uzna¢ za prawidtowe, jezeli zostanie
spetniony warunek:

LPTY
E——
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6.2.4. Badanie i pomiary wykonanej warstwy.

Czestotliwo$¢ | zakres badan i pomiardw wykonane] warstwy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w ponizszej tabeli.

Tabela 4 - Czestotliwos$¢ i zakres badar i pomiaréw wykonanej warstwy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i | Minimalna czegstotliwosé badan i pomiarow
pomiaréw

1 [ Grubosc warstwy Podczas budowy:
w trzech punktach na kazdej dziatce roboczej.
Przed odbiorem: w trzech punktach.

2 |Noé$nos¢ i zageszczenie | Przed odbiorem:
wg obcigzen ptytowych w trzech punktach

3 | Szerokos¢ podbudowy co 100 m
4 | Réwnos$¢ podiuzna co 20 m tatg 4 m.
5 |Rzedne co25m

6.2.5. Grubosc¢ warstwy.

Grubos¢ warstwy Wykonaweca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu co
najmniej w trzech losowo wybranych punktach na kazdej robocze;j.

Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmnie;
w trzech punktach. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci warstw nie mogg
przekracza¢ +/- 10 %.

6.2.6. Nos$nos¢ i zageszczenie warstwy wg obcigzen pfytowych.

Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci warstwy z kruszywa , wg metody obcigzen
ptytowych, zgodnie z BN - 64/8931 - 02.
Warstwy muszg spetnia¢ odpowiednie wymagania podane w ponizszej tabeli.

Tabela 5 - Wymagania nosnosci warstwy z kruszywa

minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu
piyty o srednicy 30 cm
m [MPa}
Pierwotny Witbrny

60 120

Zageszczanie warstwy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidlowe przy spetnieniu
warunku jak w pkt. 6.2.3.

6.2.7. Pomiary cech geometryczny rownosc¢ warstwy.
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Rowno$¢ podiuzng warstwy nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata zgodnie z normg
BN - 68/8931 - 04, z czestotliwoscig podana w tabeli 4.
Nieréwnosci nie mogag przekraczaé 12 mm.

6.2.8. Rzedne warsiwy.

Rzedne warstwy nalezy sprawdzic co 25 m. Roéznice po migdzy rzednymi
wykonanymi i rzednymi projektowymi nie moga przekraczaé + 1 cm , -2 cm.

6.2.9. Szerokosc¢ warstwy.

Szerokos¢ warstwy nalezy sprawdzi¢ co 15 m.
Szeroko$¢ warstwy nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz + 10,-5 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodine zasady obmiaru robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogolne" pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

= Jednostkq obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
warstwy podbudowy

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST B-00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST B-00.00 ,Wymagania
ogodine" pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i pfatnosci

Rozliczenie robot moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robot i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbioréw
czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomigdzy zamawiajgcym a wykonawca nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

m
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481
PN-B-067714-17
PN-B-067714-17
PN-B-11112
PN-B-11113

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczenie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
Piasek.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

e e e e e e e e e e e s e
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z trawy
naturalnej wysiewane;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robo6t nawierzchni z trawy naturalnej wysiewane;.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 1.4.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczgce robdt

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogblne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Nawierzchnia boiska do pitki noznej — naturalna trawiasta

-warstwa wegetacyjna z mieszanki piaskowo-ziemnej — 20cm(piasek drobny frakcji 0,5-
0,6mm, ziemia kompostowa, torf ogrodniczy) Procentowy skiad powinien wynosi¢ : 70%
piasku, 10 % torfu i 20 % ziemi kompostowej. Wszystkie skfadniki wymieszaé w duzych
betoniarkach z odpowiednig iloscig nawozéw wielosktadnikowych (z zatozeniem ilogciowym
N- 30 kg /ha, P205 — 60 kg/ha, K20 - 120 kg/ha)

-siatka przeciw kretom wykonana z wytrzymatego i odpornego na rozerwanie

tworzywa
sztucznego, rozmiar oczek 15 x 15 mm, utozona na gtebokosci 10 cm,

m
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Mieszanka trawnikowa :

Mieszanka traw sportowych, wolnorosnacych, odporna na deptanie i przeznaczona do
intensywnego uzytkowania. Mieszanka traw sportowych przeznaczona na boiska sportowe,
tereny rekreacyjne takie jak place zabaw , oraz wszgdzie tam, gdzie wymagana jest
szczegolnie duza odporno$¢ na intensywne uzytkowanie.

Mieszanka musi charakteryzowa¢ sie duzg odpornoscig na wdeptywanie, ale takze na mréz
i przesuszanie.

Wydajno$¢ maksymalna ok 1kg/50m2.

Skiad mieszanki;

- Wiechlina tgkowa 10%

- Zycica trwata (odmiana p6zna ) 40%

- Zycica trwata ( odmiana srednio wczesna ) 10%

- Kostrzewa czerwona dwéch odmian ( kazda z odmian po 20% )

3. SPRZET
3.1.  Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1.  Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 5

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogélne" pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt7.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogdine"pkt 8.

—_—— e e e e
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9. PODSTAWA PEATNOSC!
9.1.  Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine"
pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e afest higieniczny PZH

e karta techniczna oferowanej trawy

e autoryzacja producenta systemu wystawiona na wykonawce na zadanie objete
przetargiem upowazniajaca wykonawce do instalacji oferowanej trawy syntetycznej.

m.ﬁ—_—___
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (88T) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z dostawg i montazem elementéw
wyposazenia.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot wymienionych w p. 1.1

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem robét wymienionych w p. 1.1

1.3.1. Zakres robét zwigzanych z montazem urzadzen.

= Montaz elementéw wyposazenia w ramach zagospodarowania terenu boiska do pitki
noznej

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST 00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w
OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 2.

2.2. Materiaf do wykonania fundamentéw

Klasa betonu, jesli w dokumentacji projektowej lub SST nie okreélono inaczej,
powinna by¢ C16/20 (B20) lub zgodna ze wskazaniami Inspektora Nadzoru. Beton powinien
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250. Sktadnikami betonu sg: cement, kruszywo, woda i
domieszki.

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5 i
spetnia¢ wymagania PN-B-19701. Transport i przechowywanie cementu powinny by¢
zgodne z ustaleniami podanymi w BN-88/6731-08.

Kruszywo do betonu (piasek, 2zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego
sortowanego, kruszywo tamane) powinno spetnia¢ wymagania PN-B-06712.

“
_ e =
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Woda powinna by¢é ,odmiany 1" i spetia¢ wymagania PN-B-32250. Bez badan
laboratoryjnych mozna stosowa¢ wode pitna.

Domieszki chemiczne do betonu powinny by¢ stosowane, jesdli przewiduje to
dokumentacja projektowa, SST lub wskazania Inspektora Nadzoru, przy czym w przypadku
braku danych dotyczacych rodzaju domieszek, ich dobor powinien by¢ dokonany, zgodnie z
zaleceniami PN-B-06250. Domieszki powinny spetnia¢ wymagania PN-B-23010.

2.3. Materiat wyposazenia terenu boiska

wyposazenie boiska :
Bramka do pitki recznej kompletna, aluminiowa z siatkg, stupki montowane w tulejach, rama

bramki w biato-czerwone pasy, wykonana z kwadratowego profilu aluminiowego 80 x 80 mm
- 2 szt.

SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot budowlanych zastosuje sprzet
gwarantujacy wtasciwg jakosc robot.

Sprzet montazowy i $rodki transportu muszg by¢ w pemni sprawne i dostosowane do
technologii i warunkéw wykonania robét.

3. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 4.

4. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdline zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogéine" pkt 5

5.2. Roboty przygotowawcze

Wytyczenie w terenie posadowienia wyposazenia sportowego za pomocy trwatych
oznaczen. Wytyczenie winno byC¢ wykonane przez odpowiednie stuzby geodezyjne
wykonawcy robot.

5.3. Montaz Trybuny

Montaz wyposazenia sportowego boisk wykona¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi przez producenta.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

T e e e e e e e e e e e e s e s T T e ———
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6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST 00.00 ~Wymagania ogéine" pkt 6.

6.2. Badanie materialow

Uzyte urzadzenia i materialy do budowy powinny byé zgodne z projektem.
Sprawdzenie uzytych urzadzen i materiatéw przez poréwnanie ich cech z wymaganiami w
projekcie.

6. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST 00.00 ~Wymagania ogélne" pki7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zostata okreslona w przedmiarze robot przywigzanej do danej
pozycji zakresu robot.

7. ODBIOR ROBOT

Ogdline zasady odbioru robét podano w OST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST |
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg. pkt. 6 daty wyniki pozytywne

8. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogélne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogodine ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST 00.00 ~-Wymagania ogdlne"
pkt 9.

9.2. Zasady rozliczenia i pfatno$ci

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
roboét i ich koncowym odbiorze.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawcg nastepuje po
dokonaniu odbioru pogwarancyjnego.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250 Beton zwykty
Wytyczne producentéw, instrukcje montazu.
Aprobaty i certyfikaty poszczegdinych produktéow

%
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