SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
i
ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
ogolne dotyczgce wykonania i odbioru robot drogowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i umowy przy
Zlecaniu i realizacji robot na zadaniu:

»Utwardzenie nawierzchni dziatek 24/32 |1 24/30 z obrebu 3026 przy
ul. Wyzwolenia 84 b w Szczecinie”

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogélne, wspolne dla
robot objetych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi dla poszczegdélnych
asortymentow robét drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

1.4.1. Plac utwardzony wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich
zgodnos¢ z poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu robo6t

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren robot.

1.5.2. Zabezpieczenie terenu robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta
ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposdb bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.



Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inspektora. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i
przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene umowna.

1.5.3. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét Wykonawca ma obowigzek
znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczgce ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

* utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

* podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do
przepisow i norm dotyczgcych ochrony Srodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen Iub ucigzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

1.5.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia.

1.5.5. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w
sposéb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy,
spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaC przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia 0sob
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.7. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia
roboét przez Inspektora.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢é prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty
w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.



Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inspektora powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia materiaty do wbydowania
2.2. Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg
jakos¢ i wtasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora. Miejsca czasowego
sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora.

2.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robaot. Liczba i wydajnosé
sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, Sprzet bedgcy wlasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, =zostang przez Inspektora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robaot.

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych
materiatow. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢



» oraz poleceniami Inspektora. Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu
* iwyznaczaniu robot zostang, usuniete przez Wykonawce na wtasny koszt, .

+ Decyzje Inspektora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i

* elementow robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, Przy podejmowaniu decyzji Inspektora uwzgledni wyniki badan materiatow i
robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce
na rozwazang kwestie.

5.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.3. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc¢ zatozong jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole
robot i jakosci materiatow..Wszystkie koszty zwigzane 2z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.

5.4. Pobieranie prébek

Na zlecenie Inspektora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakosci.

5.5. Badaniai pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm..

5.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

* certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych, * deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg Norma lub aprobatg techniczng,
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan
bedg odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy ( wewnetrzny)
(2) Ksigzka obmiaréw nie dotyczy : wynagrodzenie ryczattowe
Do dokumentdéw robaot zalicza sie nastepujgce dokumenty:
e protokoty przekazania terenu budowy,
e Prot okoty odbioru robét, korespondencje na budowie
e protokoty z narad i ustalen
e Przechowywanie dokumentow robét



e Dokumenty robot bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw robot spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty robdt bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru roboét

Obmiar rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw
Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowej. 3
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekréj. llosci, ktére majg byé
obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty
podlegajgnastepujgcym etapom odbioru:

e odbiorowi robot zanikajgcych ulegajgcych zakryciu, ,

e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu Odbior robot zanikajgcych i
ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélinego
postepu robét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor.

8.3. Odbioér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnoséci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow pomiarow, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z SST.



W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robo6t uzupetniajgcych i robdét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajgcych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot
odbioru ostatecznego robét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z
SST

kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji po
wykonawczej

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Wynagrodzenie ryczattowe
10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 2021, poz. 235
1pdzniejszymi zmianami).

e Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr
2021, poz. 1686).

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 2022, poz.
1693 z pdzniejszymi zmianami)

SZCZEGOtOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

OBSLUGA GEODEZYJNA

1. WSTEP

1.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wyznaczenie punktow
charakterystycznych i punktéw wysokosciowych umozliwiajgcych realizacje robot
budowlanych. W zakres robét pomiarowych, zwigzanych 2z wyznaczeniem uktadu
sytuacyjnego i punktow wysokosciowych wchodza:

= sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych,

= uzupetnienie punkdw wyznaczajgcych ukfad sytuacyjny i wysokosciowy,

= wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

= wyznaczenie przekrojow poprzecznych,



1.2. Okreslenia podstawowe

1.2.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy, punkty charakterystyczne umozliwiajgce realizacje robot
budowlanych.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robét ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mieé¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i
przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujgcy
sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- taty,

- tasmy stalowe, szpilki.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do
szczegbdtowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wszystkie roboty, ktére bazujg na
pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow
przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogdinych zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest ha (hektar)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposéb odbioru roboét

Odbidr robot w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikow pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjnej.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Rozliczenie ryczattowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE
e Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych i
kartograficznych, GUGIK 1988.
o Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1988.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw betonowych i fundamentowych pozostatych
po uprzedniej rozbiérce budynkdw.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace rozbidrki:

— pozostatosci posadzek, fundamentowania po uprzednio rozebranych budynkach, murkéw
oporowych , warstw nawierzchni utwardzonych ptytami betonowymi. Rozebrane elementu w
formie gruzu wywiez z placu budowy i poddac utylizaciji.

2. MATERIALY
2.1. nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg moze byé wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub
recznie

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych



Kontrola jakosci robdét polega na wizualnej ocenie kompletnoéci wykonanych robdét
rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiorkg elementow drég i elementéw
bezpieczenstwa ruchu sa:

- dla warstw nawierzchni - m3 (metr szescienny) i m2 (metr kwadratowy),

Obmiar oraz zakres robo6t rozbiorkowych ujety w przedmiarze robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Odbior dokonuje Inspektor Nadzoru

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Rozliczenie ryczattowe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
Nie wystepuja.
SZCZEGOt OWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
LAWY BETONOWE
1. WSTEP
1.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia  zawarte w niniejszej  specyfikacji dotyczag zasad
prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem taw betonowych zwyktych i z
oporem.

1.1.1.

1.1.2.

1.4. Okreslenia podstawowe

tawa betonowa — betonowa warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika oraz
przenoszgca obcigzenie kraweznika na grunt.

Opor — beton na zewnetrznej stronie krawezniki

2. MATERIALY

3.

3.1

. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac beton klasy B 15 wg PN-B-06250.
Do wykonania betonu nalezy uzy¢: cementu portlandzkiego marki 25 wg PN-B-30000
lub portlandzkiego z dodatkami wg PN-B-30001, lub hutniczego wg PN-B-30005,
kruszywa spetniajgcego wymagania normy PN-B-06712; uziarnienie kruszywa
wchodzgcego w sktad mieszanki betonowej powinno byc¢ tak dobrane, aby
mieszanka nie wykazywata maksymalng zageszczalnosc i urabialnosc przy
minimalnym zuzyciu wody cementu i wody, wody wg PN-B32250, mozna uzy¢
dodatkbw  lub domieszek wedtug zasad wymienionych w PN-B-06250
posiadajgcych aprobate techniczng IBDiM.

SPRZET
Sprzet



Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu: betoniarek do wytwarzania betonu,
wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

6.1.
6.2.

6.3.

a)

. Transport materiatéw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.
Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

. WYKONANIE ROBOT

1.Wykonanie koryta pod tawy Koryto pod tawy nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-
06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co
najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.2. Wykonanie taw

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy
gruntach sypkich nalezy stosowac¢ szalowanie. Szalunki z desek grubosci 25 -32 mm
powinny by¢ wykonane pod ftawy i opory. Betonowanie faw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

Po ustawieniu kraweznikow zatozy¢ szalunki z desek i wykona¢ opér z betonu B-15.
Wysokos$¢ oporu powinna wynosi¢ min. 10 cm.

Kontrola jakosci robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do wykonania taw betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inspektorowi do akceptaciji.

Badania w czasie robét

Sprawdzenie koryta pod fawe naleZy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie

podtoza na dnie wykopu. Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi 2 cm.
Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
Zgodnosc¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg przetargowa.

Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.

b)

Dopuszczalne odchyleni§ mogg wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m tawy.
Wymiary taw.

Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100

m tawy. Tolerancje wymiaréw wynoszg:



- dla wysckosci  10% wysokosci projektowane;,

- dla szerokosci  10% szerokosci projektowane;j.
c) Rownos¢ gornej powierzchni faw.
Réwnosc¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch
punktach, na kazde 100 m tawy, trzymetrowe;j taty.
Przeswit pomiedzy goérng powierzchnig tawy i przytozong tatg nie moze przekraczacé
1cm.d)
Zageszczenie taw.
Zageszczenie faw bada sie w dwoch przekrojach na kazde 100 m.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze

przekraczac * 2 cm na kazde 100 m wykonanej tawy.

7. OBMIAR ROBOT

. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m wykonanej fawy betonowe.

8. ODBIOR ROBOT

10.
10.1.

. Ogélne zasady odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250  Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711  Kruszywo mineralne. Piasek do betondéw i zapraw
PN-B-06712  Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
PN-B-10021  Prefabrykaty budowlane z betonu.

SZCZEGOtOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych 100x12x25 ( wtopione )



1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajgce chodniki
dla pieszych, pasy dzielgce, wyspy kierujgce oraz nawierzchnie drogowe uzyskane z
rozbiérki zakwalifikowane do powtérnego wbudowania.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacjg Przetargowg i poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg: krawezniki betonowe 12x25 ,

piasek na podsypke i do zapraw, cement do podsypki i zapraw, woda,
Ksztatt kraweznikdw betonowych | wymiary podano w tablicy 1.
Tablica 1. Wymiary kraweznikdéw betonowych

Wymiary kraweznikéw, cm

Typ Rodzaj
kraweznika | kraweznika | | b h c d r
U a 100 12 25 0,0 0,0 0,0

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1

I +8

b, h 3

2.1.1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknieC i ubytkow
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i
proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie z
BN-80/6775-03/01 , nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.



Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikow betonowych
Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodzen wielkos¢  wad i
uszkodzen
Gatunek | Gatunek
1 2
Wklestosc lub wypuktoscé powierzchni| 2 3
kraweznikow w mm
Szczerby il ograniczajgcych niedopuszczalne
uszkodzenia powierzchnie

krawedzi i narozy |gérne (Scieralne), mm

ograniczajgcych

pozostate

powierzchnie: - liczba 2 2
max

- dlugos¢, mm, max 20 40
- gtebokos¢, mm, max 6 10

2.1.2. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajéw, odmian, gatunkow i wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkfadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugos¢ min. 5 cm
wieksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.2. Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowg powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,32,5”, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701.
Woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 .

3. SPRZET

3.1.Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw przygotowania podsypki cementowo-
piaskowej,

wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Transport kraweznikéw



Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.
Krawezniki betonowe uktadac nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej
z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami
w czasie transportu, a goérna warstwa nie powinna wystawac¢ poza sSciany srodka
transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Transport pozostalych materiatéw
Transport cementu powinien sie odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.
Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a
kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Ustawienie kraweznikéw betonowych

5.1.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odlegto$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z
ustaleniami dokumentacji przetargowe;.

Zewnetrzna Sciana kraweznika po ustawieniu kraweznika winna by¢é obsypana
piaskiem, zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym. Ustawienie kraweznikéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02.

5.1.2. Ustawienie kraweznikdw na tawie betonowej
Ustawianie kraweznikdw na fawie betonowej wykonuje sie na podsypce cementowo-

piaskowej o grubosci 5 cm po zageszczeniu.
5.1.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikdéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy
wypetni¢ zwirem, piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowg, przygotowang w
stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikdw zaprawg cementowo-piaskowg stosuje
sie wytgcznie do kraweznikdéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢é wodg. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce
cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewaé¢ co 50 m
bitumiczng masg zalewowg nad szczeling dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:



a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikbw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi * 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopusEczaIne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktore wynosi 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) rownosc gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit
pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczac 1
cm,

d) doktadnos¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny muszg byé
wypetnione catkowicie na petng gtebokosc.

e)

7. OBMIAR ROBOT

7. 1.Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji daty
wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonanie podsypki

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wynagrodzenie ryczattowe

10. Przepisy zwigzane 10.1. Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykly

PN-B-06251  Roboty betonowe i zelbetowe

PN-B-06711  Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw
PN-B-06712  Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
PN-B-10021  Prefabrykaty budowlane z betonu.

SZCZEGOt OWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

PODBUDOWA Z KRUSZYWA Lt AMANEGO
1.WSEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie.



1.2. Zakres robé6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt
zwigzanych z wykonywaniem zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa famanego jako podbudowy zasadniczej dolnej i gornej
konstrukciji.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.
1.3.2. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub
wiecej warstw zgeszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni
drogowe.

1.3.3. Ulepszone podtoze — warstwa lub zespot warstw lezgcych pod konstrukcjg
nawierzchni drogowej w przypadku, gdy podtoze gruntowe (grunt rodzimy lub
nasypowy) nie spetnia warunku nosnosci i/lub mrozoodporno$ci.

2.MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych
mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia
surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakoéw. Kruszywo powinno by¢
jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko
miesci¢ sie w odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami

] Poréwnanie z deklarowanyg przez producenta wartoscia (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu pizez sito (mm), %e(m/im)
mezwigzana | (5 1 2 4 156 8 | 11,2 16 | 224 {315
0/31,5 +5 | £5 | 27 | %8 - | 28 - 8
0/45 +5 | £5 | 27 - +8 | - +8 - +8
0/63 - +5 | £5 | £7 - | &8 s 8 %8
3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

Réwniarki lub uktadarki do roztozenia mieszanki.

Za zgodg Inspektora Nadzoru do rozktadania mieszanki na drogach o ruchu mniejszym
od ciezkiego mozna dopusci¢ spycharki Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub
statyczne,

Ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania w miejscach trudno
dostepnych



4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport pozostatych materiatow
powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych. Nie nalezy
lokalizowac sktadu materiatdw na czas budowy na terenach niebedgcych w zarzadzie
Gminy Miasto Szczecin

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Koryto pod podbudowe ttuczniowa

Nalezy wykona¢ koryto o wymiarach uzgodnionych z Inspektorem. Szerokos¢ koryta
nalezy jednoznacznie wytyczyC przy uzyciu szpilek lub palikbw i sznurka. Po
wykonaniu koryta o gtebokosci dostosowanej do poziomu istniejgcego w
bezposrednim sgsiedztwie prowadzonych robot Ilub ustalonej z Inspektorem
gtebokosci, nalezy usungé wszelkie zanieczyszczenia, a nastepnie wykonac
profilowanie w celu nadania wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych.
Bezposrednio po wyprofilowaniu nalezy zagesci¢ podtoze. Zageszczenie nalezy
kontynuowac do czasu osiggniecia wskaznika zageszczenia Is nie mniejszego niz 0,
97 okreslonego zgodnie z normg BN-77/8931-12 lub osiggniecia przy zastosowaniu
metody obcigzen ptytowych (z uzyciem ptyty o ¢ 30cm), stosunku wtérnego modutu
odksztatcenia E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia Ei nie wiekszego niz
2,2.Wilgotnos¢ gruntu podczas zageszczania podtoza powinna odpowiadac
wilgotnosci optymalnej okreslonej wg normy PN-B-04481,

5.2.Wytwarzanie mieszanki

Mieszanke kruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki
sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5. 3.Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci,
takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta réwna grubos$ci projektowane;.
Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20cm po zageszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajgcy osiggniecie
wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.

6. KONTROLA, JAKOSCI ROBOT

6.1.Badania przed przystapieniem do robét

Uziarnienie mieszanki powinno, aby zgodne z SST Prébki nalezy pobieraé w sposob
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezgco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.2.Wilgotnos¢ mieszanki



Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ a wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedtug Prochora, zgodnie z PN-B-04481: 1988 (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.
6.3.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw,

Czestotliwos¢ zakres pomiaréw cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 2.

Szerokos¢ podbudowy 10 razy na proj. odc. drogi
Spadki poprzeczne 10 razy na proj. odc. drogi

Niewfasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca
wykona naprawe podbudowy zgodnie z decyzjg Inspektora Nadzoru.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi
ponowny pomiar i ocena grubosi warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8, ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe

10.PRZEPISY ZWIAZANE | STANDARDY

PN-EN-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni

drogowych.

SZCZEGOtOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

NAWIERZCHNIE Z ELEMENTOW PREFABRYKOWANYCH
ptyty wielootworowe o wymiarach 60x40x10

1. WSTEP

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchn

i z ptyt betonowych wielootworowych

1.1. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych

z wykonaniem nawierzchni z elementéw prefabrykowanych, stosowanych w
budownictwie drogowym, petnigcych role: nawierzchni ulic, placéw i parkingéow, SST
dotyczy nawierzchni wykonywanych z ptyt drogowych betonowych wielootworowych,



1.2. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia z elementéw prefabrykowanych - nawierzchnia z ptyt drogowych
betonowych i zelbetowych, przeznaczona jest dla ruchu lub postoju pojazdow
samochodowych

2. MATERIALY

3. Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni z elementow
prefabrykowanych sa:
o piyty 60x40x10
e zwir frakcji 2-8 mm do wypetnienia otworéw w ptytach
e woda

2.2. Plyty betonowe i zelbetowe

Ptyty drogowe, stosowane do wykonania tymczasowych nawierzchni powinny
odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 i BN-80/6775-03/02.

2.2.1. Typy, rodzaje i odmiany ptyt

W zaleznosci od konstrukcji i przeznaczenia rozroznia sie nastepujgce typy piyt
drogowych: betonowe wielootworowe — 60x40x10

2.2.3. Wyglad zewnetrzny

Powierzchnie ptyt powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy
lub

zatartej, zgodne z wymaganiami. Krawedzie ptyt powinny by¢ rowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt betonowych i
zelbetowych

nie powinny przekraczac¢ wartosci podanych w tablicy

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielkos¢
Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen

Gatunek 1| Gatunek 2

Wklestosc¢ lub wypuktos¢ powierzchni gornej, 3 4
wichrowato$¢ powierzchni i krawedzi, mm
Szczerby i liczba, max 3 4
uszkodzenia —
krawedzi | narozy dtugos¢, mm, max 20 30

gtebokos¢, mm, 5 7

max

2.2.4. Sktadowanie

Ptyty betonowe i zelbetowe mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na



podtozu wyrbwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadek,
utozonych w pionie jedna nad druga.

2.3. Piasek na podsypke, zamulania spoin. Zwir 2-8mm do wypetnienia otworéw
w ptytach

Piasek na podsypke oraz do zamulania spoin powinien spetnia¢ wymagania PN-
B-11113 Zwir do wypetnienia otworéw w ptytach frakcji 2-8 mm.
2.4. Woda

Woda uzywana przy wykonywaniu zageszczenia podsypki i do zamulania nawierzchni
moze byc¢ studzienna lub z wodociggu, bez specjalnych wymagan.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania tymczasowych nawierzchni z
elementow prefabrykowanych powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

zurawi samochodowych lub samojezdnych,

walcdéw ogumionych,

rowniarek,

wibratoréw plytowych,

ubijakdéw,

zbiornikdw na wode.

4. TRANSPORT

Ptyty drogowe betonowe i zelbetowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu. Ptyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac¢ poza
Sciany $rodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.1.2. Transport piasku i zwiru

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych

go przed zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajami
kruszyw. Podczas transportu piasek powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podtoza

Jezeli w podtozu wystepujg grunty watpliwe bgdz wysadzinowe, nawierzchnie z ptyt
nalezy uktadaé na podsypce piaskowe;.

Wykonanie podsypki

Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z zaleceniami Inspektora Nadzoru grubosc¢
podsypki
nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na podtozu z kruszywa tamanego



Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie o jednakowe;j
grubosci

przy uzyciu rowniarki, w sposob zapewniajgcy uzyskanie wymaganych spadkow i
rzednych wysokosciowych.

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadzaé bezposrednio po roztozeniu.
Zageszczenie nalezy wykonywaC przy zachowaniu optymalnej wilgotnosSci
zageszczanego piasku, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia Is =0,97

Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych

Przy uktadaniu tymczasowej nawierzchni z ptyt betonowych, nalezy stosowac
wypetnienie spoin przez zamulanie piaskiem oraz wypetnienie otworow zwirem na
petng grubos¢ piyty (zasypywanie otwordw).Uktadanie nawierzchni z ptyt zelbetowych
na uprzednio przygotowanym podtozu moze sie odbywac¢ bezposrednio ze srodkow
transportowych lub z miejsca sktadowania,

Piyty zelbetowe nalezy uktadac tak, aby catg swojg powierzchnig przylegaty do

podtoza Powierzchnie ptyt nie powinny wystawac lub by¢ zagtebione wzgledem siebie

wiecej niz4 mm. Wypetnienie spoin Szerokos¢ spoin miedzy ptytami nie powinna by¢
wieksza niz 10 mm. Piasek uzyty do wypetniania spoin przez zamulenie, powinien
zawiera¢ od 3 do 8 % frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno byc¢
wykonane na petng grubos¢ ptyt. Otwory w ptytach wypetnia¢ zwirem frakcji 2-8 mm
na petng grubosc ptyt

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utozonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zgodnosci z pkt 5.2 ST.

Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt zelbetowych Kontrola jakosci robét polega
na sprawdzeniu ich zgodno$ci z: organoleptycznie w zakresie cech geometrycznych
nawierzchni oraz dopuszczalnych odchytek wymieni - na podstawie ogledzin i
pomiarow,

Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykaza¢ wiekszych odchylen w zakresie cech
geometrycznych tymczasowych nawierzchni z elementéw prefabrykowanych niz te,
ktore podano w tablicy .

Tablica . Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowych nawierzchni z

elementow prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia

Cechy nawierzchni Nawierzchnia z Nawierzchnia z ptyt
ptyt betonowych zelbetowych
Szerokosé¢, cm 5 +10 i -5

Spadek poprzeczny, % +0,5 +£0,5




Rzedne nawierzchni, cm +11i-2 +1i-2
Odchylenie osi 5 +10
nawierzchni

w planie, cm

Grubos¢ podsypki, cm +1,5 +3

Ocena wynikéw badan
Wszystkie elementy robdt, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien SST powinny
zostac rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elementéw
prefabrykowanych.

ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z wymaganiami , jezeli wszystkie pomiary i
badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu 6, daty wyniki pozytywne.
PODSTAWA PLATNOSCI

Wynagrodzenie ryczattowe Cena 1 m? nawierzchni z elementéw prefabrykowanych
obejmuje: prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, noznakowanie robot,
dostarczenie materiatow, przygotowanie podtoza (ewentualnie wykonanie podsypki),
utozenie ptyt z wypetnieniem spoin, wykonanie robot wykonczeniowych,
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-B-11113 Kruszywo  mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych

PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i hydraulicznie zwigzanych materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

Opracowat inz. Mirostaw Bratek






