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Postepowanie nr 4/2021

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamodwienia jest zaprojektowanie, wykonanie, dostawa, montaz i uruchomienie
energoelektronicznego zestawu przeksztattnikowego do badan maszyn i napeddéw elektrycznych dla Sieci Badawczej
tukasiewicz - Instytutu Napeddw i Maszyn Elektrycznych KOMEL w Sosnowcu, ul. Moniuszki 29.

Przeksztattnik (jako catos¢ sktadajaca sie z trzech wspotpracujgcych ze sobg modutéw przeksztattnikow AC/DC;
DC/AC; DC/DC) przeznaczony bedzie do pracy na stanowisku laboratoryjnym. Wyjscie z przeksztattnika DC/AC
bedzie stuzyto do zasilania silnika hamowni. Wyjscie z przeksztattnika DC/DC (emulator baterii) bedzie stuzyto
do zasilania badanych ukfadéw napedowych trakcyjnych. Przeksztattnik jako cato$é powinien umozliwiac
przesylanie energii z sieci i do sieci, z silnika hamowni i od silnika hamowni oraz z emulatora i do emulatora
baterii.
Podstawowe parametry silnika asynchronicznego hamowni:

e (Czestotliwos¢ znamionowa: 50 Hz.

e Napiecie znamionowe: 400 Vac.

e Prad znamionowy: 424 A.

e Moc znamionowa: 250 kW.

e Predkos$é znamionowa: 1480 obr/min.
Silnik hamowni powinien by¢ zasilany w taki sposéb, aby predkos¢ mogta byé regulowana podczas pracy w
zakresie od 0 do 3000 obr/min.
Przeksztattnik ma zosta¢ zabudowany w szafie wolnostojacej. Wymagane bedzie zakotwienie szafy do podtoza
oraz lokalne uziemienie. Obwody gtéwne przeksztattnika (tranzystory mocy) powinny by¢ chtodzone woda. Cata
szafa powinna by¢ wentylowana z wymuszonym przeptywem powietrza.
Sterowanie przeksztattnika poprzez zdalny pulpit dotykowy (tgcze RS_485 - protokét MODBUS ASCII/RTU) lub
przez wejscia cyfrowe/analogowe.
Ogodlna koncepcja budowy przeksztattnika zaktada réwniez mozliwos$¢ bezposredniego zataczenia napiecia DC
na falownik zasilajacy silnik do napedu trakcyjnego. W zwigzku z tym emulator powinien posiadac¢ odpowiednie
zabezpieczenia tzw. pre-charge. Przeksztattnik powinien posiada¢ zabezpieczenia przed zanikiem napiecia
zasilania catego uktadu, takie, aby energia skumulowana w wirujgcych masach maszyn elektrycznych nie
spowodowata uszkodzenia struktur przeksztattnikéw w przypadku zaniku napiecia zasilania.
Przeksztattnik sktada sie z:

e bezpiecznikdw na wejsciu;

e stycznika wstepnego fadowania kondensatoréw DC;

e gtdwnego stycznika wejsciowego;

o wejsciowego filtra L-RC-L;

e wejsciowego filtra sktadowej wspdlnej ttumigcego zaktdcenia wysokiej czestotliwosci;

e falownika sieciowego pracujgcego jako prostownik aktywny, dzieki czemu mozliwy jest dwukierunkowy

przeptyw energii, a prady sieciowe sg quasi-sinusoidalne i wspétfazowe z napieciem fazowym (cos¢ =
1);

e kondensatoréw posredniczacych napiecia statego DC;

e przeksztattnika silnikowego (DC/AC);

e przeksztattnika emulatora baterii (DC/DC);

o wyjsciowego filtra sktadowej wspdlnej ttumigcego zaktdcenia wysokiej czestotliwosci;

e wyjsciowego filtra dU/dt.
Kable zasilajgce falownik, jak i kable podtgczeniowe do silnika hamowni oraz podtgczanych do emulatora
napedow zapewnia Zamawiajacy.
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Rys. 1. Ogdlna koncepcja obwoddw gtéwnych zastawu przeksztattnikowego z czescig do zasilania silnika hamowni.
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Rys. 2. Ogdlna koncepcja obwoddéw gtéwnych emulatora baterii.
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Specyfikacja techniczna przeksztattnikow energoelektronicznych

1. Parametry techniczne zestawu

1.1 | Parametry podstawowe
Szafa wolnostojgca TAK
Stopien ochrony Nie gorszy niz IP20
Temperatura otoczenia 0<9,x<35°C
Sterowanie analogowe TAK
Rodzaj sterowania analogowego Potencjometryczny
Sterowanie inne Pulpit interaktywny
Prezentacja parametréw pracy na pulpicie TAK
Mozliwos$¢ odczytu parametréw pracy, min. lista TAK
zmiennych: stan pracy, moc AC, prad DC, napiecie DC
itp.
1.2 | Parametry przeksztattnika sieciowego, czton AC/DC
Napiecie zasilania 3x400VAC £10%
Czestotliwos¢ sieci zasilajgcej 50 Hz
Moc znamionowa Nie mniejsza niz 300 kW
Moc maksymalna Nie mniejsza niz 320 kW
Filtry ttumigce zaktécenia TAK
Przeptyw energii w dwéch kierunkach TAK
THDi <5%
1.3 | Parametry przeksztattnika silnika hamowni, czton DC/AC
Czton zasilajacy zintegrowany z przeksztattnikiem TAK
sieciowym po stronie DC
Zasilanie napieciem DC TAK
Napiecie zasilania (wejsciowe) 640V <UDCn< 750V
Prad znamionowy Nie mniejszy niz 460 A
Pragd maksymalny (prad wytgczenia przeksztattnika) Nie mniejszy niz 580 A
Moc znamionowa Nie mniejsza niz 300 kW
Moc maksymalna Nie mniejsza niz 320 kW
Czas pracy z maksymalng moca Nie mniej niz 1 min
Regulowana czestotliwos¢ napiecia wyjsciowego TAK
Maksymalna czestotliwos¢ napiecia wyjsciowego Nie mniejsza niz 100 Hz
1.4 | Parametry emulatora baterii, czton DC/DC
Czton zasilajacy zintegrowany z przeksztattnikiem TAK
sieciowym po stronie DC
Zasilanie napieciem DC TAK
Napiecie zasilania emulatora (wejsciowe) 640V <UDCn< 750V
Regulacja napiecia wyjsciowego TAK

Ilos¢ zakresdw regulacji napiecia wyjsciowego

Nie mniej niz 3

Napiecie zakresu 1

20V <UDCou1 <180V

Maksymalny prad zakresu 1

Nie mniejszy niz 550 A

Napiecie zakresu 2

180 V < UDCout1 < 640 V

Maksymalny prad zakresu 2

Nie mniejszy niz 400 A

Napiecie zakresu 3

640 V< UDCou1 <750V

Maksymalny prad zakresu 3

Nie mniejszy niz 400 A

Czas pracy z pragdem maksymalnym

Nie mniej niz 1 min

Rozdzielczos¢ regulacji napiecia wyjsciowego na 1vVv
kazdym zakresie
Mozliwos$¢ programowania charakterystyk TAK

symulowanych akumulatoréw




