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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] XS4 wymagania dotyee wykonania

i odbioru robdét przygotowawczych zygianych z budow podziemnego zbiornika retencyjnego
w ramach realizacji inwestycji ,Budowa &#ta Integracyjnego w Rumi wraz z trasami
dojazdowymi (Janowo)”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimvgrostpowaniu przetargowym i przy
realizacji umowy na wykonanie robot zwanych z realizagjzadania wymienionego w punkcie
1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenia w terenie podoia
obiektow irzynierskich.

Zakres wykonania prac geodezyjnych:

— odtworzenie obiektow itynierskich z punktami wysokoiowymi.

1.3.1 Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
wchodz;:

a) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdbwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) za stabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroith przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2 Wyznaczenie podziemnego zbiornika retencyjneg

Wyznaczanie obejmuje wyznaczenie osi i kidw zbiornika, dodatkowe wyznaczenie
wszystkich  punktow charakterystycznych zbiornikapunktow wysokéciowych, za
stabilizowanie ich w sposéb trwaty, ocheoith przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie, wyznaczetaglatkowych punktow
wysokaciowych (reperéw roboczych) w nayganiu do niwelacji péstwowej, monta w
reperow stalowych i ich niwelacjw trakcie robot bezgoednio po ich zakaczeniu oraz
uporzdkowanie terenu po zakozeniu robot.

1.4 Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynipy kierunkowe oraz pogtkowy i
koncowy punkt trasy.

Reper - stabilizowany punkt wysdiamowej osnowy, dla ktérego wyznaczono wysakav
przyjetym uktadzie odniesienia.

Reper roboczy - jest rodzajem repera zaktadanegelwzagszczenia osnowy.

Osnowa podstawowa - zbiér odpowiednio wybranyckabifizowanych punktéw terenowych
(reperdw), dla ktérych oksono wspoétrzdne ptaskie lub wysokciowe w przygtym uktadzie
wspotrzdnych.

Osnowa realizacyjna - osnowa tworzona jest na pbyrkonkretnej roboty

Os$ zbiornika — geometryczna linia charakterymaj zbiornik, oznaczona w Dokumentacji
Projektowej i wytyczona w terenie.

Krawedz zbiornika — geometryczna linia charakteryoaj skrajne punkty konstrukcji, oznaczona
w Dokumentacji Projektowej i wytyczona w terenie.
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Pozostale okigenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST. “Wymaganigdine” punkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotyaee robot podano w ST ,Wymagania ogolne”, punkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan

w ST “Wymagania ogoélne”, punkt 2.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych nale stosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i dlugédod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugaici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugéei od 0,04 do 0,05 m.

“Swiadki” powinny mi& dtugaié¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

Stupki pomiarowezelbetowe ,repery stalowe, ocynkowane ogniowdzlze stali nierdzewnej,
umazliwiajace trwate zakotwienie w konstrukcji, spawanehosadzane naywicg epoksydow
badZ zapraw kotwowa, w wierconych w betonie otworach.

3. SPRZET

3.1 Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotyaee sprztu podano w ST “Wymagania ogdlne”, punkt 3.

3.2 Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego punktow wysééiowych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia punktéw wysetiowych powinien gwarantowauzyskanie
wymagane]j doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST “Wymagania ogolne”, pdnk

4.2 Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST “Wymagagbdlne”, punkt 5.
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5.2 Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegejod Inzyniera Kontraktu dane
zawierajce lokalizact i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przezzymera Kontraktu, Wykonawca powinien
przeprowadi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegotowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawnzyniera Kontraktu o wszelkich ddach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i ldureperow roboczych. Bdly te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektoweps
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane
terenu istotnie rénia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Irzyniera Kontraktu. Uksztattowanie terenu w takinoree nie powinno by
zmieniane przed poglfiem odpowiedniej decyzji przezAyniera Kontraktu. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikaice z ranic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezymera Kontraktu, zostanwykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera Kontraktu oznaczae roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdéw pomiarow przezyniera Kontraktu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkt¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone
W oznaczenia okéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzor tych oznacdzpowinny by zaakceptowane przezziymiera Kontraktu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznasze
w czasie trwania robot. 2eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan
zniszczone przez Wykonawcwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzeest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zestae odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robét nak do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i puméw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe i inne punkty gtdwne powinnyclza stabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a z@kdowhzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granic robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomidzy
punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezm@rzekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) przy
podziemnym zbiorniku retencyjnym. Maksymalna odbé@tmiedzy reperami roboczymi w
terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metréw, w terenie falistym powinnacbgdpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguracji. Repery robocze rigleatazryé poza granicami robot
zZwigzanych z wykonaniem podziemnego zbiornika reteregygn Jako repery robocze ana
wykorzyst& punkty state na stabilnych, istrieych budowlach. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zalazy¢ w postaci stupkédw betonowych lub grubych ksztaHikdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzajosiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera Kontraktu.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taka doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwojra w nawizaniu do reperow
panstwowych. Repery robocze powinnydwyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogadne).
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5.4 Odtworzenie osi

Tyczenie osi naley wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej
osnowy geodezyjnej, okilene] w dokumentacji projektowej.

Os trasy( ul. Ustronie) powinna byvyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej aasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wigksze nz 3 cm dla drog ekspresowych lub 5 cm dla pozoskaty
drég. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku
do rzdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatbw wymienionych w punkcie 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy rob6t), zgodnie z dokumeniapjojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerii@tro w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera Kontraktu.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow nahy stosowdé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowé& w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopéw gibszych ni 1 metr. Odlegte¢ miedzy palikami lub wiechami naig
dostosowéa do uksztattowania terenu. Odlegida co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

5.6 Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o siec statych punktéw geodezyjnych osnopoziomej i wysokéciowej,
Wykonawca zobowizany jest do zatenia, utrzymania i uzupetniania osnowy realizagyme
wspotrzdnych poziomych i wysokeiowych dla lokalnego wytyczania robét.

Opracowany przez Wykonawd zatwierdzony przez lkyniera Kontraktu Projekt Osnowy
Realizacyjnej powinien spehdiamastpujace warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej najewyznaczy i utrwali poza terenem wykonywania robot
oraz odpowiednio zabezpiedzgrzed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegi@¢ pomiedzy punktami winna wynoséisrednio okoto 250m, a kady punkt powinien
by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przeziviera Kontraktu tak, aby byt widoczny i tatwy
do zidentyfikowania,

c) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnoealizacyjnej oraz kryteria jej doktadstd
winny by zgodne z polskimi przepisami zawartymi w Instraltj Technicznych GUGIK: G-3
(Geodezyjna obstuga inwestycji), G-3.1 (Osnowyiraaljne) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne)

5.7 Wyznaczenie potzenia obiektu

Dla podziemnego zbiornika retencyjnego agleryznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu,

d) pomiary wysokéciowe ka&dego wykonanego elementu w punktach charakterysygptelub
przekrojach okrdonych przez layniera Kontraktu,

e) pomiary w planie elementéw jw.

f) dodatkowe pomiary wysokoiowe i w planie nazadanie Irkyniera Kontraktu i w iléci

okreslonej przez niego.
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W terenie ( w miejscach, z ktorycheda widoczne w/w repery) natg wykona stupki
pomiarowe jakozelbetowe stupy osadzone w gruncie (@eni przemarzania gruntu) z
zabetonowanym w gornej €xi stalowym reperem, ktore naile rOwniez zniwelowa oraz
»2dja¢” w uktadzie wspotrzdnych-pastwowym. Umiejscowienie stupkow o fla wg projektu
Wykonawcy musi zosta zatwierdzone po ogfizinach miejsca budowy przez zimiera
Projektu. Pomiary udokumentowaalezy w operacie powykonawczym.

Trwalej stabilizacji wymagaj pocatek i koniec osi obiektu.

Po zakaczeniu robot naley wykona koncowe pomiary wysoki@iowe wszystkich reperéw.
Wyniki nalezy notowa tabelarycznie w sposéb uzgodniony zylmerem Kontraktu, osobno dla
kazdego obiektu. W tabeli nalg odnotow& dziean pomiaru, godzig temperatur powietrza,
predkos¢ wiatru, stopié zachmurzenia oraz inne stany at& wpltyw na pomiar (np.
przejezdzajacy pojazdy, obeizenie dodatkowe itp.). Po zaktzeniu inwestycji tabel nalery
przekaza Inwestorowi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST “Wymagania ogolne”, punkt 6.

6.2 Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakaosci prac pomiarowych zwranych wytyczeniem konstrukcji i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK z punktu 10 zgodnie z wymaganig@gmidanymi w punkcie 5 niniejszej ST.
Wymagania i kryteria dokladdoi dla robdét pomiarowych zawartea sw Instrukcjach
Technicznych GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwggty G-3.2 (Pomiary realizacyjne).
Wymagania dla rob6t pomiarowych awanych z wytyczeniem obiektu:

— doktadnd¢ wytyczenia punktow charakterystycznych obiektu mlc

— dokfadnd¢ wyznaczenia rgdnych wysokéciowych +lcm

— dokfadnd¢ wyznaczenia wysokai reperow +0,5cm,

— dokfadnd¢ wykonania elementow projektowanych +1lcm,

— doktadnd¢ pomiaréw poziomych + 1cm /50 m.

Wykonawca dostarczy hynierowi Kontraktu harmonogram pomiaréw kontrolnyosnowy
realizacyjnej przeprowadzanych w oparciu o stale&kpugeodezyjne.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentow osnowglizacyjnej naley wykonywa przed
rozpoczciem wikszych roboét, a tadle co miesic w trakcie prowadzenia robat.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST “Wymagagdne”, punkt 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:
1 kpl wykonania wszystkich robét sktadowych aclkoaych w punkcie 1.3 oraz 9.2 niniejszej
ST.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST “Wymagagi@ne”, punkt 8.
8.2 Sposob odbioru roboét

Odbior robdt nagpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw dgzyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaquktada laynierowi Kontraktu.
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Na podstawie pomiarow kontrolnych naje sporadzi¢ protokoty odbioru robét. Zeli
wszystkie pomiary daty wyniki zgodne z projektenykanane roboty naky uzna& za zgodne z
wymaganiami.

Jezeli chat jeden pomiar kontrolny dat wynik niezgodny z dzidkem pomiaréw, Wykonawca
jest zobowazany do ponownego wykonania niedhych pomiaréw na wiasny koszt. Czydaoio
te musz by¢ odpowiednio udokumentowane.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST “Wymagania ogolne”, punkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena 1kpl dla obiektu obejmuje:

— zakup i dow6z wszelkich niegtinych materiatow,

— zalazenie, utrzymanie i uzupetnianie osnowy realizagyjne

— wytyczenie osi obiektu,

— wytyczenie punktow okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu,

— wytyczenie pozostatych konstrukcji przylegiajch do obiektu,

— w punktach charakterystycznych lub przekrojachred&nych przez Iayniera Kontraktu,

— osadzenie stalowych reperéw w podporach i konsjrutosnej i ich niwelacja w trakcie
trwania budowy,

— osadzenie w gruncigelbetowych stupkéw pomiarowych i ich niwelacja vakcie trwania
budowy,

— pomiary i niwelacja powykonawcza za stabilizowanyeperow

— oznakowanie w sposob ulatwiay odszukanie oraz ochrona przed zniszczeniem punkt
wysokaciowych, odtworzenie zniszczonych punktéw,

— usungcie i utylizacja niepotrzebnych elementow po zZalaeniu pomiarow, uposdkowanie
terenu po zakixzeniu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-N-99310:2000 Geodezja. Pomiary realizacyjeeminologia

10.2 Instrukcje

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykanya prac geodezyjnych. Gtéwny ddz
Geodezji i Kartografii.

. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2 Wysalkiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, GUGIK 1979

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

. Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna ewidesigeai uzbrojenia terenu.

. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizaeyf@UGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyfpgdGiK 1983.

10.3 Rozporadzenia

1. Dz. U. Nr 63, poz. 735 ,W sprawie warunkow teclanych, jakim powinny odpowiada
drogowe obiekty iynierskie i ich usytuowanie.”
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