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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczne

Przedmiotem niniejszej SS| wymagania dotycze wykonania i odbioru Robo6t zyzianych z wykonaniem
koryta wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@m w ramach zadania pn. ,Przebudowa istoej

infrastruktury wewatrznej Szkoty Podstawowej nr 47 — budowa drogigsowej wewstrznej wraz z
przebudow istniegcego placu zabaw .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosoyemadokument przetargowy i kontraktowy przy zléoan
i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycasad prowadzenia robdt zwénych z wykonaniem koryt po
warstwy konstrukcyjne projektowanych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST zgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00 "Wyméagagoine" pkt.
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Ogdlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania odghie 1.5.

2. MATERIALY
- nie wystpuja

3. SPRZAT
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne" Bkt.

3.1. Sprat do wykonania robét

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego rodzaju sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

Do wykonywania robét naky stosowd koparki, rowniarki samojezdne lub spycharki unisane z ukénie
ustawionym lemieszem, a w razie potrzeby rowsigrzt do recznego prowadzenia robét.

Do zagszczania podim naley uzy¢ walcéw oraz ewentualnie w miejscach trudno ¢wmsgch innego
sprztu zagszczajcego (np. ptyty wibracyjne), zapewnjaggo uzyskanie wymaganych watowskaznika
zagszczenia.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w PZJ lub
projekcie organizacji Robo6t, zaakceptowanym przeyriiera.

4. TRANSPORT
- nie wystpuje

5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania Rob6t podano w SST D-NMI®00 ,Wymagania ogdine” pkt. 5.

5.1. Warunki przystgpienia do Robot

Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonywania koryta, profilowania i zgggczenia podia bezpérednio
przez rozpocxiem Robét zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcgjsze przysipienie do
profilowania i zagszczania podia i wykonania tych Rob6t z wyprzedzeniemziwe jest wyhcznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtau nie mae odbywa si¢ ruch budowlany, niezwzany bezpérednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Rodzaj spratu, a w szczegdlrai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzonge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. Sposéb wykonania robdt musizaakceptowany przezAyniera.

Gdy szeroké koryta nie pozwala na zastosowanie maszyn (nakfa@yna kdcowkach) roboty naley
wykonywa recznie. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopgainien by odwieziony na odkiad.

5.3. Profilowanie podiaga
Przygotowane w ramach robét ziemnych peétgowinno spetnia wymagania podane w Dokumentacii
Projektowej (spadki, pochyleniagdne wysokéciowe).
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Podczas sprawdzania stanu padiaaturalnego natg rowniez oceni@ rodzaj zalegafpego gruntu w celu
uscislenia, w stosunku do Dokumentacji Projektowej, ldaji granic wysipowania rénych grup nénosci
podiaza G.

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysachiota lub
gruntu, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Jezeli rzedne podiga przed profilowaniem nie wymagaglowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu to
przed przysipieniem do profilowania oczyszczonego padijego powierzchginalezy dogsci¢ 3-4 przejciami
$redniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny épasaakceptowany przezzymiera.

Do profilowania nalgy stosowd réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny sposOb zaakceptowany przezytmera.

5.4. Zagszczenie podiza

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowd do osiagnigcia wskenika zagszczeniad= 1,00. Wskanik zagszczenia okrda¢ zgodnie z
BN-77/8931-12

Wilgotnos¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
+2%.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgey podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, jako zagicze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia przyjmuje siwartas¢ wskaznika
odksztalcenialo réwnego stosunkowi modutdw odksztalcenia wtérneg@ do pierwotnego E1
wyznaczonych zgodnie z aaknikiem B normy PN-S-02205. Wskak odksztatcenia nie powinien by
wiekszy niz; 1,<2,2. Minimalna warté¢ wtérnego modutu odksztatcenia £100MPa.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiae po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno liyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu Robét zweanych z profilowaniem i zggzczeniem podia nasgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi do natychmiastowego ukladania warstw nawierzctmmipowinien on zabezpieazy
poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem na przyktad preefozenie folii lub w inny sposdb uzgodniony i
zaakceptowany przeziyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to prap&t do uktadania
podbudowy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoaaniezlgdnych napraw. Zeli
zawilgocenie nagpito na skutek zaniedhaVykonawcy, to napragwvykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jako Rob6t podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania ogl6in
pkt. 6.

6.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw i badayprofilowanego i zagszczonego podi@ podaje tabela 1.

Tabela 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiardw i bada

Lp Wyszczegolnienie bada pomiardéw Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiardéw

1. Szeroké& 10 razy na 1km

2. Rowndg¢ podiwna co 20m na Kalym pasie ruchu

3. Rownd¢ poprzeczna 10 razy na 1km

4. Spadki poprzeczrie 10 razy na 1km

5. Rz:dne wysokéciowe co 25m w osi jezdni i na jej kradziach

6. Zagszczenie, wilgotng gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych mableykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.1.1. Szerokéé koryta

Szerokd¢ koryta nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o vgcej niz +10cm i -5¢cm.

6.1.2. Réwné¢

Nierowndci podiwzne i poprzeczne nalg mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z BN-68/8931-04. Nierowsw nie
mogy przekracz&20mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego padigowinny by zgodne z DokumentacProjektowy z tolerangj + 0,5%.
6.1.4. Rzdne wysokdciowe

Ré&znice pomedzy rzdnymi wyprofilowanego podi@ a rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+0cm, -2cm.
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6.1.5. Zagszczenie

Wskaznik zag:szczenia powinien wynasis 21,00. Wskanik zag:szczenia okrda¢ zgodnie z BN-77/8931-
12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgey podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, jako zagicze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia przyjmuje siwartas¢ wskaznika
odksztatcenialo réwnego stosunkowi modutdw odksztalcenia wtérneg@ do pierwotnego E1
wyznaczonych zgodnie z aaknikiem B normy PN-S-02205. Wskak odksztalcenia nie powinien by
wiekszy niz; 1< 2,2. Minimalna warté& wtérnego modutu odksztalcenia £120MPa.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania nalyy bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiga
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 2%.

6.2. Zasady posipowania z wadliwie wykonanym podigem

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych ékrgch w pkt. 6.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie dcghgikasci co najmniej 10 cm, wyrdéwnanie i powtdrne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyliananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w SST D-M.0000@Vymagania ogélne"” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest 1 M (metr kwadratowy) wykonanego koryta pod nawierkgHob powierzchni
wyprofilowanego i zagszczonego podia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-M.00000Vymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentglefojektows i ST jezeli wszystkie badania i pomiary wg
pkt. 6 z uwzgjdnieniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawiszystkie dokumenty z bigcej kontroli jakdci robét.
Ponadto Wykonawca powinien przygotawa przedstawé tabelarycznie zestawienie waito wskanika
zagszczenia lub pierwotnego i wtérnego modutu odksetasih oraz wskanika odksztatcenia dla catego
odbieranego odcinka. Zestawienia powinny zawiglay bada i miejsca pobrania prébek.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotysee podstawy ptatréei podano w SST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne” gkt

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa profilowania i zsgczenia 1fmpodiaza w korycie obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— profilowanie podiéa

— zagszczenie podia

— wykonanie pomiaréw i badigorzewidzianych w specyfikaciji.

Cena jednostkowa wykonania 1 koryta obejmuije:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— wykonanie wykopu z odwozem urobku na odktad,

— profilowanie podiea

— zagsszczenie podim

— wykonanie pomiarow i badgprzewidzianych w specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieuoodksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnnawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu



