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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Technicgj

Przedmiotem niniejszej SSH svymagania szczegétowe dotyce odtworzenia przebiegu trasy drogi i jej
punktow wysokéciowych i sporadzenia geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczepmach zadania pn.
.Przebudowa istnigrej infrastruktury wewetrznej Szkoty Podstawowej nr 47 — budowa drogigrowej
wewretrznej wraz z przebudapistniegcego placu zabaw .

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegOlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowaka Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdidl..

1.3. Zakres Robot ob¢tych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi czynidoiami

umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie przebiegu trasy.

W zakres rob4t pomiarowych:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakiowego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysétiowych
(reperéw roboczych zatonych w terenie dogzanych do reperéw patwowych);

b) uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

€) wyznaczenie przekrojow poprzecznych zstatliwoscia wskazan w Dokumentacji Projektowej;

f)  wyznaczenie roboczego pikietatrasy min. co 50 m poza grapiobot;

g) oznaczenie pikiefai w sposéb trwatly oraz odtwarzanie uszkodzonyclkidwnna bie¢gco do kaca okresu
gwarancyjnego;

h) opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.

1.4. Okré&slenia podstawowe
1.4.1. Punkty gidwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopoczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST D-M.00.00.00 ,Wymagarmigolne” pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycce Robot
0Ogolne wymagania dotygeze Robét podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogjofrkt. 1.5.

2. MATERIALY
Ogdblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M.00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot giemnmv gsiedztwie punktow zatamania trasy powinny
miec $rednie 0,15 - 0,20m i diugei 1,5-1,7m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianegrednicy 0,05 - 0,08m i diugoi okoto
0,30m, a dla punktow utrwalanych w istaiggj nawierzchni bolce stalowestednicy 5mm i dtugéci 0,04 -
0,05m.

“Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50m i przekroj prostatny.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza granicpasa robét stosowaale drewniane érednicy od
0,15 do 0,20m i diugei 1,5 do 1,7m z tabliczkami. Wymiary tabliczek odgi¢ z Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nglstosowd materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi
G-1iG-2.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”. 8kt

3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

« dalmierze,
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e tyczki,

e laty,

e taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysoka@ciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4 TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt. 4.

4.1. Transport sprztu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OO ,Wymagania ogélne” pkt. 5.

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUG i K.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtownych trasy reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia
i pomiary geodezyjne niezbne do szczegdélowego wytyczenia robét. Prace pomirpowinny by
wykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich blach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i reperéw roboczyched®} te powinny b§ usunete na koszt Zamawiggego.
Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okéone w Dokumentacji Projektowejs szgodne
z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #fig
sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien pamnhowa o tym Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilkge z ré&nic rzzdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej
i rzednych rzeczywistych zostanmvykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienigyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez lryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkpoérednie osi trasy mugz by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposob wyrmy i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenieystkich punktéw pomiarowych iich oznadze
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Inwestora tapgszniszczone przez
Wykonawe, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego adaenia robdt, to zostaimne odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne ddavidtowej realizacji robét nalg do obowjzkéw
Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych asasy i punktéw wysokaosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a zmkdowhzane do punktdw pomocniczych,
potozonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegdo pomiedzy punktami giéwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwosi trasy drogowej,
a take przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegté miedzy reperami roboczymi wzdiurasy
drogowej powinna by nie wigksza nk 300 m.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzyszacych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repepbocze naley zalay¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,admonych w gruncie w sposob wyklucEaj
osiadanie, zaakceptowany przezyiniera.

Rze¢dne reper6w roboczych najeokresla¢ z talg doktadndcia, abysredni bhd niwelaciji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4mm/km, stosyg niwelacg podwdéjry w nawgzaniu do reperow gistwowych.

Repery robocze powinny bBbywyposaone w dodatkowe tablice zawiese¢ wyra&ne ijednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy
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Tyczenie osi trasy drogowej nalewykona w oparciu o DokumentagjProjektovs przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej.

0§ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich (kierunkowych)
w odlegtdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 50m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oyt w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze byt wicksze nk 3 cm dla drogi ekspresowej i 5cm dla pozostatyddydRzdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z dokladnécia do 1lcm w stosunku do gdnych niwelety okrédonych

w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.1.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw iwykopéw na
powierzchni terenu zgodnie z DokumengaBrojektovg. Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopéw
nalezy stosowdé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowd w przypadku nasypéw
0 wysokaci przekraczajcej 1m. Odleglé¢ miedzy palikami lub wiechami nalg dostosowa
do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dnagjo

Dla sprawdzenie prawidiowoi pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpownikkazujce pochylenie
skarp. Skarpowniki naky ustawig w odlegtgciach uzgodnionych z #ynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z DokumentagcProjektovs.

5.5. Geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza

W oparciu o poligonizacji pstwowej i osnowy realizacyjnej nale wykona geodezyjn inwentaryzagj
powykonawcz sieci uzbrojenia terenu i obiektu, naitiezmiany na map zasadnicz uzyskujc
potwierdzenie Wojewddzkiego stddka Dokumentacji Geodezyjnej i KartograficznejokdDmentacja
Inwentaryzacyjna Powykonawcza powinna spétnimymagania Rozpogzizenia Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa Dz. U.83 z dn. 26 siex1991, poz. 376

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robdt podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblokt. 6.

6.1. Wytyczenie osi trasy drogowej

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedlug ogdélnych zasad okienych w instrukcjach iwytycznych GUG i K, zgodnie
Z wymaganiami podanymi w pkt. 5.

- 0§ drogi naley sprawdzt na wszystkich zalamaniach pionowych i prostych,

- robocze punkty wysokaiowe naley sprawdzt niwelatorem na catej diugol budowanego obiektu,

- wyznaczenie nasypow i wykopow najesprawdzt tasmg i szablonem z poziomic

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru Robét podano w SST D-M.00MMWymagania ogdine” pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest 1 hektar powierzchni utwardzonej.
Jednostl obmiaru robét zwgizanych z przeniesieniem osnowy geodezyjnej pozaagrpasa robot jest 1 pkt.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w SST D-M.00®@ANVymagania ogélne” pkt. 8.

8.1. Spos6b odbioru robét
Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagte na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przektadazymierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”. |8kt

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— przygotowanie i oznakowanie robét,

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
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wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyityezeniem dodatkowych przekrojow,
wyznaczenie punktéw roboczego pikietdrasy,

ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylekeéeys

zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrotta przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonya@mac geodezyjnych
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itweisGUG i K, 1979
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajddJG i K, 1978
Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUG i K, 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUG i K, 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G3lK, 1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUW;1983

Dziennik Ustaw Nr 30, poz. 163 z fejszymi zmianami z dnia 17 maja 1989 r — Prawodgeyjne i
kartograficzne.

Dziennik Ustaw Nr 83, poz. 376 z dnia 26 sierd@ial r.



