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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DANE CHARAKTERYSTYCZNE INWESTYCJI OBIEKTU:

Standardy wykonania elementow sieciowych:

1/1  Horyzontalny przewiert sterowany — rura SGS-G 110mm (do 10mb).
1/2  Linia kablowa — kabel YAKY 4x35 mm2 bezposrednio w ziemi (do 30m).
1/3  Linia kablowa — kabel YAKY 4x35 mm2 w kanalizacji kablowej w ziemi (wciagniecie kabli do istniejacej
kanalizacji z otwarciem studni betonowe;j).
1/4  Stanowisko stupowe dla linii kablowej - stup stalowy uliczny o wys. do 10m.
1/5  Stanowisko stupowe dla linii kablowej - shup stalowy parkowy o wys. do 7m.
1/6  Stanowisko stupowe dla linii kablowej - stup aluminiowy uliczny o wys. do 10m.
1/7  Stanowisko stupowe dla linii kablowej - shup aluminiowy parkowy o wys. do 7m.
1/8  Stanowisko stupowe dla linii kablowej — shup betonowy uliczny o dt. do 10m.
1/9  Stanowisko stupowe dla linii kablowej — shup betonowy parkowy o dt. do 6m.
1/10  Oprawa uliczna o mocy do 150W z wysiggnikiem na stupie linii kablowe;.
1/11  Oprawa uliczna o mocy do 150W bez wysiggnika na stupie linii kablowe;.
1/12  Oprawa parkowa o mocy do 70W na stupie linii kablowe;.
1/13  Oprawa uliczna typu LED z wysiggnikiem na stupie linii kablowe;.
1/14  Oprawa uliczna typu LED bez wysiggnika na stupie linii kablowe;.
1/15 Oprawa parkowa typu LED na stupie linii kablowe;.
AUTOR Robert Taczata

Chorzow, dnia 25.03.2024r.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY ELEKTROENERGETYCZNE

E-00

WYMAGANIA OGOLNE
CPV — 45000



1. WSTEP.

Nazwa zamoéwienia:  Modernizacja o$wietlenia ulicznego na terenie miasta Katowice w rozbiciu na
standardy wykonania elementow sieciowych - linia kablowa.

Inwestor: Miejski Zarzad Ulic i Mostow
40-381 Katowice, ul. Kantoréwny 2a

Kategorie robdt: 45100  przygotowanie terenu pod budowg
45112  roboty w zakresie kopania rowow
45231  roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych kablowych.
45314  uktadanie kabli.
45315 instalowanie linii energetycznych.
45316 instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt elektroenergetycznych, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji pn.: ,,Modernizacja
os$wietlenia ulicznego na terenic miasta Katowice w rozbiciu na standardy wykonania elementow
sieciowych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje Techniczne stanowig cze¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowa¢ w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Roboét objetych ST.

Wymagania ogoélne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu ze Specyfikacjami Technicznymi
zawartymi dla poszczegdlnych asortymentéw robot. Zakres robot podstawowych przewiduje wykonanie
robot ziemnych, budowlanych, montazowych i demontazowych zwigzanych z modernizacjg o$wietlenia
ulicznego w rozbiciu na standardy wykonania elementow sieciowych w zakresie linii kablowych i obejmuje:
- wyznaczenie w terenie trasy linii kablowej lub kanalizacji kablowej po trasie linii istniejgce;j
- reczne wykonanie wykopdw kontrolnych na trasie projektowanej linii kablowe;j
- reczne wykonanie wykopdw jamistych przewidzianych pod montaz stupéw o§wietleniowych
- reczne wykopy liniowe pod montaz kabli oraz wykonanie podsypki i nadsypki piaskowej na dnie rowu
kablowego

- przeciski sterowane wykonane pod obiektami. Rodzaj przej$cia okreslony zostanie na etapie wykonawstwa
na podstawie uzgodnien z wilascicielami obiektéw oraz ze wzgledu na techniczne mozliwosci wykonania
skrzyzowania.

- uktadanie w wykopie rur ostonowych

- uktadanie w wykopie kabli lub kanalizacji kablowej oraz oznaczenie ich trasy przez ulozenie nad kablem
folii z tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim

- zasypanie wykopow liniowych

- wariantowo: montaz i stawianie w linii kablowej ukladanej w ziemi stupéw stalowych ulicznych lub
parkowych ocynkowanych z wneka

- wariantowo: montaz i stawianie w linii kablowej ukladanej w ziemi stupéw betonowych ulicznych lub
parkowych z wneka

- wariantowo: montaz i stawianie w linii kablowej uktadanej w kanalizacji stupdéw stalowych ulicznych lub
parkowych ocynkowanych z wneka

- wariantowo. montaz i stawianie w linii kablowej uktadanej w kanalizacji stupow betonowych ulicznych Iub
parkowych z wneka

- wariantowo. montaz na shupach przy uzyciu wysiggnikéw opraw oswietleniowych ulicznych

- wariantowo. montaz na shupach bez wysiegnikow opraw o$wietleniowych ulicznych



- wariantowo. montaz na shupach bez wysiegnikow opraw o$wietleniowych parkowych
- wykonanie polaczen oraz proby montazowe
- demontaz istniejgcych uszkodzonych stupow

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Linia kablowa — kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozylowych tacznie z osprzetem w uktadzie
wielofazowym utozona bezposrednio w ziemi lub w kanalizacji kablowej w ziemi na wspoélnej trasie i
laczaca zaciski tych samych dwoéch urzadzen elektrycznych jedno lub trojfazowych.

1.4.2. Trasa kablowa — pas terenu w ktorym utozona jest jedna lub wigcej linii kablowych

1.4.3. Dziennik Budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i1 okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.6. Kierownik Projektu — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego do prowadzenia Projektu w zakresie
okreslonym Warunkami Kontraktu.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedzial tolerancji nie zostal okreSlony - z przeci¢gtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

1.4.8. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.9. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.10. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.12. Przedmiar robét w ujeciu kosztorysowym - wykaz Robdt z podaniem ich ilosci w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.13. Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spenienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli Iub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ ze ST,
Przedmiarem Robét i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Specyfikacji Warunkow Zamowienia przekaze Wykonawcy
Teren Budowy, tzn. teren usytuowany w granicach administracyjnych miasta Katowice na ktérym nalezy
prowadzi¢ roboty budowlane zwigzane z remontem lub usuwaniem skutkow dewastacji lub kradziezy
elementow oswietlenia ulicznego.

1.5.2. Zgodno$¢ Robot z Przedmiarem Robot i ST.

Przedmiary Robét, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig cze$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich s3
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.



W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich
waznosci wymieniona w Warunkach Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow Iub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkdéw. Wszystkie
wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Przedmiarami Robot i ST.

Dane okreslone w Przedmiarach Robdt i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw 1 elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie bedg w pelni zgodne z Przedmiarami Robét lub ST, i
wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwlocznie zastgpione
innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

Dodatkowe roboty ziemne wynikajgce z technologii i organizacji wykonania wyszczegdlnionych
robot podstawowych Wykonawca wykona we wtasnym zakresie.

1.5.3. Zabezpieczenie Terenu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu kotowego, ruchu pieszych, itp. na terenie
budowy, w sposob okreslony w Specyfikacji Technicznej E-00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona i przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajagcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robdt projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac
w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledoéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okre$lonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Dojazdy do dziatek zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez
Wykonawce na jego koszt przez caly czas budowy. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega
odregbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w ceng umowna.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy oraz bedzie unikaé¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wtasnos$ci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat
szczegblny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdOw wodnych pytami Iub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.



Oplaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych punktéw powyzej, obcigzajg Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich. Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotlanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatoéw od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Konsekwencje, uzycia materiatdéw szkodliwych dla otoczenia wg warunkow kontraktu i zgodnie ze
Specyfikacjami, poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnos$ci
publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robdt, zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze
strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca
na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wiasnosci
byt nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz begdacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca
zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzagdzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowg dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na Terenie
Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera
1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial Inzyniera.



Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow zostaly usunigte z terenu
budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane
do Robdt od Daty Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w stanie zadowalajgcym przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia. W przypadku prowadzenia robot w warunkach wysokiego poziomu wodd gruntowych lub
opadowych, odwodnienie wykopdéw na czas budowy Wykonawca wykona we wlasnym zakresie.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly
bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédia uzyskania materialéw.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robdt Wykonawca przedstawi szczegodtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czgsci) materiatow z
danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelniajag wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest
zobowigzany dostarczy¢é Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodia.
Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajagcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speinienie wymagan ilosciowych i1 jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia
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i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do Robot. Humus i nadktad czasowo zdjete
z terenu ukopow beda formowane w haldy 1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
Roboét. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakcie bgda wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odkitad odpowiednio do
wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszczegdlnione w Kontrakcie. Eksploatacja
zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

Ze wzgledow estetycznych oraz ze wzgledu na ochrong srodowiska nadmiar ziemi nalezy usung¢ z
placu budowy. A to czy Wykonawca zagospodaruje grunt jako humus, przewiezie na inng budowe, czy tez
podda utylizacji na wysypisku odptatnie czy nie odptatnie pozostawia si¢ do jego decyzji.

2.3. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materiatdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdéw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okre§lonej partii materiatdéw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujgce
warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w czasie
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa si¢
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie
przewarto§ciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robdot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie
zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
Robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos$¢ 1 wlasciwos¢ do Robot i byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrgbie
Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Przedmiary Robot lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.
Koszt wariantowego zastosowania materiatdw powinien by¢ odpowiednio dostosowany przez Inzyniera,
jednak wzrost ceny jednostkowej nie bedzie mial miejsca.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo§ci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
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projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu
bedzie gwarantowac przeprowadzenie Roboét, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;,
ST i1 wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony $§rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Przedmiary Robot lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materiatow, sprzetu na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych fadunkéw 1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniaé prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Przedmiarach Robot, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé uzyte
przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog
publicznych na koszt Wykonawcy

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych Robot, za ich zgodnos$¢ z Przedmiarami Robot, wymaganiami ST,
PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Przedmiarach Robot lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
Robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$eé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw Rob6t beda oparte
na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Przedmiarach Robot i w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow 1 Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i1 przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwoSci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robot zgodnie z Przedmiarami Robot, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) cze$¢ ogdlng opisujaca:

e organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robdt,
organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
bhp,
wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i1 terminowos¢ wykonania poszczegélnych elementow
Robdt,
system (sposob i1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,

e wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

e sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi,

b) czes$¢ szczegotowa opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

e rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw,

e sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

e sposob i1 procedurg pomiaréw 1 badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw 1 wykonywania
poszczegdlnych elementéw Robot,

e sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz Robdt z czgstotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Przedmiarach Robot i
ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okre§lone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekc;ji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze mogg wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier
natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
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niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki begda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji  moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w
pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budzg watpliwosci co do jakosSci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez Inzyniera.
Na polecenie Inzyniera Wykonawca pobierze probki przy udziale Inzyniera, odpowiednio je opisze i oznakuje
w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera, dla potrzeb badan Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pis$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami pomiaréw lub badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakos$ci. Wyniki pomiardéw
lub badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

60.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodla ich wytwarzania, i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna
do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialdéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan przeprowadzonych
przez Inzyniera.

InZynier moze pobiera¢ probki materiatdéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robot z Przedmiarami Robdt i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
¢ Polska Normg lub
e  aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1. 1 ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan begdg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik Budowy.

Dziennik Budowy (jesli nie zostanie to inaczej ustalone pomiedzy Zamawiajgcym, a Wykonawcg) jest
wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika
Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika 1 opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolno$ci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Przedmiarow Robot,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci 1 harmonogramow Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w

Robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robét zanikajagcych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i

ostatecznych odbiorow Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Rob6t podlegajacych ograniczeniom

lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z

podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje
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Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiaréw.

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow Robdt. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposdb ciagly w jednostkach przyjetych w
Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru Robot. Winny
by¢ udost¢pnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy.
Do dokumentdéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace dokumenty:
a) protokoty przekazania Terenu Budowy,
b) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
¢) protokoty odbioru Robot,
d) protokotly z narad i ustalen,
e) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar Robodt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Przedmiarami
Robét i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarach Robdt lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
Robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na piSmie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania iloSci Robot i materialow.

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Jes§li Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagajg tego inaczej,
objetosci beda wyliczone w m’ jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob6t beda zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie
doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bgda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiardw, ktorego wzdr zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych Robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu Robét.

Odbioru Robdt dokonuje Inzynier. Gotowos$¢ danej czeSci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ i ilo§¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Przedmiarami Robot, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci Robot. Odbioru czgéciowego
Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robdt dokonuje Inzynier.
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8.3. Odbior ostateczny Robot wg zalozonego etapowania.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
iloéci, jakosci 1 wartosci. Calkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Inzyniera. Odbidr ostateczny Robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktdorych mowa w
pkt. 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnoSci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikoéw badan i pomiaré6w wykonanych przez Inzyniera, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robot zanikajgcych i1 ulegajacych zakryciu,
zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetniajgcych i Robot poprawkowych. Komisja dokonuje odbioru
ostatecznego robdt, jezeli ich ilos¢ 1 jakos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest zgodna z wymaganiami
Przedmiaréw Robot, ST i1 poleceniami Inzyniera. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych Rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w Przedmiarach
Robot i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych
w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

Dokumentacje¢ powykonawcza.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupehniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i1 Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST 1 ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do

dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robdt wilascicielom
urzadzen.

. Geodezyjna inwentaryzacje¢ powykonawczg sieci uzbrojenia terenu
Brakujace znaki graniczne nalezy uzupeinié i zastabilizowaé. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci
stanu faktycznego ze stanem prawnym, nalezy wykona¢ dodatkowe podziaty geodezyjne i opracowaé
dokumentacj¢ dla celow nabycia gruntow na rzecz Skarbu Panstwa.

10. Dokumentacje powstala w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej:

- kopi¢ mapy zasadniczej

- kopi¢ mapy ewidencyjnej z zaznaczeniem granic faktycznych

- ewentualne wynikajgce z analizy granic mapki jednostkowe dodatkowego podziatu geodezyjnego

wraz z uzyskaniem decyzji na podzial
W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego Robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupeniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot
uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Nk LD~

Nel
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8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.3.,,0dbidr ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

9.1 Ustalenia ogdlne.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo
podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Przedmiarach Robét.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robo6t bedg obejmowac:

- Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdéw i
transportu na Teren Budowy.

- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

- Podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogolne Specyfikacji Technicznej E-00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéow Kontraktu i Wymagan Ogodlnych zawartych w
Specyfikacji Technicznej E-00 obejmuje wszystkie warunki okre§lone w w/w dokumentach.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazddéw przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem zmian projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi projektu
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) oplaty dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdoéw przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier 1 $wiatel,
(b)utrzymanie ptynnos$ci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane
2. Rozporzadzenie MGPiB z 14.12.1994r (Dz.U Nr 10 z 1995 r.) w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
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. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25 z 1995r) w sprawie rodzaju i zakresu opracowan
geodezyjno — kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie

. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
poOzniejszymi zmianami).

. Warunki Kontraktu

. Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 r. (Dz. U. Nr 71 22000 r.)
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-01
ODTWORZENIE TRASY

I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
CPV - 45100
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot elektroenergetycznych, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji pn.: ,,Modernizacja oswietlenia
ulicznego na terenie miasta Katowice w rozbiciu na standardy wykonania elementow sieciowych”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania robét wymienionych w pkt. 1.1. W

zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punktow gldwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OKreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Materialy do wykonania.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokosciowych wedtug

zasad niniejszej Specyfikacji sa:

- shupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

- $ruby stalowe, badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.
Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe, §ruby stalowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50m. Pale drewniane umieszczone w
sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ srednice 0,15 do 0,20m i dtugosé
1,0m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci okoto 0,30m i $rednicy
0,05 do 0,08m. ,,Swiadki” wbijane obok palikow osiowych powinny mieé¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekréj
prostokatny.

3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt.3.
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3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych.

Do wyznaczania trasy i punktéw wysokos$ciowych nalezy stosowac sprzet:
-EDM,
- teodolity,
- niwelatory,
- tyczki,
- laty,
- tasmy
lub inny sprz¢t akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu.

Ogéblne wymagania dotyczace transportu podano w ST E-.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materialow.

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Wykonawca powinien je ustawiac
roOwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpiecza¢ przed mozliwoscig przesuwania si¢
podczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.
5. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami Gtownego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

5.1.1. Osnowa realizacyjna - podstawowa (stale punkty kontroli).

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktow osnowy poziomej i
wysoko$ciowej wraz z wlasciwa dokumentacjg (wykresy wspdlrzednych, opisy topograficzne, szkice osnowy
itp.). Wykonawca powinien sprawdzi¢ i zweryfikowaé¢ doktadnos$¢ wszystkich punktow kontroli oraz uzgodnié
wartosci z Inzynierem. W celu uniknigcia wszelkich rozbieznosci tak poziomych jak i wysokosciowych
zobowigzuje si¢ Wykonawce, do nawigzania wszelkich pomiaréw koniecznych do tyczenia trasy oraz obiektow
inzynierskich, do punktéw osnowy podstawowej, ztozonej, pomiarowej i obliczonej jako jednolita sie¢.

5.1.2. Osnowa realizacyjno - robocza (okresowe punkty kontroli).

W oparciu o sie¢ statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej przekazanej przez
Inzyniera, Wykonawca zobowigzany jest do zalozenia, utrzymania i uzupelniania osnowy roboczej o
wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania rob6dt. Opracowany przez Wykonawce i
zatwierdzony przez Inzyniera projekt osnowy roboczej poziomej i wysokosciowej oraz system przeprowadzania
kontroli okresowej punktéw tej osnowy, powinny spetniaé nastepujace warunki:

a) punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania robot oraz odpowiednio
zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) odlegtos¢ pomigdzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250m, a kazdy punkt powinien by¢ oznaczony w
sposob zatwierdzony przez Inzyniera tak, aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikowania,

¢) nalezy projektowac osnowe tak aby bylta stata widoczno$¢ do co najmniej dwdch sasiednich punktow.

d) sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadno$ci winny by¢ zgodne
z polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3.2
(Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.1.3. Tymczasowe punkty pomiarowe.
Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zatwierdzone przez
Inzyniera, konieczne do ukonczenia robdt. Wytyczenie powinno by¢ zgodne z punktem 5.1.2.(d).
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5.1.4. Wyznaczenie punktow na osi.

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy linii kablowej w zakresie odtworzenia stanu istniejgcego
W oparciu 0 osnowy wymienione w pkt. 5.1.1.15.1.2.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1em w stosunku do rzednych
projektu. W przypadku, kiedy dopuszczalne odchylki sa przekroczone Wykonawca jest zobowigzany do
korekty osi linii odnoszac si¢ do istniejgcych budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgody Inzyniera. O$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich, w odleglosciach zaleznych od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 m na odcinkach prostych. Wytyczenie
osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.1.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecznych).

Wyznaczanie nasypow 1 wykopoéw polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi podstawy
nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypow
1 wykopdéw nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odleglo$ci migdzy palikami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy linii kablowe;.

5.1.6. Wykonawca zobowiazany jest po zakonczeniu robot do oddania Inzynierowi szczegolow
wszystkich stalych i okresowych punktow kontroli.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.1. Kontrole osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiarow kontrolnych osnowy roboczej
przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera. Pomiary kontrolne
odpowiednich fragmentow osnowy roboczej nalezy wykonywaé przed rozpoczeciem wigkszych robét, a takze
co miesigc w trakcie prowadzenia robot. Kontrole wytyczenia osi linii wykopow 1 przepustow nalezy
przeprowadzi¢ w odniesieniu do wymagan punktow 5.1.4; oraz 5.1.5.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarows jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot.

Ogélne zasady odbioru robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2 Sposob odbioru robét.

Whniosek Wykonawcy o odbidor wykonanych robot, przekazywany Inzynierowi powinien zawierac
niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i wysokos$ci wykazujace zgodno$¢ pomiardéw kontrolnych
z danymi podanymi w Rysunkach
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9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena Im wykonania robo6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych i zatlomdw osi trasy 1 punktéw wysokosciowych,
- uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie miejsca lokalizacji stanowisk stupowych,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Laczna dtugosé trasy linii kablowej o$wietlenia zewngtrznego uzbrojona w latarnie o$wietleniowe tj.
liczba jednostek obmiarowych wytyczenia trasy, wg ustalen z Inwestorem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

[u—

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK, 1989

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Instrukcja techniczna G-3.2. - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-3.1. - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

N
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-02

ROBOTY ZIEMNE
CPV - 45112
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z robotami ziemnymi ktore zostang wykonane w ramach inwestycji pn.: ,,Modernizacja
oswietlenia ulicznego na terenie miasta Katowice w rozbiciu na standardy wykonania elementow sieciowych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robdt ziemnych zgodnie z punktem 1.1. 1 obejmuja:
- Roboty ziemne wykonana re¢cznie
- Zasyp wykopow liniowych
- Zageszczenie nasypow ubijakami mechanicznymi

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi ST E-00 ,,Wymagania ogolne”.

e Szeroko$¢ wykopu — jest to prze§wit w §wietle nieumocnionych §cian wykopu i jest on ré6zny w zaleznos$ci
od ilosci kabli utozonych w wykopie obok siebie.

o Glebokosé wykopu — jest to rdéznica miedzy rzedng dna wykopu, a rzedng terenu istniejgcego w danym
przekroju poprzecznym i jest ona stata w zaleznosci od napigcia utozonego kabla oraz zmienna w zaleznosci
od rodzaju i miejsca skrzyzowania.

e Elementy zabezpieczenia kabli — sg to takie elementy ktore pozwalaja na bezpieczne posadowienie kabli w
gruncie, oraz zabezpieczajg te kable po ich zasypaniu, przed uszkodzeniem mechanicznym.

e Podsypka — jest to element posadowienia kabla, zwykle piasek budowlany, ktéry stanowi grunt nasypowy
usypany na dnie wykopu, posiadajaca odpowiednig granulacj¢, majgca za zadanie wyrownanie dna wykopu
do projektowanej rzednej i stuzacy do zabezpieczenia izolacji kabla przed uszkodzeniem.

e Nadsypka — jest to gorny element zabezpieczenia kabla, zwykle piasek budowlany, ktory stanowi grunt
nasypowy, usypany powyzej podsypki, posiadajaca odpowiednia granulacje, majaca za zadanie
zabezpieczenie izolacji kabla przed uszkodzeniem oraz jego stabilizacj¢ w osi poprzeczne;.

e Zasypka — jest to koncowy element zabezpieczenia kabla, ktory stanowi grunt nasypowy o grubosci 20cm,
usypany powyzej nadsypki, zwykle przesiany grunt rodzimy posiadajacy odpowiednig granulacje, natomiast
powyzej tej warstwy jest to grunt rodzimy uzyskany z wykopu, posiadajacy odpowiednig granulacje.
Zasypka stanowi koncowg ochrone kabli i rur przed niepozadanymi naciskami punktowymi lub
nierownomiernym rozktadem sit nacisku przenoszacych si¢ z powierzchni terenu.

e Nadmiar gruntu — jest to grunt rodzimy z urobku wykopu, pozostaty po wypehieniu wykopu elementami
posadowienia i zabezpieczenia kabli, przeznaczony do odwiezienia na miejsce statego odktadu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych roboét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera.

2. MATERIALY.

Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w ST E-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 2.
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2.1. Uzyte materialy

Wg zatozen w dokumentacji projektowej oraz w sporzadzonym kosztorysie, wszystkie grunty
wystepujace w obrgbie robdt sg to grunty kategorii I11.

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

Ze wzgledu na istniejgce uzbrojenie podziemne oraz zagospodarowanie terenu wszelkie roboty
zwigzane z budowa linii kablowej oraz ze stawianiem stupoéw nalezy wykona¢ r¢cznie. Pozostate roboty ziemne
mozna wykona¢ przy uzyci dowolnego sprzetu.

4. TRANSPORT.

Ogéblne wymagania dotyczace robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy je umies$ci¢ rOwnomiernie na
catej powierzchni fadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.0.

5.2. Wykopy.

Wymagania przy wykonaniu wykopow zostaly opisane w polskiej normie branzowej nr PN-B-
10736/1999. Wykopy nalezy wykonywaé rownolegle z ich odwodnieniem na czas budowy. Catkowite
odwodnienie wykopow jest warunkiem przystgpienia do dalszych robot (podsypki i robot montazowych).
Przewiduje si¢ wykopy liniowe przeznaczone dla ukladania linii kablowej oraz wykopy obiektowe
przeznaczone dla realizacji latarn zlokalizowanych na tej sieci.

Szerokos¢ wykopu liniowego stanowi odleglos¢ w $wietle nieumocnionych $cian wykopu, niezbgdna
dla ulozenia kabli sieci o§wietlenia ulicznego. Szerokos$¢ ta podano w projekcie oraz kosztorysach i wynosi
0,4m.

Glebokosé wykopu liniowego stanowi réznica mi¢dzy rzedng dna wykopu a rzedng terenu istniejacego,
niezbedng dla utozenia kabli sieci oswietlenia ulicznego. Gleboko$¢ te podano w kosztorysach i wynosi 0,8m w
terenach zielonych i 1,1m pod drogami.

Szerokos¢ wykopu obiektowego stanowi odlegto$¢ w swietle nieumocnionych §cian wykopu, niezbgdna
dla posadowienia stupa. Szerokos¢ ta podano w projekcie oraz kosztorysach.

Glebokos¢ wykopu obiektowego stanowi rdznica miedzy rzedna dna wykopu a rzedng terenu
istniejgcego, niezbedng dla posadowienia stupa. Glgbokosé te podano w kosztorysach.

5.3. Zasyp, podsyp i nadsypka.

Prace nalezy prowadzi¢ w ten sposob aby wykonanie zasypow (podsypka, obsypka, nadsypka i
zasypka) odbywalo si¢ w gruncie suchym. Jest to takze zwigzane z wymaganiami odno$nie stopnia
zageszczenia tych warstw, opisanymi ponizej.

Realizacja podsypki, obsypki, nadsypki i zasypki powinna by¢ powigzana z jednoczesnym uktadaniem
kabli, rur ostonowych oraz montazem stupow.

Grubosé warstw po zageszczeniu powinna wynosic:

e dla podsypki 10cm
e dla nadsypki 10cm nad wierzch kabla.
e dla zasypki:

— w terenach pod drogami: powyzej rzgdnej gory nadsypki, do rzgdnej odpowiadajacej roznicy rzednej
drogi minus grubos$¢ wszystkich warstw drogowych,

— w terenach zielonych: powyzej rzednej goéry nadsypki do rzgdnej projektowanego terenu zielonego
odpowiadajacej z reguly rzednej terenu istniejacego.

Szerokos¢ posypki, obsypki, nadsypki i zasypki: dla kabli jest rowna szerokos$ci dna wykopu
nieumocnionego.
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Stopien zageszczenia:

e dla kabli i rur, stopien zageszczenia podsypki réwny 98% zmodyfikowanej wartosci Proctora dla drog o
znaczeniu krajowym i powiatowym oraz pozostatych ulic miejskich,

e dla kabli i rur, stopien zaggszczenia podsypki rowny 95% zmodyfikowanej wartosci Proctora dla
pozostatych terenow (zielonych),

Obsypka i nadsypka musi by¢ wykonana natychmiast po inspekcji i zatwierdzeniu zakonczonego
posadowienia kabla. Musi ona zagwarantowa¢ kablom dostateczne podparcie ze wszystkich stron. Nalezy
unika¢ pustych przestrzeni. Obsypka kabla musi by¢ tak wykonana aby nie zostat on zniszczony lub nie zostat
przemieszczony.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wykopy.
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonania robot oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

zgodno$¢ wykonania robot z Przedmiarami Robot
prawidtowo$¢ wytyczenia robot w terenie
przygotowanie terenu

rodzaj i stan gruntu w podtozu

wymiary wykopow

zabezpieczenie 1 odwodnienie

6.2. Wykonanie podsypek.
Sprawdzeniu podlega:
przygotowanie podtoza
material uzyty na podsypke
grubos¢ 1 rownomierno$¢ warstwy podsypki
sposob i jako$¢ zageszczenia

6.3. Zasyp wykopow.
Sprawdzeniu podlega:

e stan wykopu przed zasypaniem

e materiat do zasypania

®  Sposob zageszczenia

7. OBMIAR ROBOT.

Wedtug oddzielnej czesci Specyfikacji Technicznej E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.0.
Jednostka obmiarowa jest mb (metr biezacy) oraz m® (metr szescienny) wykonanych i odebranych robot
ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja poszczegdlne warstwy zasypu tj.
podsypka, obsypka, nadsypka i zasypka. Odbior ten powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogodlnego postepu robot natomiast dlugo$¢ odcinka robodt
ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogoélne ustalenia dotvyczace podstawy platnosci.

Ogolne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej E-00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 9.0.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1mb, Im* lub Im’ wykonania robdt obejmuje:
- reczne wykonanie wykopdw kontrolnych na trasie projektowanej linii kablowe;j
- r¢czne wykonanie wykopow jamistych przewidzianych pod montaz stupow o$wietleniowych
- r¢czne wykopy liniowe pod montaz kabli
- r¢czne wykonanie podsypki i nadsypki piaskowej na dnie rowu kablowego
- przeciski sterowane pod wybranymi nawierzchniami utwardzonymi
- zasypanie wykopow liniowych

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-96/E-05125 ,,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”.
PN-B-06050:1999 ,,Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.”

PN-S-02205:1998 ,,Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.”

PN-81/B-03020 ,,Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.”.

PN-88/B-04481 ,,Grunty budowlane. badania prébek gruntu”.

PN-86/B-02480 ,,Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow”

7. PN-77/8931-12 ,,.Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu”.

i
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10.2. Inne dokumenty.

1. Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych PBUE.
2. Katalog Budownictwa.
3. ,,Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych ,, —wyd. Arkady, W-wa 1989r.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-03

BUDOWA OSWIETLENIA
CPV - 45231
CPV - 45315
CPV - 45316
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot zwigzanych z robotami elektroenergetycznymi, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji pn.:
,Modernizacja o$wietlenia ulicznego na terenic miasta Katowice w rozbiciu na standardy wykonania
elementow sieciowych”.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania robdt zwigzanych z przebudows linii

kablowych o$wietlenia ulicznego i sg zgodne z Przedmiarami Robor. Roboty obejmuja wszystkie czynnos$ci
umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie sieci zgodnie z punktem 1.1. ST i obejmuja:

uktadanie w wykopie rur ostonowych

budowe linii kablowej o$wietlenia zewngtrznego w wykonaniu kablowym Iub w kanalizacji kablowe;j
oznaczenie trasy kabla w ziemi przez ulozenie nad kablem lub kanalizacjg kablowa folii z tworzywa sztucznego
w kolorze niebieskim

wariantowo: montaz i stawianie w linii kablowej uktadanej w ziemi stupéw stalowych ulicznych lub
parkowych ocynkowanych z wneka

wariantowo.: montaz i stawianie w linii kablowej uktadanej w ziemi stupéw betonowych ulicznych lub
parkowych z wneka

wariantowo.: montaz i stawianie w linii kablowej ukladanej w kanalizacji stupow stalowych ulicznych lub
parkowych ocynkowanych z wngka

wariantowo: montaz i stawianie w linii kablowej uktadanej w kanalizacji stupéw betonowych ulicznych lub
parkowych z wneka

wariantowo. montaz na stupach przy uzyciu wysiegnikow opraw o$wietleniowych ulicznych

wariantowo. montaz na stupach bez wysiegnikow opraw oswietleniowych ulicznych

wariantowo. montaz na stupach bez wysiegnikow opraw oswictleniowych parkowych

ochrong przeciwporazeniowa projektowanej linii kablowej

wykonanie polaczen oraz préby montazowe

demontaz istniejgcych uszkodzonych shupow

1.4. OKkreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi

normami oraz okresleniami podanymi ST E-00 ,,Wymagania og6lne”.

Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka
kabli jedno lub wielozytowych polaczonych réwnolegle tacznie z osprzetem, ulozone na wspdlnej trasie i
Taczace zaciski tych samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych

Trasa kablowa - pas terenu w ktoérym utozone sg jedna lub wigcej linii kablowych.
Napiecie znamionowe linii - napi¢cie mi¢edzyprzewodowe na ktore linia kablowa zostata zbudowana.
Osprzet linii kablowej - zbior elementow przeznaczonych do taczenia, rozgatezienia lub zakonczenia kabli.

Oslona kabla - konstrukcja przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi,
chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

Przegroda - oslona ulozona wzdhuz kabla w celu oddzielenia go od sgsiedniego kabla lub od innych
urzadzen.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktoérym jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego linii
kablowej, przecina lub pokrywa jakgkolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia
podziemnego.
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e Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odleglos¢ migdzy linig kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub drogg komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odleglo$¢ dopuszczalna dla danych warunkow uktadania
bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych 1 w ktorym nie wystepuje skrzyzowanie.

e Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju najczesciej okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

e Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czegsci przewodzacych, dostgpnych w wypadku pojawienia
si¢ na nich napiecia w warunkach zaktoceniowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogéblne wymagania dotyczace robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.1. Uzyte materialy:

- Kable elektroenergetyczne; przy przebudowie linii kablowych nalezy stosowaé kabel typu YAKXS 4x35 mm® oraz
typu YKYZo 3x2,5 mm” wedtug PN-93/E-90401, o napieciu znamionowym do 1kV.

- Shupy; przy przebudowie linii kablowej o$wietlenia nalezy stosowa¢ wariantowo:
- stupy stalowe ocynkowane uliczne lub parkowe z wnekg; malowane dwukrotnie farbg nawierzchniowa
chlorokauczukowa w kolorze grafitowym,
- shupy betonowe uliczne lub parkowe z wngka.
Dlugos¢ stupow ustali¢ na etapie wykonawstwa na zasadzie dobudowy stanu istniejacego. Typ stupa uzgodni¢ z
Inwestorem.
- Oprawy oswietleniowe; do o$wietlenia terenu stosowa¢ wariantowo:
- oprawy oswietleniowe uliczne zabudowane na wierzchotkach stupdw przy uzyciu wysiggnikow lub bez
wysiegnikow,
- oprawy o$wietleniowe parkowe zabudowane na wierzchotkach stupow bez wysiegnikow.
Rodzaj opraw oraz ich moc ustali¢ na etapie wykonawstwa na zasadzie dobudowy stanu istniejacego. Typ opraw
uzgodni¢ z Inwestorem.

- Jako tabliczki bezpiecznikowe slupowe stosowaé izolacyjne czteroelementowego ztacza kablowego typu
IZK lub Sintur zabudowane we wnekach stupowych; wg rozwigzania dla Turon Dystrybucja S.A.

- Mufy kablowe; mufy powinny by¢ dostosowane do typu kabla, jego napigcia znamionowego, przekroju i liczby zyt
oraz do mocy zwarcia, wystepujacych w miejscach ich zainstalowania. Mufy kablowe powinny by¢ zgodne z
postanowieniami PN-90/E-06401/01-06.

- Piasek; piasek do uktadania kabli powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

- Folia ostrzegawcza; folie ostrzegawcze PCV nalezy stosowa¢ dla ochrony kabli przed uszkodzeniami
mechanicznymi Zaleca si¢ stosowanie folii kalendrowanej z uplastycznionego PCW o grubosci 0,5 - 0,6mm w
gatunku I spehiajacej wymagania BN-68/6353-03. Dla ochrony kabli o napieciu znamionowym do 1kV nalezy
stosowac foli¢ koloru niebieskiego. Szeroko$¢ folii powinna by¢ taka, aby przykrywala utozone kable, lecz nie
wezsza niz 20cm.

- Rury; stosowa¢ rury ostonowe ,,Arot” typu DVK 110 oraz typu SRS 110; rury powinny odpowiada¢ normie ZN-
95/TP S.A.-016/T.

2.2.0dbiér materialow na budowie.

Materialy na budowe nalezy dostarcza¢ facznie ze $wiadectwami jakoSci gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystapienia watpliwosci co do jakosci materiatow,
nalezy przed ich wbudowaniem poddac¢ je badaniom okreslonym przez Inzyniera (dozor techniczny) robot.
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2.3. Skladowanie materialow na budowie.

Materiaty takie jak: oprawy oswietleniowe, przewody, mufy, folia oraz osprzet sieciowy linii kablowej
powinny by¢ przechowywane jedynie w pomieszczeniach przeznaczonych do tego celu, to jest zamknigtych i
suchych. Kable powinny by¢ sktadowane na bebnach. Bebny z kablami nalezy umieszcza¢ na utwardzonym podtozu
placu budowy. Piasek na placu budowy sktadowaé¢ w pryzmach.

Materiaty na budowe nalezy dostarcza¢ tgcznie ze swiadectwami jakosci, kartami Materiaty

3. SPRZET.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.0.

Wykonawca powinien posiada¢ nastepujace maszyny i sprzgt: zageszczarka wibracyjna spalinowa,
podno$nik hydrauliczny z koszem, wciggarka mechaniczna z napedem elektrycznym 5-10 t, zespdt pradotworczy
tréjfazowy przewozny 20kVA.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.0.

4.2. Transport materialow i elementow.

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkdéw transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
- samochodu samowytadowczego,
Przewozone materialy i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytwoérce dla poszczegdlnych materialdw 1 elementow oraz zabezpieczone przed ich przemieszczaniem si¢ na
srodkach transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogélne.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST E-00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.0.

5.2. Kolejno$é prac zwiazanvch z budowa oSwietlenia ulicznego.

Zakres robot budowlanych zwigzanych z realizacjg linii kablowej oswietlenia wraz z montazem
stanowisk stupowych obejmuje:
Wytyczenie geodezyjne w terenie trasy linii kablowej lub kanalizacji kablowej po trasie linii istniejace;.
Wytyczenie geodezyjne w terenie lokalizacje stanowisk stupowych — w miejsce stupow istniejgcych.
Re¢czne wykonanie w ziemi wykopu liniowego o szerokosci 0,4 i gigbokosci 0,8m.
Wykonanie na dnie rowu kablowego podsypki z piasku o grubosci 10cm.
Ulozenie w rowie kablowym kabli o masie 1m do 0,73kg.
Wykonanie nadsypki z piasku o grubo$ci 10cm oraz zasypanie wykopu.
Reczne wykonanie wykopow o glebokosci od 1,0m do 1,8m i powierzchni dna 0,25m’*; pod stanowisko
stupowe.
Montaz i reczne stawianie shupow stalowych ulicznych lub parkowych.
Montaz 1 mechaniczne stawianie stupdw betonowych ulicznych lub parkowych.
Montaz wariantowo na wierzcholtkach stupdw przy uzyciu podnosnika wysiegnikow stalowych.
Montaz na shupach przy uzyciu podnosnika opraw os$wietleniowych z wciagnieciem kabli i montazem
osprzetu sieciowego.
Wykonanie podtgczenia kabli i przewodoéw zasilajacych.
e Proby montazowe.
e Demontaz istniejgcych uszkodzonych stupow.
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5.3. Wykonanie rowow kablowych.

Réw kablowy powinien mie¢ glteboko$¢ minimum 0,8m. Szeroko$¢ rowu powinna by¢ nie mniejsza
niz 0,4 m i nie mniejsza niz obliczona wedlug ponizszego wzoru:
S=Sd+ (n-1)*a+20 [cm]
gdzie:
n - ilo$¢ kabli w jednej warstwie
Sd - érednice zewnetrzne kabli
a - odleglosci pomiedzy kablami wedtug tabeli w pkt. 5.4.7

5.4.Ukladanie kabla.
Uktadanie kabla wykona¢ zgodnie z normg N SEP-E-004.

5.4.1. Ukladanie kabla w rowie kablowym.

Kable nalezy uktada¢ na dnie rowow kablowych jezeli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku
grubos$ci minimum 10cm i1 przykry¢ je warstwg piasku o tej samej grubosci. Nastgpnie nalezy nasypaé
warstwe gruntu rodzimego grubosci 15c¢m, przykry¢ foliami ostrzegawczymi z tworzywa sztucznego w kolorze
niebieskim i zasypaé¢ gruntem.

Zaleca si¢: ukladanie kabli niezwlocznie po wykopaniu rowu kablowego, doprowadzenie do
szybkiego odbioru robot ulegajgcych zakryciu i mozliwie szybkie zasypanie rowu kablowego.

5.4.2. Temperatura otoczenia i kabla.

Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C - w przypadku kabli o
izolacji i powloce z tworzyw sztucznych. Zabrania si¢ podgrzewania kabli ogniem.

Wazrost temperatury otoczenia utozonego kabla na dowolnie malym odcinku trasy linii kablowej
powodowany przez sgsiednie zrodta ciepta, np. kabel, nie powinien przekracza¢ 5°C.

5.4.3. Zginanie kabli.

Przy uktadaniu kabla mozna zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia
powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna $rednica kabla w przypadku, kabli o
izolacji z tworzyw sztucznych.

5.4.4. Ukladanie kabla w rurach ochronnych.

W jednej rurze powinien by¢ utozony tylko jeden kabel wielozylowy lub jedna tréjfazowa

wigzka kabli jednozylowych.
Przy wcigganiu kabla do rur ochronnych nalezy zwrdci¢ uwage, aby Srednica wewngtrzna rury ochronnej
nie byta mniejsza niz :
- 1,5 krotna zewngtrzna $rednica kabla, w przypadku uktadania pojedynczego kabla,
- 3,5 krotna zewnetrzna $rednica kabla jednozytowego, w przypadku utozenia trdjfazowej wigzki czterech
kabli jednozytowych.

Kable w miejscach wprowadzania i wyprowadzania z rur ochronnych nie powinny opieraé si¢ o
krawedzie otworow. Wprowadzenia i wyprowadzenia powinny by¢ uszczelnione. Zaleca si¢ wykonanie
uszczelnien z materiatdéw widknistych, np. sznura konopnego lub pianki uszczelniajacej. Nie dopuszcza si¢, aby
elektryczne potaczenia kabli (mufy kablowe), znajdowaty si¢ we wnetrzu rur ochronnych.

5.4.5. Zapas kabla.

Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, falicie z zapasem 1 - 3 % dlugosci rowu,
wystarczajgcym do skompensowania mozliwych przesuni¢¢ gruntu. Przy mufach zaleca si¢ pozostawienie
zapasu kabla o dtugosci 1,0m.
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5.4.6. Montaz osprzetu kablowego.

Do 1aczenia i zakonczenia kabli nalezy stosowac osprzet kablowy spelniajacy wymagania polskiej
normy PN-90/E-06401/01-06.

Montaz osprzetu kablowego powinien by¢ wykonany $ci$le wedlug instrukcji lub kart montazowych
danego producenta.

Potaczenia i1 zakonczenia kabli nalezy wykonywa¢ w warunkach ograniczajgcych mozliwo$é
nieckorzystnego oddzialywania czynnikow zewnetrznych (wilgoci, pyldw itp.) na izolacje kabli oraz
montowanych polagczen i zakonczen.

Przy montazu muf nalezy zachowa¢ nastepujace warunki:

- Wykop do montazu mufy w ziemi powinien mie¢ wymiary umozliwiajace swobodne wykonywanie
operacji montazowych; szeroko$¢ wykopu powinna by¢ nie mniejsza niz 1,5m, a dlugo$¢ nie mniejsza
niz 2,5m.

- Poszczegbdlne mufy na kablach jednozytowych tworzacych uktad trojfazowy powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie o odleglo$¢ (mierzong wzdhuz trasy) rdéwng co najmniej dlugosci mufy z dodaniem
1,0m.

W miejscu montazu mufy w przestrzeni otwartej, tj. nad wykopem, zaleca si¢ ustawi¢ namiot
niezaleznie od pogody.

Pod namiotem nie wolno ogrzewaé zalewy kablowej, ponadto na czas operowania otwartym ogniem z
przestrzeni pod namiotem nalezy usung¢ materiaty tatwo palne.

Montaz mufy nalezy wykonywac nieprzerwalnie az do czasu zakonczenia prac.

5.4.7. Odleglo$ci miedzy kablami ulozonymi w ziemi.

Najmniejsze dopuszczalne odleglosci skrzyzowaniach 1 zblizeniach kabli ulozonych

bezposrednio w ziemi okresla ponizsza tabela.

przy

Najmniejsza
dopuszczalna odleglo$é w
L.p. Skrzyzowanie lub zblizenie Pionowa pozioma
przy przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci 25 10
do 1 kV =z kablami tego samego Rodzaju lub
sygnalizacyjnymi
2 Kabli sygnalizacyjnych 1 kabli przeznaczonych do 25 nie moga si¢
zasilania urzadzen oswietleniowych z kablami tego stykac
samego rodzaju
3 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci
do 1kVz kablami elektroenergetycznymi na napigcie
znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV 50 10
4 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe sieci
wyzsze niz 1kV 1 nie przekraczajace 10kVz kablami tego
samego rodzaju
5 Kabli elektroenergetycznych na napigcie znamionowe 50 25
sieci wyzsze niz 10kVz kablami tego samego rodzaju
6 Kabli elektroenergetveznvch z kablami telekomunikacvinvmi 50
7 Kabli réznvch uzyvtkownikéw
8 Kabli z mufami sagsiednichkabli | —emme- 25

5.4.8. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym.

Uktad pracy sieci zasilajacej (typ uziemienia systemu w stacji transformatorowej) okresli¢ na etapie
wykonawstwa. Zgodnie z norma PN-92/E-05009/41 oraz zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dla ustalonego
uktadu sieciowego (TN lub TT) zastosowa¢ odpowiedni system ochrony przeciwporazeniowe;.

Ochrong przeciwporazeniowa nalezy obja¢ wszystkie urzadzenia posiadajace zacisk ochronny.
Skuteczno$¢ ochrony nalezy sprawdzi¢ w stosunku do pradu znamionowego bezpiecznika oprawy
o$wietleniowej I, = 10A.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 5.0.
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6.1. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyskac od producentéw atesty zastosowanych materiatow.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot.

6.2.1. Rowy pod kable.

Po wykonaniu rowow pod kable, sprawdzeniu podlegajag wymiary poprzeczne rowu i zgodno$¢ ich
tras z Dokumentacja Geodezyjna.

6.2.2. Kable i osprzet kablowy.

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymaganiami norm przedmiotowych lub
dokumentow wedlug ktorych zostaly wykonane, na podstawie atestow, protokolow odbioru albo innych
dokumentow.

6.2.3. Ukladanie Kkabli.

W czasie wykonywania i po zakonczeniu rob6t kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace pomiary:
- glebokos$ci zakopania kabla,
- grubosci podsypki piaskowej pod i nad kablem,
- odlegtosci folii ochronnej od kabla,
- stopnia zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowania nadmiaru gruntu.
Pomiary nalezy wykonywa¢ co 10m budowanej linii kablowej a uzyskane wyniki moga by¢ uznane za dobre, jezeli
odbiegaja od zatozonych w dokumentacji nie wiecej niz o 10%.

60.2.4. Sprawdzenie ciaglosci zvl.

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywaé przy uzyciu
przyrzadéw o napieciu nie przekraczajagcym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy uznaé¢ za dodatni, jezeli poszczegolne
zyly nie majg przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

6.2.5. Pomiar rezystancji izolacji.

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napi¢ciu nie mniejszym niz 2,5kV, dokonujgc
odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik nalezy uzna¢ za pozytywny , jezeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-
93/E-90401.

6.2.6. Proba napieciowa izolacji.

Probie napigciowej izolacji podlegajg wszystkie linie kablowe. Probe napigciows nalezy wykona¢ pradem
statym lub wyprostowanym. Wynik proby napieciowej izolacji nalezy uzna¢ za pozytywny, jezeli:
- Izolacja kazdej zyly wytrzyma przez 20min, bez przeskoku, przebicia i bez objawow przebicia czgsciowego,
napiecie probiercze o warto$ci rownej 0,75 napigcia probierczego kabla wg PN-93/E/90401.
- Warto$¢ pradu uptywu dla poszczegélnych zyt nie przekroczy 300 ([JA/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
min. badania; w liniach o dtugosci nie przekraczajacej 300 m dopuszcza si¢ warto$¢ pradu uptywu 1000 A.

6.3. Instalacja uziomow.

Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykona¢ pomiary glebokosci ulozenia bednarki oraz
sprawdzi¢ stan potgczen spawanych a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ stopien zaggszczenia i rozplantowanie gruntu.
Pomiary glebokosci utozenia bednarki wykonywa¢ co 10 m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana plycej
niz 60cm. Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykona¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie
moga by¢ gorsze od wartosci podanych w Dokumentacji Technicznej.

Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamiesci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwporazeniowe;.
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6.4. Badania po wykonaniu robot.

W przypadku zadawalajacych wynikéw pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie wykonywania
robot, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na niewykonywanie badan po zakonczeniu robot.

7. OBMIAR ROBOT.

Wedtug oddzielnej czesci Specyfikacji Technicznej E-00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 7.0.
Jednostka obmiarowa jest m (metr) wykonanej i odebranej linii kablowej lub kanalizacji kablowej
oraz ilosci sztuk latarni o$§wietlenia ulicznego.

8. ODBIOR ROBOT.

Wedhug oddzielnej czesci Specyfikacji Technicznej E-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 8.0.

8.1. Odbior czesciowy.

Odbidr czesciowy obejmuje badanie:
- zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
- materialow
Wyniki przeprowadzonych badan powinny by¢ ujete w formie protokotu i wpisane do Dziennika
Budowy, a podpisane przez nadzér techniczny i czlonkéw komisji sprawdzajacej.

8.2. Odbior koncowy.

Odbidr koncowy obejmuje:

- sprawdzenie protokotow odbiorow czesciowych

- sprawdzenie naniesienia w dokumentacji zmian i uzupetnien

- sprawdzenie prawidtowego zakonczenia i wykonania catosci robot przewidzianych dokumentacija
Wyniki odbioru koncowego nalezy uja¢ w protokole.

9. PODSTAWA PEATNOSCI.

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogéblne wymagania podano w Specyfikacji Technicznej E-00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 9.0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1m wykonania roboét sieciowych lub wykonania stanowiska stupowego obejmuje:
- uktadanie w wykopie rur ostonowych
- ukladanie w wykopie kabli oraz oznaczenie ich trasy przez utozenie nad kablem folii z tworzywa sztucznego w
kolorze niebieskim
- montaz i stawianie stupow
- montaz na stupach opraw oswietleniowych
- wykonanie polaczen oraz proby montazowe
- demontaz istniejgcych uszkodzonych stupéw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.

PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

PN-90/E-06401/01 Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30kV.

PN-90/E-06401/02 Elektroenergetyczne i1 sygnalizacyjne linie kablowe. Osprzet do kabli o napigciu
znamionowym nie przekraczajacym 30kV. Potaczenia i zakonczenia zyt.

PN-90/E-06401/03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy przelotowe na napigcie

nie przekraczajace 0.6/1kV.
36



PN-90/E-06401/04
PN-90/E-06401/05
PN-90/E-06401/06

PN-92/E-05009/41
PN-93/E-05009/61
PN-93/E-90401

PN-80/C-89205
PN-76/H-92325
BN-88/8932-01
BN-68/6353-03
BN-87/6774-04
BN-74/3233-17
ZN-95/TP S.A.-016/T

10.2. Inne dokumenty.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy kablowe na napigcie
przekraczajace 0.6/1kV.

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Glowice wngtrzowe na napigcie
powyzej 0.6/1kV.

Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe. Glowice napowietrzne na
napigcie powyzej 0.6/1kV.

Ochrona zapewniajacg bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorze.

Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0.6/1kV. Ogdlne wymagania 1
badania.

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.

Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.

Stupki oznaczeniowe i 0znaczeniowo-pomiarowe

Rury polietylenowe karbowane, dwuwarstwowe. Wymagania i badania.

e Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980r.

e Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i rozbidorkowych. Dz. Ustaw nr 13 z dn.

10.04.1972r.

e Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 08.10.1990r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. Ustaw nr 8 z dn.

26.11.1990r.

e Zarzadzenie nr 29 Ministra Gornictwa i Energetyki z dnia 17 lipca 1974r. w sprawie doboru przewodow i
kabli elektroenergetycznych do obciazen pradem elektrycznym.

e Ustawa o drogach publicznych z dn. 21.03.1985r. Dz. Ustaw nr 14 z dn. 15.04.1985r. Ustawa o autostradach

ptatnych z dnia 27.10.1994r, Dz. Ustaw nr 127 z dn. 02.12.1994r. - Ustawa Prawo Budowlane z dn.
07.07.1994r. Dz. Ustaw nr 89 z dn. 25.08.1994r.
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