U.30.01.02 Kanat technologiczny ul. Dzialkowa

U.30.01.02 Budowa kanatu technologicznego

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (S wymagania dotycze wykonania
i odbioru budowy kanatu technologicznego dla przigbwy ul. Dziatkowej w Krakowie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST ) jest stosowana jakaithent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres Robot objtych ST

Niniejsza specyfikacja dotyczy wszystkich Roboét ulivdajacych i majcych na celu
wykonanie budowy kanatu technologicznego dla prdelay ul. Dziatkowej w Krakowie.
Do zakresu tych Robot zalicza snin:

- wybudowanie odcinka kanatu technologicznego,

- mont& studni prefabrykowanych SKR-1

- monta studni prefabrykowanych SK-2

-rura ostonowa RO 125/7.1,

-rura ostonowa 125/11.4,

- rura ostonowa WMR typu 7/fi40,

- rura ostonowa RS typu RHDPE 40/3,7p,

- roboty ziemne,

- oznakowanie kanatu technologicznego

1.3.1 Zakres rzeczowy

- przekopy kontrolne -30x1,0mb

- budowa kanatu technologicznego - 289,2 mb

- monta studni SKR-1 -1 szt

- monta studni SK-2 -2 szt

-rura ostonowa RO RHDPE 125/7.1, - 289,2 mb

- rura ostonowa RHDPE 125/11.4, - 289,2 mb

- rura ostonowa WMR typu 7/fi40 - 289,2 mb

- rura ostonowa RS typu RHDPE 40/3,7p, - 3x289,2 mb

- oznakowanie kanatu technologicznego - 289,2 mb
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanat technologiczny- zesp6t cigow podziemnych z wbudowanymi studniami
przeznaczony do prowadzenia kabli.

1.4.2.Chg kanatu - bloki kanatlu utaonego w wykopie jeden za drugim i patone
pojedynczo lub w zestawach pozwatajch uzyska potrzebn liczbe otworéw kanatu.

1.4.3. Studnia kablowa- pomieszczenia podziemne wbudowanedny chgami kanatu w
celu umaliwienia wciggania, montau i konserwacji kabli.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi normami oraz z gkeaiami
podanymi ST DM- 00.00.00

1.4.4 Ogolne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz zgodsé®
z Dokumentagj Projektove i poleceniami lnyniera.

Ogo6lne wymagania dotygze Robo6t podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt.1.5.

2.  MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST
DM-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt. 2.

2.2. Zasypanie rowow kablowych me odbywé sie gruntem pochodgym z wykopdw.
Do wykonania podsypki na dnie rowu kablowegozmby¢ uzyty piasek do betondw.

2.3. Odbidr materiatow na budowie

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalgprawdzt pod wzgédem kompletnéci i
zgodndci z danymi wytwoércy. W przypadku stwierdzenia whd nasuwajcych sé
watpliwosci mogicych mi€ wplyw na jakd¢ wykonywanych Robot, przed wbudowaniem
dany materiat naley podd& ponownym badaniom.

Materiaty do budowykanatu nabywaneasprzez wykonawe u wytwércow. Kady materiat

musi mi€ atest wytworcy stwierdzggy zgodndé¢ jego wykonania z odpowiednimi
normami.

2.3.1. Piasek

Piasek do budowy studni kablowych i do ukfadanialikev ziemi powinien odpowiada

wymaganiom BN-87/6774-04 .
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.

Wykonawca jest zobowtany do uytkowania takiego spetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké Robot.

Sprzt wykorzystywany przez Wykonaw@owinien uzyské&akceptagj Inwestora

llos¢ | wydajna¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robét zgodnie z wymaganiami
(ST), Dokumentagj Techniczi i wskazaniami inwestora

4.  TRANSPORT

4.1. 0Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganiélrog
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw i elementéw
Wykonawca przyspujacy do przebudowy kablowych linii telekomunikacyjtyc
powinien wykazé sie mazliwoscia korzystania z nagpujacych srodkow transportu
w zaleznosci od zakresu Robot:
- samochdd skrzyniowy,
- samochod samowytadowczy,
- samochdd dostawczy,
- zuraw samochodowy,
- samochdéd pomiarowy,
- ubijak.

Na srodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny dyabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkamsportu wydanymi przez wytwarc
dla poszczegoélnych elementow.

5.  WYKONANIE ROBOT.

5.1. 0Ogolne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w ST DM-Q0MANymagania ogélne” pkt 5.

Wykonawca przedstawi #ynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam Robét
Uwzgledniagcy wszystkie warunki, w jakich ¢ola wykonywane roboty zwrzane
z wykonaniem przebudowy istnigelych kablowych linii telekomunikacyjnych.
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5.2. Trasowanie

Wytyczenie w terenie kanatu powinnodwyykonane przez upowaione stiby geodezyjne
odpowiednimi metodami geodezyjnymi. Za zgothwestora trasowanie kanatu neo
wykona& przedstbiorstwo wykonawcze.

5.3. Roboty ziemne

Wymiary wykopow pod ulzenie kanatu (szeroké i glebokas¢) powinny by zgodne z
Dokumentagj Projektowvy.

Dlugosci wykopdw powinny by tak dobrane, aby byto miiwe realizowanie odcinka kanatu
pomidzy dwiema gsiednimi studniami.

5.4. Spadek kanatu
Kanat powinien by uktadany ze spadkiem 1+3% w przypadku usytuowamigerenie
uksztattowanym poziomo, natomiast w terenie poahnykgodnie ze spadkiem pochytym.

Spadek kanatu na poszczegolnych odcinkach powimyérzachowany w kierunku jednej ze
studni.

Kanat wprowadzony do studni kablowej powinien érspadek nie mniejszy nR%.

5.5. Gtebokos¢ utozenia kanatu

Glebokai¢ utozenia kanatu powinna Byzgodna z DokumentacProjektows. Kanat naley

utozy¢ pod konstrukej nawierzchni nie mniej ni0,5m liczc od gornej granicy zewtrznej

scianki kanatu technologicznego lub rury ostonowejmbziomu najriej potazonego punktu
dolnej granicy tej konstrukcji.

Na dnie wykopu utpy¢ warstwe piasku gr.15 cm.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robdt
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robot podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Zasady wykonania kontroli robot.

Celem kontroli jest stwierdzenie egnhiecia zat@onej jakdci wykonywanych Robét.
Wykonawca Robot ma obogzek wykonania petnego zakresu badsa budowie w celu
wykazania zgodn@i dostarczonych materiatow i realizowanych RobdéDakumentacj
Projektowg oraz wymaganiami ST .

Przed przysipieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomwestora o rodzaju i
terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonaweadstawia na pmie wyniki bada

do akceptacji Inwestora. Wykonawca powiadamia prsenmnzyniera o zakaczeniu kadej
Roboty zanikajcej, ktog maze kontynuowé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez
Inwestora Kontrola jakiei Rob6ét powinna odbywasie w obecnéci przedstawicieli ZDMK.
Jaka¢ Robot musi uzyskaakceptagj tej instytucii.
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6.3. Kanat technologiczny.

Kontrola jakaci wykonania kanatu technologicznego polega navegizaniu:

- trasy kanatu przez aglziny uporadkowania terenu wzdiciaggébw kanatu w miejscach
studzien kablowych,

- przebiegu kanatu na zgoditoz Dokumentagj Projektova,

- prawidtowdci wykonania cigow kanatu polegagej na sprawdzeniu droosci
rur, wykonania skrzyowan z obiektami,

- prawidiowaci budowy studni kablowych polegapj na sprawdzeniu wymaga
warunkéw rozporgdzenia Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnid Xwietnia 2015r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpw& kanaty technologiczne
(Dz.U. z 2015r. poz 680).

Wykona przekopy kontrole w celu ustalenia przebiegu éoego uzbrojenia.

Zgodnie z dokumentacja techniganybudowa kanat technologiczny.

Kanat ukiadéa w rowie kablowym min 0,5m pod konstrukapawierzchni przykrywag ja
tasma ostrzegawcz oraz uktadajc kabel lokalizacyjny typu XzTKMXpw 2x2x0,8.

UWAGA.
Ramy i pokrywy studni kablowych dopasawd@o radnych projektowanego terenu.

6.4 Ocena wynikoéw bada

Przedstawiony do odbioru kanat technologiczny nalazn& za wykonany zgodnie z
wymaganiami normy, jeeli sprawdzenia i pomiary podane w rozdziale 6 @y dlodatni
wynik.

Elementy kanatu ktére w wyniku przeprowadzonych diadtrzymaty ocea ujemr,
powinny by wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszoneodbioru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne wymagania dotycegce obmiaru Robot .

Ogodblne wymagania dotygze obmiaru podano w ST DM-00.00.00 ,Wymaganialogb
pkt.7. Obmiaru Robo6t dokotaalery w oparciu 0 DokumentagjProjektovs i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikie w czasie budowy, at@m&pne przez inwestora.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarowg kanatu technologicznego jest 1mb (metizhig).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne wymagania dotyegce odbioru Robot .

Ogdlne wymagania dotygee odbioru Robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt.8

8.2. Odbidér Robot zanikapcych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi Roba6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykopy pod kanat, studnie
- wykonanie przepustow rurowych
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8.3. Dokumenty do odbioru kaicowego robot.

Po wykonaniu budowy kanatu technologicznego do lelsaciji, Wykonawca zobowzany
jest dostarczy Zamawiagcemu nasfpujace dokumenty:

- aktualr podwykonawcz Dokumentagj Projektova,

- Geodezyjg Dokumentagj powykonawcsi,

- protokoty z dokonanych pomiarow,

- protokot odbioru Robaot zanikggych,

- protokot odbioru Rob6t dokonany przez komisfibioru powotan przez ZDMK.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platnag¢ za jednostk obmiarows nalery przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgnakosci
Rob6t na podstawie atestéw producentadee, oglkdzin i pomiaréw sprawdzagych.

Cena wykonania Rob6t obejmuje:
- roboty przygotowawcze,
- roboty ziemne,
- oznakowanie trasy kanatu,
- dostarczenie i zmontowanie ydzen,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnialkwietnia 2015r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadkanaty technologiczne (Dz.U. z
2015r. poz 680).

- Rozporadzenie ministra Transportu i Gospodarki Morskiejda. 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakimi powinny odpada& drogi publiczne iich
usytuowanie — Dziennik Ustaw nr 43, Warszawa 14am8p9 r. (z pan. zm.),

- PN-EN 61386-21

- PN-EN 61386-1

- PN-EN 124

- PN-EN 206-1



