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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem wiat przystankowych w ramach zadania ,,Rozbudowa drogi
wojewodzkiej nr 116 Nojewo — Podpniewki na odcinku od Nojewa do skrzyzowania z drogg
wojewodzka nr 187”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy ustawieniu wiat
przystankowych.

2. Materialy
2.1. Wiaty
2.1.1.Wymagania ogolne wobec wiat przystankowych

- wiata powinna skutecznie chroni¢ pasazerow przed opadami atmosferycznymi, nadmiernym
nagrzewaniem przez stonce i przed wiatrem, zapewniajac jednoczesnie warunki do przewietrzania
oraz odplywu wody opadowe;j,

- konstrukcja wiaty powinna by¢ zamontowana przy pomocy punktowych fundamentow
prefabrykowanych Iub dedykowanego systemu kotew,

- ksztalt wiaty musi zapewni¢ oczekujacym pasazerom dobrg widoczno$¢ nadjezdzajacych pojazdow,

- zadaszenie powinno by¢ ptaskie jednospadkowe lub tukowe,

- elementy przezroczyste powinny by¢ wykonane ze szkta hartowanego lub poliwgglanu,

- wiata powinna by¢ wyposazona w kaseton/ramke w formacie A4 na rozktad jazdy oraz tawke, ktore
powinny stanowic¢ integralng cz¢$¢ konstrukceji wiaty oraz kosz na $mieci.

- wszystkie materiaty uzyte do budowy wiat muszg posiada¢ stosowne atesty i aprobaty techniczne,

- materialy uzyte na elementy skladowe wiaty powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjne.
W przypadku wystepowania elementéw drewnianych powinno si¢ zabezpieczy¢ je preparatami
chronigcymi drewno.

Nalezy zastosowa¢ wiat¢ przeznaczong do umieszczania jej na otwartych terenach w trudnych
warunkach atmosferycznych. Wiate wykona¢ w catosci z blachy ocynkowanej lakierowanej
1 wyposazy¢ w szybe umieszczong z lewej tzw. najazdowej strony przystanku, tak aby ulatwilta
podréznym obserwacje¢ drogi. Maksymalne wymiary wiaty to: szeroko$¢ 310 cm, gitebokos¢ 130 cm,
wysokos¢ 240 cm.

3. Sprzet

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody roboét, zaleconego przez producentow
elementow wiaty.

4. Transport

Elementy wiaty nalezy przewozi¢ srodkami transportu w sposob zalecony przez producentow
i dostawcow elementéw i materiatow do budowy wiaty, nie powodujac pogorszenia ich walorow
uzytkowych i konstrukcyjnych.
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5. Wykonanie roboét
5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy:

- ustali¢ lokalizacj¢ robét,

- ew. wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,

- zgromadzi¢ materialy i sprzet potrzebne do rozpoczecia robot.

5.2. Ustawienie wiat

Wiaty powinny znajdowac si¢ na wysokos$ci krawedzi prostej peronu przystankowego. Zastosowanie
punktowych prefabrykowanych fundamentow betonowych lub kotew powinno zabezpieczyé
trwato$¢ konstrukcji nadziemnej. Ustawienie 1 montaz elementdw wiaty na fundamencie nalezy
prowadzi¢ zgodnie z zaleceniami producentéw wiaty i jej elementow.

6. Kontrola jakoS$ci robot
6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnos$ci, deklaracje wtasciwosci uzytkowych, aprobate techniczng, ew. badania
materiatéw wykonane przez dostawcow itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowanych.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.2. Kontrola w czasie robot

W czasie robot nalezy kontrolowaé lokalizacje wiat oraz zgodno$¢ wykonania robot
zwigzanych z ustawieniem wiat i montazem elementdw wyposazenia wiat na zgodno$¢ z instrukcjg
producenta.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest 1 komplet zamontowanej wiaty zgodnie z Dokumentacja
Projektowa 1 pomiarem w terenie.

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robdt obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- zakup 1 dostarczenie wszystkich potrzebnych elementow 1 wyrobow oraz
materialow,
- oznakowanie robot,
- wykonanie wykopu pod fundamenty i ich zasypka z zaggszczeniem,
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- montaz fundamentdéw prefabrykowanych lub formowanych w deskowaniu,
- wytworzenie betonu na fundament,

- wykonanie i rozebranie deskowania fundamentéw,

- formowanie fundamentoéw betonowych z zageszczeniem,

- pielggnacja betonu,

- wykonanie izolacji fundamentow

- montaz elementéw wiaty,

- przeprowadzenie badan i pomiar6w wymaganych w ST,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie

warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43,
poz. 430 z pdzniejszymi zmianami).
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