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ST-T.1 SPECYFIKACJA TECHNICZNA - CZESC OGOLNA
ST-T.1.1 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem niniejszego opracowania s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
instalacji teletechnicznych dla przebudowy i rozbudowy istniejgcych budynkéw po bytym
zaktadzie roszarniczym w celu adaptacji na Centrum Ustug Spotecznych Radwanice.

ST-T.1.2 Kody CPV
— CPV 45 312 100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowy
— CPV 45 312 200-9 Instalowanie przeciwwtamaniowych systeméw alarmowych

— CPV 45 314 300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania

ST-T.1.3 Wymagania ogdlne dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowg i zmianami wnoszonymi przez Projektanta i Inspektora Nadzoru w
czasie procesu inwestycyjnego.

ST-T.1.4 Zakres robot

Wykonawca powinien zapewni¢ catos$¢ robocizny, materiatéw, sprzetu, narzedzi, transportu i
dostaw, niezbednych do wykonania robot objetych umowa, zgodnie z jej warunkami PW, ST
i ewentualnymi wskazoéwkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca wykona do
dnia odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany
przepisami prawa budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i
wyhajmowane pomieszczenia.

ST-T.1.5 Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektows i specyfikacja techniczna

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig cze$s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w
chocby jednym z nich s3 obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ich waznosci wymieniona w ,,0gdlnych warunkach Umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach Umowy, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry spowoduje
whiesienie odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjg Techniczna.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
Specyfikacjg Techniczng i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.



ST-T.1.6 Powigzania prawne i odpowiedzialnos¢ prawna

e Stosowanie sie do ustalen prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ i stosowacé wszystkie przepisy powszechnie obowigzujace
oraz przepisy wydane przez odpowiednie wtadze miejscowe, ktére sg w jakichkolwiek
sposdéb zwigzane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich przestrzeganie
podczas prowadzenia budowy.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych lub innych praw witasnosci i bedzie w
petni odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich wymagan prawnych dotyczacych
wykorzystania opatentowanych rozwigzan projektowych, urzadzen, materiatow lub metod.
W sposob ciggty powinien informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne to w
catosci obcigzg one Wykonawce.

e Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci
publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem
robot lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub
zniszczenie witasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swdj koszt, naprawi lub
odtworzy uszkodzong wtasnos¢. Stan uszkodzonej, a naprawionej wtasnosci powinien by¢
nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne oraz musi uzyska¢ od odpowiednich wifadz, bedacych wiascicielami tych
urzgdzen, potwierdzenie informac;ji o ich lokalizacji (dostarczone przez Inwestora).

Wykonawca zapewni w czasie trwania robdt wiasciwe oznakowanie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen.

ST-T.1.7 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca zobowigzany jest przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

ST-T.1.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem robdt sporzadzi lub zapewni sporzgdzenie zgodnie z
art. 21 ustawy Prawo budowlane, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zwanego
»planem bioz” na podstawie ,Informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”
sporzgdzonej przez projektanta i obowigzujgcych aktdw prawnych.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie Umownej.



ST-T.1.9 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robdét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu
Zamawiajgcemu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby obiekt lub jego elementy byty w
zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

ST-T.1.10 Wymagania dotyczace materiatow, sprzetu i transportu
e  Materiaty

— Akceptowanie uzytych materiatow

Zatwierdzenie jednego materiatu z danego 7Zrdédfa nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatéw z tego zrédta.

Jezeli materiaty z akceptowanego zZrédta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci,
Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrywania w materiaty.

Materiaty wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca
powinny by¢ z tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wtasciwosci
kolorystycznych w czasie catego procesu eksploatacji.

— Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy.

— Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (do czasu, gdy bedg one
potrzebne do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaty swojg jakos¢
i witasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Przechowywanie
materiatow musi sie odbywa¢ na zasadach i w warunkach odpowiednich dla danego
materiatu oraz w sposéb skutecznie zabezpieczajgcy przed dostepem osoéb trzecich.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materiatéw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu.
e Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdét i bedzie gwarantowac
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w PW i ST.

W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny
by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

ST-T.1.11 Wymagania dotyczace wykonania robét

e 0Ogodlne zasady wykonania roboét



Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodne z umowa oraz za jakosé
stosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z PW, wymaganiami ST
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

e Decyzja i polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie PW, ST, PN, innych
normach i instrukcjach.

Inspektor nadzoru jest upowazniony do inspekcji wszystkich robdt i kontroli wszystkich
materiatow dostarczonych na budowe.

Polecenia Inspektora nadzoru bedg wykonywane nie pdzZniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajgcych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor nadzoru ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone
roboty na koszt Wykonawcy.

ST-T.1.12 Kontrola jakosci robot

e Zasady kontroli jakosci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

e Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i
instrukcji. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inspektora
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do
akceptacji przez Inspektora nadzoru.

e Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikdow dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy nie s3 wiarygodne, to Inspektor nadzoru zleci przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty powtérnych lub
dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

e Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢
z warunkami podanymi w ST. W przypadku materiatow, dla ktérych atesty s3 wymagane
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przez ST, kazda partia materiatu dostarczona na budowe winna posiadad atest okreslajacy w
sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru. Materiaty posiadajgce atesty, a
urzadzenia wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym czasie.

ST-T.1.13 Odbior robot

e Rodzaje odbiorow

Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom dokonywanym przez Inspektora:
— odbiorowi robot zanikajgcych,
— odbiorowi czesciowemu, elementow robét,
— odbiorowi koncowemu, ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemu.

e Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robdét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robdt zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbidr przeprowadzony bedzie niezwtocznie,
nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym takze Inspektora nadzoru.

e  Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru robdt
dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowosc¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér przeprowadzony bedzie
niezwtocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

e Odbidr ostateczny (koricowy)

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.

Rozpoczecie prac komisji nastgpi nie pdzniej niz przed uptywem terminu okreslonego w
umowie. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdét z PW, Polskimi Normami i Specyfikacja Techniczng. W toku odbioru



ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjg robét, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej wedtug PW lub ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
0s6b i mienia, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych robot
w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

e Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

e Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét
odbioru ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny
zawierajacy:

— Dziennik budowy — oryginat i kopie,

— Obmiar robét (jesli wymagany),

— Atesty jakosciowe wbudowanych materiatéw,

— Dokumenty potwierdzajace legalizacje wbudowanych urzadzen,

— Sprawozdania techniczne z préb ruchowych,

— Protokoty préb i badan,

— Protokoty odbioru robét zanikajgcych,

— Woykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi,

— Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W  przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawce do
odbioru w terminie ustalonym przez komisje.



ST-T.1.14 Podstawy ptatnosci

e Ustalenia ogdlne

Cena uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie,
okreslone w ST oraz PW.

Cena obejmuje:
— robocizne,
— wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w sktad ktorych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa zakfadu,
pracownikdéw nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczgce bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty
eksploatacji zaplecza,

— zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow,
ktdre mogg wystgpi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robdt bedzie, potwierdzony przez
Inspektora nadzoru, protokdt czesciowego wykonania i odbioru robét ustalony w oparciu o
procentowe zaawansowanie robot w danej branzy dla poszczegdlnych elementéw robét.
Szczegoty rozliczenia Wykonawcy z Inwestorem regulujg zapisy umowy.

ST-T.1.15 Warunki Umowy i wymagania ogdlne ST

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw Umowy i wymagan ogdlnych zawartych w
niniejszej ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w wymienionych dokumentach, a nie
wyszczegolnione w przedmiarze robot.

ST-T.2 SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA — SST
ST-T.2.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt w zakresie instalacji teletechnicznych dla przebudowy i
rozbudowy istniejgcych budynkéw po bytym zaktadzie roszarniczym w celu adaptacji na
Centrum Ustug Spotecznych Radwanice.

ST-T.2.2 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenia
zamowienia i zawarcia umowy na wykonanie robdot zawartych w czesci niniejszego
opracowania.



ST-T.2.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie instalacji niskopragdowych w ponizszym zakresie:

Instalacja oddymiania klatki schodowej,
— Instalacja SSP,

— Instalacja LAN

— Instalacja CCTV,

— Instalacja KD i SSWIN,

— Instalacja videodomofonowa,

— Instalacja przyzywowa,

— Demontaz i utylizacja istniejgcych instalacji.

ST-T.2.4 Ogdélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowg, ST i poleceniami kierownika robét. Rodzaje (typy) urzadzen,
osprzetu i materiatdw pomocniczych powinny spetnia¢ wymaganiami dokumentacji
projektowej. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

ST-T.2.5 Materiaty

Do realizacji instalacji niskoprgdowych mogg by¢ stosowane wyroby producentdw krajowych
i zagranicznych posiadajgce aprobaty techniczne wymagane przez odpowiednie Instytuty
Badawcze, a zwtaszcza posiada¢ Swiadectwa dopuszczenia do obrotu oraz, wymagane
(Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993r.) certyfikaty bezpieczenstwa.

Ponadto powinny by¢:

— Znajdowac sie w biezgcej produkg;ji;

— Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisdbw wymienionych w niniejszych

specyfikacjach i projektach budowlanych oraz innym normom i przepisom.

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdow podano w ogdlnej specyfikacji technicznej
»,Wymagania ogolne”.
ST-T.2.6 Trasy kablowe
Systemy nosne kabli przewiduje sie realizowaé¢ w taki sposdb, aby istniata mozliwos¢ tatwego
i elastycznego okablowania budynkéw. Trasy kablowe bedg sktadac sie z:

— drabinek kablowych,

— korytek kablowych,

— rur ochronnych sztywnych,

— rur ochronnych karbowanych.
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Wszystkie ciagi rurek, ktore bedga instalowane dla uzycia w przysztosci beda dostarczone z
przewodami odpowiednio oznakowanymi.

Rurki mocowane bedg do podfoza w sposéb trwaty, przy pomocy uchwytéw systemowych z

tworzywa sztucznego. Rurki prowadzone na zewnatrz budynku beda odporne na dziatanie
zmiennych warunkdéw atmosferycznych oraz promieniowania UV.

Koryta kablowe wraz z osprzetem beda wykonane ze stali i galwanizowane na goraco.
Korytka kablowe beda sztywne, a dystans pomiedzy wspornikami zapewnia¢ beda strzatki
ugiecia na poziomie dopuszczonym przez producenta. Uszkodzone powtoki galwaniczne w
miejscach ciecia koryt bedg zabezpieczone przed korozja.

Trasy kabli niskoprgdowych przewiduje sie zamontowa¢ w odlegtosci minimum 10cm od tras
kabli instalacji elektrycznych.

Przewiduje sie nastepujacy sposob utozenia kabli zasilajgcych i sterowniczych urzadzenia
ochrony przeciwpozarowej:

— bezposrednio na Scianach na uchwytach EI90 mocowanych maksymalnie co 45cm,

— bezposrednio na stropie na uchwytach EI90 mocowanych maksymalnie co 30cm,

— Przewiduje sie zastosowanie systemdéw mocowania i prowadzenia kabli zapewniajgce
podtrzymanie funkcji w czasie pozaru przez czas nie krotszy jak 90 minut.

Przy ukfadaniu kabli stosowac sie do wytycznych ich producenta okreslajgcych dopuszczalne
promienie giecia i naciagi.

Stosownie do aprobaty CNBOP AT-0002/2005:

— najmniejszy dopuszczalny promien giecia — dziesieciokrotna $rednica przewodu
[mm],

— dopuszczalna sita ciggniecia przewodu — 50N x przekrdj zyt w [mm2].

Przy wytyczaniu trasy nalezy uwzglednia¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami i urzadzeniami.

Trasa powinna przebiegaé¢ wzdtuz linii prostych - réwnolegtych i prostopadtych do $cian i
stropow, zmieniajgc swoj kierunek tylko w zaleznosci od potrzeb (tuki i rozgatezienia,
podejscia do urzadzen).

Trasa przebiegu powinna by¢ tatwo dostepna do konserwacji lub remontow.
Nalezy przestrzega¢ utrzymania jednakowych wysokosci zamocowania wspornikow i
odlegtosci miedzy punktami podparcia (zawieszenia).

Nalezy przestrzegaC utrzymania odpowiedniej odlegtosci od spodu stropu do krawedzi
koryta lub drabinki umozliwiajacej wygodne i bezpieczne ukfadania kabli i przewoddéw
podczas budowy i pdzniejszej eksploatacji.

Nalezy przestrzega¢ odlegtosci pomiedzy trasami teletechnicznymi a trasami instalacji
elektrycznych okre$lonych w Polskich Normach.

Na przygotowanej trasie nalezy mocowaé konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do
utozenia na nich instalacji (bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zostac
zamocowane do podfoza w sposdb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne,
w jakich dana instalacja bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalacji).

11



Przy mocowaniu do podtoza konstrukcji wsporczych, na ktérych bedg zamocowane korytka
lub drabinki, nalezy uwzgledni¢ nosnos¢ tych konstrukcji, aby spetnione byty wymagania
wytrzymatosci mechanicznej ciggdw instalacyjnych.

Obliczenia wytrzymatosciowe nalezy wykonywac¢ indywidualnie dla kazdego ciggu
instalacyjnego lub korzysta¢ z danych podawanych przez konstruktoréw i producentow
systemu.

Nalezy dobra¢ odlegtosci mocowania konstrukcji wsporczych (podpdr), uwzgledniajac:

rodzaj zastosowanych konstrukcji wsporczych, sposéb ich mocowania oraz
wytrzymatos$é mechaniczng,

wytrzymatos¢ statyczng podtoza, do ktérego mocowana jest podpora,
wytrzymatosé podtoza na docisk,
wytrzymatos¢é mechaniczng korytek i elementow kotwigcych,

liczbe i przekrdj uktadanych przewodow w korytkach.

Po sprawdzeniu prawidtowosci montazu konstrukcji wsporczych i ciggéw instalacyjnych w
korytkach nalezy utozy¢ przewody.

e Ukfadanie przewodéw w gotowych trasach kablowych

przewody uktada¢ z zachowaniem sity weciggania i promieni giecia zgodnie ze
specyfikacjg producenta kabli,

kable prowadzi¢ w jednej ptaszczyinie, tj. nie wolno owija¢ kabli dookota rur,
kolumn, itp.

przejscia przewodow przez Sciany nalezy uszczelni¢ w klasie odpornosci ogniowej dla
danej przegrody budowlanej stosujgc na granicy stref uszczelnienie odpowiednie dla
najwyzszej strefy pozarowej,

nalezy zostawi¢ 25% zapasu miejsca rezerwowego przy prowadzeniu przewodoéw i
kabli zasilajgcych na korytach instalacyjnych o standardowych wymiarach 50, 100,
200 mm oraz na drabinkach kablowych,

przejscia przewodow przez elementy oddzielen przeciwpozarowych zaopatrzy¢ w
przepusty o odpornosci ogniowej klasy jak elementy oddzielen przecipozarowych.

taczenie z sobg odcinkdw prostych powinno wykonywac sie za pomoca tgcznika przykrecanego
Srubami M6 z tbem poétkolistym (teb wewnatrz korytka) lub w inny sposéb podany przez
producenta.

Przy wystepowaniu w ciggu instalacyjnym elementéw rozgateznych i odgateznych (w miejscach
zmiany kierunku trasy) nalezy pod tymi elementami instalowa¢ dodatkowe podpory. Miejsca
przecie¢ korytek trzeba zabezpieczy¢ przed korozja. Korytko do podpory nalezy mocowaé
przesuwnie, umozliwiajgc ruch korytka wzdtuz trasy.

Do zabezpieczenia koncéw drabin, koryt i wspornikdw nalezy stosowaé¢ kofpaki z tworzywa
sztucznego.
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Korytkowe i drabinkowe ciggi instalacyjne muszg zapewniac ciggtos¢ obwodu elektrycznego,
aby zagwarantowac ekwipotencjalne potaczenie i uziemienie. Wszystkie elementy metalowe
ciggu nalezy obja¢ potgczeniami wyrdwnawczymi.

ST-T.2.7 Instalacja oddymiania

Klape dymowa klatki schodowej oraz okno napowietrzajgce na spoczniku poziomu O
wysterowaé z centrali sterujacej zamontowanej na ostatniej kondygnacji klatki schodowe;j.
Zasilanie centralki nalezy wykonaé¢ z rozdzielnicy RGpoz kablem (N)HXH-J PH180/E90
3x2,5mm2. Centrala bedzie uruchomiana automatycznie po wykryciu zadymienia przez czujki
optyczne dymu zainstalowane na wszystkich pietrach klatki schodowej lub poprzez przyciski
oddymiania umieszczony na poszczegdlnych kondygnacjach. Poza funkcjg ppoz centrala musi
posiadac rowniez funkcje przewietrzania. Funkcje zamykania klap w wypadku niesprzyjajgcych
warunkoéw atmosferycznych realizowac bedzie czujnik deszcz/wiatr zamontowany na dachu
budynku. Klapa dymowa oraz okno napowietrzajgce zostang dostarczone z napedami 24V.
Wszystkie elementy instalacji muszg posiada¢ dopuszczenia CNBOP.

ST-T.2.8 instalacja SSP

Czujki sygnalizacji alarmowej pozaru w strefie stropu podwieszanego montowane beda na
stropie witasciwym (nie beda zwieszane). Optyczne sygnalizatory zadziatania czujek
zlokalizowanych w strefie stropu podwieszanego zamontowane bedg bezposrednio pod
czujkami na skrzyzowaniach ram sufitu podwieszanego, lub w srodku rastra sufitowego.

Linie dozorowe systemu SSP uktadane beda:

— w korytarzach instalacyjnych dla instalacji teletechnicznych (metalowe korytka
mocowane do metalowego stropu za pomocg mocowan i uchwytéw metalowych),

— bezposrednio na stropie i na scianach w rurkach z materiatu nie
rozprzestrzeniajgcego ognia.

Okablowanie sterownicze i zasilajgce wykonane bedzie kablami uniepalnionymi
bezhalogenowymi. Elementy sterujace systemu SSP bedg instalowane w taki sposob, aby w
przypadku oddziatywania wysokiej temperatury nie nastepowaty uszkodzenia mechaniczne
elementdw instalacji, a w przypadku okablowania naprezenia. Nie bedg stosowane plastikowe
kotki rozporowe do instalowania w/w elementéw i okablowania.

W miare mozliwosci nalezy unikaé wykonywania potgczen kabli poza obudowami faczonych
urzadzen i elementéw. Jesli nie da sie unikna¢ pofaczen przelotowych, to bedg one wykonane
w odpowiednich puszkach, oznakowanych w taki sposéb, aby nie byto mozliwosci pomylenia
ich z innymi instalacjami. Metody faczenia i zakonczenia kabli beda tak dobrane, aby w
mozliwie najmniejszym stopniu obnizy¢ niezawodno$¢ i odpornos¢ ogniowa potaczenia w
stosunku do kabli niefgczonych.

Przy kazdym zaadresowanym elemencie instalacji naklejona bedzie etykieta z adresem
urzadzenia. W przypadku czujek umieszczonych nad sufitem podwieszonym, etykieta bedzie
dodatkowo naklejona obok wskaznika zadziatania. Na etykiecie bedzie umieszczony numer linii
i numer elementu.

Tam gdzie bedzie to konieczne przewody i kable bedg chronione od uszkodzen mechanicznych
w rurkach winidurowych.

Wszystkie wykorzystywane urzadzenia i materialy posiada¢ beda fabryczne oznaczenia.
Urzadzenia i materiaty beda w petni zgodne z polskimi normami.
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Systemy prowadzenia kabli zasilajgcych do klap pozarowych i modutéw liniowych w wykonaniu
zapewniajgcym podtrzymanie funkcji w czasie pozaru przez minimum 90 minut — certyfikowane
uchwyty E90.

Cate uzyte okablowanie w systemie bedzie posiada¢ odpowiednie atesty lub swiadectwa
dopuszczenia do stosowania w systemach sygnalizacji pozarowej stosownie do lokalnych
przepisdw. Przewiduje sie uktadanie linii dozorowych systemu SSP:

— w strefie stropu podwieszanego, w korytarzach, w korytkach kablowych dla instalacji
teletechnicznych (kable bedg grupowane w oddzielne wigzki),

— w strefie stropu podwieszanego, w pomieszczeniach, w rurkach sztywnych na suficie,
— w Scianach w rurkach pod tynkiem.

e Rozmieszczenie czujek

Ustalajgc liczbe i rozmieszczenie czujek, nalezy kierowa¢ sie ich rodzajem, geometrig
pomieszczenia (powierzchnia, ksztatt stropu, wysokos¢ itp.), przeznaczeniem oraz warunkami
otoczenia w nadzorowanym pomieszczeniu. Czujki bedg wybrane w taki sposéb, aby mozliwe
byto wczesne wykrycie pozaru, przy zapewnieniu minimalnej ilosci fatszywych alarmow. W
kazdym pomieszczeniu nadzorowane] strefy bedzie przewidziana co najmniej jedna czujka
automatyczna. Za pomieszczenia w tym sensie uwaza sie rowniez obszary czesciowo
nadzorowane.

Liczbe czujek bedzie dobrana w taki sposdéb, aby nie zostata przekroczona dla kazdej czujki
maksymalna powierzchnia dozorowania (A) oraz najwieksza odlegtos¢ od czujki do najdalszego
punktu na stropie (D).

Ponadto przy rozmieszczaniu czujek bedzie zwrdécona uwage na nastepujgce wymagania:

— odstepy czujek od scian nie mogg by¢ mniejsze niz 0,5 m (w przypadku pomieszczen
o szerokosSci mniejszej niz 1m czujki nalezy umiescic¢ na srodku stropu),

— jezeli w pomieszczeniu wystepujg podciagi, belki, lub przebiegajgce pod stropem
kanaty wentylacyjne, w odlegtosci mniejszej niz 15 cm od stropu, to odlegtosc¢
czujek od tych elementéw rowniez nie powinna by¢ mniejsza niz 0,5 m,

— odstep poziomy i pionowy czujek od urzgdzen lub materiatow sktadowanych nie
moze by¢ mniejszy niz 0,5 m,

— nie wolno umieszcza¢ czujek w strumieniu powietrza instalacji klimatyzaciji,
wentylacji nawiewnej lub wyciggowej,

— minimalna odlegtos$¢ czujek od kratek nawiewnych wynosi 1,5m

— stropy perforowane, przez ktére doprowadzane jest powietrze do pomieszczenia
powinny by¢ zakryte w promieniu min. 0,5m wokaét czujki

— przestrzenie nad stropami podwieszonymi lub pod podniesiong podtogg, ktére nie sg
wyzsze niz 1m, powinny by¢ nadzorowane czujkami dymu. Liczbe czujek wynikajgca z
przydziatu dla pomieszczenia nalezy w przypadku braku wentylacji pomnozy¢ przez
wspotczynnik 2. W przypadku gdy ilos¢ wymian powietrza jest wieksza niz 10/h,
nalezy przyjg¢ wspotczynnik rowny 3. Jezeli tak wyliczona powierzchnia dozorowania
jednej czujki jest mniejsza niz 20m2, wéwczas liczby czujek nie nalezy zwiekszac,
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— stropy z podwieszonymi elementami budowlanymi lub kanatami wentylacyjnymi,
ktorych gérne krawedzie znajdujg sie w odlegtosci wiekszej niz 0,15m (od stropu),
nalezy traktowac jako ptaskie,

— podciggi o wysokosci mniejszej niz 200mm moga by¢ pomijane,

— dla pomieszczen o wysokosciach zawartych miedzy 5m a 12m, wysokos¢ podciggow,
ktore moga by¢ pomijane, zwieksza sie z 200mm do 350mm,

— w przypadku podciggdw o wysokosci powyzej 800mm w kazdym polu stropowym
nalezy umiescic czujke,

— mozna nie uwzgledniac podciggdw, gdy odlegtos¢ miedzy nimi nie przekracza 1m.

Dla czujek w waskich pomieszczeniach (o szerokosci ponizej 3m) bedg obowigzywac
maksymalne odlegtosci dla czujek dymu 15m, a dla czujek temperatury 10m.
Odlegtos¢ miedzy czujkg a Sciang nie bedzie przekracza¢ odpowiednio 7,5 oraz 5m.

e Rozmieszczenie ROP-6w
ROP-y bedg instalowane:
— przy kazdym wyjsciu, na drogach ewakuacyjnych oraz na klatkach schodowych na

kazdej kondygnacji,

— na obszarach szczegdlnie zagrozonych pozarem, w tym przypadku odlegtosé
miedzy ostrzegaczami nie powinna przekracza¢ 40m,

— w poblizu miejsc umieszczania hydrantéw $ciennych i/lub gasnic,

— w poblizu central sygnalizacji pozarowej, w przypadku gdy SSP jest przytaczony do
PSP,

— ROP instalowac na wysokosci od 1200mm do 1600mm.

e Testy i uruchomienie instalacji

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania niezbednych testéw i pomiarow przed
uruchomieniem instalacji. Wszystkie testy przeprowadzi¢ nalezy przy uzyciu certyfikowanych
urzgdzen pomiarowych a protokoty z pomiaréw nalezy dotgczy¢ do dokumentacji
powykonawczej. Do obowigzku Wykonawcy nalezy przetestowanie zadziatania instalacji pod
wzgledem zadziatania systemu przy sztucznym zadymianiu na kazdej z kondygnac;ji i klatkach
schodowych. Wyniki zadziatania nalezy przedstawi¢ w formie protokotu i dotgczy¢ do
dokumentacji powykonawcze;.

ST-T.2.9 Sie¢ strukturalna
e Podstawowe zatozenia do realizacji okablowania strukturalnego:

— Wszystkie produkty wchodzgce w sktad systemu okablowania strukturalnego musza
pochodzi¢ z oferty jednego producenta,
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— Uzyte elementy z oferty producenta winny by¢ oznaczone logo tego samego
producenta,

— Producent okablowania strukturalnego musi udzieli¢ min. 25 gwarancji na oferowany
system  zabezpieczajgc  Uzytkownika przed nieprawidtowym  dziataniem
poszczegdlnych komponentdw i problemami instalacyjnymi,

— Produkty tworzace tor transmisyjny muszg posiadaé wiasciwe certyfikaty
stwierdzajace ich zgodnos$¢ z normami referencyjnymi,

— Szafy dystrybucyjne 19”7 24U i 15U,
— Instalacja w wykonaniu nieekranowym kat. 6.

e Podstawowe zasady wykonania instalacji

Rozprowadzenie instalacji wykona¢ w korytkach kablowych dedykowanych dla instalacji
teletechnicznych. Koncowe dtugosci potaczen, na odejsciach od korytek prowadzi¢ w rurkach
sztywnych na stropie oraz w peszlach w bruzdach pod tynkiem. Nalezy bezwzglednie stosowac
sie do zasad prawidtowego uktadania okablowania sieci strukturalnej. Nie nalezy przekraczac
dopuszczalnych promieni giecia kabli. Kable na catej dtugosci powinny by¢ wolne od sztukowan,
zagniecen i nacie¢ lub zataman. Dtugos$¢ kanatu transmisyjnego nie moze przekracza¢ 90
metrow. Diugos¢ toru transmisyjnego tgcznie z kablami przytgczeniowymi patch cord to
maksymalnie 100 metréw.

ST-T.2.10 Instalacja CCTV

Instalacja telewizji dozorowej zaktada obserwacje terenu wokét budynku, wejs¢ do budynku
oraz ciggow komunikacyjnych. Parametry techniczne kamer podano w opisie technicyzm.
Kamery zewnetrzne nalezy zamontowac na elewacjach budynku. Okablowanie systemu CCTV
nalezy wykonac kablami kat.6. Okablowanie kamer na drogach ewakuacyjnych w klasie izolacji
CPR - B2ca. Rejestratory CCTV bedg zainstalowane w szafie Rack nr 2.

ST-T.2.11 System sygnalizacji wtamania i napadu SSWiN

System wtamania i napadu bedzie miat za zadanie zabezpieczenie przestrzeni narazonych na
wiamanie. W przypadku wtamania system ma za zadanie zasygnalizowa¢ wtamanie alarmem
sygnalizatorem optyczno — akustycznym. System bedzie oparty o centrale alarmowg, ktdra
bedzie réwniez realizowac funkcje centrali kontroli dostepu i bedzie zainstalowana w obudowie
z zasilaczem wraz z akumulatorem gdzie prdba otworzenia obudowy bedzie sygnalizowana
alarmem. Centrala bedzie rozbudowana o expandery wejs¢. Napiecie zasilajgce powinno by¢
doprowadzane do centrali i modutéw rozszerzen na poszczegdlnych pietrach z dedykowanych
obwoddéw. Na obiekcie zastosowano dualne czujki PIR+MF, ktére minimalizujg wystepowaniu
fatszywych alarmow.

Wykonanie wszelkich prac zwigzanych z systemami SSWiN zostanie zlecone firmie posiadajgcej
certyfikat producenta instalowanego systemu. Ponadto, instalacja SSWiN musi mie¢ mozliwos¢
podtgczenia, za pomocg modutu monitoringu, z wybrang przez uzytkownika stacjg
monitorowania (agencjg ochrony). Modut ten moze by¢ dostarczy i uruchomiony przez firme
ochroniarsky, wybrang przez uzytkownika w drodze odrebnego zamdwienia.

Dokumenty, ktére wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi:
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- aktualny projekt techniczny, w ktérym naniesiono wszelkie wprowadzone zmiany uzgodnione
z projektantem;

— protokoty odbioréow czesciowych;
— wazne Swiadectwa dopuszczenia na zastosowang konfiguracje systemu;
— instrukcje obstugi systemu;

— protokoty odbioru i szkolenia.

ST-T.2.12 System kontroli dostepu KD

System stuzy¢ bedzie do kontroli ruchu osobowego do pomieszczen o ograniczonym dostepie.
W obrebie budynku przewiduje sie organizacje przejs¢ kontrolowanych jedno lub dwustronnie.
Do identyfikacji przejs¢ zainstalowane beda czytniki kart zblizeniowych oraz klawiatury kodowe.
Przejscia obstugiwane beda przez kontrolery lokalne, przeznaczone do obstugi czytnikow i
sterujgce otwieraniem drzwi. Kontaktrony magnetyczne sygnalizowa¢ beda stan potozenia
drzwi. Wszystkie kontrolery, wyposazone zostang we wtasne zasilacze z akumulatorami aby
zapewni¢ autonomiczng prace w przypadku awarii systemu. System musi umawiac¢ dalszg
rozbudowe przez dotozenie sterownikéw dla rozbudowy systemu kontroli dostepu dla
kolejnych drzwi. W przypadku awarii system posiada mozliwos¢ podgladu stanu otwarcia drzwi
sterowanych przez SKD i alarméw pochodzgcych od nich jak i pozwala¢ rowniez na mozliwos¢
sterownia dowolnie wybranymi drzwiami.

ST-T.2.13 Sprzet

e Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
e Sprzet do wykonywania robét

Wykonawca robodt teletechnicznych zobowigzany jest do stosowania sprzetu, narzedzi,
elektronarzedzi wtasciwych do wykonywanego rodzaju robét i spetniajgcych wymagania norm
obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

Sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym
w specyfikacji lub projekcie organizacji prac. Sprzet bedgcy wtasnoscig wykonawcy lub wynajety
do wykonania prac ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Wykonawca
przystepujgcy do pracy powinien posiada¢ niezbedne narzedzia gwarantujgce wtasciwg jakosé
wykonywanych prac.

ST-T.2.14 Transport

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ,Wymaganiach ogdlnych” specyfikacji
technicznej.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkdéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robdt i wiasciwosci przewozonych materiatow. Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw fadunku i
innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wtasny koszt,
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wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

ST-T.2.15 Wykonanie robét

e Wymagania ogdlne

Ogdlne zasady wykonania robdét podano w ogdlnej specyfikacji technicznej ,Wymagania
ogolne. Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem, Prawem Budowlanym,
przepisami techniczno-budowlanymi i obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz zasadami wiedzy
technicznej tak, aby zapewniaty spetnienie wymagan podstawowych.

Realizacja robot musi zapewniag;

— bezpieczenstwo konstrukgc;ji,

— bezpieczenstwo pozarowe,

— bezpieczenstwo uzytkowania,

— odpowiednie warunki higieniczne, zdrowotne oraz ochrone srodowiska,
— ochrone przed hatasem i drganiami,

— oszczednosc¢ energii.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajgcy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne. Roboty powinny by¢
wykonywane w odpowiednie]j kolejnosci.

e Organizacja pracy na budowie

— Organizacja pracy na terenie objetym remontem powinna by¢ zgodna z
postanowieniami ustawy ,Prawo budowlane" oraz zarzadzeniami wykonawczymi do
wymienionej ustawy.

Wykonawca robdt teletechnicznych wystepujac w charakterze podwykonawcy ma prawo
korzystac¢ z urzadzen terenu budowy w ramach okreslonych zasadami wspotpracy z generalnym
wykonawcg i umowa. Przy bezposrednim wykonawstwie analogiczne zasady wspotpracy
obowigzujg wykonawce robot teletechnicznych i inwestora (zamawiajgcego).

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt nalezy sprawdzié, czy teren, na ktérym roboty
majg by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany, oraz uzgodni¢ z generalnym
wykonawcy lub z inwestorem (zamawiajgcym) sprawe ewentualnych prac pozostajgcych do
wykonania przez kompetentne jednostki organizacyjne w celu uzyskania prawidtowego
przygotowania terenu.

e Instalacje w rurach instalacyjnych

Trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi dokumentacji projektowej. Konstrukcje
wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu
na rodzaj technologii (system), powinny by¢ zamocowane do podtoza (Scian i stropéw) w
sposob trwaty.

Dobér elementdw wsporczych powinien uwzglednia¢ warunki lokalne i technologiczne, w jakich
dana instalacja bedzie pracowaé oraz sam rodzaj instalacji. Zmiany kierunku trasy nalezy
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dokonywa¢ przy uzyciu odpowiednich elementéw katowych i rozgateznych (ztaczek katowych i
rozgateznych).

Mozna wykonywac haki na trasach. Sptaszczenie srednicy rury na tuku nie moze by¢ wieksze niz
15% wewnetrznej srednicy rury. Promien giecia rury oraz zastosowane ztgczki muszg zapewnié
mozliwos$¢ swobodnego wciggania przewoddw.

W zaleznosci od przyjetej technologii montazu faczenie rur miedzy sobg oraz ze sprzetem i
osprzetem nalezy wykonaé poprzez:

— wsuwanie koncéw rur w otwory sprzetu i osprzetu z réwnoczesnym uszczelnieniem,

— wkrecanie lub wsuwanie nagrzanych koncoéw rur w otwory sprzetu i osprzetu z
rownoczesnym uszczelnieniem,

— wsuniecie nagrzanego konca rury (kielicha) na koniec drugiej rury,

— wsuwanie koncéw rur w otwory sprzetu i podgrzanie termokurczliwych elementow
taczeniowych.

Przed przystgpieniem do wciggania przewoddéw nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ i przelotowosé
wykonanego rurowania zamontowanego sprzetu, osprzetu i potgczen.

Wociaganie przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego osprzetu montazowego (np.
sprezyny instalacyjnej). Nie wolno wykorzystywa¢ do tego celu przewoddw, ktdre zostang
potem uzyte w instalacji.

e  Wykucie otworéw i bruzd

Przed przystgpienie do kucia nalezy wyznaczy¢ doktadnie miejsce kucia.

Nalezy zwrécic szczegblng uwage w przypadku, gdy planowany otwér lub bruzda przebiega w
poblizu jakichkolwiek innych instalacji.

W przypadku kucia bruzd nalezy wyrysowac na scianie linie po ktdrej nalezy wykuwaé bruzde.
Do kucia bruzd uzywaé narzedzi recznych i mechanicznych w zaleznosci od potrzeb.

Dopuszcza sie uzywania narzedzi mechanicznych przy wykuwaniu otwordw, nalezy przy tym
pamietaé o zachowaniu wszelkich zasad BHP.

e Przejscia przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji teletechnicznych przez Sciany, stropy itp. wewnatrz
budynku muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami.

Przejscia wymienione wyzej nalezy wykonywac w przepustach rurowych.

Przejscia pomiedzy strefami pozarowymi powinny by¢ doktadnie uszczelnione materiatami o
odpowiedniej wytrzymatosci ogniowej po wprowadzeniu kabli. Uzyte materiaty muszg posiadac
odpowiednie certyfikaty.

e Montaz przewodéw

Instalacje teletechniczne wewnetrzne bedg wykonane kablami typu bezhalogenowego
spetniajacymi kryteria CPR w klasie B2ca na drogach ewakuacyjnych, w klasie DCA poza
drogami ewakuacyjnymi prowadzonymi:

— Pod tynkiem w rurkach w przypadku scian tynkowanych,

— w strefach sufitow podwieszanych w rurkach sztywnych i korytkach instalacyjnych.
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e Montaz osprzetu

Sprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podtoza w sposdéb trwaty zapewniajagcy mocne i
bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania osprzetu mogg stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych
lub przykrecone do podioza za pomocg kotkdw i Srub rozporowych oraz kotkow
wstrzeliwanych.

e Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu prac Wykonawca przedtozy Inwestorowi dokumentacje powykonawczg.
Techniczng dokumentacje powykonawczg stanowi:

— zaktualizowany - po wykonaniu robot projekt wykonawczy,
— komplet protokotéw préob montazowych,

— komplet sSwiadectw jakosci oraz kart gwarancyjnych materiatéw i aparatow
dostarczonych przez Wykonawce robdét wraz ze wskazaniem producentéw,
dostawcow i lokalnych stuzb naprawczych,

— instrukcje eksploatacji wykonanych instalacji i zainstalowanych urzgdzen, o ile
urzgdzenia te odbiegajg parametrami technicznymi i sposobem uzytkowania od
urzgdzen powszechnie stosowanych,

— os$wiadczenie pisemne Wykonawcy stwierdzajgce wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacjg techniczng i obowigzujgcymi przepisami,

— protokoty przeszkolenia personelu obstugi w zakresie instalacji teletechnicznych,

— wykaz dodatkowych urzgdzen wzglednie czesci zamiennych przekazywanych
Uzytkownikowi;

— Atesty wszystkich uzytych elementow systemow i instalacji;

— Instrukcje obstugi, ew. dokumentacje techniczno-ruchowe kluczowych elementow
systemu;

— Protokoty (kopie) odbioréw czesciowych,

— Protokoty (kopie) z odbiorow wewnetrznych pomiedzy wykonawcy instalacji SSP a
wykonawcg windy, kontroli dostepu, monitoringu pozarowego do PSP, branzy HVAC,

— Ksigzke pracy instalacji SSP - do ktérej nalezy wpisywaé przeprowadzone kontrole
instalacji, dokonywane naprawy, zmiany i uzupetnienia instalacji, wszystkie alarmy z
podaniem daty, godziny i przyczyny ich wywotania,

— Kody Zzrédtowe oprogramowania centrali SSP na nosnikach CD/DVD,

— Ptyty CD/DVD z plikiem z konfiguracjg, tzn. logikg powstatag na podstawie matrycy
dziatania systemow ppoz.,

— Hasta dostepowe :
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Koddw dostepu na poziomie programisty
Koddw dostepu na poziomie administratora
— Komplet protokotéw badan i pomiaréw
Protokoty pomiardw rezystancji izolacji kabli petlowych, sygnatowych, sterowniczych,

Protokot ze sprawdzenia czutosci wszystkich elementéw systemu SSP,

W porozumieniu z dostawcami systemow i instalacji, oraz urzadzen i Inwestorem powinna
zosta¢ ustanowiona i udokumentowana procedura planowanej konserwacji, wtérnego
testowania systemu i sprzetu wedtug zalecen dostawcy systemu i producenta oraz zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami i normami.

Prawna dokumentacja powykonawcza powinna obejmowac:

— zaktualizowane dokumenty prawne wigcznie z tymi, ktére powstaty w czasie trwania
wykonawstwa;

— dziennik budowy;
— protokoty ewentualnych odbioréw czesciowych;
— korespondencje majaca istotne znaczenie dla prac komisji odbioru koncowego;

— inne dokumenty w zakresie zaleznym od charakteru i specjalnosci robét.

Skreslenia, poprawki, uzupetnienia i adnotacje wprowadzone na odbitkach opracowan
projektowych powinny by¢ wykonane trwatg techniky graficzng, omdwione oraz podpisane
przez osobe dokonujacg zapiséw wraz z datg ich dokonania.

ST-T.2.16 Kontrola jakosci robot

e Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
Sprawdzenie i odbidr robdt powinno by¢ wykonane zgodnie z normami i przepisami.
Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakoriczeniu powinno podlegac
na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg projektowa.

ST-T.2.17 Odbior robot

Ogodlne zasady dotyczgce odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty niskopragdowe uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, jezeli
wszystkie wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami.
W przypadku, gdy wykonanie, cho¢ jednego elementu robodt teletechnicznych okaze sie
niezgodne z wymaganiami, roboty teletechniczne uznaje sie za wykonane niezgodne z
dokumentacjg projektowg i Wykonawca robdt zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do
zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w
opisanej wyzej sytuacji nie podlegajg zaptacie.

ST-T.2.18 Podstawa ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w OST ,Wymagania ogdlne”.
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Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robdt i pomiaréw pomontazowych instalacji
teletechnicznych.

ST-T.2.19 Przepisy zwigzane

Wykaz norm zamieszczono w opisie technicznym projektu instalacji teletechnicznych.
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