SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ST.05.00.

OGRZEWANIE. WENTYLACJA
(45331000-6)

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspolnego Stownika Zamdwien
(CPV)

Dziat robdt:
45000000-7 — Roboty budowlane

Grupa robot:
45300000-0 — Roboty instalacyjne w budynkach

Klasa robét:

Kategoria robot:
45331000-6 - Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét opracowano w oparciu 0 Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego (Dziennik Ustaw nr 202 z dnia 16.09.2004 poz. 2072) jako element sktadowy zwigzany z
przedmiarami robot i kosztorysami branzowymi.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot budowlanych w zakresie rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji
centralnego ogrzewania, podtgczeniem aparatow grzewczych, ktbre zostang wykonane w ramach
zadania: Budowa budynku ustugowego - zaplecze ustug sportu w Czmoniu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie
wewnetrznej instalacji ¢.0. zgodnie z pkt.1.1

Niniejsza specyfikacja techniczna zwigzana jest z wykonaniem n/w robét:

— montaz elektrycznych grzejnikow;

— montaz wentylatorow;

1.3.2. Roboty towarzyszace i tymczasowe

Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujace roboty towarzyszace i
tymczasowe:

— wykonanie przebi¢ przez ciany i stropy;

— podtgczenie grzejnikow;

1.4. Ogéine wymagania

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$C ich wykonania oraz za zgodno$¢
z Dokumentacjq Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Kierownik Robdt musi posiada¢ uprawnienia budowlane do kierowania Robotami ujetymi w niniejszej
specyfikacji.

1.5. Dokumentacja Robdt montazowych:

Dokumentacje robot montazowych.:

—  projekt budowlany, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Rozwoju z dnia 11.09.2020 r.
w sprawie szczegdtowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. 2020, poz. 1609), dla
przedmiotu zamoéwienia, dla ktérego wymagane jest uzyskanie pozwolenia na budowe.

—  projekt techniczny, opracowany zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Rozwoju z dnia 11.09.2020 r.
w sprawie szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. 2020, poz. 1609),

— specyfikacja techniczna (szczegdtowa) wykonania i odbioru rob6t (obligatoryjna w przypadku
zamdwien publicznych), sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego
(Dz. U.z 2004 r. Nr 202, poz. 2072),

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. 2018,
poz. 963),

— dokumenty Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach
budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),



protokoty odbioréw czeSciowych, koncowych i robdt zanikajacych, z zatgczonymi protokotami z
badan kontrolnych,

dokumentacja powykonawcza, czyli wyzej wymienione cze$ci sktadowe dokumentacji robét z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania rob6t (zgodnie z art.3, pkt. 14 ustawy
Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pOZniejszymi zmianami).

Roboty nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
(szczegotowej) wykonania i odbioru rob6t budowlanych opracowanych dla realizacji konkretnego
zadania.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogéine
Materiaty stosowane do montazu instalacji ogrzewania i wentyalcji powinny mie¢:

oznakowanie znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang
normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm, z europejskq aprobatg techniczng lub
krajowa specyfikacjq techniczng panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego
Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami
podstawowymi lub

deklaracje zgodno$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta, jezeli
dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobéw majacych niewielkie znaczenie dla
zdrowia i bezpieczenstwa okre$lonym przez Komisjg Europejska, lub

oznakowanie znakiem budowlanym, co oznacza, ze sg to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu
oznakowaniu CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczna,
badz uznano za , regionalny wyréb budowlany .

Materiaty do wykonania robét nalezy stosowac¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty muszg by¢ dopuszczone do obrotu i powszechnego
stosowania.

Moga by¢ stosowane wyroby producentdéw krajowych i zagranicznych posiadajace aprobaty techniczne
wydane przez odpowiednie Instytuty Badawcze.

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru.

2.2. Zastosowane materiaty
Do wykonania robét nalezy stosowa¢ materiaty zgodne z Dokumentacjg Projektowa;
2.2.1. Elektryczne grzejniki konwektorowe o mocach:

a) 500W
b) 1000W

2.2.2. Wentylatory tazienkowe o wydajnosci 50md/h, 130m3/h, 160m3/h

2.3.Sktadowanie materiatéw
Materiaty nalezy sktadowa¢ w zamknietym magazynie, zabezpieczonym przed dostepem oséb obcych.

3. SPRZET DO WYKONYWANIA INSTALACJI

3.1. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych Robét, zardbwno w miejscu tych Robét, jak i tez przy wykonywaniu
czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.

4. TRANSPORT
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnym $rodkiem transportu w sposéb zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem i zniszczeniem.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne wykonania Robét

Rozpoczecie robot instalacyjnych moze nastgpi¢ po stwierdzeniu, ze elementy budowlano -
konstrukcyjne obiektu majace wptyw na montaz instalacji i urzadzen, odpowiadajg zatozeniom
projektowym.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru projekt organizacji i harmonogramu realizacji robét
uwzgledniajacy wszystkie warunku w jakich bedg wykonywane.

6. KONTROLA JAKOSCI | ROBOT

6.1. Ogélne zasady

Kontrola, pomiar i badania w czasie robét wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej
kontroli prowadzonych robét w zakresie i z czestotliwo$cig okreslong przez Inspektora.

W szczegoInosci kontrola powinna obejmowac:

— sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowa montazu urzadzen

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres prac wykonanych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i
ST w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Rob6t.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru w zakresie
obmierzanych rob6t w terminie obmiaru.

Podstawowe jednostki obmiaru sg nastepujace:

— 1 szt. grzejnika,

— 1 szt wentylatora

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Zakres badan odbiorczych nalezy dostosowac do rodzaju i wielkosci instalacji.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robét montazowych moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu rob6t

i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbiorow czesciowych

robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru

koricowego.

Podstawe rozliczenia oraz pfatno$ci wykonanego i odebranego zakresu robdt stanowi warto$¢ tych

robét obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot potwierdzonych
przez zamawiajgcego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania robét lub kwoty ryczattowe obejmujace roboty montazowe instalacji z

tworzyw sztucznych i rur stalowych uwzgledniaja;

— przygotowanie stanowiska roboczego,

— dostarczenie materiatéw, narzedzi i sprzetu,

— obstuge sprzetu nieposiadajacego etatowej obstugi,

— przenoszenie podrecznych urzadzen i sprzetu w miare postepu robot,

— wykonanie ewentualnie wystepujacych robot ziemnych,

— wykonanie robo6t pomocniczych okreslonych w pkt.5.1.1.,

— usuniecie wad i usterek powstatych w czasie wykonywania robét



