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1. WSTEP

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtéwnego Wspolnego Stownika
Zamoéwien (CPV).

Klasa robét — 45230000-8

Roboty budowlane w  zakresie budowy rurociggéw, linii  komunikacyjnych
i elektroenergetycznych, autostrad, drdg, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu.
Kategoria robét — 45231600-1

Prace budowlane dotyczgce budowy rurociggdw oraz ciggdw kablowych.

Kategoria robét — 45232200-4

Prace pomocnicze dotyczgce linii energetycznych zasilajgcych w energie elektryczna.
Kategoria robét — 45315100

Prace dotyczgce wykonywania elektrycznej instalacji inzynieryjne;j.

Dziat robét — 45000000-7

Prace budowlane

1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot elektrycznych zwigzanych z przetozeniem i zabezpieczeniem istniejgcych linii kablowych
niskiego napiecia zasilajgcych oraz linii kablowych oswietlenia terenu.

1.2. Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robdt zwigzanych
z przetozeniem i zabezpieczeniem istniejacych linii kablowych niskiego napiecia zasilajgcych
oraz linii kablowych oswietlenia terenu zgodnie z dokumentacja projektowa, opisami
technicznymi, rysunkami i obejmuja:
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Przetozenie i zabezpieczenie linii kablowych zasilajgcych
Roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem:
- odkrycia istniejgcych kabli
- przetozenia istniejace;j linii kablowej kpl. 1
- zabezpieczenia istniejgcych kabli
- wykonanie pomiardw istniejgcych kabli

Zabezpieczenie istniejacych linii kablowych oswietlenia terenu
Roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem:
- odkrycia istniejgcych kabli
- zabezpieczenia istniejacych kabli kpl. 1
- sprawdzenie i ewentualne uzupetnienia istniejgcych uziemien
- wykonanie pomiaréw zabezpieczanych odcinkéw linii kablowych
- wykonanie pomiaréw uziemien




1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne
z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST-O-1 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ robédt
z Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng i normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy. Ogdlne wymagania dotyczgce
robét podano w ST-O-1 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedtug zasad niniejszej specyfikacji ST sg: rury
ostonowe dwudzielne, folia kalandrowana niebieska.

Materiaty do wykonania w/w robdt elektrycznych stosowac zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa, opisami technicznymi i rysunkami.

Dostawa materiatéw przeznaczonych do robét elektrycznych powinna nastgpié¢ dopiero po
odpowiednim przygotowaniu i sktadowisk na placu budowy. Place do sktadowania materiatéw,
urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego) stosowanych do robét elektrycznych powinny
by¢ wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do
przeznaczenia i usytuowane w sposob utatwiajacy roztadunek i zatadunek.

W czasie transportu i sktadowania korice wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywami srodowiska.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktdrych wymaga sie swiadectw jakosci, np. rury ostonowe
i folia kalandrowana itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze sSwiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi lub protokotami odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatéw nalezy
zwrdci¢ uwage na zgodnos¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Zarzgdzajgcego Realizacjg Umowy.
Roboty ziemne mogg by¢ wykonywane tylko recznie.

Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego:

* samochod samowytadowczy

* srodek transportowy

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robdt mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatow dtugich nalezy stosowacd
przyczepy diuzycowe, a materiaty wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed
przewrdceniem oraz przesuwaniem.

W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy zachowac
wymagania wynikajgce ze specjalnych wifasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wyftadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej
i urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow, a w szczegolnosci:
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transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie, aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajgc
ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami srodowiska.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:

* srodek transportowy

e samochod samowytadowczy

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdine
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w ST-O-1 ,,Wymagania ogdlne”.

5.1.1. Prace spawalnicze

Prace spawalnicze nalezy prowadzi¢ tak, aby nie zanieczysci¢ elementéw izolacyjnych,
aparatow i przewoddw odpryskami roztopionego metalu. Nalezy je wykonywaé¢ w odlegtosci
bezpiecznej od aparatéw i urzgdzen zawierajgcych olej lub odpowiednio zabezpieczyé te
urzadzenia i aparaty.

5.1.2. Proby montazowe

Po zakonczeniu robét elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany jest do
przeprowadzenia tzw. préb montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych
robét wraz z dokonaniem potrzebnych pomiardw i prébnym uruchomieniem poszczegélnych
linii kablowych i o$wietlenia terenu.

5.2. Wytyczne szczegétowe wykonania robdt elektrycznych

5.2.1. Ogdlina charakterystyka

Przetozenie i zabezpieczenie istniejacych linii kablowych zasilajgcych
Obydwie linie kablowe wprowadzone do ztgcza przy klatce schodowej nr 3 nalezy odkopacé na
dtugosci okoto 15m tj. od miejsca wprowadzenia kabli do naroznika budynku + 3m dale;j.
Kabel relacji: ztgcze kablowe Gagarina 8 — ztgcze kablowe Gagarina 6 przesungc za istniejgcy
kabel relacji: stacja transformatorowa Krakowska nr 142 — ztgcze kablowe ul. Gagarina 8.
Zwraca sie uwage, ze kabel AKFtA 3 x 70 + 50mm? jest kablem starszej generacji dlatego zaleca
sie jego przemieszczenie zachowujgc szczegdlng ostroznosc i organizacje pracy.
Poza naroznikiem budynku na kablu wykona¢ zapas [okoto 2m] z jego naddatku po
przemieszczeniu.
Obydwa kable na odkopanej czesci nalezy zabezpieczy¢ rurami dwudzielnymi @ 110 oddzielnie
dla kazdego linii kablowej. Sztywnos$¢ obwodowa rur nie powinna by¢ mniejsza niz 14kN/m?2.
Zalecenia przy robotach ziemnych
Przed wykonaniem wykopdw nalezy w porozumieniu z Rejonem Energetycznym Kielce
wytaczy¢ obydwie linie kablowe spod napiecia. Nastepnie zlokalizowaé, odpowiednio
oznakowac i zabezpieczyc istniejgce uzbrojenie. Ptyty chodnikowe zdjac i zabezpieczy¢ celem
ponownego jej utozenia. Wykopy odstaniajgce istniejgce kable na dziatce nalezy wykonaé
recznie! Zwraca sie uwage by zdja¢ grunt na catej przestrzeni pomiedzy istniejgcymi kablami.
Urobek winien by¢ sktadowany tak, by nie utrudniat mieszkaricom dojscia do klatki schodowej
oraz przemieszczaniu sie w kierunku terenu parkowego. W miejscu wprowadzenia istniejgcych
kabli do ztgcza przy klatce schodowej nr 3 wykonane jest uziemienie, ktore nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniem. Przesuniety kabel uktadaé na 10cm podsypce z piasku a nastepnie
przykryc¢ kolejng warstwg 10cm piasku oraz gruntem rodzimym. Na catej dfugosci roztozyc folie
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niebieska i zasypac catos$¢. Grunt nalezy zagesci¢ a nastepnie wykonac¢ podbudowe witasciwa
dla ponownego ufozenia ptyt chodnikowych. Przed zasypaniem a po ufozeniu kabli nalezy
wykonad inwentaryzacje geodezyjna. Dla potrzeb mieszkarncédw budynku przy klatce schodowej
nr 3 nalezy wykona¢ na czas prowadzonych robdt tymczasowe wejscie poprzez przenosng
ktadke z poreczami.

Rozwigzania opracowano zgodnie z warunkami usuniecia kolizji wydanymi przez RE Kielce oraz
uzgodnieniami dokonanymi na etapie projektowania.

Zabezpieczenie istniejacych linii kablowych oswietlenia terenu

Linie kablowe pomiedzy stupami nr 36 — 36/1 i 36 — 37 nalezy zdjgc istniejgce nawierzchnie
i odkopa¢ na catej dtugosci tych relacji. Dokonujgc wykopdw odstaniajgcych kable nalezy
zwroci¢ uwage na utozony wzdtuz linii kablowych ptaskownik uziemiajgcy. Jego ciggtosc nie
powinna zosta¢ naruszona. Kable zabezpieczyé rurami dwudzielnymi @ 110 i przykry¢ warstwa
10cm piasku oraz gruntem rodzimym. Sztywno$¢ obwodowa rur nie powinna by¢ mniejsza niz
14kN/m?.Na catej dtugosci roztozy¢ folie niebieska i zasypad. Grunt nalezy zagesci¢ a nastepnie
przysposobi¢ do wykonania utwardzen pod nawierzchnie wg projektu drég. W miejscach
trawiastych zdjg¢ wierzchnig warstwe wraz z humusem celem ponownego wykorzystania.

5.2.2. Montaz instalacji elektrycznych
Zakres robét elektrycznych na obiekcie wg przedmiaréow robot.
5.2.3. Specyfikacje materiatéw

Rury ostonowe dwudzielne, folia kalandrowana niebieska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-O ,,Wymagania ogdlne”. Wszystkie elementy
robot instalacji elektrycznych podlegaja sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja i przepisami,

- poprawnego montazu,

- kompletnosci i poprawnosci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzen nalezytego stanu izolacji skutecznosci ochrony od porazen.

6.1. Kontrola jakosci materiatow

Zastosowane materiaty powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez
producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty i gwarancje.

6.2. Kontrola i badania w trakcie roboét

- Sprawdzenie i badanie po przetozeniu i zabezpieczeniu.
- Prawidtowosci uziemien.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.
Po zakonczeniu robét nalezy wykonac:
- Zachowania ciagtosci zyt roboczych.
- Zgodnosci faz.
- Skutecznosci ochrony od porazen.
- Sprawdzenie stanu izolacji induktorem.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-O.




7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru robdt podano w ST-O ,,Wymagania ogélne”. Jednostkag obmiaru jest kpl
-komplet robét elektrycznych obiektu wedtug w/w specyfikaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST-O ,Wymagania ogdlne”. Przy odbiorze robdt
powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
¢ Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robat,
e Dziennik Budowy,
* Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robat,
¢ Dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow,
e Protokoty czesciowych odbioréow poprzednich faz robét,
* Protokoty i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,
* Protokoty badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,
¢ Protokodt pomiardw rezystancji uziemien,
» Swiadectwa jakosci (certyfikaty) wydane przez dostawcéw urzadzen i materiatéw,

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdélne wymagania
Ogolne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w ST-O ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Ptatnosci

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z dokumentacjg i zakresem robdt wymienionym w p. 1.3.

i szczegotowo opisany w p.5.2. niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycznie zamdwionej

i wykonanej pracy oraz oceng jakosci robdt i oceng jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robo6t obejmuje:

- zakup kompletu materiatéw (rur ostonowych, folii kalandrowanej) oraz innych materiatéw
pomocniczych wynikajacych z opracowanej dokumentacji technicznej,

- transport materiatéw na miejsce wbudowania wykonania robét montazowych,

- roboty przygotowawecze i trasowanie,

- wykonanie wykopdw i zabezpieczenie linii kablowych,

- wykonanie podtgczenia urzadzen,

- zdjecie ptyt chodnikowych,

- zdjecie podfoza asfaltowego,

- sprawdzenie kabli elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji i ciggtosci zyt, zgodnosci
oznakowania z adresami,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan tj. badanie linii
kablowych, badanie i pomiar uziemienia ochronnego, badanie i pomiar skutecznosci ochrony
od porazen,

- prace porzadkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Polskie normy oraz normy branzowe z dziedziny elektryki i z nig zwigzanych.

Normy SEP. Prawo budowlane. Prawo energetyczne.

Warunki techniczne, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych w zakresie instalacji
elektrycznych.



