D-07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D-07.01.06. SLUPKI CHODNIKOWE, WYGRADZAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z whudowaniem stupkow chodnikowych wygradzajacych.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t przy ustawianiu slupkow stalowe ocynkowane ogniowo
i malowane natryskowo o profilu okraglym wysokosci 1,1m nad nawierzchnig.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, SST

i poleceniami Inspektorami. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00. Wymagania ogélne.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow podano w ST D-M.00.00.00. Wymagania ogdlne.
2.2. Materiatami stosowanymi wedlug zasad niniejszej SST sg :

- stupki stalowe ocynkowane ogniowo i malowane natryskowo o profilu okraglym, Srednica stupka 048,3x2.9mm wysokos¢
stupka 0,75m nad nawierzchnie (1,15 m wraz z wasami do zacementowania); kolor bialy z czerwonymi pasami odblaskowymi.
Shupki
W rozstawie max co 2m.

- beton do wypelnienia gniazd min. C12/15.

3. SPRZET.
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M.00.00.00. Wymagania ogélne.
3.2. Roboty beda wykonywane r¢cznie.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00. Wymagania ogélne.
4.2. Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00. Wymagania ogélne.

5.2. Zakres wykonywanych robot.

5.2.1. Wytyczenie linii ustawienia stupkéw.

5.2.2. Wykopy jamiste pod stopy stupkéw o wymiarach ~40x40cm wykona¢ do giebokosci min. 50 cm ponizej poziomu terenu.
5.2.3. Osadzenie stupkow i wypelnienie gniazd betonem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Sprawdzeniu podlegaja prawidlowos¢ wykonania otwordw (wykopoéw) pod fundamenty, usytuowania i osadzenia
shupkéw, betonowania fundamentéw oraz prawidlowos¢ ochrony antykorozyjnej.
Dopuszezalna tolerancje wykonania otworéw (wykopow) pod fundamenty:

+ odchytka od pionu, nie wigcej niz = 1 %,

+ odchytka w glebokosci otworéw, nie wigeej niz £ 2 cm,

+ odchylka w $rednicy otwordéw, nie wigcej niz+ 2 cm.

Dopuszczalna tolerancje wykonania fundamentdéw betonowych:

+ odchylka od pionu, nie wigcej niz+ 1 %,

» odchylka w wysokosci fundamentéw, nie wigeej niz + 2 cm,

« odchylka w srednicy fundamentéw, nie wigcej niz + 2 cm.

Dopuszczalna tolerancje ustawienia stupkow:

« odchylka od pionu, nie wigcej niz £ 1 %,

« odchylka w wysokosci umieszczenia, nie wigeej niz + 2 cm.

6. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M.00.00.00. Wymagania ogolne.
7.2. Jednostka obmiaru jest m® (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Odbiorom podlegaja:

+ warsztatowe wykonanie slupkow,



