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OPISTECHNICZNY

Do projektu czasowej organizacji ruchu na czas wykonywania robét dla zadania pn.
» Przebudowa drogi powiatowel Nr 2047R Dydnia— Krzywe - Konskie polegajaca na
budowie chodnika dla pieszych w km 2+495 — 2+558 w miejscowosci Krzywe'”.

[ DANE OGOLNE

11. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas wykonywania rob6t dla
zadania pod nazwa: ,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 2047R Dydnia — Krzywe - Konskie
polegajaca na budowie chodnika dla pieszych w km 2+495 — 2+558 w miejscowosci Krzywe”

1.2. Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowi:

» wizjalokalnaw terenie

Przy projektowaniu kierowano sSi¢ obowigzujacymi przepisami technicznymi i
wytycznymi projektowania

* Rozporzadzenie Ministréw transportu i Gospodarki Morskigj z dnia 02 marca 1999 roku w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaté drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43/99, poz.430)

» Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 roku - Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U.
Nr 58/03)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 roku w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729)

* Rozporzadzenie Ministrow Transportu i Administracji z dnia 31 lipca 2002 roku w
sprawie znakow i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170/02, poz.1393)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 roku w sprawie
szczeg6towych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr
220/03, poz. 1281)

e Szczegblowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach- Zatagcznik Nr 1-4 do
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003 roku w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Zatacznik do Dz.U. Nr 220/03,
poz. 1281)

1.3. Lokalizacja

Odcinek drogi objetych opracowaniem stanowig pas drogowy drogi powiatowej Nr 2047R
Dydnia— Krzywe — Konskie km 2+495 — 2+558 i znajduja Si¢ w administracji Zarzadu Drog
Powiatowych w Brzozowie. Zakres opracowania w catosci potozony jest naterenie dziatek nr
ewid.: 532, 909/2, 921/2, 536/3 w migjscowosci Krzywe. Poczatek projektowanego chodnika
w migjscowosci Krzywe zlokalizowano po stronie prawel w obrebie zjazdu publicznego, a
koniec w obrebie istnigjacego zjazdu indywidualnego. W celu uzyskania szerokosci pasa
ruchu w przekroju poétulicznym 3,0 m. zaprojektowano uzupetnienie konstrukcji nawierzchni
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(poszerzenie) w strefie przykraweznikowej. Zdecydowano si¢ na lokalizacje chodnika w w/w
kilometrazu, gdyz uwzglednia ona oczekiwania mieszkancoOw w tym zakresie. Projektowany
chodnik wpisany zostat w catosci w istnigjgcy pas drogowy w zakresie nieruchomosci
gruntowych opisanych powyze. Projektowany chodnik jest usytuowany w ciggu drogi
powiatowe] Nr 2047R Dydnia— Krzywe — Konskie w obszarze zabudowanym wsi Krzywe.
Migsce oznakowania i zabezpieczenia rob6t objete ninigiszym opracowaniem pokazano na
Rys. Nr 2 Plan sytuacyjny.

14. Cd opracowania

Celem opracowania jest wykonanie projektu zmiany organizacji ruchu na czas wykonywania
rob6t dla zadania pod nazwa: ,, Przebudowa drogi powiatowe] Nr 2047R Dydnia — Krzywe -
Konskie polegajaca na budowie chodnika dla pieszych w km 2+495 — 2+558 w miejscowosci
Krzywe’. W opracowaniu uwzgledniono istnigjace warunki ruchu i eksploatacji wyzej
wymienionego odcinka drogi.

2. OPIS STANU ISTNIEJACEGO

Odcinek drogi powiatowe) Nr 2047R Dydnia— Krzywe — Konskie w km 2+495 — 2+558 jest
zorientowany w uktadzie potnocny zachdd — potudniowy wschdd i posiada niwelete
wznoszacg W kierunku potudniowo wschodnim z maksymalnym spadkiem i = 4,7 %. Na
odcinku objetym ninigszym opracowaniem droga posiada szerokos¢ korony od 7,00 m do
8,00 m w tym jezdni¢ o nawierzchni bitumiczng o szerokosci 5,00 — 5,20 m. Pobocza
gruntowe o zmienngj szerokosci od 0,50 m do 0,75 m. Obustronne otwarte rowy drogowe
odprowadzajace wody opadowe. Rowy drogowe w dobrym stanie technicznym. Na trasie
projektowanego chodnika istnige zjazd indywidualny o nienormatywne szerokosci i
0 nawierzchni gruntowsy.

Droga charakteryzuje si¢ duzym nat¢zeniem ruchu kotowego — osobowego, oraz pieszego. Ze
wzgledu na waskie pobocza wystepuje bardzo duze zagrozenie kolizji drogowych z udziatem
pieszych.

Przylegajacy do drogi teren jest zabudowany budynkami niskimi, jednorodzinnymi.

Teren w zakresie projektowane inwestycji nie jest wpisany do rejestru zabytkow.

Teren opracowanianie lezy w strefie objete) oddziatywaniem szkod gorniczych.

Teren nie lezy w strefie objetel ochrong Panstwowej Stuzby Ochrony Zabytkow, oraz nie
lezy w strefie ,, Natura 2000”.

Dokumentacja obgimuje odcinek drogi w km 2+495 — 2+558 o dtugosci 93,0 mb.
W mig scowosci Krzywe.

Drogataw stanie istnigacym posiada nast¢pujace parametry:

przekrdj drogi: jednojezdniowy,
odwodni enie powierzchniowe systemem rowdw otwartych,
dostepnos¢ do drogi — petna (skrzyzowania jednopoziomowe, zjazdy publiczne
I indywiduane).
Istnigjaca droga ma petna dostepnos¢ z sieci drdg publicznych, wewngtrznych oraz poprzez
zjazdy publiczne i indywidualne.
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ZAKRESROBOT

W ramach inwestycji, przewiduje si¢ budowe chodnika dla pieszych w ciagu drogi
powiatowegl Nr 2047R Dydnia — Krzywe — Konskie km 2+495 — 2+558 przy prawe
krawedzi jezdni wraz z budowa elementéw odwodnienia drogi w celu odprowadzenia wéd
opadowych i roztopowych z drog powiatowych

Zamierzenie inwestycyjne obgmuje:

Wykonanie robét pomiarowych (wytyczenie robot, inwentaryzacja powykonawcza);
Mechaniczne zdjecie warstwy ziemi urodzajngl, humusu, z odwozem na sktadowisko
zorganizowane staraniem Wykonawcy;

Wykonanie robét rozbidrkowych (przepusty pod zjazdami, nawierzchnia zjazdéw);
Wykonanie niezbednych robét ziemnych (wykopy i nasypy);

Modernizacja istnigjacego prawostronnego rowu drogowego (umocnienie $ciekiem
korytkowym)

Wykonanie umocnienia skarp elementami betonowymi;

Wykonanie elementéw odwodnienia drogi (studzienki sciekowe z przykanalikami, $cieki
korytkowe)

Wykonanie nadbudowy istnigjacej scianki czotowe przepustu;

Wykonanie konstrukcji chodnika przy krawedzi jezdni, wykonanie poszerzeniajezdni;
Utwardzenie nawierzchni zjazdéw w granicach pasa drogowego;

Wykonanie robét wykonczeniowych;

PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

- klasatechnicznadrogi - Z

- kategoriaruchu — KR2

- obcigzenie ruchem — 800 kN/o$

- grupanosnosci podtoza— Gz

- gtebokos¢ przemarzania—1,2 m
- predkos¢ projektowa— 40 km/h
- przekréj jednojezdniowy

CZASOWA ORGANIZACJA RUCHU

51. Opisprojektowang organizacji ruchu i oznakowania

5.1.1. Zasady ogolne

Zabezpieczenie i oznakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢

dostosowane do utrudnien na drodze oraz zapewnia¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz
osobom wykonujgcym roboty budowlane. Do oznakowania rob6t stosuje sie znaki, zapory,
itp. Zastosowane urzadzenia bezpieczenstwa ruchu do oznakowania robét powinny by¢
dobrze widoczne w dzien i w nocy oraz utrzymane w nalezytym stanie przez caly okres
trwania robét. Wymiary znakéw uzywanych do oznakowania rob6t nie mogg by¢ mnigjsze
niz stosowane do statego oznakowania na przebudowywane drogi. Do oznakowania robét
nalezy stosowa¢ wytacznie znaki drogowe odblaskowe.

5.1.2. Oznakowanie robot

Budoweg chodnikadla pieszych w ciggu drogi powiatowej przewiduje si¢ wykona¢

BEZ WYLACZENIA RUCHU DROGOWEGO
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Po przeprowadzonegj analizie warunkow ruchu, parametrow technicznych drogi zdecydowano

Sie nawprowadzenie nastepujace czasowej organizacji ruchu:

» dlarobot w pasie drogowym ustawi¢ oznakowanie pionowe:

- A-14 roboty na drodze

- A-12b zwezenie jezdni prawostronne

- A-12c zwezenie jezdni lewostronne

- B-33 ograniczenie predkosci do 30 km\h
- B-25 zakaz wyprzedzania

- B-41 zakaz ruchu pieszych

- B-42 koniec zakazdéw

e ustawi¢ urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego:
- U-3d tablica prowadzaca ciggtaw lewo
- U-20b zapora drogowa pojedyncza szeroka
- U-6d/U-6¢ tablicakierujgcawaska

Sposdb umieszczenia oznakowania przedstawiono na schemacie oznakowania

rob6t - Rys. nr 2, Plan sytuacyjny”

Po wygrodzeniu migjsca rob6t nalezy pozostawi¢ pas ruchu o szerokosci

min. 2,75 m.

5.2. Zestawienieznakoéw i tablic

Opis znaku drogowego Symbol llos¢
|. Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
tablica prowadzaca ciagtaw lewo U-3d 1 szt.
tablica kierujgcawaska U-21a | wg. potrzeb
U-21b
zapora drogowa pojedyncza szeroka U-20b 1 szt.
I1. Znaki ostr zegawcze
roboty na drodze A-14 2 szt
Zwezenie jezdni prawostronne A-12b 1 szt.
zwezenie jezdni lewostronne A-12c 1 szt.
I11. Znaki zakazu
ograniczenie predkosci do 30 km/h B-33 2 szt
zakaz wyprzedzania B-25 2 szt.
zakaz ruchu pieszych B-41 2 szt
koniec ograniczen B-42 2 szt.

5.3. Sposdb umieszczania znak ow.

Lokalizacja poszczegdlnych elementéw oznakowania i bezpieczenstwa ruchu

zostata zawarta na planie sytuacyjnym.
Odlegtos¢ umieszczania znakow pionowych wynosi:




Projekt czasowej zmiany organizacji ruchu na czas prowadzenia rob6t w pasie drogowym.

- poziomaod krawedzi jezdni -0,5-1,0 mb;
- pionowa spodu znaku od powierzchni jezdni -2,0m.

Jezeli najednym stupku jest wiecg niz jednatarczaznaku, to wysokos¢
umieszczenia ngnizszegj tarczy nie powinnaby¢ mnigiszaniz 1,50 m.. Wszystkie el ementy
oznakowania pionowego powinny by¢ ustawione z zachowaniem widocznosci znakéw
sasiednich.

5.4. Standard oznakowania.

Uzyte elementy oznakowania powinny byc:
o podktad z blachy ocynkowang 1,5 mm;
o lico znaku foliowane odblaskowe-foliaMI 3 generagji
o stupki stalowe ocynkowane 50 mm;
o grupawielkosci znakow- mate
Sposob umocowania znakow i zapdr powinien uniemozliwiaé ich przewrdcenie i
obrocenie wokot osi poziome i pionowej. Jednostka prowadzaca roboty w pasie
drogowym zobowigzana jest do utrzymywania w halezytym stanie estetycznym
wszystkich srodkéw technicznych uzytych do oznakowania i zabezpieczenia migjsca
robot.

6. TERMIN WPROWADZENIA ZMIAN ORGANIZACJI RUCHU

Przewiduj¢ si¢ wprowadzenie czasowe organizacji ruchu :

UWAGA:

Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu zawiadomi organ zarzadzajacy
ruchem, zarzad drogi oraz wlasciwego komendanta Policji o dokladnym terminie jg
wprowadzenia, co najmnig na 7 dni przed dniem wprowadzenia organizacji ruchu.

Opracowanie:
inz. Piotr Irzyk
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Czes¢ rysunkowa

Rys. nr1 Orientacja 1: 10000

Rys. nr 2 Plan sytuacyjny 1 :500
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