SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.01.01. ROBOTY POMIAROWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiagzanych z odtworzeniem osi trasy
drogowej i linii brzegowej rzeki oraz wyznaczeniem punktéw wysoko$ciowych podczas realizacji zadania pn.:
»Przebudowa ul. 1000-lecia w Strzyzowie w km 0+003,5+0+405,00".

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1 .

1.3.  Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia robot zwigzanych z odtworzeniem w terenie niwelety drogi
gminnej ul. 1000-lecia w Strzyzowie w km 0+003,50+0+405,00.

Ilo$¢ robdt wg dokumentacji projektowej — cze$¢ przedmiarowa.
1.4. Okreslenie podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy

Pozostate okreslenia - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami, wytycznymi i okresleniami
podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 1.4.

14. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogo6lne"
2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialow podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Materialy do wyznaczenia trasy drogowej i umocnienia brzegowego.

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy i reperow roboczych nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub trzpienie
stalowe (stabilizacja punktow w istniejacej nawierzchni), stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0.50 m.
Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0.15-
0.20 m i dlugosci 1.5-1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac szpilki stalowe i paliki drewniane o dtugosci okoto 0.50 m i $rednicy
50-70 mm. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0.50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

3.1.  Wymagania ogélne
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2.  Sprzet do robo6t pomiarowych

Do wykonania robot konieczny jest sprzgt geodezyjny taki jak:

e teodolity lub tachimetry,




niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

laty,

tasmy stalowe i parciane,

lub inny sprzet geodezyjny gwarantujacy uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt 4.

4.2.  Wymagania dla transportu

Transport geodetow, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do stabilizacji osi trasy i linii brzegowej oraz
wyznaczenia zakresu robdt moze odbywacé si¢ dowolnymi §rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne pkt 5.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.

Zamawiajacy zobowiazany jest dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktow wysokosciowych oraz
wszelkie inne dane, niezbedne do wytyczenia punktéw gtdéwnych w terenie.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajagcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa, niniejszg ST oraz
zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w
Dokumentacji Projektowej zwiazanych z wytyczeniem punktow gtownych trasy i linii brzegowej. Bledy te powinny by¢
usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowe] sa zgodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. Jesli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig si¢ od rzednych okreslonych
w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru. Wszelkie roboty dodatkowe,
wynikajace z roznic terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza,
ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawceg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
w sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie punktow gléwnych osi trasy drogowej i linii brzegowej

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych, stupkéw betonowych Iub trzpieni stalowych a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych
poza granica robot. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami gtdéwnymi nie moze przekracza¢ 20 m.




Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy drogowej. Maksymalna
odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej nie powinna by¢ wigksza niz 50 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej. Jako repery robocze
mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy
zatlozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie.

Rzedne reperow roboczych nalezy okre$la¢ z dokladnoscig do 0.5 cm stosujac niwelacje podwodjng w nawigzaniu do
reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okre$lenie nazwy
reperu i jego rzednej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy prowadzi¢
wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00. " Wymagania ogolne" pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot dla:

e odtworzenia trasy drogowej jest kilometr [km].
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 8.

Odbiodr robot nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej,
ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi (Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 kilometra [km] wykonanych robét obejmuje:

wyznaczenie punktow gtdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow

wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa

zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

e wyrdb potrzebnych palikow, taw i reperéw na okres budowy.
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