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1. Podstawa opracowania RE%\OV%\ 2593 430

Projekt opracowano w oparciu o:
— Ustawe z dnia 20 czerwca 1997r. ,,Prawo o ruchu drogowym (Dz.U. z 2017.1260 t.j. z pozn.
zmianami)
- Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31.07.2002r w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz.U. Nr 170, poz.1393 z 2002r. z pdzn.
zmianami)
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowych warunkéw zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. z 2017r., poz. 784)
- Zafacznik nr 1-4 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie
szczegotowych  warunkéw technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U.2013.220.2181 z
pozn. zmianami)
— Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji w sprawie  kierowania ruchem
drogowym (Dz.U. z 2016r., poz. 143)
— Zalacznik nr 1 do Zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw

Wewnetrznych z dnia 6 czerwea 1990r. poz. 184 (instrukcja prowadzenia robot w pasie drogowym)

2. Zasady ogolne

Projekt ma zastosowanie do nastepujacych robot prowadzonych na drodze:

a) szybko postepujacych - oznakowanie robot przemieszcza si¢ wraz z postgpem prac (roboty
utrzymaniowe, takie jak np. malowanie oznakowania, koszenie trawy, remonty czastkowe jezdni
bitumicznych, scinka i uzupetnianie poboczy, roboty porzadkowe);

b) krotko trwajacych - roboty prowadzone sg w jednym miejscu nieprzerwanie, nie dtuzej niz jeden dzien
kalendarzowy, a oznakowanie robot jest stacjonarne na caly czas trwania prac (np. wycinka i pielegnacja
drzew, modernizacja urzadzen technicznych, remonty studzienek itp.).

Zatacznik do projektu stanowi 18 uproszczonych schematéow organizacji ruchu sporzadzonych w oparciu
0 obowiazujace przepisy.

W przypadku koniecznosci zastosowania organizacji ruchu nieprzewidzianej w niniejszym projekcie, nalezy
opracowa¢ indywidualny projekt organizacji ruchu zgodnie z § 5 ust.l pkt. 1-7 Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdétowych warunkow zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem, ktéry wymaga zatwierdzenia zgodnie

z cytowanym aktem prawnym.
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Oznakowanie na czas robot nalezy wykona¢ i ustawi¢ zgodnie z wymogami Zalacznika nr 1-4
Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegélowych — warunkow
technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczefstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczania na drogach.

Przy oznakowaniu robét prowadzonych w pasie drogowym stosuje si¢ znaki o jedng grupe wielkosci wyzszg
niz istniejagce na danym odcinku drogi. W zastosowanym na czas robdt oznakowaniu i urzadzeniach
bezpieczenstwa ruchu drogowego lice znakéw (tablic) powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej typu
2 albo folii pryzmatycznej, dlatego tez stosowane znaki i elementy bezpieczenstwa ruchu powinny by¢
widoczne dla kierujacych pojazdami w jednakowym stopniu tzn. zaré6wno w dziefi jak i w nocy.
W przypadku stabej widocznos$ci zapory i inne elementy brd nalezy wyposazy¢ w swiatla ostrzegawcze
U-35.

Przed wprowadzeniem czasowego oznakowania, kazdorazowo nalezy dokona¢ weryfikacji istniejgcej
organizacji ruchu. Oznakowanie istniejace, ktére moze sie wyklucza¢ z tymczasowym (projektowanym)
nalezy w czasie wykonywania robdt kazdorazowo (bezwzglednie) zastania¢é w sposob nie powodujacy
uszkodzenia, ani obniZenia jego parametrOw technicznych, pamietajac kazdorazowo o jego odstonigciu
po zakoficzeniu robdt. Podczas ustawiania znakéw pionowych obowiazkowo zachowaé prawidiowa
odleglo$é tych znakéw od znakéw istniejgcych. Konstrukcje wsporcze do znakéw pionowych i urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego powinny zapewnia¢ ich stabilno$¢ oraz nie naruszaC istniejgcej
nawierzchni jezdni i chodnikéw. Pojazdy wykorzystywane przy robotach prowadzonych w pasie drogowym
powinny by¢ oznakowane zgodnie z obowigzujacymi przepisami w tym zakresie.

Szerokos$¢ jezdni dla czasowych organizacji ruchu zawartych w projekcie, nie powinna by¢ mniejsza niz:

- 2,50 m - dla jednego pasa ruchu,

- 5,00 m - dla ruchu dwukierunkowego.

4. Wprowadzenie zmian w organizaciji ruchu

— osoby wykonujace czynnos$ci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny by¢ ubrane w odziez

ostrzegawczg o barwie pomaranczowej lub zottej i wyposazone w elementy odblaskowe

— zabezpieczenie i oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym powinno by¢ dostosowane
do wystepujacych utrudnien na drodze, a takze zapewnia¢ bezpieczenstwo uczestnikom ruchu oraz

osobom wykonujgcym te roboty

— w miejscach wprowadzenia ruchu wahadlowego nalezy przewidzie¢ reczne kierowanie ruchem,
ktére moze sie odbywaé tylko przez osoby posiadajace wazne zaswiadczenia o ukonczeniu kursu z
zakresu kierowania ruchem i ubrane w kamizelki ostrzegawcze lub zastosowaé sterowanie ruchem za

pomocg sygnalizacji swietlnej;



— podczas wprowadzenia zmian w organizacji ruchu nalezy dazy¢ do minimalizacji dtugosci odcinkéw

. . ., z TowyYCH
wylaczonych z ruchu (ograniczania utrudnien w ruchu) ZARZAD ?NRQSZ%%\{VQ{S

1-851 Poznan

. ; 2 . . 7 8,6 =
— wykonawca robdt zobowigzany jest utrzymywac¢ w nalezytym stanie wszy&é&%‘@ﬁ%é@@mﬁi _%:/291’12

tel. 61 8593 430(,3()3)( 618

uzyte do oznakowania i zabezpieczenia miejsca robot
— po zakonczeniu prac wykonawca jest zobowigzany usung¢ znaki oraz elementy bezpieczenstwa

ruchu drogowego wykorzystane do zabezpieczenia robdt drogowych

5. Spis schematow organizacji ruchu w zakresie zabezpieczenia robot

I. Roboty krotkotrwajace:

A. Roboty prowadzone na drodze jednojezdniowej dwukierunkowej w obszarze zabudowanym

1. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt przy zajeciu czgsci pasa ruchu.

2. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt przy catkowitym zajeciu jednego pasa ruchu.

3. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt prowadzonych w poboczu drogi.

4. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robét przy catkowitym zajeciu chodnika i skierowaniu ruchu
pieszego na druga strone drogi.

5. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt przy poldéwkowym zajeciu chodnika.

12. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robot przy calkowitym zajeciu jednego pasa ruchu — roboty z
uzyciem rebarki, recyklera lub innego zestawu naprawczego.

17. Prace interwencyjne.

B. Roboty prowadzone na drodze jednojezdniowej dwukierunkowej poza obszarem zabudowanym

6. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robot przy zajeciu czesci pasa ruchu.

7. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robot przy calkowitym zajeciu jednego pasa ruchu.
8.Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt prowadzonych w poboczu drogi.

9. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robot przy catkowitym zajeciu chodnika i skierowaniu
ruchu pieszego na drugg strone drogi.

10. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robot przy poldéwkowym zajeciu chodnika.

13. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robot przy catkowitym zajeciu jednego pasa ruchu —
roboty z uzyciem rebarki, recyklera lub innego zestawu naprawczego.

18. Prace interwencyjne.

II. Roboty szybkopostepujace

A. Roboty prowadzone na drodze jednojezdniowej dwukierunkowej w obszarze zabudowanym
14. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robét przy catkowitym zajeciu jednego pasa ruchu- remont

czastkowe jezdni ( emulsja + grys ).



15. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt przy catkowitym zajeciu jednego pasa ruchu- kolejny dzien
remontu czgstkowego jezdni ( emulsja + grys ). ow\ATOWYCH

ZARZAD DR z» AN\U ,
B. Robo rowadzone na drodze jednojezdniowej dwukierunkowej poza ob
ty p jednoj i ip yqi,‘é i N\P(Z7W12

1 3429
te ?2162593 420, - 16888

11. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robdt przy catkowitym zajeciu jednego pasa ruchu- remont
czgstkowe jezdni ( emulsja + grys ).
16. Schemat oznakowania i zabezpieczenia robét przy catkowitym zajeciu jednego pasa ruchu- kolejny dzien

remontu czgstkowego jezdni ( emulsja + grys ).

6. Ustalenia dodatkowe

W przypadku wykonywania robét mechanicznych (np. koszenie) pojazd wykonujacy prace musi wysyfac
z6lte sygnaly btyskowe, moze by¢ réwniez wyposazony w dodatkowe znaki drogowe umieszczone z tytu

pojazdu np. A-14 lub C-10.

Pojazd wykorzystywany do wykonania prac interwencyjnych na drodze (samochdd osobowy, dostawczy
lub ciezarowy) musi wysyla¢ zélte sygnaty blyskowe, a w przypadku samochodu cigzarowego lub
dostawczego moze byé wyposazony w dodatkowe znaki drogowe umieszczone z tylu pojazdu np. A-14
lub C-10.

Osoby pracujgce przy interwencji dla zabezpieczenia prac moga dodatkowo stosowa¢ pachotki drogowe
U-23.

W powyzszych przypadkach nie jest wymagane stosowanie dodatkowego oznakowania tymczasowego

na drodze.
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