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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE



1.1 Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegofowej specyfikacii technicznej wykonania i odbioru robét sq wymagania ogdine
dotyczace wykonania i odbioru robot drogowych w trakcie robot zwigzanych z biezacym utrzymaniem nawierzchni drog
istnigjacych niepublicznych (wewnetrznych) drog fesnych bedacych w zarzadzie Nadleénictwa Tuszyma

1.2 Zakres stosowania SSTWIORB

Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacq podstawe opracowania szczeg6lowej specyfikacji
technicznef stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy ziecaniu i realizacji robot na drogach.

Zaleca sie wykorzystanie SSTWIORB przy zlecaniu robot na drogach gminnych, wewnetrznych i leénych.

1.3 Zakres robot objetych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspoine dla robot objetych ogolnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdinych asortymentéw robét drogowych i mostowych.
W przypadku braku ogoinych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu robét, ustalenia
dotyczg rowniez dla SSTWIORB sporzadzanych indywidualnie.

1.4 Okreslenia podstawowe

Uzyte w SSTWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumiec¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

»  Budowla drogowa - chiekl budowiany, nie bedacy budynkiem, slanowigey cafosc lechniczno- uzylkowq (droga) albo jego czesé
stanowigcq odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel),

»  Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

»  Droga tymczasowa (monfazowa) - droga specjainie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujgcych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoriczeniu.

»  Dziennik budowy - zeszy!t z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciq organu wydajacego, wydany zgodnie z
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obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do nofowania zdarzef i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowanta dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen |
innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcaq i projektantem.

Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajqcego, o ktérej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownil budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryinego postoju i pasami dzielacymi
Jjezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloZenia w nim konstrukeji nawierzchni.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzecy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikow. Whisy
w ksigqzce obmiardw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badar i prob zwigzanych z oceng jakoSci materiatow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjq projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podioze gruntowe |
zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni, Moze ona skfadac sie
z jednef lub dwdch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czesc podbudowy spelniajgea, obok funkcji nosnych, funkeje zabezpieczenia nawierzchni
przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajgc lub
odcinajgca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu,
Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemoziiwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezqcej powyZej.

Warstwa odsqczajgca - warstwa sfuzgea do odprowadzenia wody przedostajgeef sie do nawierzchni,

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyinie pionowego przekroju w 0si drogi lub obiektfu mostowego.
Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziaf tolerancji nie
zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi | zwigzanych z niq
urzgdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy mozZe rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzgdzen chronigeych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - czgsé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzqdzen organizacji i
bezpieczetistwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sfuzqca jednoczeénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, leZgcy pod nawierzchnig do glebokoéci przemarzania.

Padloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnaj, dotyczgce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Prajektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowey.

Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofgczenia drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowa

(zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podfuznym) istniejacego potgczenia.



»  Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek
zwierzat dziko zyjacych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.

»  Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przykfad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat ifp.

»  Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej,
rurociag, kanat, ciqg pieszy lub rowerowy itp.

»  Przeiargowa dokumentacja projekiowa - cze$¢ dokumentacji projektowey, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

»  Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

>  Rozpigtos¢ teorelyczna - odleglosc migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

»  Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglosc miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukeji obiektu, mierzona
w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje calkowitq szerokosc konstrukcyjng ustroju niosgcego.

»  Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szeroko$é jezdni {nawierzchni) przeznaczona dla poszczegolnych rodzajow ruchu oraz
szerokosc¢ chodnikdw mierzona w $wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukeji przy jezdni dofem oddzielajgcej ruch
kotowy od ruchu pieszego.

Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich ilodci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Teren budowy - feren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca wymienione w
kontrakcie jako tworzgee czesc terenu budowy.

»  Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cafosc konstrukeyjng lub technologiczna,
zdolng do samodzielnego pefnienia funkcji techniczno- uzytkowych. Zadanie moZe polegac na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowg, modermnizacjg/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowaj lub jej elementu.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnodci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa, SSTWIORB i poleceniami

Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz jeden egzemplarz dokumentacji
projektowej i jeden komplet SSTWIORB.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na dokumentacje projekiowq Zamawiajacego, wykaz
pozycji, ktore stanowiq przetargowg dokumentacje projektowa - wykonawczq i zostang przekazane Wykonawcy,

Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowey.

1.5.3. Zgodnosé robét z dokumentacjq projektowa i SSTWIORB



Dokumentacja projektowa, SSTWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czgs¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sq obowiazujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacii.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdinych dokumentow obowigzuje kolejnoéé ich waznosei
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogoinych” (,Ogéinych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ InZyniera/Kierownika projekiu, kiory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pi$mie sq wazniejsze od wymiaréw okre$lonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjq projektowg i SSTWIORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SSTWIORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg
wykazywac zgodno$c z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczaé dopuszczalnego
przedzialu toferanci,

W przypadku, gdy materiay lub roboty nie bedg w pehi zgodne z dokumentacjg projektowa lub SSTWIORB i
wplynie to na niezadowalajgcq jakosc elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy

budowli rozebrane | wykonane ponownie na koszt Wykonawcy,

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony robdt,
wygody spofecznosci i innych.

W miejscach przylegajgcych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projekiu.

Wiazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb uzgodniony z inzynierem/Kierownikiem projektu.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w cene

kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Whykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy | wykariczania robot Wykonawca bedzie:
»  ulrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
»  podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczgcych ochrony rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzedi lub

ucigzliwosci dla 0sob lub dobr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji,



zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sig do tych wymagan bedzie miat szczegbiny wzglad na:
» lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych,
> Srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
»  Zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substanciami toksycznymi,
»  zanigczyszczeniem powietrza pytami i gazami
»  mozliwosciq powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiafy fatwopalne bedg skfadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla ofoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dia otoczenia, nie bedq dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiafy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
Jjednostke, jednoznacznie okreslajacq brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na $rodowisko.

Materialy, ktore sq szkodliwe dla ofoczenia fylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robédt ich szkodliwosc zanika
(np. materialy pylaste) mogq byc uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagai technologicznych whudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatow od whasciwych
organdw administracji panstwowey.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie

spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych wlascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji  urzgdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore majg byc wykonane w zakresie pizetozenia instalacji | urzadzen podziemnych na terenie budowy i

powiadomic Inzyniera/Kierownika projekiu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robol. O fakcie przypadkowego



uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspofpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzeri podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
§p0sob powodujacy minimalne niedogodnosci dia mieszkaricow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziafalnoscig.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy
Wykonawcq a wlascicielami nieruchomodci i dotyczacych korzystania z whasnosci i drbg wewnetrznych. Jednakze, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ife nie bedq one sprzeczne z

postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczeri naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i
uzgodnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie spefniajace tych warunkéw zostaty usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedq dopuszczone na Swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadaf za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika

projektu,

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny
pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spefniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajqce, socjalne oraz sprzet i
odpowiedniq odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegajq odrebnej

zaptacie i sq uwzglednione w cenie kontraktowey.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadaf za ochrong robot i za wszelkie materialy | urzadzenia uzywane do robét od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno b V¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu



powinien rozpoczac rohoty utrzymaniowe nie péznief niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia,

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia rohot,

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pefni odpowiedzialny za wypefnienie wszelkich
wymagar prawnych odno$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatow lub urzgdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciggly bedzie informowaé
InZyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odnosne dokumenty. Wszelkie
straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji

dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach konlraktowych powotane sq konkretne normy i przepisy, kiore
spetniac majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powofanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sq panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju
lub regionu, mogq byc rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub wyzszy poziom wykonania
niz powofane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Rdznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokfadnie opisane

przez Wykonawce i przedfozone Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska
Wszellkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy hedq uwazane za wlasno$c¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowigzany jest powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych poleceri Wykonawca poniesie koszty iflub wystapig opdznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydiuzenie czasu wykonania robot iflub wysokosé kwoty, o ktorg

nalezy zwigkszyc cene kontraktows.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét,
Wykonawea przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegofowe informacje dotyczace
proponowanego zrodfa wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa

badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.



Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
Zrodfa uzyskajq zatwierdzenie,

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrodfa w sposob ciqgly spefniajq wymagania SSTWIORB w czasie realizacji robot.

2.2 Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoler od wlascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materialow ze
Zrodet miejscowych wigczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodfa.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgca raporty
z badar terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanq przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac
aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowej i samorzadowey.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$c za spetnienie wymagar ilosciowych i jakoSciowych materialow
pochodzgcych ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytufu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okazq sie potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiafow do robot,

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopow i migjsc pozyskania materiatow miejscowych
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odkad odpowiednio do wymagart umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzic zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Ze uzyska na to pisemna zgode InZyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym
obszarze.

2.3 Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiafy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow
zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje

na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezapfaceniem

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa fub SSTWIORB przewidujg mozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, je$li bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiahu nie

moze byc pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projekiu.



2.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedq one uzyte
do robt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jako$c | wlasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materialow bedq zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z InZynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6 Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialow mogq by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnoci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow mogq by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedq stanowic podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcje wytwormi, musza byé spefnione
nastepujgce warunki.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie miat zapewnionq wspéiprace i pomoc Wykonawey oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekci,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miaf wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa sig produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,

3. Sprzet

Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
InZyniera/Kierownika projektu zezwolenie dia przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych
robdt. Sprzet uzywany do rob6t powinien byc zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i
llosci wskazaniom zawartym w SSTWIORB, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaler w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy whasnosciq Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien byc zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi fego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy InZzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uZytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidujg mozliwo$c wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych roboltach, Wykonawca powiadomi inZyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceplacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inzyniera/Kierownika projeklu, nie moze byé pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang



5.

przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie
na jako$c wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniac prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spefnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spefniajace
tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do lerenu budowy.

Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjq projektows, wymaganiami
SSTWIORB, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Whykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
pizez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popefnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu rohdt zostana, usuniete przez Wykonawcee na
wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze sig skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokfadnosc.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projekiu dotyczace akceptacyi lub odrzucenia materialow i elementow robot bedg
oparle na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SSTWIORB, a lakze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow i
robt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym

przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawic do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreslic, zamierzony sposob wykonywania
rohot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjgq
projektows, SSTWIORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia fako$ci powinien zawierac:



a) czes¢ ogoing opisujgey:

> organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

»  organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

»  sposob zapewnienia bhp.,

> wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

~ wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosc I terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementow robot,

»  system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robdt,

»  WyposaZenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie bada),

> 5posoh oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czesc szczegdlowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

»  wykaz maszyn | urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

»  rodzaje i ilos¢ Srodkow transportu oraz urzgqdzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,
sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed uiratq ich wiasciwosci w czasie transporiu,
sposob i procedure pomiaréw i badar (rodzaj i czestotliwo$c, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzeti, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiafow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementow robét,

»  sposbh postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc zafozong jakosc
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek | badan materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projeklu moze zazgdac od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwoscig zapewniajgcg
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej | SSTWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sq okreslone w SSTWIORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzyniet/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewnic¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzqdzenia i
sprzet badawczy posiadajq wazna legalizacje, zostaly prawidfowo wykalibrowane i odpowiadajq wymaganiom norm
okreslajacych procedury badar.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miec nieagraniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek



niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu fub metod
badawczych. Jezeli niedociggnigcia fe beda tak powazne, ze mogq wpfynac ujemnie na wyniki badari, Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakosc tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materialow ponosi Wykcnawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe efementy produkcji mogq byc z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik projekiu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosc udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badar wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik
projektu bedg odpowiednio opisane | oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakoci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete
lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badarn pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4 Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SSTWIORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez InZyniera/ Kierownika projektu.
Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie

ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5 Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okres$fonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedq przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedfug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probelk i
badania materiatow w migjscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca | producent materiatow powinien udzieli¢c mu
niezbednej pomocy.
Inzyniet/Kierownik projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, hedzie oceniac zgodiosc materiatow i robot z wymaganiami SSTWIORB na
podstawie wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badart dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od



Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badar wykaza, 2e raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to
InZynier/Kierownik projektu oprze sie wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z
dokumentacjq projektowq i SSTWIORB. Moze réwniez zlecic, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badari niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub

dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostanq przez Wykonawce.

6.7 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, kidre posiadaja:

> certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$c z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

»  deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

> Polskg Norma lub aprobatq techniczng, w przypadku wyrobow, dla kiorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sq objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktére spetniajq wymogi SSTWIORB.

W przypadku materiatow, dia ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez SSTWIORB, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jef cechy.

Produkty przemysfowe muszq posiadac ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedq dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projekfu.

Jakiekolwiek materialy, ktre nie spetniaja tych wymagan bedq odrzucone.

6.8 Dokumenty budowy
6.8.1 Ksigzka obmiaréw
Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sig w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.
6.8.2 Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow, orzeczenia o jakoéci
malerialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewrienia jakoéci. Dokumently te stanowiq zafaczniki do odbioru robot. Winny byc udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.
6.8.3 Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce dokumenty:
»  pozwolenie na realizacje zadania hudowlanego,
»  protokoly przekazania terenu budowy,
> umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
»  protokoly adbioru robot,
»  protokoly z narad i ustalen,
»  korespondencje na budowie.
6.8.4 Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bgdq przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego nafychmiastowe odtworzenie w formie



przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dia InZyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wygladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Obmiar robét

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentaciq projektowa i
SSTWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indzief w
SSTWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie
Za wykonanie zadania przewiduje si¢ rozliczenie ryczattowe . Przedmiar robot zafgezony do dokumentacji
projektowej ma charakter informacyjny i pomocniczy do oszacowania kosztéw zadania .
Obowigzkiem wykonawcy jest zapoznanie sie ze stanem faktycznym stanu nawierzchni w terenie. .
7.2 Zasady okreslania ilosci robét i materialow
Dtugoéci i odleglosei pomiedzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi bedq obmierzone
poziomo wzdiuz linii osiowsy.
Jesli SSTWIORB wlasciwe dla danych robdt nie wymagajq tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako
dtugosé pomnozona przez sredni przekroj.
lloéci, ktore majg byc obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SSTWIORB.

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedq zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajq badar atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac wazne Swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie

trwania robot.,

7.4 Wagiizasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SSTWIORB
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciqgly zachowanie dokfadno$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

7.5 Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.



8.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i
Jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupefnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie oddzielnego zalgcznika do
ksigzki obmiarow, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Odbibdr robot

8.1 Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustaler odpowiednich SSTWIORB, roboty podlegajq nastepujacym etapom
odbioru:

»  Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
»  Odbiorowi czesciowemu,
»  Odbiorowi ostatecznemu,

»  Odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbiér robot zanikajacyceh i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbibr rohét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogbinego postepu robof.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosc danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jakosc i ilosc rabot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badar laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjq projektowq, SSTWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbibr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosei i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

8.4 Odbibr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

>

v

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ifosci, jakosci i
wartosci.

Cafkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego hedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Qdbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zalkonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2,

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedfozonych
dokumentdw, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjq
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8.5

projektowq i SSTWIORB.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisfa zapozna sie z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupefniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie Scierainef lub
robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdinych asorfymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowq i SSTWIORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc
pomnigjszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagari przyjetych w dokumentach umowy.

2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
dokumentacjg projektowq podstawowgq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie
realizacji umowy,
szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawows z dokumentow umowy i ew. uzupelniajgce lub zamienne),
receply i ustalenia fechnologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz hadari i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SSTWIORB i ew. PZJ,
deklaracje zgodnodci lub certyfikaty zgodnosci whudowanych materiatow zgodnie z SSTWIORB i ew. PZJ,
opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badari i pomiarow zalaczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SSTWIORB i PZJ,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przefoZenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robof.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe Jub uzupefniajace bedq zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniafych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0dhior ostateczny robot”.



9. Podstawa platnosci

9.1 Ustalenia ogdlne

»  Podstawg pfatnodci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke cbmiarowq ustalong dla danej
pozycji kosztorysu.

»  Dla pozygji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnodci jest wartosé (kwota) podana przez Wykonawoce
w danej pozycji kosztorysu.

»  Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie czynnosci, wymagania i
badania skfadajqce sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SSTWIORB i w dokumentacji projektowej.

»  Ceny jednostikowe Jub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

»  robocizne bezposredniq wraz z towarzyszacymi kosztami,

»  warlosc zuzylych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentuainych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

> warlosc pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

»  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

»  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

> Wszystkie koszty zwiqzane z uzgodnieniami, nadzorami i odbiorami przebudowywanych linii/sieci przez wiadcicieli sieci

»  Koszty wykonania przekopdw kontrolnych pod nadzorem wiadcicieli sieci

Dla powyzszego zadania ustala sie w caloéci rozliczenie ryczattowe.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania si¢ do wymagar warunkow umowy i wymagan ogolnych zawarlych w

D.00.00.00 ohejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoinione w koszlorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
»  Nie przewiduje sie wykonywania objazddw oraz dodatkowych przejazdow na czas wykonywania robot .

10. Przepisy zwigzane

»  Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nrr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami).

»  Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

»  Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszymi zmianami
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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z
wykonaniem rozdrobnienia i ujednorodnienia oraz wyréwnania poprzecznego i podiuznego nawierzchni w trakcie remontu

istniejacej niepublicznej (wewnetrznej) drogi lednej
1.2, Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem

wyrownania nawierzchni kruszywami famanymi stabilizowanymi mechanicznie,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.  Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej grubosci ukladana na istniejgcej warstwie w celu wyréwnania jej

nieréwnosci w profilu poprzecznym i podfuznym.

1.4.2.  Pozostafe okreslenia sq zgodne z ohowiazujacymi, odpowiednimi pelskimi normami i z definiciami podanymi w OST
D-M-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5.  Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoine wymagania dotyczace robét podano w SST D--00.00.00 , Wymagania ogoine” pkt 1.5,

2. MATERIALY
2.1, Qgolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania

ogbine” pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Do wyréwnania nawierzchni kruszywem stabilizowanym mechanicznie nalezy stosowac materialy spefniajgce

wymagania okreslone w dokumentacji projektowey.



2.3. Skiadowanie materiatow

Kruszywa uzywane do robdt nalezy skfadowac na podtozu utwardzonym, dobrze odwodnionym w warunkach
zabezpieczajgcych je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszyw i frakcjami. Materiaf w okresie skfadowania nie moze
ulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET
3.1.  Ogbine wymagania dofyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzefu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawea przystepujacy do wykonania rozdrobnienia i ujednorodnienia podtoza z wyrdwnaniem kruszywem
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu.

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; InZzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podfoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych , walcow ogumionych
- samochodbw samowyladowczych

lekka plyta dynamicznq do badan kontrolnych zageszczenia wykonanych warstw profilufacych

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na whasciwosci gruntu podfoza.,

4. TRANSPORT
4.1.  Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace fransportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Transporl kruszyw powinien spefniac wymagania okreslone w Wymagania ogolne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodine zasady wykonania robot
Ogbine zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie powierzchni nawierzchni do wyrownania kruszywem

stabilizowanym mechanicznie oraz zamiafowaniem grysami 0-4 mm

Przed przystapieniem do wykonywania wyrdwnania powierzchnia nawierzehni powinna zostac aczyszczona z

wszelkich zanieczyszczeri oraz asuszona. Powierzchnia nawierzehni tuczniowej lub z kruszyw przewidziana do wyrownania



powinna zostac przed ukfadaniem warstwy wyréwnawczej oskardowana oraz rozdrobniona i ujednorodniona na glehokosé
podang w dokumentacji (10cm), co pozwoli na wlasciwe zwigzanie wykonanej warstwy wyrownawczej z istniejacq
nawierzchnia.

Po spulchnieniu istniejgcej nawierzchni nalezy uzupetnic kruszywo famane do uzyskania prawidiowych spadkow
poprzecznych zgodnych z dokumentacjq projektowa oraz zagescic do Is>= 0,98 . Nastepnie nalezy wykonac miafowanie
nawierzchni w miejscu naprawy z grysu o frakeji 0-4 mm wraz z zageszczeniem.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane w sposob umozliwiajgcy wykonanie wyréwnania nawierzchni zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubos¢ uktadanej warstwy wyrownawczej z kruszywa stabilizowanego mechanicznie nie moze byc po
zageszezeniu mniejsza od najwiekszego wymiaru ziara w kruszywie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoci robot
Ogoine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoine zasady obmiaru robot

Ogdine zasady ohmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) powierzchni nawierzchni.
8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogdlne zasady odbioru robot

Ogadine zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 , Wymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedfug pkt 6 dafy wyniki pozytywne.

8.2. Qdbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Roboty zwigqzane z wykonaniem wyréwnania podbudowy nalezg do robot ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru
sq okredlone w SST D-00.00.00 , Wymagania ogdine” pkt 8.2.PODSTAWA PLATNOSCI



8.3.  Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoine ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt
9
9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Wynagrodzenie ryczattowe. Cena wyrownania nawierzchni kruszywem stabilizowanym mechanicznie obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- 0znakowanie robdt,
- transport materiatu na plac budowy,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie mieszanki na miejsce whudowania,

- przeprowadzenie pomiarow i badari laboratoryjnych okreslonych w specyfikaci techniczney.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 06.03.01
SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY



1. WSTEP

1.1.  Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych ze
scinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych w trakcie prac utrzymaniowych istniejacej niepublicznej (wewnetrznej) drogi

fesnej
1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach.

1.3. Zakres robot objetych OST

.......................................................................................................
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poboczy | uzupetnianiem zanizonych poboczy.
1.4.  Okreslenia podstawowe

I.4.1.  Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesdnie do bocznego oparcia konstrukcji

nawierzchni.
1.4.2. Odktad - migjsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie Scinania poboczy.
1.4.3.  Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy pofoZone poza pasem drogowym.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sq zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definiciami
nadanvmi w QST D-M-00 00 00 Wvmaaania agblne” nkt 1 4

1.5. Ogolne wymagania dotyczace rohot
Ogélne wymagania dotyczgce rohot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogdine wymagania dofyczqce materiafow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00 ,Wymagania
ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow



Rodzaje materialow stosowanych do uzupetnienia poboczy podano w OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe” i D-
05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna”.

3. SPRZET
3.1.  Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoine wymagania dotyczqce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania cgolne” pkt 3.

3.2.  Sprzet do Scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t okreslonych w ninigjszej OST powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,

]

rowniarek z fransporterem (Scinarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,

- fadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zageszczarek wibracyjnych,

- PIZEWGLTYCH Z6iGiTIINOW na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdine wymagania dotyczgce fransportu podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2, Tiaispait imaisiiarow

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzystac z dowolnych Srodkéw transporfowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w D-00.00.00 , Wymagania ogolne” pkt 5.



3.2

5.2.  Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca fopat fub sprzetem mechanicznym wg pkt

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni, zgodnie z zaoZzonym w
dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiezé na odktad. Miejsce odktadu nalezy uzgodnic¢

z Inzynierem/Zamawiajgcym .

Grunt pozostaty w poboczu nalezy spulchnic na gleboko$¢ od 5 do 10 cm, doprowadzic do wilgotnosci optymalnej
poprzez dodanie wody i zagescic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosic co najmniej 0,98 maksymainego
zageszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebied) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupefnic materialem o
wlasciwosciach podobnych do materialu, z kiérego zostaty pobocza wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupefnienie, nalezy spulchnic na glebokodc od 2 do 3 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej, a nastepnie ulozy¢ w nim warstwe materialu uzupefniajgcego w postaci mieszanek optymalnych
okreslonych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturaina”. Wilgotno$c optymalng i maksymalng gestosc szkieletu
gruntowego mieszanek nalezy okredlic laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulozonej warstwy materialu uzupelniajacego nalezy prowadzi¢ od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia
powinna byc rowna, posiadac spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadac $ladow

po przejsciu walcow lub zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosic co najmniej 0,98 maksymalnego
zageszczenia wedfug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogbine zasady kontroli jakosci robot

Ogoine zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badania gruntdw proponowanych do uzupelnienia
poboczy oraz opracuje optymalny skiad mieszanki wediug D-00.00.00

Badania w czasie robot

Czestotliwosc oraz zakres badan i pomiardw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.

o bstotliwosc badan Minimalna liczba badari
Lp. Wyszczegolnienie badar
na dziennej dziatce roboczej
1 Wskaznik zageszczenia na scinanych lub 2 razy na 1 km
uzupetianych poboczach

6.3.  Pomiar cech geometrycznych scinanych lub uzupetianych poboczy

Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu rob6t podano w tablicy 2. Tablica
2. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow Scinanych lub uzupefnianych poboczy

Lp. Wyszczegoinienie Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
1 Spadki poprzeczne co 100m
2 Réwnosc podfuzna co 100m
3 Réwnos¢ poprzeczna

6.3.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg + 1%.

6.3.2.  Rownosc¢ poboczy
Nieréwnosci podiuzne i poprzeczne nalezy mierzyc fatq 4-metrowq wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny przeswit pod



fatq nie moze przekraczac 15 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robot na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoine zasady odbioru robét podano w D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami InZyniera, jezeli wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy platnodci podane w D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowef

Wynagrodzenie ryczaftowe . Cena wykonania robot obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robét,

- &ciecie pohoczy | zageszczenie podioza,
- odwiezienie gruntu na odkfad,

- dostarczenie materiatu uzupetniajgcego,
- rozioZenie materiafu,

- zageszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczney,



10. PRZEPISY ZWIAZANE

WSKAZANIE: Dopuszcza sig rozwigzania rownowazne z przywolanymi ponizej.

10.1.  Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne - lub inna réwnowazna
BN-66/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fatq - lub inna rownowazna
BN-77/8931-12  Qznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu - lub inna rownowazna.

10.2. Inne materiafy

1. Stanisfaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne - lub inne réwnowazne.



