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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-07.02.02

SLUPKI PROWADZACE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych
z ustawieniem stupkow prowadzacych.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest, jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawianiem wzdhuz
drogi stupkow prowadzacych wykonanych z elastycznych tworzyw sztucznych odpornych na ztamanie i zginanie,
i obejmuja:

- montaz stupkéw prowadzacych U-1a.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stupek prowadzacy U-la — urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, stuzace do optycznego
prowadzenia ruchu, majace na celu utatwienie kierujacym, szczegdlnie w porze nocnej i w trudnych warunkach
atmosferycznych, orientacji, co do szerokosci drogi, jej przebiegu w planie oraz na tukach poziomych.
1.4.2. Stupek prowadzacy U-1b - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego, shuzace do optycznego
prowadzenia ruchu, o podobnej funkcji jak stupek U-la, umieszczane na barierze ochronnej i trwale z nia
polaczone.
1.4.3. Znak kilometrowy (U-7) - urzadzenie bezpieczenstwa ruchu drogowego stosowane w celu oznaczenia
przebiegu drogi i wskazania jej kilometrazu narastajaco od poczatku do konca drogi.
1.4.4. Znak hektometrowy (U-8) - urzadzenie bezpieczenistwa ruchu drogowego stosowane w celu uscislenia
przebiegu drogi i wskazania kolejnych hektometrow narastajaco od poczatku do konca danego kilometra drogi.
1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w ST DM-00.00.00
,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Shupki prowadzgce U-1a
Stupek prowadzacy, w przekroju poprzecznym, powinien mie¢ ksztalt trapezu. Dopuszcza sie rowniez
stosowanie innych ksztaltow przekroju poprzecznego jak wypukte, dwuwypukle i ptaskie. Stupek powinien by¢
wyposazony w elementy odblaskowe. Powinny one by¢ barwy czerwonej, od kierunku jazdy i biatej na
odwrotnej stronie.
Wysokos$¢ stupka prowadzacego powinna wynosic:
- 150 cm dla stupka U-1a.
Stupek prowadzacy U-la powinien posiada¢ w dolnej cze$ci odpowiedni zaczep lub przetyczke utrudniajaca
usunigcie stupka z gruntu.
Ksztalt i wymiary stupka i jego elementéw powinny by¢ zgodne z zatacznikiem 4 do rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 roku.
Na korpusie stupka prowadzacego typu U-1a, w zaleznosci od hektometra, w ktérym jest ustawiony stupek, moga
by¢ umieszczane dodatkowe elementy jak: numer drogi, kilometr drogi, kolejny hektometr i symbole np. symbol
shuchawki telefonicznej. Elementy te w postaci tla i cyfr lub symboli wykonane moga by¢ z odpowiednich folii
Iub naniesione inng technika.
Stupki prowadzace powinny posiada¢ aprobate techniczna wydana przez uprawniona jednostke i deklaracje
zgodnosci z nia.
Zaleca sig, aby stupek w swojej charakterystyce technicznej miat okreslone przez producenta wiasciwosci
kolizyjne tzn. sposéb zachowania sie slupka w czasie najechania samochodu na shupek, np. shupek
samopionujacy, trwale odksztatcalny. tamliwy.
2.2.1 Rodzaje materialow na slupki prowadzace
Do wykonania slupkéw prowadzacych i ich oznakowania wykorzystuje si¢ nastepujace materialy:

- tworzywa sztuczne takie jak polietylen (PE), polichlorek winylu (PCV), (ozn. wg PN EN ISO 1043 -
1:2004, kopolimery itp.

- blachg¢ stalowa ocynkowana na elementy mocujace stupek do bariery ochronnej, wg PN EN
10327:2006.
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- tworzywa sztuczne, najczesciej polimetakrylan metylu (PMMA), na elementy odblaskowe barwy bialej
i czerwonej, mocowane na korpusie stupka.

- folie odblaskowe barwy bialej i czerwonej stosowane, jako elementy odblaskowe, do naklejania w
formie paskow na korpusie stupka.

- folie odblaskowe barwy czerwonej i zottej stosowane w przypadku naklejania na korpusie stupka
numeru drogi.

- folie barwy czarnej do naklejania symboli i cyfr na korpusie stupka.

- farby stosowane zamiennie do nanoszenia symboli na korpus shupka.
2.2.2 Stupki prowadzgce z tworzyw sztucznych
Stupki prowadzace moga by¢ wykonywane z tworzyw sztucznych wg pktu 2.2.1
Korpus shlupka powinien by¢ barwy bialej bez smug i przebarwien. Pas gornej czesci stupka, na ktérym
umieszcza si¢ elementy odblaskowe powinien by¢ barwy czerwone;j.
Stupek prowadzacy U-1a powinien zapewniac¢ stabilne umocowanie go w podtozu. Stupek U-1a przeznaczony do
mocowania w gruncie, powinien mie¢ w dolnej czesci otwor do umieszczenia przetyczki o srednicy 15 do 20 mm
i dlugosci od 200 do 300 mm, utrudniajacy wyciagniecie stupka z gruntu.
Stupek typu U-la przeznaczony do mocowania go na powierzchni pobocza powinien mie¢ odpowiednia
konstrukcj¢ mocujaca stupek, zaproponowana przez producenta i zaakceptowana przez Inzyniera.

Dopuszcza sie nastepujace tolerancje wymiardéw stupka prowadzacego z tworzyw sztucznych:

- przekrdj poprzeczny — tolerancja + 1,0 mm,

- grubo$¢ $cianki od 3 do 5 mm — tolerancja + 0,5 mm
Stupki prowadzace na czas skladowania i transportu powinny by¢ zabezpieczone przez owinigcie folia
polietylenowa lub w inny sposob. Sktadowane powinny by¢ w pozycji poziomej na ptaskim i rownym podtozu w
przygotowanych boksach. Wysokos$¢ skladowania nie powinna przekracza¢ 2 m. Zaleca si¢ przechowywaé shupki
pod zadaszeniem w celu utrzymania ich w czystosci.
2.2.3 Elementy odblaskowe stupkéw prowadzacych
Widzialno$¢ shupka prowadzacego w nocy zapewniaja elementy odblaskowe umieszczane na korpusie stupka.
Powinny one by¢ barwy czerwonej od kierunku najazdu i biatej na odwrotnej stronie.
Odblaskowos¢ takich elementéw powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w zalaczniku 1 do
rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. oraz wymaganiami wlasciwej aprobaty techniczne;j.
Elementy odblaskowe wykonywane moga by¢ w postaci elementéw pryzmatycznych z polimetakrylanu metylu
(PMMA) Iub innego tworzywa sztucznego, mocowanych do korpusu stupka za pomoca nitow lub w postaci
paskéw z folii odblaskowej naklejanej na korpus stupka. Wymiary i ksztatt tych elementéw powinny by¢ zgodne
z zatacznikiem 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
Folie powinny posiada¢ aprobaty techniczne wydane przez uprawnione jednostki oraz deklaracje zgodnosci z
nimi.
2.3. Znaki kilometrowe i hektometrowe
Znaki typu U-7 i U-8 maja posta¢ cyfry umieszczanej na shupku prowadzacym. Znak hektometrowy U-8
umieszcza si¢ ponizej znaku kilometrowego drogi. Znak kilometrowy i hektometrowy powinny by¢ barwy
czarnej.
Moga by¢ zrobione z folii naklejanej na korpus stupka prowadzacego, lub wykonany inna technika np. malarska
2.4. Folia
Do wyrobu cyfr znaku kilometrowego i hektometrowego stosowana jest folia barwy czarnej. Powinna ona
charakteryzowac¢ si¢ trwatoscia i dobra zdolnoscia przyklejania do powierzchni stupka.
Powinna posiada¢ aprobate techniczna wydana przez uprawniong jednostke i deklaracje zgodnosci z nia.
Folia i przygotowane z niej znaki powinny by¢ skladowane w suchych pomieszczeniach, w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Na czas skladowania i transportu, powinny by¢
zabezpieczone przez owiniecie folia polietylenowa lub w inny sposob.
2.5. Farby
Do nanoszenia symboli i cyfr moga by¢ rowniez stosowane farby i lakiery réznych typéw, zaakceptowane przez
Inzyniera. Farba powinna spelnia¢ warunki dobrej przyczepnosci do podtoza. Powinna posiada¢ certyfikaty
zgodnosci z normami i $wiadectwa dopuszczenia do stosowania. Powstala powloka malarska powinna by¢
odporna na warunki atmosferyczne i uszkodzenia mechaniczne.
Farby nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach suchych, zadaszonych, w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniem opakowan, zabrudzeniem i przemieszaniem.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania stupkéw prowadzacych

Wykonawca przystepujacy do ustawiania stupkdéw prowadzacych powinien wykazaé si¢ mozliwoscia korzystania
Z nastepujacego sprzetu, w zaleznosci od sposobu mocowania stupkow:
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- zpadli,

- wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki,
- sprzgtem do zaggszczania gruntu

- drobnego sprzetu pomocniczego do montazu,
- sprzetu do zatadunku i wytadunku stupkdéw,

- matych betoniarek przewoznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Transport stupkéw moze by¢ dokonany dowolnym srodkiem transportu, w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem.

Inne elementy, np mocujace wykonane z metali nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
korozja i uszkodzeniami mechanicznymi.

Drobne materialty jak folie samoprzylepne, elementy odblaskowe, nalezy przewozi¢ w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Szczeg6lowe wymagania dotyczace wykonania robét.

Wykonanie liniowych prac pomiarowych wzdtuz osi drogi z nawiazaniem do stalych punktow referencyjnych
wskazanych przez Zamawiajacego, celem doktadnego okreslenia miejsca lokalizacji stupkow prowadzacych.
Stupki prowadzace umieszcza sie po obu stronach drogi w odleglosci 1,0m od krawedzi jezdni, pobocza
utwardzonego, pasa awaryjnego. Dopuszcza si¢ zmniejszenie tej odleglosci, jezeli jest to konieczne ze wzgledu
na warunki lokalne, jednak nie mniej niz 0,5m od krawedzi. Zmniejszenie odlegtosci winno by¢ zaakceptowane
przez Zamawiajacego.

5.3. Ustawienie stupkow

Wykopy pod stupki powinny mie¢ wymiary, co najmniej o 20 do 30cm wigksze od wymiaréw stupka, a
glebokos¢ uzalezniona od wysokosci stupka. Wykopy pod stupki mocowane w poboczu gruntowym nalezy
dostosowa¢ do konstrukcji mocujacej stupka. Wykopy mozna wykonaé recznie, wiertnica lub innym sposobem
zaakceptowanym przez Inzyniera,

Osadzenie stupkéw powinno uwzglednia¢ ustawienie stupka $cisle w pozycji pionowej, a odchylenie katowe w
jakimkolwiek kierunku nie powinno by¢ wigksze niz 5 stopni.

Grunt wokot stlupkéw nalezy zagesci¢ ze szczegdlna staranno$cia przy uzyciu ubijaka recznego w sposob
gwarantujacy petna stabilno$¢ shupka, w gruncie nalezy umiesci¢ odpowiednia kotwe zabezpieczajaca wyjeciu
shupka z gruntu.

W wyznaczonych miejscach zgodnie z Dokumentacja Projektowa ustawi¢ stupki prowadzace dokladnie w
miejscach wynikajacych z liniowego pomiaru drogi, przy dokladnym zachowaniu rytmu 100m.

Stupki powinny by¢ umieszczone w jednej linii, rownoleglej do krawedzi jezdni i w sposob zapewniajacy
niezmiennos$¢ ich pionowego ustawienia oraz umocowanie w podtozu, wykluczajace mozliwos¢ wyciagniecia z
ziemi sila 30 kg.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przedstawic¢ Inzynierowi:
- aprobaty techniczne na materiaty,
- $wiadectwo jakosci lub deklaracje zgodnosci, wydane przez producenta materiatow.
6.3. Badania w czasie wykonywania robét
6.3.1. Badania materialow w czasie wykonywania robét
Wszystkie materialy dostarczone do wykonania robot powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i
jego wymiaréw, odpowiadajacych ustaleniom punktu 2, w liczbie od 5 do 10 badan z wybranych losowo
elementow w kazdej dostarczanej partii wyrobow liczacej do 1000 elementow.
6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét
W czasie wykonywania robot nalezy zbadac:
- zgodno$¢ ustawienia stupka z dokumentacja projektowa, ST i zalacznikiem 4 do rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r w zakresie lokalizacji wzdtuz drogi i w jej przekroju poprzecznym,
- rownos¢ wzgledem linii pionowe;j,
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- rownos¢ wzgledem linii podluznej w planie drogi,

- stabilnos$¢ osadzenia w gruncie,

- mocowanie stupka do bariery,

- odpornos¢ na wyrywanie,

- doktadnos$¢ pomiaréw liniowych na jednym hektometrze,

7. OBMIAR ROBOT
Nie dotyczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zgodnie z Wykazem Elementéw Robot Budowlanych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 12899-1:2005 State pionowe znaki drogowe. Czes$¢ 1: Znaki state

PN-EN ISO 1043-1:2004 Tworzywa sztuczne. Symbole i skroty nazw. Czes¢ 1:
Polimery podstawowe i ich cechy charakterystyczne

PN-EN 10327:2006 Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane

ogniowo w sposob ciagly do obrobki plastycznej na zimno. Warunki
techniczne dostawy
10.2. Inne dokumenty
Zatacznik nr 4: | Szczegotowe warunki techniczne dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich
umieszczania na drogach” do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (zatacznik do Dz. U. nr 220, poz. 2181).
Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002r w
sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie szczegolowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. nr 177 poz. 1729)
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