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1. Czes$¢ ogdlna

1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
elektrycznej wewngtrznej i zewngtrznej o napigciu do 1 kV na podstawie PT:

PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO ZE ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA JEGO
CZESCINA KOTLOWNIE GAZOWA, WRAZ Z BUDOWA INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ-
- INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. 2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych pkt.
1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewn¢trznych zwigzanych z tematem opracowania.

14. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy wraz z
okreslonymi wymaganiami prawnymi i administracyjnymi, jezeli takowe wystepuja, dziennik budowy oraz
zatwierdzong do realizacji przez Inwestora dokumentacje projektowa.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ zabezpieczenia placu budowy. Przed przystapieniem do
wykonawstwa robot elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktérym majg by¢ wykonywane roboty jest
odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow (place, obiekty) oraz miejsca dla
ustawienia prowizorycznych pomieszczen socjalnych, biurowych i magazynowych.

1.5. Nadzér inwestorski

Inwestor jest uprawniony i zobowigzany sprawdza¢ zgodno$¢ realizacji robot z umowa,

zasadami wiedzy technicznej, przepisami i normami oraz przeciwdziata¢ nieprawidtowosciom. w szczegolnosci
podejmowac w razie potrzeby niezbedne w tym zakresie czynnosci.

Przedstawicielem Inwestora w czasie realizacji robot jest Inspektor Nadzoru inwestorskiego. wykonujacy
obowigzki Inwestora. Inspektor nadzoru jest upowazniony do podejmowania w toku budowy decyz;ji
dotyczacych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach obowigzujacych przepisdow. Sposob
prowadzenia nadzoru i osobg¢ petnigca funkcje inspektora okresla Inwestor przed rozpoczeciem robot wpisem
do dziennika budowy Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi harmonogram budowy. Po przyjeciu
harmonogramu przez Inwestora zmiany moga by¢ dokonywane jedynie po uzyskaniu jego zgody.

2.0. Wymagania odnoS$nie cech materialéw niezbednych do realizacji robét.

2.1. Akceptacja zrodel poboru lub zakupu materiatow.

Wykonawca ma obowigzek przedktadania inspektorowi nadzoru dokumentow okreslajgcych parametry
techniczne materiatdéw wraz z ewentualnym przedstawieniem odpowiednich probek w celu zaakceptowania.,
Akceptacje zrodta oznacza, ze wszystkie partie materiatu moga zosta¢ wbudowane. Wykonawca powinien
wykazaé ze wszystkie przewidziane do wbudowania partie materialdw w petni odpowiadajg normom i
wymaganiom.

2.2. Kontrola wykonywanych robét i stosowanych materialéw.

Wykonawca robot winien zapewni¢ wtasng kontrolg jakosci do ktorej obowigzkoéw nalezy:
- zapewnienie wykonania robot zgodnie z wymaganiami w zakresie jako$ci ustalonej w normach, przepisach



szczegbdtowych, umowie 1 niniejszej specyfikacji.

- sprawdzenie jakosci materiatow.

- dokonania oceny przestrzegania norm i przepisOw technologicznych.

Wykonawca musi posiada¢ $wiadectwo jako$ci podstawowych materialow wystawione przez producenta.

W przypadkach budzgcych watpliwos$¢, wykonawca ma obowigzek przedstawienia Swiadectw niezaleznych od
niego uprawnionych jednostek laboratoryjnych.

2.3. Prowadzenie dziennika budowy.

Dziennik budowy stanowi urzedowy dokument dotyczgcy przebiegu robot oraz wydarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot. Powinien m.in. zawiera¢ polecenie inspektora nadzoru, zgtaszanie
przez inspektora ich odbioru.

Przed rozpoczgciem robot nalezy umiesci¢ w dzienniku budowy wykaz osob,

ktérym zostato powierzone kierownictwo i nadzor nad robotami.

Osoby te sa obowigzane potwierdzi¢ podpisem przyjecie proponowanych funkcji.

2.4.Prowadzenie ksigzki obmiaru.

Ksigzka obmiaru musi zawiera¢ okresowe (W uzgodnieniu z inwestorem) wyliczenie i zestawienie wykonanych
robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem. Pisemne potwierdzenie odbioru przez nadzor
inwestorski stanowi podstawe do rozliczen.

Za roboty nie odebrane przez nadzor inwestorski lub wymagajace dodatkowych §wiadectw lub opinii nie moga
by¢ rozliczone platnosci.

2.5.Odbiory robot
Odbiory robdt beda dokonywane w oparciu o przedstawione dokumenty oraz obmiary na budowie potwierdzone
za zgodno$¢ wykonania przez inspektora nadzoru.

2.6. Dokumenty do odbioru
Wykonawca przygotowuje (do odbioru czesciowego i koncowego) i przedktada odbierajgcemu nizej
wymienione dokumenty:
- specyfikacja techniczna,
- ustalenia technologiczne,
- ksigzke obmiarow,
- dziennik budowy,
- wyniki pomiaréw kontrolnych,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- opinie technologiczne,
- sprawozdania techniczne,
- inne dokumenty przewidziane w tym zakresie,
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji
technicznej oraz formalng zgode na wprowadzanie tych zmian.
Uwagi dotyczace warunkow, realizacje robot na obiekcie, date rozpoczecia i zakonczenia robot.
Podstawe do oceny jakos$ci i zgodnos$ci z wymaganiami technicznymi poszczegdlnych elementéw robot sg
badania i pomiary obiektu wykonane zar6wno w czasie jego realizacji jak i po zakonczeniu robét.
Ocena jakosci obiektu (roboty) bedzie dokonana w oparciu o specyfikacje oraz na podstawie ogdlnie
obowigzujacych przepisow.



3. Wymagania dotyczace wykonania instalacji elektrycznej
3.1. Wymagania ogdlne:

Zakres prac do wykonania obejmuje:

- zasilanie i rozdziat energii elektrycznej,

- przeciwpozarowy wylacznik pradu PWP,

- o$wietlenie podstawowe,

- awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne,

- instalacje sitowe i gniazd wtyczkowych,

- instalacje odgromowa.

Zakres prac instalacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z zatwierdzonym do realizacji projektem technicznym
zawierajacym szczegotowy opis wykonania instalacji elektrycznej wewngtrznej oraz instalacji zewngtrznych z
wyszczegdlnieniem i opisem zastosowanych typow i rodzajow materiatow.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu nalezy przeprowadzi¢
nastepujgce roboty podstawowe:

- przejscia przez $ciany i stropy,

- montaz koryt kablowych perforowanych, rurek elektroinstalacyjnych,

- montaz przewodow,

- faczenie przewodow,

- podejscia do odbiornikow,

- montaz osprzetu,

- montaz tablicy obiektowej TB,

- montaz systemu potgczen wyrdéwnawczych.

Ponadto przewiduje si¢ montaz instalacji odgromowej na dachu budynku.

Stosowac¢ kable i przewody zgodne z dokumentacjg projektows.

3.1.1 Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzagdzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Powinna przebiega¢ w
liniach poziomych oraz pionowych.

3.1.2 Przej$cia obwodow przez Sciany i stropy nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Przejscia przez $ciany oddzielenia pozarowego uszczelni¢ masami o wymaganej odpornosci ogniowe;j.

3.1.3. W instalacji zastosowano nast¢pujacy sprzet i osprzet instalacyjny:
- tablice elektryczne,

- przewody kable o przekrojach jak na schematach rysunkach,

- gniazda wtyczkowe montowane p/t i n/t,

- taczniki klawiszowe.

3.1.4. Polaczenia przewodow wykona¢ w osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych. Przewody nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Diugo$¢ odizolowanej zyty
powinna zapewnia¢ prawidtowe podlgczenia.

3.1.5. Podejscia do odbiornikow wykona¢ nalezy w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych

oraz w sposob estetyczny. Miejsca potaczenia zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Polaczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed korozja.

3.1.6 Ochrona przeciwporazeniowa zgodnie z wymaganiami PN-EC-60364.



3.2. Proby pomontazowe

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ proby pomontazowe obejmujace badania i pomiary. Z prob
pomontazowych nalezy sporzadzi¢ protokoly. Po pozytywnym zakonczeniu prob i pomiarow nalezy zataczy¢
instalacje pod napigcia.

3.3. Dokumentacja powykonawcza
Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje
powykonawczg, a w szczegolnosci :

zaktualizowany projekt techniczny,

protokoty prob i pomiarow

inwentaryzacja podziemnych urzgdzen energetycznych

3.4. Odbior robét

Przed przystgpieniem do robot elektromontazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robdt od generalnego
wykonawcy lub inwestora. Stan robot budowlanych powinien by¢ taki. aby roboty elektryczne mozna bylo
prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikOw na wypadki przy pracy, Nalezy
przeprowadza¢ odbiory mi¢dzyoperacyjne (wykonuje organ nadzoru firmy wykonujacej instalacje), odbiory
czesciowe (odbiory robot ulegajacych nakryciu tj. p/t. , odbior koncowy. Do odbioru koncowego wykonawca
powinien przedtozy¢é wymagane dokumenty. Odbioru dokonuje komisja.

Komisja bada aktualnos¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej, protokoty, odbior cze¢sciowy i sprawdza
usunigcie usterek, bada atesty materiatow. protokoly préb i pomiarow.

Po ustaleniu przez komisje okresie wstepnej eksploatacji instalacji nalezy przekaza¢ do wlasciwej eksploatacji.
Nalezy spisa¢ protokot w ktorym powinno by¢ potwierdzenie usunigcia usterek.

3.5. Odbiér robot

Nalezy przeprowadzaé¢ odbiory czg¢sciowe robdt ulegajacych zakryciu oraz odbior koncowy. Odbioru dokonuje
komisja.

Komisja powinna:

» zbadac¢ aktualnosci i kompletnos¢ dokumentacji powykonawcze;.
» zbada¢ atesty materialow uzytych do wykonania instalacji,

»  sprawdzi¢ protokoty pomiarow i prob po montazowych.
* przeprowadzi¢ ogledziny instalacji piorunochronnej,
»  sporzadzi¢ protokot odbiorczy z uwzglednieniem uwag i zalecen.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca
robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inwestorowi zgodnos$ci
dostarczonych materiatow i realizacji robot z Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inspektora nadzoru.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru -przez Inspektora i Uzytkownika.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
5.1.0goélne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne" Kod CPV 45000000-7,

pkt 7

5.2.Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji linii
elektroenergetycznych

Obmiaru rob6t dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:

- dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

- dla przewoddéw: km, m Iub kpl.,

- dla osprzetu linii: szt., kpl.,

- dlarobot fundamentowych: szt., kpl., m?, m?.

5.3.W specyfikacji technicznej szczegélowej dla robot montazowych budowy linii elektroenergetycznej
opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamowienia, mozna ustali¢ inne szczegélowe zasady
przedmiaru i obmiaru przedmiotowych robot

W szczegolnosci mozna przyjaé zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe naktady
rzeczowe dla odpowiednich robdt np. 1 km linii.

6. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

6.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacy zakryciu

Odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ Inspektor nadzoru w czasie
umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbiorowi podlegaja:

- ulozenie przewoddéw w rurach ochronnych

- ulozenie przewodoéw w korytkach kablowych.

6.2 Odbidr czesciowy (koncowy)
Przy odbiorze robot sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
» aktualng Dokumentacjg Projektowa Powykonawcza,
» protokoly z dokonanych pomiaréw,
* protokot odbioru robét.

7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

7.1.0go6lne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,Wymagania ogélne"
Kod CPV 45000000-7, pkt 9

7.2.Zasady rozliczenia i platnoSci

Rozliczenie robot montazowych linii i instalacji elektroenergetycznych moze by¢ dokonane jednorazowo
po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po
dokonaniu odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajgcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot



obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji elektroenergetycznych Iub kwoty ryczaltowe
obejmujgce roboty ww. uwzgledniaja:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
- ustawienie 1 przestawienic drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢

wystepuje),
- usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robét,
usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatdw w sposob podany w specyfikacji
technicznej szczegolowej, - likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg rOwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych
do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na stale. Przewody o izolacji i powloce
polwinitowej, okragte.
2. PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji
polwinitowe;j.
3. PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
4 PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy.
5. Norma N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych. Podstawy planowania.” Norma, Wytyczne
i Komentarz
6. PN-HD 60364-6:2008. Tytul: Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 6: Sprawdzanie
7. PN-EN 50172:2005. Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego.

8. PN-EN 1838:2005. Zastosowanie o§wietlenia. Oswietlenie awaryjne.

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75,

poz. 690 z pdzn. zm. - tekst jednolity).

10. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz.U. z 2015 poz. 443).
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1. Czes$¢ ogdlna

1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
elektrycznej wewngtrznej i zewngtrznej o napigciu do 1 kV na podstawie PT:

PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO ZE ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA JEGO
CZESCINA KOTLOWNIE GAZOWA, WRAZ Z BUDOWA INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ-
- INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. 2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych pkt.
1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewn¢trznych zwigzanych z tematem opracowania.

14. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy wraz z
okreslonymi wymaganiami prawnymi i administracyjnymi, jezeli takowe wystepuja, dziennik budowy oraz
zatwierdzong do realizacji przez Inwestora dokumentacje projektowa.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ zabezpieczenia placu budowy. Przed przystapieniem do
wykonawstwa robot elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktérym majg by¢ wykonywane roboty jest
odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow (place, obiekty) oraz miejsca dla
ustawienia prowizorycznych pomieszczen socjalnych, biurowych i magazynowych.

1.5. Nadzér inwestorski

Inwestor jest uprawniony i zobowigzany sprawdza¢ zgodno$¢ realizacji robot z umowa,

zasadami wiedzy technicznej, przepisami i normami oraz przeciwdziata¢ nieprawidtowosciom. w szczegolnosci
podejmowac w razie potrzeby niezbedne w tym zakresie czynnosci.

Przedstawicielem Inwestora w czasie realizacji robot jest Inspektor Nadzoru inwestorskiego. wykonujacy
obowigzki Inwestora. Inspektor nadzoru jest upowazniony do podejmowania w toku budowy decyz;ji
dotyczacych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach obowigzujacych przepisdow. Sposob
prowadzenia nadzoru i osobg¢ petnigca funkcje inspektora okresla Inwestor przed rozpoczeciem robot wpisem
do dziennika budowy Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi harmonogram budowy. Po przyjeciu
harmonogramu przez Inwestora zmiany moga by¢ dokonywane jedynie po uzyskaniu jego zgody.

2.0. Wymagania odnoS$nie cech materialéw niezbednych do realizacji robét.

2.1. Akceptacja zrodel poboru lub zakupu materiatow.

Wykonawca ma obowigzek przedktadania inspektorowi nadzoru dokumentow okreslajgcych parametry
techniczne materiatdéw wraz z ewentualnym przedstawieniem odpowiednich probek w celu zaakceptowania.,
Akceptacje zrodta oznacza, ze wszystkie partie materiatu moga zosta¢ wbudowane. Wykonawca powinien
wykazaé ze wszystkie przewidziane do wbudowania partie materialdw w petni odpowiadajg normom i
wymaganiom.

2.2. Kontrola wykonywanych robét i stosowanych materialéw.

Wykonawca robot winien zapewni¢ wtasng kontrolg jakosci do ktorej obowigzkoéw nalezy:
- zapewnienie wykonania robot zgodnie z wymaganiami w zakresie jako$ci ustalonej w normach, przepisach



szczegbdtowych, umowie 1 niniejszej specyfikacji.

- sprawdzenie jakosci materiatow.

- dokonania oceny przestrzegania norm i przepisOw technologicznych.

Wykonawca musi posiada¢ $wiadectwo jako$ci podstawowych materialow wystawione przez producenta.

W przypadkach budzgcych watpliwos$¢, wykonawca ma obowigzek przedstawienia Swiadectw niezaleznych od
niego uprawnionych jednostek laboratoryjnych.

2.3. Prowadzenie dziennika budowy.

Dziennik budowy stanowi urzedowy dokument dotyczgcy przebiegu robot oraz wydarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot. Powinien m.in. zawiera¢ polecenie inspektora nadzoru, zgtaszanie
przez inspektora ich odbioru.

Przed rozpoczgciem robot nalezy umiesci¢ w dzienniku budowy wykaz osob,

ktérym zostato powierzone kierownictwo i nadzor nad robotami.

Osoby te sa obowigzane potwierdzi¢ podpisem przyjecie proponowanych funkcji.

2.4.Prowadzenie ksigzki obmiaru.

Ksigzka obmiaru musi zawiera¢ okresowe (W uzgodnieniu z inwestorem) wyliczenie i zestawienie wykonanych
robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem. Pisemne potwierdzenie odbioru przez nadzor
inwestorski stanowi podstawe do rozliczen.

Za roboty nie odebrane przez nadzor inwestorski lub wymagajace dodatkowych §wiadectw lub opinii nie moga
by¢ rozliczone platnosci.

2.5.Odbiory robot
Odbiory robdt beda dokonywane w oparciu o przedstawione dokumenty oraz obmiary na budowie potwierdzone
za zgodno$¢ wykonania przez inspektora nadzoru.

2.6. Dokumenty do odbioru
Wykonawca przygotowuje (do odbioru czesciowego i koncowego) i przedktada odbierajgcemu nizej
wymienione dokumenty:
- specyfikacja techniczna,
- ustalenia technologiczne,
- ksigzke obmiarow,
- dziennik budowy,
- wyniki pomiaréw kontrolnych,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- opinie technologiczne,
- sprawozdania techniczne,
- inne dokumenty przewidziane w tym zakresie,
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji
technicznej oraz formalng zgode na wprowadzanie tych zmian.
Uwagi dotyczace warunkow, realizacje robot na obiekcie, date rozpoczecia i zakonczenia robot.
Podstawe do oceny jakos$ci i zgodnos$ci z wymaganiami technicznymi poszczegdlnych elementéw robot sg
badania i pomiary obiektu wykonane zar6wno w czasie jego realizacji jak i po zakonczeniu robét.
Ocena jakosci obiektu (roboty) bedzie dokonana w oparciu o specyfikacje oraz na podstawie ogdlnie
obowigzujacych przepisow.



3. Wymagania dotyczace wykonania instalacji elektrycznej
3.1. Wymagania ogdlne:

Zakres prac do wykonania obejmuje:

- zasilanie i rozdziat energii elektrycznej,

- przeciwpozarowy wylacznik pradu PWP,

- o$wietlenie podstawowe,

- awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne,

- instalacje sitowe i gniazd wtyczkowych,

- instalacje odgromowa.

Zakres prac instalacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z zatwierdzonym do realizacji projektem technicznym
zawierajacym szczegotowy opis wykonania instalacji elektrycznej wewngtrznej oraz instalacji zewngtrznych z
wyszczegdlnieniem i opisem zastosowanych typow i rodzajow materiatow.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu nalezy przeprowadzi¢
nastepujgce roboty podstawowe:

- przejscia przez $ciany i stropy,

- montaz koryt kablowych perforowanych, rurek elektroinstalacyjnych,

- montaz przewodow,

- faczenie przewodow,

- podejscia do odbiornikow,

- montaz osprzetu,

- montaz tablicy obiektowej TB,

- montaz systemu potgczen wyrdéwnawczych.

Ponadto przewiduje si¢ montaz instalacji odgromowej na dachu budynku.

Stosowac¢ kable i przewody zgodne z dokumentacjg projektows.

3.1.1 Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzagdzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Powinna przebiega¢ w
liniach poziomych oraz pionowych.

3.1.2 Przej$cia obwodow przez Sciany i stropy nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Przejscia przez $ciany oddzielenia pozarowego uszczelni¢ masami o wymaganej odpornosci ogniowe;j.

3.1.3. W instalacji zastosowano nast¢pujacy sprzet i osprzet instalacyjny:
- tablice elektryczne,

- przewody kable o przekrojach jak na schematach rysunkach,

- gniazda wtyczkowe montowane p/t i n/t,

- taczniki klawiszowe.

3.1.4. Polaczenia przewodow wykona¢ w osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych. Przewody nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Diugo$¢ odizolowanej zyty
powinna zapewnia¢ prawidtowe podlgczenia.

3.1.5. Podejscia do odbiornikow wykona¢ nalezy w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych

oraz w sposob estetyczny. Miejsca potaczenia zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Polaczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed korozja.

3.1.6 Ochrona przeciwporazeniowa zgodnie z wymaganiami PN-EC-60364.



3.2. Proby pomontazowe

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ proby pomontazowe obejmujace badania i pomiary. Z prob
pomontazowych nalezy sporzadzi¢ protokoly. Po pozytywnym zakonczeniu prob i pomiarow nalezy zataczy¢
instalacje pod napigcia.

3.3. Dokumentacja powykonawcza
Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje
powykonawczg, a w szczegolnosci :

zaktualizowany projekt techniczny,

protokoty prob i pomiarow

inwentaryzacja podziemnych urzgdzen energetycznych

3.4. Odbior robét

Przed przystgpieniem do robot elektromontazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robdt od generalnego
wykonawcy lub inwestora. Stan robot budowlanych powinien by¢ taki. aby roboty elektryczne mozna bylo
prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikOw na wypadki przy pracy, Nalezy
przeprowadza¢ odbiory mi¢dzyoperacyjne (wykonuje organ nadzoru firmy wykonujacej instalacje), odbiory
czesciowe (odbiory robot ulegajacych nakryciu tj. p/t. , odbior koncowy. Do odbioru koncowego wykonawca
powinien przedtozy¢é wymagane dokumenty. Odbioru dokonuje komisja.

Komisja bada aktualnos¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej, protokoty, odbior cze¢sciowy i sprawdza
usunigcie usterek, bada atesty materiatow. protokoly préb i pomiarow.

Po ustaleniu przez komisje okresie wstepnej eksploatacji instalacji nalezy przekaza¢ do wlasciwej eksploatacji.
Nalezy spisa¢ protokot w ktorym powinno by¢ potwierdzenie usunigcia usterek.

3.5. Odbiér robot

Nalezy przeprowadzaé¢ odbiory czg¢sciowe robdt ulegajacych zakryciu oraz odbior koncowy. Odbioru dokonuje
komisja.

Komisja powinna:

» zbadac¢ aktualnosci i kompletnos¢ dokumentacji powykonawcze;.
» zbada¢ atesty materialow uzytych do wykonania instalacji,

»  sprawdzi¢ protokoty pomiarow i prob po montazowych.
* przeprowadzi¢ ogledziny instalacji piorunochronnej,
»  sporzadzi¢ protokot odbiorczy z uwzglednieniem uwag i zalecen.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca
robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inwestorowi zgodnos$ci
dostarczonych materiatow i realizacji robot z Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inspektora nadzoru.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru -przez Inspektora i Uzytkownika.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
5.1.0goélne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne" Kod CPV 45000000-7,

pkt 7

5.2.Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji linii
elektroenergetycznych

Obmiaru rob6t dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:

- dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

- dla przewoddéw: km, m Iub kpl.,

- dla osprzetu linii: szt., kpl.,

- dlarobot fundamentowych: szt., kpl., m?, m?.

5.3.W specyfikacji technicznej szczegélowej dla robot montazowych budowy linii elektroenergetycznej
opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamowienia, mozna ustali¢ inne szczegélowe zasady
przedmiaru i obmiaru przedmiotowych robot

W szczegolnosci mozna przyjaé zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe naktady
rzeczowe dla odpowiednich robdt np. 1 km linii.

6. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

6.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacy zakryciu

Odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ Inspektor nadzoru w czasie
umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbiorowi podlegaja:

- ulozenie przewoddéw w rurach ochronnych

- ulozenie przewodoéw w korytkach kablowych.

6.2 Odbidr czesciowy (koncowy)
Przy odbiorze robot sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
» aktualng Dokumentacjg Projektowa Powykonawcza,
» protokoly z dokonanych pomiaréw,
* protokot odbioru robét.

7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

7.1.0go6lne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,Wymagania ogélne"
Kod CPV 45000000-7, pkt 9

7.2.Zasady rozliczenia i platnoSci

Rozliczenie robot montazowych linii i instalacji elektroenergetycznych moze by¢ dokonane jednorazowo
po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po
dokonaniu odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajgcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot



obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji elektroenergetycznych Iub kwoty ryczaltowe
obejmujgce roboty ww. uwzgledniaja:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
- ustawienie 1 przestawienic drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢

wystepuje),
- usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robét,
usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatdw w sposob podany w specyfikacji
technicznej szczegolowej, - likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg rOwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych
do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na stale. Przewody o izolacji i powloce
polwinitowej, okragte.
2. PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji
polwinitowe;j.
3. PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
4 PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy.
5. Norma N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych. Podstawy planowania.” Norma, Wytyczne
i Komentarz
6. PN-HD 60364-6:2008. Tytul: Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 6: Sprawdzanie
7. PN-EN 50172:2005. Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego.

8. PN-EN 1838:2005. Zastosowanie o§wietlenia. Oswietlenie awaryjne.

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75,

poz. 690 z pdzn. zm. - tekst jednolity).

10. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz.U. z 2015 poz. 443).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

TEMAT: PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO ZE ZMIANA
SPOSOBU UZYTKOWANIA JEGO CZESCI NA KOTLOWNIE
GAZOWA, WRAZ Z BUDOWA INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ
- INSTALACIJE ELEKTRYCZNE

Grupa — klasa, kategoria robot wg wspodlnego stownika zaméwien CPV :
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

BRANZA: ELEKTRYCZNA

INWESTOR: Wojskowy Instytut Techniczny Uzbrojenia
ul. Prymasa Stefana wyszynskiego 7
05-220 Zielonka

Opracowal: A. Hara
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1. Czes$¢ ogdlna

1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
elektrycznej wewngtrznej i zewngtrznej o napigciu do 1 kV na podstawie PT:

PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO ZE ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA JEGO
CZESCINA KOTLOWNIE GAZOWA, WRAZ Z BUDOWA INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ-
- INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. 2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych pkt.
1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewn¢trznych zwigzanych z tematem opracowania.

14. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy wraz z
okreslonymi wymaganiami prawnymi i administracyjnymi, jezeli takowe wystepuja, dziennik budowy oraz
zatwierdzong do realizacji przez Inwestora dokumentacje projektowa.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ zabezpieczenia placu budowy. Przed przystapieniem do
wykonawstwa robot elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktérym majg by¢ wykonywane roboty jest
odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow (place, obiekty) oraz miejsca dla
ustawienia prowizorycznych pomieszczen socjalnych, biurowych i magazynowych.

1.5. Nadzér inwestorski

Inwestor jest uprawniony i zobowigzany sprawdza¢ zgodno$¢ realizacji robot z umowa,

zasadami wiedzy technicznej, przepisami i normami oraz przeciwdziata¢ nieprawidtowosciom. w szczegolnosci
podejmowac w razie potrzeby niezbedne w tym zakresie czynnosci.

Przedstawicielem Inwestora w czasie realizacji robot jest Inspektor Nadzoru inwestorskiego. wykonujacy
obowigzki Inwestora. Inspektor nadzoru jest upowazniony do podejmowania w toku budowy decyz;ji
dotyczacych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach obowigzujacych przepisdow. Sposob
prowadzenia nadzoru i osobg¢ petnigca funkcje inspektora okresla Inwestor przed rozpoczeciem robot wpisem
do dziennika budowy Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi harmonogram budowy. Po przyjeciu
harmonogramu przez Inwestora zmiany moga by¢ dokonywane jedynie po uzyskaniu jego zgody.

2.0. Wymagania odnoS$nie cech materialéw niezbednych do realizacji robét.

2.1. Akceptacja zrodel poboru lub zakupu materiatow.

Wykonawca ma obowigzek przedktadania inspektorowi nadzoru dokumentow okreslajgcych parametry
techniczne materiatdéw wraz z ewentualnym przedstawieniem odpowiednich probek w celu zaakceptowania.,
Akceptacje zrodta oznacza, ze wszystkie partie materiatu moga zosta¢ wbudowane. Wykonawca powinien
wykazaé ze wszystkie przewidziane do wbudowania partie materialdw w petni odpowiadajg normom i
wymaganiom.

2.2. Kontrola wykonywanych robét i stosowanych materialéw.

Wykonawca robot winien zapewni¢ wtasng kontrolg jakosci do ktorej obowigzkoéw nalezy:
- zapewnienie wykonania robot zgodnie z wymaganiami w zakresie jako$ci ustalonej w normach, przepisach



szczegbdtowych, umowie 1 niniejszej specyfikacji.

- sprawdzenie jakosci materiatow.

- dokonania oceny przestrzegania norm i przepisOw technologicznych.

Wykonawca musi posiada¢ $wiadectwo jako$ci podstawowych materialow wystawione przez producenta.

W przypadkach budzgcych watpliwos$¢, wykonawca ma obowigzek przedstawienia Swiadectw niezaleznych od
niego uprawnionych jednostek laboratoryjnych.

2.3. Prowadzenie dziennika budowy.

Dziennik budowy stanowi urzedowy dokument dotyczgcy przebiegu robot oraz wydarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot. Powinien m.in. zawiera¢ polecenie inspektora nadzoru, zgtaszanie
przez inspektora ich odbioru.

Przed rozpoczgciem robot nalezy umiesci¢ w dzienniku budowy wykaz osob,

ktérym zostato powierzone kierownictwo i nadzor nad robotami.

Osoby te sa obowigzane potwierdzi¢ podpisem przyjecie proponowanych funkcji.

2.4.Prowadzenie ksigzki obmiaru.

Ksigzka obmiaru musi zawiera¢ okresowe (W uzgodnieniu z inwestorem) wyliczenie i zestawienie wykonanych
robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem. Pisemne potwierdzenie odbioru przez nadzor
inwestorski stanowi podstawe do rozliczen.

Za roboty nie odebrane przez nadzor inwestorski lub wymagajace dodatkowych §wiadectw lub opinii nie moga
by¢ rozliczone platnosci.

2.5.Odbiory robot
Odbiory robdt beda dokonywane w oparciu o przedstawione dokumenty oraz obmiary na budowie potwierdzone
za zgodno$¢ wykonania przez inspektora nadzoru.

2.6. Dokumenty do odbioru
Wykonawca przygotowuje (do odbioru czesciowego i koncowego) i przedktada odbierajgcemu nizej
wymienione dokumenty:
- specyfikacja techniczna,
- ustalenia technologiczne,
- ksigzke obmiarow,
- dziennik budowy,
- wyniki pomiaréw kontrolnych,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- opinie technologiczne,
- sprawozdania techniczne,
- inne dokumenty przewidziane w tym zakresie,
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji
technicznej oraz formalng zgode na wprowadzanie tych zmian.
Uwagi dotyczace warunkow, realizacje robot na obiekcie, date rozpoczecia i zakonczenia robot.
Podstawe do oceny jakos$ci i zgodnos$ci z wymaganiami technicznymi poszczegdlnych elementéw robot sg
badania i pomiary obiektu wykonane zar6wno w czasie jego realizacji jak i po zakonczeniu robét.
Ocena jakosci obiektu (roboty) bedzie dokonana w oparciu o specyfikacje oraz na podstawie ogdlnie
obowigzujacych przepisow.



3. Wymagania dotyczace wykonania instalacji elektrycznej
3.1. Wymagania ogdlne:

Zakres prac do wykonania obejmuje:

- zasilanie i rozdziat energii elektrycznej,

- przeciwpozarowy wylacznik pradu PWP,

- o$wietlenie podstawowe,

- awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne,

- instalacje sitowe i gniazd wtyczkowych,

- instalacje odgromowa.

Zakres prac instalacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z zatwierdzonym do realizacji projektem technicznym
zawierajacym szczegotowy opis wykonania instalacji elektrycznej wewngtrznej oraz instalacji zewngtrznych z
wyszczegdlnieniem i opisem zastosowanych typow i rodzajow materiatow.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu nalezy przeprowadzi¢
nastepujgce roboty podstawowe:

- przejscia przez $ciany i stropy,

- montaz koryt kablowych perforowanych, rurek elektroinstalacyjnych,

- montaz przewodow,

- faczenie przewodow,

- podejscia do odbiornikow,

- montaz osprzetu,

- montaz tablicy obiektowej TB,

- montaz systemu potgczen wyrdéwnawczych.

Ponadto przewiduje si¢ montaz instalacji odgromowej na dachu budynku.

Stosowac¢ kable i przewody zgodne z dokumentacjg projektows.

3.1.1 Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzagdzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Powinna przebiega¢ w
liniach poziomych oraz pionowych.

3.1.2 Przej$cia obwodow przez Sciany i stropy nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Przejscia przez $ciany oddzielenia pozarowego uszczelni¢ masami o wymaganej odpornosci ogniowe;j.

3.1.3. W instalacji zastosowano nast¢pujacy sprzet i osprzet instalacyjny:
- tablice elektryczne,

- przewody kable o przekrojach jak na schematach rysunkach,

- gniazda wtyczkowe montowane p/t i n/t,

- taczniki klawiszowe.

3.1.4. Polaczenia przewodow wykona¢ w osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych. Przewody nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Diugo$¢ odizolowanej zyty
powinna zapewnia¢ prawidtowe podlgczenia.

3.1.5. Podejscia do odbiornikow wykona¢ nalezy w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych

oraz w sposob estetyczny. Miejsca potaczenia zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Polaczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed korozja.

3.1.6 Ochrona przeciwporazeniowa zgodnie z wymaganiami PN-EC-60364.



3.2. Proby pomontazowe

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ proby pomontazowe obejmujace badania i pomiary. Z prob
pomontazowych nalezy sporzadzi¢ protokoly. Po pozytywnym zakonczeniu prob i pomiarow nalezy zataczy¢
instalacje pod napigcia.

3.3. Dokumentacja powykonawcza
Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje
powykonawczg, a w szczegolnosci :

zaktualizowany projekt techniczny,

protokoty prob i pomiarow

inwentaryzacja podziemnych urzgdzen energetycznych

3.4. Odbior robét

Przed przystgpieniem do robot elektromontazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robdt od generalnego
wykonawcy lub inwestora. Stan robot budowlanych powinien by¢ taki. aby roboty elektryczne mozna bylo
prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikOw na wypadki przy pracy, Nalezy
przeprowadza¢ odbiory mi¢dzyoperacyjne (wykonuje organ nadzoru firmy wykonujacej instalacje), odbiory
czesciowe (odbiory robot ulegajacych nakryciu tj. p/t. , odbior koncowy. Do odbioru koncowego wykonawca
powinien przedtozy¢é wymagane dokumenty. Odbioru dokonuje komisja.

Komisja bada aktualnos¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej, protokoty, odbior cze¢sciowy i sprawdza
usunigcie usterek, bada atesty materiatow. protokoly préb i pomiarow.

Po ustaleniu przez komisje okresie wstepnej eksploatacji instalacji nalezy przekaza¢ do wlasciwej eksploatacji.
Nalezy spisa¢ protokot w ktorym powinno by¢ potwierdzenie usunigcia usterek.

3.5. Odbiér robot

Nalezy przeprowadzaé¢ odbiory czg¢sciowe robdt ulegajacych zakryciu oraz odbior koncowy. Odbioru dokonuje
komisja.

Komisja powinna:

» zbadac¢ aktualnosci i kompletnos¢ dokumentacji powykonawcze;.
» zbada¢ atesty materialow uzytych do wykonania instalacji,

»  sprawdzi¢ protokoty pomiarow i prob po montazowych.
* przeprowadzi¢ ogledziny instalacji piorunochronnej,
»  sporzadzi¢ protokot odbiorczy z uwzglednieniem uwag i zalecen.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca
robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inwestorowi zgodnos$ci
dostarczonych materiatow i realizacji robot z Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inspektora nadzoru.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru -przez Inspektora i Uzytkownika.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
5.1.0goélne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne" Kod CPV 45000000-7,

pkt 7

5.2.Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji linii
elektroenergetycznych

Obmiaru rob6t dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:

- dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

- dla przewoddéw: km, m Iub kpl.,

- dla osprzetu linii: szt., kpl.,

- dlarobot fundamentowych: szt., kpl., m?, m?.

5.3.W specyfikacji technicznej szczegélowej dla robot montazowych budowy linii elektroenergetycznej
opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamowienia, mozna ustali¢ inne szczegélowe zasady
przedmiaru i obmiaru przedmiotowych robot

W szczegolnosci mozna przyjaé zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe naktady
rzeczowe dla odpowiednich robdt np. 1 km linii.

6. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

6.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacy zakryciu

Odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ Inspektor nadzoru w czasie
umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbiorowi podlegaja:

- ulozenie przewoddéw w rurach ochronnych

- ulozenie przewodoéw w korytkach kablowych.

6.2 Odbidr czesciowy (koncowy)
Przy odbiorze robot sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
» aktualng Dokumentacjg Projektowa Powykonawcza,
» protokoly z dokonanych pomiaréw,
* protokot odbioru robét.

7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

7.1.0go6lne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,Wymagania ogélne"
Kod CPV 45000000-7, pkt 9

7.2.Zasady rozliczenia i platnoSci

Rozliczenie robot montazowych linii i instalacji elektroenergetycznych moze by¢ dokonane jednorazowo
po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po
dokonaniu odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajgcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot



obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji elektroenergetycznych Iub kwoty ryczaltowe
obejmujgce roboty ww. uwzgledniaja:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
- ustawienie 1 przestawienic drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢

wystepuje),
- usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robét,
usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatdw w sposob podany w specyfikacji
technicznej szczegolowej, - likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg rOwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych
do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na stale. Przewody o izolacji i powloce
polwinitowej, okragte.
2. PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji
polwinitowe;j.
3. PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
4 PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy.
5. Norma N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych. Podstawy planowania.” Norma, Wytyczne
i Komentarz
6. PN-HD 60364-6:2008. Tytul: Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 6: Sprawdzanie
7. PN-EN 50172:2005. Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego.

8. PN-EN 1838:2005. Zastosowanie o§wietlenia. Oswietlenie awaryjne.

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75,

poz. 690 z pdzn. zm. - tekst jednolity).

10. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz.U. z 2015 poz. 443).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

TEMAT: PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO ZE ZMIANA
SPOSOBU UZYTKOWANIA JEGO CZESCI NA KOTLOWNIE
GAZOWA, WRAZ Z BUDOWA INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ
- INSTALACIJE ELEKTRYCZNE

Grupa — klasa, kategoria robot wg wspodlnego stownika zaméwien CPV :
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
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ul. Prymasa Stefana wyszynskiego 7
05-220 Zielonka

Opracowal: A. Hara
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1. Czes$¢ ogdlna

1.1. Przedmiot specyfikacji.
Przedmiotem specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru instalacji
elektrycznej wewngtrznej i zewngtrznej o napigciu do 1 kV na podstawie PT:

PRZEBUDOWA BUDYNKU MAGAZYNOWEGO ZE ZMIANA SPOSOBU UZYTKOWANIA JEGO
CZESCINA KOTLOWNIE GAZOWA, WRAZ Z BUDOWA INFRASTRUKTURY TECHNICZNEJ-
- INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1. 2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych pkt.
1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie
instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewn¢trznych zwigzanych z tematem opracowania.

14. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy wraz z
okreslonymi wymaganiami prawnymi i administracyjnymi, jezeli takowe wystepuja, dziennik budowy oraz
zatwierdzong do realizacji przez Inwestora dokumentacje projektowa.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ zabezpieczenia placu budowy. Przed przystapieniem do
wykonawstwa robot elektrycznych nalezy sprawdzi¢ czy teren na ktérym majg by¢ wykonywane roboty jest
odpowiednio przygotowany. Nalezy wyznaczy¢ miejsca sktadowania materiatow (place, obiekty) oraz miejsca dla
ustawienia prowizorycznych pomieszczen socjalnych, biurowych i magazynowych.

1.5. Nadzér inwestorski

Inwestor jest uprawniony i zobowigzany sprawdza¢ zgodno$¢ realizacji robot z umowa,

zasadami wiedzy technicznej, przepisami i normami oraz przeciwdziata¢ nieprawidtowosciom. w szczegolnosci
podejmowac w razie potrzeby niezbedne w tym zakresie czynnosci.

Przedstawicielem Inwestora w czasie realizacji robot jest Inspektor Nadzoru inwestorskiego. wykonujacy
obowigzki Inwestora. Inspektor nadzoru jest upowazniony do podejmowania w toku budowy decyz;ji
dotyczacych zagadnien technicznych i ekonomicznych tej budowy w ramach obowigzujacych przepisdow. Sposob
prowadzenia nadzoru i osobg¢ petnigca funkcje inspektora okresla Inwestor przed rozpoczeciem robot wpisem
do dziennika budowy Wykonawca powinien przedstawi¢ Inwestorowi harmonogram budowy. Po przyjeciu
harmonogramu przez Inwestora zmiany moga by¢ dokonywane jedynie po uzyskaniu jego zgody.

2.0. Wymagania odnoS$nie cech materialéw niezbednych do realizacji robét.

2.1. Akceptacja zrodel poboru lub zakupu materiatow.

Wykonawca ma obowigzek przedktadania inspektorowi nadzoru dokumentow okreslajgcych parametry
techniczne materiatdéw wraz z ewentualnym przedstawieniem odpowiednich probek w celu zaakceptowania.,
Akceptacje zrodta oznacza, ze wszystkie partie materiatu moga zosta¢ wbudowane. Wykonawca powinien
wykazaé ze wszystkie przewidziane do wbudowania partie materialdw w petni odpowiadajg normom i
wymaganiom.

2.2. Kontrola wykonywanych robét i stosowanych materialéw.

Wykonawca robot winien zapewni¢ wtasng kontrolg jakosci do ktorej obowigzkoéw nalezy:
- zapewnienie wykonania robot zgodnie z wymaganiami w zakresie jako$ci ustalonej w normach, przepisach



szczegbdtowych, umowie 1 niniejszej specyfikacji.

- sprawdzenie jakosci materiatow.

- dokonania oceny przestrzegania norm i przepisOw technologicznych.

Wykonawca musi posiada¢ $wiadectwo jako$ci podstawowych materialow wystawione przez producenta.

W przypadkach budzgcych watpliwos$¢, wykonawca ma obowigzek przedstawienia Swiadectw niezaleznych od
niego uprawnionych jednostek laboratoryjnych.

2.3. Prowadzenie dziennika budowy.

Dziennik budowy stanowi urzedowy dokument dotyczgcy przebiegu robot oraz wydarzen i okolicznos$ci
zachodzacych w toku wykonywania robot. Powinien m.in. zawiera¢ polecenie inspektora nadzoru, zgtaszanie
przez inspektora ich odbioru.

Przed rozpoczgciem robot nalezy umiesci¢ w dzienniku budowy wykaz osob,

ktérym zostato powierzone kierownictwo i nadzor nad robotami.

Osoby te sa obowigzane potwierdzi¢ podpisem przyjecie proponowanych funkcji.

2.4.Prowadzenie ksigzki obmiaru.

Ksigzka obmiaru musi zawiera¢ okresowe (W uzgodnieniu z inwestorem) wyliczenie i zestawienie wykonanych
robot w uktadzie asortymentowym zgodnie z kosztorysem. Pisemne potwierdzenie odbioru przez nadzor
inwestorski stanowi podstawe do rozliczen.

Za roboty nie odebrane przez nadzor inwestorski lub wymagajace dodatkowych §wiadectw lub opinii nie moga
by¢ rozliczone platnosci.

2.5.Odbiory robot
Odbiory robdt beda dokonywane w oparciu o przedstawione dokumenty oraz obmiary na budowie potwierdzone
za zgodno$¢ wykonania przez inspektora nadzoru.

2.6. Dokumenty do odbioru
Wykonawca przygotowuje (do odbioru czesciowego i koncowego) i przedktada odbierajgcemu nizej
wymienione dokumenty:
- specyfikacja techniczna,
- ustalenia technologiczne,
- ksigzke obmiarow,
- dziennik budowy,
- wyniki pomiaréw kontrolnych,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- opinie technologiczne,
- sprawozdania techniczne,
- inne dokumenty przewidziane w tym zakresie,
Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:
zakres i lokalizacj¢ wykonanych robot, wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji
technicznej oraz formalng zgode na wprowadzanie tych zmian.
Uwagi dotyczace warunkow, realizacje robot na obiekcie, date rozpoczecia i zakonczenia robot.
Podstawe do oceny jakos$ci i zgodnos$ci z wymaganiami technicznymi poszczegdlnych elementéw robot sg
badania i pomiary obiektu wykonane zar6wno w czasie jego realizacji jak i po zakonczeniu robét.
Ocena jakosci obiektu (roboty) bedzie dokonana w oparciu o specyfikacje oraz na podstawie ogdlnie
obowigzujacych przepisow.



3. Wymagania dotyczace wykonania instalacji elektrycznej
3.1. Wymagania ogdlne:

Zakres prac do wykonania obejmuje:

- zasilanie i rozdziat energii elektrycznej,

- przeciwpozarowy wylacznik pradu PWP,

- o$wietlenie podstawowe,

- awaryjne o$wietlenie ewakuacyjne,

- instalacje sitowe i gniazd wtyczkowych,

- instalacje odgromowa.

Zakres prac instalacyjnych nalezy wykona¢ zgodnie z zatwierdzonym do realizacji projektem technicznym
zawierajacym szczegotowy opis wykonania instalacji elektrycznej wewngtrznej oraz instalacji zewngtrznych z
wyszczegdlnieniem i opisem zastosowanych typow i rodzajow materiatow.

Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych bez wzgledu na rodzaj i sposob ich montazu nalezy przeprowadzi¢
nastepujgce roboty podstawowe:

- przejscia przez $ciany i stropy,

- montaz koryt kablowych perforowanych, rurek elektroinstalacyjnych,

- montaz przewodow,

- faczenie przewodow,

- podejscia do odbiornikow,

- montaz osprzetu,

- montaz tablicy obiektowej TB,

- montaz systemu potgczen wyrdéwnawczych.

Ponadto przewiduje si¢ montaz instalacji odgromowej na dachu budynku.

Stosowac¢ kable i przewody zgodne z dokumentacjg projektows.

3.1.1 Trasa instalacji powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzagdzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. Powinna przebiega¢ w
liniach poziomych oraz pionowych.

3.1.2 Przej$cia obwodow przez Sciany i stropy nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.
Przejscia przez $ciany oddzielenia pozarowego uszczelni¢ masami o wymaganej odpornosci ogniowe;j.

3.1.3. W instalacji zastosowano nast¢pujacy sprzet i osprzet instalacyjny:
- tablice elektryczne,

- przewody kable o przekrojach jak na schematach rysunkach,

- gniazda wtyczkowe montowane p/t i n/t,

- taczniki klawiszowe.

3.1.4. Polaczenia przewodow wykona¢ w osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych. Przewody nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Diugo$¢ odizolowanej zyty
powinna zapewnia¢ prawidtowe podlgczenia.

3.1.5. Podejscia do odbiornikow wykona¢ nalezy w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych

oraz w sposob estetyczny. Miejsca potaczenia zyt przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie
oczyszczone. Polaczenie musi by¢ wykonane w sposdb pewny pod wzgledem elektrycznym i
mechanicznym oraz zabezpieczone przed korozja.

3.1.6 Ochrona przeciwporazeniowa zgodnie z wymaganiami PN-EC-60364.



3.2. Proby pomontazowe

Po wykonaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ proby pomontazowe obejmujace badania i pomiary. Z prob
pomontazowych nalezy sporzadzi¢ protokoly. Po pozytywnym zakonczeniu prob i pomiarow nalezy zataczy¢
instalacje pod napigcia.

3.3. Dokumentacja powykonawcza
Przy przekazywaniu instalacji do eksploatacji wykonawca ma obowigzek dostarczy¢ inwestorowi dokumentacje
powykonawczg, a w szczegolnosci :

zaktualizowany projekt techniczny,

protokoty prob i pomiarow

inwentaryzacja podziemnych urzgdzen energetycznych

3.4. Odbior robét

Przed przystgpieniem do robot elektromontazowych nalezy odebra¢ protokolarnie front robdt od generalnego
wykonawcy lub inwestora. Stan robot budowlanych powinien by¢ taki. aby roboty elektryczne mozna bylo
prowadzi¢ bez narazenia instalacji na uszkodzenie, a pracownikOw na wypadki przy pracy, Nalezy
przeprowadza¢ odbiory mi¢dzyoperacyjne (wykonuje organ nadzoru firmy wykonujacej instalacje), odbiory
czesciowe (odbiory robot ulegajacych nakryciu tj. p/t. , odbior koncowy. Do odbioru koncowego wykonawca
powinien przedtozy¢é wymagane dokumenty. Odbioru dokonuje komisja.

Komisja bada aktualnos¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej, protokoty, odbior cze¢sciowy i sprawdza
usunigcie usterek, bada atesty materiatow. protokoly préb i pomiarow.

Po ustaleniu przez komisje okresie wstepnej eksploatacji instalacji nalezy przekaza¢ do wlasciwej eksploatacji.
Nalezy spisa¢ protokot w ktorym powinno by¢ potwierdzenie usunigcia usterek.

3.5. Odbiér robot

Nalezy przeprowadzaé¢ odbiory czg¢sciowe robdt ulegajacych zakryciu oraz odbior koncowy. Odbioru dokonuje
komisja.

Komisja powinna:

» zbadac¢ aktualnosci i kompletnos¢ dokumentacji powykonawcze;.
» zbada¢ atesty materialow uzytych do wykonania instalacji,

»  sprawdzi¢ protokoty pomiarow i prob po montazowych.
* przeprowadzi¢ ogledziny instalacji piorunochronnej,
»  sporzadzi¢ protokot odbiorczy z uwzglednieniem uwag i zalecen.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robot jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot. Wykonawca
robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inwestorowi zgodnos$ci
dostarczonych materiatow i realizacji robot z Dokumentacjg Projektowa oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na piSmie wyniki badan do akceptacji Inspektora nadzoru.
Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru -przez Inspektora i Uzytkownika.



5. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
5.1.0goélne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,,Wymagania ogélne" Kod CPV 45000000-7,

pkt 7

5.2.Szczegolowe zasady przedmiaru i obmiaru robét montazowych instalacji linii
elektroenergetycznych

Obmiaru rob6t dokonuje si¢ z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:

- dla konstrukcji wsporczych: szt., kpl., kg, t,

- dla przewoddéw: km, m Iub kpl.,

- dla osprzetu linii: szt., kpl.,

- dlarobot fundamentowych: szt., kpl., m?, m?.

5.3.W specyfikacji technicznej szczegélowej dla robot montazowych budowy linii elektroenergetycznej
opracowanej dla konkretnego przedmiotu zamowienia, mozna ustali¢ inne szczegélowe zasady
przedmiaru i obmiaru przedmiotowych robot

W szczegolnosci mozna przyjaé zasady podane w katalogach zawierajacych jednostkowe naktady
rzeczowe dla odpowiednich robdt np. 1 km linii.

6. SPOSOB ODBIORU ROBOT.

6.1 Odbior robot zanikajacych i ulegajacy zakryciu

Odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ Inspektor nadzoru w czasie
umozliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbiorowi podlegaja:

- ulozenie przewoddéw w rurach ochronnych

- ulozenie przewodoéw w korytkach kablowych.

6.2 Odbidr czesciowy (koncowy)
Przy odbiorze robot sprawdzi¢ zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca zobowigzany jest
dostarczy¢ Zamawiajacemu nastgpujace dokumenty:
» aktualng Dokumentacjg Projektowa Powykonawcza,
» protokoly z dokonanych pomiaréw,
* protokot odbioru robét.

7. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

7.1.0go6lne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia robot podano w ST ,Wymagania ogélne"
Kod CPV 45000000-7, pkt 9

7.2.Zasady rozliczenia i platnoSci

Rozliczenie robot montazowych linii i instalacji elektroenergetycznych moze by¢ dokonane jednorazowo
po wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po
dokonaniu odbiorow czesciowych robot.

Ostateczne rozliczenie umowy pomi¢dzy zamawiajgcym a wykonawca nastgpuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

Podstawe rozliczenia oraz platno$ci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot



obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci robot
zaakceptowanych przez zamawiajacego lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczaltowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania robét instalacji elektroenergetycznych Iub kwoty ryczaltowe
obejmujgce roboty ww. uwzgledniaja:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
- dostarczenie do stanowiska roboczego materiatow, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
- ustawienie 1 przestawienic drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych
umozliwiajacych wykonanie robot na wysokosci do 4 m (jesli taka konieczno$¢

wystepuje),
- usunigcie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,

- uporzadkowanie miejsca wykonywania robét,
usunigcie pozostatosci, resztek 1 odpadow materiatdw w sposob podany w specyfikacji
technicznej szczegolowej, - likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczattowych ujete sg rOwniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych
do wykonania robot na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

8. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na stale. Przewody o izolacji i powloce
polwinitowej, okragte.
2. PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji
polwinitowe;j.
3. PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
4 PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o$wietlenie. Oswietlenie miejsc pracy.
5. Norma N SEP-E-002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje
elektryczne w budynkach mieszkalnych. Podstawy planowania.” Norma, Wytyczne
i Komentarz
6. PN-HD 60364-6:2008. Tytul: Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg$¢ 6: Sprawdzanie
7. PN-EN 50172:2005. Systemy awaryjnego oswietlenia ewakuacyjnego.

8. PN-EN 1838:2005. Zastosowanie o§wietlenia. Oswietlenie awaryjne.

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75,

poz. 690 z pdzn. zm. - tekst jednolity).

10. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz.U. z 2015 poz. 443).



