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|. CZESC OPISOWA

1. SKEAD ZESPOLU PROJEKTOWEGO

GENERALNY PROJEKTANT:

Studio Projektowo Realizacyji2OMINO s.c.

87-100 Torw, ul. Rynek Staromiejski 10/5, tel/fax: (0-56) 622 25

PROJEKTANT :

mgr inz. Rafat Chwiatkowski, upr. proj. nr KUP/0124/POOB/0

2. OPIS TECHNICZNY

2.1 PODSTAWA OPRACOWANIA

2.1.1 Mapa sytuacyjno-wysosmowa w skali 1 : 500.

2.1.2 Inwentaryzacja stanu istnigggo w terenie.

2.1.3 Rozporadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogolwvyoraz urzdzen bezpieczéstwa ruchu
drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (D Nr 220, poz. 2181) oraz zeznikdéw do
niniejszego rozpoedzenia.

2.2 UZASADNIENIE WPROWADZENIA CZASOWEJ ZMIANY ORGA NIZACJI RUCHU
Wprowadzenie czasowej organizacji ruchu gzasine jest z realizacjbudowy chodnika w ul.
J.Trzcihskiego w Inowroctawiu, diugei L=78,80 mb i L=30,80mb /wg. profilu podinego/. Budowa
chodnika stanowi element przebudowy odcinka ulic¥rZcinskiego. Opracowanie obejmuje dziatk
nr 5/23 obeb 7 oraz dz. nr 108/53 adir 6.

2.3 CHARAKTERYSTYKA DROGI | RUCHU NA DRODZE

2.3.1 Charakterystyka drogi
Teren inwestycji tj. dz. nr 5/23 offy 7 stanowi pas drogowy. Ulica Traskiego jest to ulica gminna o
nawierzchni jezdni szer. 5,0m (szer. 4,0m naw. mbitana, szer. 1,0m naw. tluczniowa) . Na
pozostatym obszarze utwardzonie ttuczniem gr.20thica Trzciskiego w rejonie opracowania
krzyzuje sk z ulica Czarlinskiego. Skrzyowanie ulic Trzakskiego i Czarliskiego o nawierzchni z
kostki betonowe;j. .
W ramach projektu budowy chodnika projektujg si

— chodnik dla pieszych

- utwardzenie terenu

— 2zjazdy (sztuk. 3) na teren dziatedsiednich

— tereny zielone

2.3.2 Charakterystyka ruchu na drodze
W ulicy Trzcinskiego odbywa sgiruch kotowy /samochody osobowe/ lokalny gmeiny z dojazdem
mieszkacow do budynkéw mieszkalnych jednorodzinnych i wietzinnych oraz ruch pieszy
docelowy do miejsca zamieszkania.
2.4 ORGANIZACJA RUCHU NA CZAS PROWADZENIA ROBOT B UDOWLANYCH
Sposob oznakowania pionowego rejonuetdgo inwestyej przedstawiono na zgizonych_Planszach
czasowej organizacji ruchu /rys. O-01 - O-02/.
2.4.1 Etapowanie robot oraz stan pasa drogowego pealizaciji poszczegoélnych etapow
Projektowana czasowa organizacja ruchu zostalaigloda na 2 etapy zadane z realizagjrobot
budowlanych:

Etap 1
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Realizacja robo6t budowlanych w pasie drogowym utcihiskiego tj. budowa chodnika i zjazdéw na
odcinku okoto 90,0m (od skrzgwania z ul. Czaniskiego w kierunku péinocnym)

Stan pasa drogowego po realizacji rob6t budowlanych

- chodnik dla pieszych jednostronny

- utwardzenie terenu

- zjazdy na posesje

- tereny zielone

Etap 2

Realizacja rob6t budowlanych w pasie drogowym utcihiskiego tj. budowa chodnika i zjazdéw na
odcinku okoto 33,0m (od skrzgwania z ul. Jesionayww kierunku potudniowym). W etapie 2
zapewnt i wydzieli¢ w trakcie robét ddgie do posesiji nr 20.

Stan pasa drogowego po realizacji rob6t budowlanych

- chodnik dla pieszych jednostronny

- zjazd na posesje

- tereny zielone

Powyzsze etapowanie robot pozwoli na zachowanigatawego ruchu pieszych oraz ruchu pojazdéw
w ul. Trzcinskiego w trakcie prowadzenia robét butbmych oraz zachowanie gziowego ruchu
pojazdow i ruchu pieszych.

2.4.2. Oznakowanie pionowe

Charakterystyka oznakowania pionowego:

— znaki odblaskowe z folii odblaskowej typu 2 o jedyrupe wielkosci wyzsz niz stosowane na
danym odcinku drogi - znaki pionowe wielkbsredniej

» wysoka¢ umieszczania znakdéw pionowych — 2,2m nad poziottezenu

» znaki naley wkop&, zapory drogowe natg ustawt na podstawach gumowych.

Obszar robo6t naly wygrodzt za pomoea zapory drogowej U-20b, U-20c oraz tablicy U-3d. W
odpowiednich miejscach znakiem B-41 /zakaz rucleszyich/. Zapory drogowe U-20b oraz tabli¢

3d wyposayc¢ w zotte lampy ostrzegawcze.

Projekt obejmuje ustawienie nasgpujacych znakéw pionowych:

 Etap1l
L.p. | Typ znaku Opis llgs¢ sztuk
Al12b L .
1. Zwezenie jezdni- prawostronne 1szt.
2. Al2a Zwezenie jezdni- dwustronne 1szt.
3. A-14 Roboty drogowe 2szt.
Zakaz ruchu z tablicak
4. B-1 ,Nie dotyczy pojazdéw budowy” 2 szt
5. B-33 Ograniczenie mdkosci do ,,30km/h” 2 szt.
C-2 Nakaz jazdy w prawo z tabliczk
6. . ) . N 1 szt.
.Nie dotyczy pojazdéw budowy
Uprzedzenie o niebezpiedmtwie wystpujacym
£ F-6a bezpgrednio za skrzsowaniem 1szt.
8. U-3d Tablica kierugca w lewo+ lampy ostrzegawczeite/ 8,0 mb
9. U-200 Zapora drogowa 8,0 mb
10. U-20c Zapora drogowa 90 mb
11 U-21a Tablica kierugca w lewo 8 szt.




PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
BUDOWA CHODNIKA W UL. J.TRZCNSKIEGO W INOWROCLAWIU
88-100 INOWROCLAW

12 U-21b Tablica kierugca w prawo 8 szt.
 FEtap?2
L.p. | Typ znaku Opis lloé¢ sztuk
Al2a e .
1. Zwezenie jezdni- prawostronne 1szt.
2. Al2c Zwezenie jezdni- lewostronne 1szt.
3. A-14 Roboty drogowe 2szt.
Zakaz ruchu z tablicak
4. B-1 ,Nie dotyczy pojazdéw budowy” 2 szt
5. B-33 Ograniczenie mdkosci do ,30km/h” 2 szt.
6 B-41 Zakaz ruchu pieszych z tablicgkrzegcie drug strora 2 szt
' ulicy '
F.6a Uprzedzenie o niebezpiedmtwie wystpujacym 2 st
bezpgrednio za skrzyowaniem '
8. U-3d Tablica kierugca w lewo+ lampy ostrzegawczeite/ 8,0 mb
9. U-200 Zapora drogowa 8,0 mb
10. U-20c Zapora drogowa 7,0 mb
11 U-21a Tablica kierugca w lewo 5 szt.
12 U-21b Tablica kierugca w prawo 8 szt.

2.5. ANALIZA WPROWADZENIA CZASOWEJ ORGANIZACJIRUCH U

2.5.1 Opis zagraen i utrudnien w ruchu drogowym

Zagrazenia i utrudnienia w ruchu drogowym stanéviiedzie wydzielenie stref robot drogowych w
zwiazku z prowadzonymi pracami budowlanymi. Strefy itolwyznacza s za pomog zapor
drogowych U-20b, U-20c. W rejonie robét budowlanyzastosowano znaki ostrzegawcze A-14 oraz
znaki F-6a informujce o lokalizacji strefy rob6t budowlanych.

Zagrazenia i utrudnienia w ruchu pieszym stanéwdzie bezpérednie gsiedztwo realizowanych prac
budowlanych. W obszarze prowadzonych prac budowlany Etapie 2 zakazujeesiruchu pieszych
/znak B-41/. Strefy robét w obszarachgdw pieszych wyznaczaeska pomoe zapér drogowych U-
20c.

2.5.2 Analiza skutkow zastosowania znakow zakazu

2.5.2.1. Ruch pojazdow

— Znaki zakazu B-33

W bezpdrednim obszarze rob6t budowlanych (etap 1, etapv@@pwadzono znaki zakazu B-33 —
sograniczenie pgdkosci do 30km/h”. Znaki zakazu zastosowano w przepyabwodlegtéciach od
strefy robo6t budowlanych. Zastosowanie takiego kanania jest typowym rozwkaniem dla robét
prowadzonych w pasie drogowym i jest nigdire dla whciwego wykonania robo6t oraz
zabezpieczenia ruchu pojazdow  porusaah st w bezpdrednim gsiedztwie strefy robot
budowlanych.

2.5.2.2 Ruch pieszych

— Znaki zakazu B-41

W obszarze robo6t budowlanych przy ktérych nie wg@adeono alternatywnych ggow pieszych
wprowadzono znaki zakazu B-41 — ,zakaz ruchu pieszy tabliczlg ,przejscie drug strory ulicy”
wraz z zaporami drogowymi. W trakcie robét budoyem zapewnia si dojscia dla pieszych do
istniejacych budynkéw mieszkalnych wielorodzinnych oraz ynidi jednorodzinnego — posesja nr 20
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wyznaczone tymczasowymiagami pieszymi szer. min 1,5m. Zastosowanie takiegmakowania jest

typowym rozwizaniem dla robo6t prowadzonych w pasie drogowynsi jeezledne dla wtaciwego

wykonania robot oraz zabezpieczenia ruchu piespgriaszajcych s¢ w bezpérednim gsiedztwie

strefy robét budowlanych.

2.6. UWAGI KONCOWE

1. Nad catym oznakowaniem winna dyprowadzona kontrola, aby utrzytmanaleryty stan
techniczny.

2. Oznakowanie wykortao normatywnych wymiarach i kolorach oraz standara#a klasy drogi

publicznej.

Przed rozpocgiem robot nalgy uzyska& zgod: na zagcie pasa drogowego od zadizy drogi.

Kolejnos¢ etapowania robot nie zostéa zmieniona przez wykonawaobot po wczéniejszym

uzgodnieniu z zaszlca drogi i organem zasglzapcym ruchem.

5. W trakcie realizacji rob6t nalezy uzgodnié indywidualnie z wiascicielami utrudnienia w

dojezdzie i dojsciu do posesji.

Pow

- TERMIN WPROWADZENIA CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
15.05.2018r

- TERMIN PRZYWROCENIA STALEJ ORGANIZACJI RUCHU
31.12.2018r.

Opracowat :
mgr irt. Rafat Chwiatkowski

upr. nr KUP/0124/POOD/06
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II. OPINIE
1. Opinia Prezydenta Miasta Inowroctawia, WDT-012.6.2018 z dn. 19.04.2018r.
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