SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Obiekt budowlany : o0OSwietlenie uliczne - rozbudowa
Trzcianka ul. Powstancow WIkp.

Inwestor : Gmina Trzcianka
ul. Sikorskiego 7 64 — 980 Trzcianka

Sporzadzit : Jarostaw Patasz
ul. 27 Stycznia 49/4
64 — 980 Trzcianka



. Wstep .
1.1 Przedmiot ST .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt elektrycznych w zwigzku z rozbudowag
oSwietlenia ulicznego w Trzciance ul. Powstancow .

1.2 Zakres stosowania ST .

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w p. 1.1

1.3 Zakres robdt objetych ST .

Specyfikacja techniczna obejmuje czynnosci przygotowawcze i
wykonawcze oraz odbidr robot przy zadaniu wymienionym w p. 1.1 zgodnie z
projektem i budowlanym i przedmiarem robot.

. Materialy .

Materialy do wykonania robdt muszg by¢ nowe oraz muszg posiadac
certyfikat na znak bezpieczenstwa i deklaracje zgodnosci z PN oraz spetniac
warunki w sprawie aprobat technicznych .

. Sprzet .

Roboty elektroenergetyczne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy
uzyciu sprzetu mechanicznego.

Przy mechanicznym wykonywaniu robdt Wykonawca powinien
dysponowac sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym w KNR do
wykonania tego typu robét.

. Transport .

Materiaty przewidziane do wykonania robot mogg by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu z zachowaniem zasad kodeksu drogowego.
W czasie transportu i przechowywania materiatow
elektroenergetycznych nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych
wiasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez producenta .



5. Wykonanie robot .
5.1 Uwagi ogolne.

Roboty bedg prowadzone przez specjalistyczng firme, uprawniong do
wykonywania robét , kierowane  przez  uprawnionego  kierownika
budowy z uprawnieniami budowlanymi w zakresie budowy sieci i instalacji
elektrycznych.

Termin rozpoczecia prac Wykonawca uzgodni z wyprzedzeniem co
najmniej 2-tygodniowym z Inwestorem.

Przed przystgpieniem do robdt, Wykonawca zwrdci sie z wyprzedzeniem
do zainteresowanych Instytucji, w celu uzyskania zezwolenia na prowadzenie
prac i otrzymanie nadzoru technicznego.

Wykonawca zabezpieczy i oznakuje teren, zgodnie z Instrukcjg o
prowadzeniu robdt przy drogach publicznych.

Przebieg istniejgcych linii  kablowych opiera sie na planach
geodezyjnych, dlatego doktadny przebieg tych linii oraz lokalizacje urzadzen
obcych, nalezy okresli¢ na podstawie prébnych przekopow.

Roboty ziemne w poblizu istniejacych urzadzen obcych wykonywaé
wylgcznie recznie, a w koniecznych przypadkach w obecnosci Uzytkownika.

5.2 Zasilanie energetyczne .

Dla potrzeb =zasilania energetycznego osSwietlenia terenu objetego
niniejszym opracowaniem zaprojektowano linie kablowg o$wietleniowg typu
YAKY 4*25 mm? o ftacznej dlugosci 324 m. Kabel wyprowadzi¢
ze stupa nr 16 istniejgcej , konsumentowej linii oSwietlenia ulicznego
ul. Powstancow Wikp.

Kable uktada¢ w ziemi, na gtebokosci 0,7 m po trasach zgodnie z
planami sytuacyjnymi oraz zgodnie z PBUE i PN/E na 10 cm podsypce z piasku
i takg sama warstwa piasku przykry¢. W odlegtosci 0,25 m nad powierzchniag
kabla utozy¢ folie PCV-E koloru niebieskiego. W odstepach 10 m nalezy
naktada¢ na kabel opaski z trwale naniesionymi cechami : symbol i nr
ewidencyjny linii, typ kabla, przekrdj i napiecie, rok utozenia kabla.

W sgsiedztwie istniejgcego uzbrojenia prace ziemne wykonywac
sposobem recznym — dokonywac przekopdw probnych .

5.3 Montaz o$wietlenia drogowego .

Instalacje  elektryczne oS$wietleniowe wykonaé wg  rysunkow
wykonawczych projektu budowlanego . Projektowane stupy os$wietleniowe
typu SW-821/60B wykonane sg ze znormalizowanych  rur stalowych
okragtych, zabezpieczone przed korozjg poprzez cynkowanie ogniowe,
przeznaczone do montazu na ptycie ustojowej z blachy stalowej i
prefabrykowanym fundamencie stabilizujgcym .



Stupy wyposazyé w ztgczki zaciskowe i bezpiecznikowe typu TB-1,
lub IZK umozliwiajgce wyprowadzenie 1 — 4 kabli o przekroju zyty roboczej 16
do 50 mm?. Potaczenia wewnetrzne w poszczegdlnych latarniach wykonaé
przewodami YDY 3 x 2,5 mm? .

Stosowac oprawy o$wietleniowe typu VOLTEA 60 A .
Uniwersalne oprawy drogowe LED o energooszczednym, zintegrowanym
panelu LED o barwie dziennej.
Oprawy o stopniu szczelnosci IP 66 do stosowania w otwartym terenie do
oSwietlania ulic, drog lokalnych, Sciezek rowerowych, alejek, chodnikéw
przeznaczone do montazu na szczycie stupa badz bocznego na wysiegniku .
Oprawa Voltea 60 W — efektywnosS¢ $wietlna 120 Im/W .

Wszystkie stanowiska stupowe podlegajg uziemieniu - we wspdlnym
wykopie, z linig kablowg utozy¢ bednarke stal oc. 25*%4 .

Nalezy dokonac trwatego oznaczenia urzadzen Inwestora :  stupy
oSwietleniowe poziomym paskiem koloru zéttego o szer. 5 cm na wysokosci
ok.1,5m.

Stanowiska stupowe lokalizowa¢ zgodnie =z planem sytuacyjnym
zagospodarowania terenu .

5.4 Ochrona przeciwporazeniowa.

Jako system ochrony dodatkowej od porazen pragdem elektrycznym
zastosowano samoczynne szybkie wylgczenie spod napiecia w sieci
rozdzielczej TN-C z przewodem PEN .

Natomiast w sieci odbiorczej (oprawy oSwietleniowe) zastosowaé
system TN-S majacy oddzielne przewody neutralne PN i ochronne PE .

Ochrone podstawowg od porazen pragdem elektrycznym stanowi izolacja
robocza oraz system obuddw .

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykona¢ pomiary elektryczne
stwierdzajgce skuteczng ochrone podstawowgq i dodatkowa.

6. Kontrola jakosci robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ robot i jako$¢ uzytych
materiatdw. Urzadzenia elektryczne oraz kable i przewody elektroenergetyczne
powinny posiada¢ atest fabryczny lub Swiadectwo jakosci wydane przez
producenta.

Jakos¢ wykonanych robot nalezy potwierdzi¢ protokolarnie wykonujac
pomiary i badania izolacji oraz pomiary samoczynnego wytgczania i rezystancji
uziemienia .

Ponadto dokona¢ sprawdzenia kabli przed zasypaniem oraz przepustéw
kablowych po utozeniu ; wykonac pomiary geodezyjne .



7. Obmiar robot.

Wykonawca po wykonaniu robdt przeprowadzi obmiar robot, ktory
okresli faktycznie wykonany zakres robot i bedzie materiatem poréwnawczym
z przedmiarem robot i dokumentacjg budowlana.

8. Odbior robot.

Wykonane roboty bedg podlega¢ odbiorowi koricowemu. Na odbiorze
koncowym nastgpi ocena wykonanych robdét pod wzgledem zgodnosci z
dokumentacjg budowlang, przedmiarem robét.

Wykonawca do odbioru przediozy dokumentacje powykonawczg,
protokoty pomiardw elektrycznych catosci zadania :

/rezystancja uziemienia , badanie linii kablowych, rezystancja izolacji ,
skutecznos$¢ ochrony/ oraz oSwiadczenie o zakonczeniu robot.

Odbioru koncowego dokona komisja powotana przez Inwestora w
obecnosci wykonawcy.

Komisja dokona oceny jakoSciowej wykonanych robdt i w przypadku
prawidtowo wykonanych robdt wystawi protokdt odbioru koricowego, ktéry
bedzie podstawg do wystawienia faktury przez wykonawce za wykonane
roboty.

9. Podstawa ptatnosci

Warunki wynagrodzenia i ptatnosci okresli umowa.

10. Przepisy zwigzane

PN-IEC 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy.

PN-IEC 60664 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych.

PN-IEC 598-1 Oprawy o$wietleniowe.

N SEP — E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-74/E-06401 Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym do 60 kV. Ogdélne wymagania i
badania.

PN — EN 13201 Oswietlenie drdg .

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 r. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w

zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. Ustaw 81 z dnia 26.11.1990 r.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sSprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.



