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1 .Czes¢ ogodlna

1.1 Nazwa zadania nadana przez Zamawiajacego

BUDOWA STADIONU MIEJSKIEGO WRAZ Z INFRASTRUKTURA
TOWARZYSZACA, BUDOWA DROGI WEWNETRZNEJ, PARKINGOW W RAMACH
ZADANIA INWESTYCYJNEGO PN. "REALIZACJA OBIEKTU STADIONU
MIEJSKIEGO W NOWYM SACZU PRZY UL. KILINSKIEGO" - STACJA
TRANSFORMATOROWA

1.2 Przedmiot i zakres robot
Przedmiotem specyfikacji jest budowa stacji transformatorowej
wnetrzowe;

w zakresie objetym projektami:

e Budowlanym
e Wykonawczym branzy elektrycznej

Zakres prac przewiduje:

e dostawe i montaz kabli nN
e dostawe i montaz rozdzielni RGnN
e montaz i uruchomienie stacji transformatorowej SN/nN
1.3 Informacje o terenie budowy
Teren budowy stanowi¢ bedzie pomieszczenie stacji transformatorowej
zlokalizowane na parterze trybuny gtéwnej z niezaleznym dostepem do
drogi.

1.4 Dokumentacja okreslajaca przedmiot zamoéwienia
1.4.1 Oznaczenie zakresu prac kodami CPV:
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

1.4.2 Dokumentacja majaca wptyw na realizacje inwestycji Przedmiot
zamoéwienia okresla Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zaméwienia z
zatgcznikami, w tym projekty budowlany i wykonawcze /w zakresie stacji
transformatorowej/.

Dokumentacja techniczna, STWIOR, kosztorys i przedmiar robét, oraz
inne dokumenty udostepnione w ramach postepowania przetargowego
stuzg opisowi przedmiotu umowy. Wymagania wyszczegodlnione chocby w
jednym w nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w
catej dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach
poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci jak
wymieniona w SIWZ. Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub
opuszczen w dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. Roboty nie majgce odzwierciedlenia w STWIOR nalezy
wykonac zgodnie z zasadami wiedzy technicznej oraz normami.
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1.5

1.5.

1.5.

1.5.

1.5.

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z
dokumentacjg techniczng, STWIOR, poleceniami nadzoru autorskiego i
inwestorskiego. Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie
zastgpienia zaprojektowanych materiatow lub urzadzen - w przypadku
przewidzianym Umowg - przez inne materiaty lub elementy o co najmniej
nie gorszych charakterystykach i trwatosci.

Wszelkie zmiany i odstepstwa pozostatych materiatdw od zatwierdzonej
dokumentacji technicznej nie mogg powodowac obnizenia wartosci
funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zamiany
materiatéw i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na inne,
nie mogg powodowac zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej. Wielkosci
okreslone w dokumentacji technicznej i w STWIOR sg uwazane za
wartosci docelowe.

Roboty montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z Polskimi Normami oraz
innymi przepisami dotyczgcymi przedmiotowej instalaciji.

1 Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy protokolarnie przekaze wykonawcy teren budowy w czasie i
na warunkach okreslonych w Umowie.

2 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania porzgdku na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru
koncowego robot. Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca uzgodni z
Inspektorem nadzoru koniecznosc¢ przygotowania projektu organizacji i
zabezpieczenia placu budowy lub programu zapewnienia jakosci rob6t. W
przypadku stwierdzenia przez Inspektora nadzoru koniecznosci
przygotowania tych dokumentéw Wykonawca przedstawi je do
zatwierdzenia w terminie 7 dni od otrzymania polecenia.

3 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

40 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy,
wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0sob
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
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spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.41 Ochrona roboét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie
materiaty i urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty
odbioru koncowego potwierdzonego protokotem odbioru oraz bedzie
utrzymywac roboty do tego czasu. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w zadawalajgcym stanie
przez caty czas, do momentu wydania protokotu odbioru koncowego.

1.5.42 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez
wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdére sg w
jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisoéw i wytycznych podczas
prowadzenia Robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposéb ciagty
bedzie informowac Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.6 Przygotowanie dokumentaciji
Zgodnie z umowag, w ramach prac przygotowawczych, przed
przystgpieniem do wykonywania robot zasadniczych, Wykonawca jest
zobowigzany do wykonania i przekazania Zamawiajgcemu za
posrednictwem Inspektora nadzoru do akceptacji nastepujgce dokumenty:

plan organizacji robot,

szczego6towy harmonogram roboét i finansowania,

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

program zapewnienia jakosci, o ile bedzie wymagany

program préb funkcjonalnych uruchomienia stacji transformatorowe;,
podlegajacy uzgodnieniu z OSD

Po zakonczeniu robét Wykonawca opracuje i przekaze dokumentacije
powykonawczg, opracuje i uzgodni z OSD Instrukcje Wspétpracy
Eksploatacyjno-Ruchowe;j .

1.6.1 Plan organizacji robét
Opracowany przez Wykonawce plan organizacji robét musi by¢
dostosowany do charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania
rob6t. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposéb realizacji robét, w oparciu o
zasady techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktére zapewnig realizacje
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robot zgodnie z dokumentacija techniczng, specyfikacjami technicznymi i
instrukcjami Zamawiajgcego oraz harmonogramem robét. Moze wedtug
potrzeb zawieraé:

e organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia
robot,

e projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,

e wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie
praktyczne,

e wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowosé
poszczegoblnych elementéw robot.

1.6.2 Szczegétowy harmonogram robot i finansowania
Szczegbtowy harmonogram rob6t i finansowania musi uwzgledniac
uwarunkowania wynikajgce z dokumentacji prowadzenia robét oraz
ustalen zawartych w Umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy w
dziedzinie robét budowlanych, kolejnos¢ robét oraz sposoby realizaciji
winny zapewnia¢ wykonanie robét w terminie okreslonym w Umowie.
Zgodnie z postanowieniami umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb
korygowany w trakcie realizacji robot.

1.6.3 Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
W trakcie realizacji rob6t Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich
obowigzujgcych przepisdéw i wymagan w zakresie bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia.

1.6.4 Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét
oraz za dostarczone urzadzenia i materiaty budowlane do wbudowania,
materiaty winny posiadac stosowne sSwiadectwa dopuszczajgce do ich
obrotu na terenie RP oraz certyfikaty jakosci.

1.6.5 Dokumentacja projektowa budowlana i powykonawcza
Inwestor przekaze Wykonawcy po 1 egzemplarzu dokumentacji
budowlanej i wykonawczej sktadajgcej sie z czesci opisowej i graficznej
wraz z kopig decyzji pozwolenia na budowe.
Wykonawca jest zobowigzany do wprowadzenia wskazanych wyzej korekt
tacznie z opracowaniem dokumentacji zamiennej. Wykonawca w ramach
Umowy opracuje dokumentacje powykonawczg catosci robot.
Dokumentacja bedzie zawiera¢ w szczegdlnosci:

e kompletng dokumentacje techniczng powykonawcza, sktadajgca sie z
poszczegdblnych dokumentéw sktadowych projektu uaktualnionych o
wprowadzone zmiany w 2 egz.,
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Instrukcje wspodtpracy z siecig OSD w 2 egz.

protokoty, badan i pomiaréw w 2 egz.,

raport z wykonanych kontroli jakosciowych w 2 egz.,

dokumentacje z przeprowadzonego rozruchu technologicznego 2 egz.,
instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacji w 2 egzemplarzach.

2 Materialy

2.1

2.2

2.3

Dopuszczenia
Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw
krajowych i zagranicznych. Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do
wykonania instalacji muszg posiadac aktualne wazne w Polsce aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom (Dz. U. Nr 92 poz. 881 z
dnia 16 kwietnia 2004 r.). Materiaty i urzgdzenia zastosowane do budowy
powinny mie¢ dopuszczenia do stosowania w budownictwie (znak B lub
CE).

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Projektanta
i Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie jednego materiatu z danego zrddta
nie oznacza automatycznego zatwierdzenia pozostatych materiatow z
tego zrédta. Jezeli materiaty z akceptowanego zrodta sg niejednorodne
lub nie zadowalajgcej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto
zaopatrywania w materiaty. Odbior techniczny materiatdw powinien byé
dokonywany wediug wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami.
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom STWIiOR zostang przez
Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj Robot, w ktorym
znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem. W przypadku,
gdy dostarczone materiaty lub urzgdzenia nie beda zgodne z
dokumentacjg lub majg niezadowalajgca jakosé, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

Przechowywanie i skladowanie

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu
gdy bedg one potrzebne do robét, byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc¢ i wtasciwos¢ do robédt i byty
dostepne do kontroli. Wszystkie materiaty i urzadzenia elektryczne nalezy
sktadowac¢ w zamykanych magazynach w warunkach okreslonych przez
producenta dla zachowania gwaranciji.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania
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rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca uzyska zgode
Projektanta i Inspektora nadzoru na uzycie materiatu o parametrach nie
gorszych niz podane w dokumentacji.

2.5 Materialy i urzadzenia stosowane w czasie prac instalacyjnych

2.5.1 Kable
Kable uzywane powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 50575.
Stosowac¢ kable zgodne z dokumentacjg projektowg. Bebny z kablami
nalezy przechowywac¢ w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych.

2.5.2 Stacja transformatorowa SN/nN
Stacja transformatorowa SN/nN w czesci wykonana sktgda sie z rozdzielni
SN wiasnosci OSD, rozdzielni SN uzytkownika, dwdch transformatoréw w
pracy rownolegtej. Wydzielen poszczegolnych elementéw wykonanych z
siatki.
Zakres prac do ktérych odnosi sie opracowanie polega na zabudowie
rozdzielni NN i podtgczenia jej z transformatorami.

2.5.3 Rozdzielnica gtébwna NN 0,4 kV
Konstrukcja rozdzielnicy nN powinna by¢ wykonana z elementéw
wykonanych z blachy ocynkowanej przystosowanych do potgczen
poprzez skrecanie. Elewacja rozdzielnicy powinna by¢ malowana farbg
proszkowa. Rozdzielnica nN powinna by¢ wykonana zgodnie z
dotgczonym projektem wykonawczym.

2.5.4 Rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej
W stacji transformatorowej SN/nN umieszczony bedzie rozliczeniowy
pomiar energii elektrycznej. Tablica pomiarowa powinna by¢ wykonana
zgodnie z zatwierdzonym przez OSD projektem.

2.5.5 Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry
nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.
Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym
w STWOIR i projekcie. W przypadku braku ustalen w wyzej wymienionych
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru i Projektanta. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
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dokumentacji technicznej, STWIOR i wskazaniach Inspektora nadzoru w
terminie przewidzianym Umowag. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy
lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z polskimi normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania lub odpowiednimi
normami krajow Unii Europejskiej gdy ich zakres dopuszcza prawo
polskie.

3 Transport
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw
transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i
wiasciwosci przewozonych materiatéw. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Wykonawca bedzie utrzymywac¢ w
czystosci drogi publiczne oraz dojazdy do placu budowy, na wtasny koszt.
Materiaty moga by¢ przewozone odpowiednimi do asortymentu
materiatéw srodkami transportu. Nalezy zadba¢ o wtasciwe
zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo transportu. Wewnatrz obiektu
urzgdzenia bedg transportowane z wykorzystaniem zwyktych przejsc
komunikacyjnych.

4 Wykonywanie robot
Do rozpoczecia montazu instalacji mozna przystgpi¢ po stwierdzeniu
przez kierownika budowy, ze zapewnione sg warunki zgodne z przepisami
bezpieczenstwa pracy do prowadzenia prac instalacyjnych i dysponuje
planem ,BIOZ", a elementy budowlano-konstrukcyjne, majgce wptyw na
montaz urzadzen instalacji fotowoltaicznej odpowiadajg zatozeniom

projektowym. Montaz modutéw fotowoltaicznych, ustalenie potozenia
samej konstrukcji i dopasowanie do niej poszczegolnych elementow w
nalezy wykona¢ w sposob uniemozliwiajgcy powstanie nieuwzglednionych
w obliczeniach, statycznych i dynamicznych naprezen szkta.

5 Zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w wymaganiach ogdélnych.

5.1 Regulacja instalaciji
Po zakonczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich
wymaganych warunkéw Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje
préby, pomiary i prace wykonczeniowe. Wykonawca zobowigzany jest
przeprowadzic te prdby i sporzgdzi¢ sprawozdania zgodnie z wymogami i
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normami polskimi obowigzujgcymi w tym zakresie. Kontrola wykonania
instalacji

6 Obmiar robot

7.1

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie
dokonywania obmiaru rob6t i dostarczone przez wykonawce, muszg byé
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot. Obmiar rob6t ma za
zadanie okreslic¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t wg stanu na dzien
ich zrealizowania. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze
wykonano je zgodnie z wymogami zawartymi STWIOR, ich ilo$¢ podaje
sie w jednostkach Sl.

Jednostkg obmiarowag jest:

a) dla stacji rozdzielni, szaf, tablic - 1 kpi.

b) dla kabli i przewodéw - 1 mb.

Odbioér robot

Przejecia robét nalezy dokonywac zgodnie z Polskimi Normami i art. 54-
56 Prawa Budowlanego. Odbiorom robét podlegajg wszystkie operacje
zwigzane z montazem urzgdzen i utozenia przewoddéw. Odbioru dokonuje
Komisja powotana przez Zamawiajgcego na podstawie zgtoszenia
Wykonawcy. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg
techniczng i STWIOR, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne.

Rodzaje odbioréw robot

Roboty podlegaja nastepujacym rodzajom odbioréw dokonywanych przez
przedstawicieli Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

Odbiory Techniczne - polegajgce na stwierdzeniu jakosci robét - -odbior
techniczny robo6t po ich zakonczeniu (préby i proby kohcowe)

- odbior techniczny robét przed uptywem Okresu rekojmi Przejecie robét
(obiektow) przez Zamawiajgcego

- przejecie wszystkich robot po ich zakonczeniu zgodnie z Umowa.

7.2 Odbiér koncowy

7.2.

1 Zasady odbioru koncowego roboét
Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét
w odniesieniu do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie
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robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy. Odbior korncowy robot nastgpi
w terminie ustalonym w Umowie, liczgc od dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia dokumentéw, o ktoérych
mowa w punkcie 7.4.2. Odbioru Koncowego robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg
projektowg i STWIOR. W toku odbioru kohcowego robét, komisja zapozna
sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorédw czesciowych,
zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i robét
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robét
poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w poszczegdélnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru koncowego lub dokona odbioru warunkowego.
W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonanych robét w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacjg techniczng i STWIOR z uwzglednieniem toleranciji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni
pomniejszong wartos¢ wykonanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach budowy. Przy odbiorze koncowym nalezy w
szczegblnosci skontrolowac:

e uzycie wlasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia,

e prawidtowos¢ wykonania potgczen,

e prawidtowos¢ zamontowania urzgdzen,

e prawidtowosc¢ dziatania wszystkich zamontowanych urzgdzen,

e zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacijg techniczng i instrukcjami
producenta.

7.2.2 Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru koncowego robot,
sporzgdzony wg wzoru zatwierdzonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty: a) dokumentacje powykonawczg tj. dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robét oraz
geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi ¢) ustalenia technologiczne d)
dzienniki budowy e) wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen
laboratoryjnych zgodnie ze STWIOR lub PZJ f) deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie ze STWIOR g) rysunki (dokumentacje) na
wykonanie robot towarzyszgcych oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robét wtascicielom.
W przypadku, gdy wg Komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego Komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin koncowego
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odbioru robdt. Wszystkie zarzagdzone przez Komisje roboty poprawkowe
lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru zatwierdzonego przez
Zamawiajgcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét
uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

7.3 Odbior pogwarancyjny / przed uptywem okresu rekojmi Odbior
pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z
usunieciem wad, ktére ujawnig sie w okresie gwarancji i rekojmi. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.4. ,,0dbiér koncowy robot".
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