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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU | JAKOSCI WYKONANIA
ROBOT, W ZAKRESIE SPOSOBU WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH, WEASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH ORAZ OCENY PRAWIDLOWOSCI WYKONANIA POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1.  Czes$é ogdlna

1.1. Nazwa zaméwienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (ST) sa wymagania ogéine dotyczace
wykonania i odbioru robot elektrycznych dla inwestycji Samodzielnego Publicznego Szpitala Klinicznego im.
Andrzeja Mieleckiego Slaskiego Uniwersytetu Medycznego w Katowicach: ,Zabudowa platformy dzwigowej do
transportu 0s6b w przyziemiu budynku Oddziatu Dermatologii SPSK” przy ul. Francuskiej 20 — 24 w Katowicach,
zgodnie z projektem budowlanym i projektem wykonawczym instalacji elektrycznych w ww. obiekcie,
opracowanym przez ,Symage” Szymon Wacior, Al. R6z 6, 57 — 320 Polanica Zdr6j, w lipcu 2017r.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacq podstawe stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét elektrycznych.,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdine dla wszystkich elektrycznych
robét instalacyjno-montazowych.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowg
i poleceniami Inwestora.

1.3. Nazwa i kod grupy, klasy lub kategorii robot
CPV 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

1.4. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne punktdw
gtéwnych trasy linii kablowych, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji projektowej i dwa komplety
ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili
odbioru koricowego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacije projektowa;

— Zamawiajacego,

— Sporzadzong przez Wykonawce.

Zgodno$¢ robét z dokumentacija projektowa i ST

1) Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegblnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentagji.

2) W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,0gdinych warunkach umowy”.

3) Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

4) W przypadku rozbiezno$ci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

) Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacijg projektowa lub ST.

) Dane okre$lone w dokumentacji projektowej lub w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych

dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancii.
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7) Cechy materiatow i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

8) W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjq projektowg lub ST i wptynie
to na niezadowalajaca, jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5. Informacje o organizacji budowy
Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen wtasciwych
jednostek w sprawie ogdlnych warunkéw umdw o prace projektowe w budownictwie oraz o realizacje inwestycji
budowlanych.
Jednostkg wykonawczg robdt elekirycznych na prowadzonej budowie jest kierownik robot wystepujacy w
charakterze podwykonawcy bezposrednio wspdtpracujacy z generalnym wykonawca, bedacym organizatorem i
gospodarzem na budowie.
Wykonawca rob6t ma zapewnic:

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrebnione miejsca magazynowania materiatow,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

— zasilanie placu budowy energig elektryczng w potrzebnych ilosciach i parametrach,
Place i magazyny zamkniete do sktadowania materiatéw, urzadzen i maszyn (sprzetu zmechanizowanego)
stosowanych do rob6t elektrycznych powinny byé wyznaczone na terenie odwodnionym, wyréwnanym, o
nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposéb utatwiajacy roztadunek, zatadunek i
ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.
Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do srodkow transportowych, przewidywanej masy
przewozonych materiatdw lub przedmiotéw oraz urzadzer dostarczanych na plac budowy i do ich objetosci.
Szeroko$¢ i potozenie drdg powinny odpowiada¢ wymaganiom zapewniajgcym mozliwos¢ dostarczenia, bez
wzgledu na warunki atmosferyczne, materiatow i innych przedmiotéw bez ich uszkodzenia, do odpowiednich
stanowisk pracy na budowie.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
umowna.

Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca ma obowigzek:

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy, oraz unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan ma mie¢ szczegoiny wzglad na:

lokalizacje baz, sktadowisk, wykopdw i drég dojazdowych,

Srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca ma utrzymywa¢ sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy, w maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym wskutek realizacii
robot albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
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Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencije tego poniesie Zamawiajacy.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

1)  Wykonawca odpowiada za ochrone obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzagdzenia podziemne, (np.
rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych sieci i urzadzen.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie frwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajacego uzgodnieniami, zatgczonymi do
dokumentacji projektowe;.

2) Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przefozenia istniejacych instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora wiascicieli istniejacych sieci i urzadzen, oraz wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia robdt.

3) O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inwestora i
administratoréw tych instalacji, oraz bedzie z nimi wspétpracowaé, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

4) Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

1)  Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i
wyposazenia na i z terenu robot.

2) Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone w obreb terenu budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za powstate straty na budowie, zgodnie z poleceniami Inwestora.

Bezpieczenistwo i higiena pracy

1) W czasie realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

2) W szczegolnoSci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarmych.

3) Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

4) Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajq
odrebnej zaptacie i sq uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie rohét

1) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robot (do wydania potwierdzenia zakorficzenia przez Inwestora).

2) Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caty czas trwania robdt, do momentu odbioru ostatecznego.

3) Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien rozpoczaé
roboty utrzymaniowe, nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

1.6. Katalog okreslen podstawowych
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
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Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze
obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

Materiaty

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢

Zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okre$lony - z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.

Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Przedmiar robét

Wykaz robot z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.
2.  Wyroby budowlane - przechowywanie i transport

2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania lub
zamawiania tych materiatdéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych lub probki do zatwierdzenia przez
Inwestora.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, Ze wszelkie materialy z danego
zrédta uzyskajq zatwierdzenie.

2.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw
do innych robot, niz te, dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez
Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedq one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢é do robot i byty dostepne do
kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skiadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inwestora.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.
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3. Sprzetimaszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci w zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inwestora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujq mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inwestora zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwo$ci przewozonych materiatéw.

Liczba S$rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzer na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inwestora, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robét

5.1. Uwagi ogéine

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za jako$C zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa, lub wymaganiami ST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosé.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robdt bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej lub w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
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5.2. Zasady wykonywania instalacji elektrycznych w obiektach
5.2.1. Ukladanie kabli w budynkach

1)  Kable w budynkach mozna uktada¢:

—  bezposrednio przy $cianach i pod sufitami,

— na odpowiednio przygotowanych konstrukcjach no$nych umocowanych do $cian, stropdw lub konstrukcii
stalowe;j,
Bezpos$rednie wmurowanie kabli w $ciany, posadzki lub stropy jest zabronione.

2) W pomieszczeniach ogolnie dostepnych kable utozone na wysoko$ci do 2,5 m powinny by¢ chronione do te;
wysokosci na catej diugosci ostong zamknieta.

3) Przy skrzyzowaniach kabli z innymi kablami lub innymi przewodami izolowanymi, np. przewodami

kabelkowymi, przewodami w rurkach, dtugo$¢ w Swietle miedzy nimi powinna wynosic¢ co najmniej:

50mm - przy skrzyzowaniu kabli o napieciu znamionowym do 1 kV,

) Po ukoniczeniu montazu, a przed zgtoszeniem do odbioru nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe.

) W zakres tych préb wchodzg nastepujace czynnosci:

—  sprawdzenie trasy linii kablowej,

—  sprawdzenie ciggto$ci zyt i powtok metalowych oraz zgodnosci faz,

- pomiar rezystancji izolacji, proba napieciowa izolacji,

—  préba napieciowa powtoki.

5.2.2. Instalacje oswietlenia, sitowe i gniazd wtykowych

1) Przy uktadaniu przewoddw na uchwytach:

a. na przygotowanej trasie nalezy mocowa¢ uchwyty w sposdéb trwaly, odlegtosci miedzy uchwytami nie
powinny by¢ wieksze od:

- 0,5m dla przewodow kabelkowych,
1,0m dla kabli,

b. Rozstawienie uchwytow powinno by¢ takie, aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledéw estetycznych byty

jednakowe, uchwyty miedzy innymi znajdowaty sie w poblizu sprzetu i osprzetu, do ktorego dany przewdd

jest wprowadzany oraz aby zwisy przewodéw miedzy uchwytami nie byty widoczne,

sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé w sposob trwaty.

) Przy uktadaniu przewoddw na specjalnie utworzonych podtozach:

—  na przygotowanej trasie nalezy mocowac do konstrukcji budowlanych podtoza specjalne (drabinki kablowe,
korytka, wsporniki itp.); mocowanie to wykonuije sie zgodnie z projektem i odpowiednimi instrukcjami,

—  po sprawdzeniu jako$ci mocowan oraz ich zgodno$ci z projektem i instrukcjami montazu na podiozach tych
nalezy uktada¢ przewody kabelkowe i kable; w zalezno$ci od wymagan okres$lonych w projekcie, rodzaju
przewodoéw kabelkowych i kabli oraz kierunku trasy (poziomego, pionowego) mogq by¢ one uktadane
Juzem” lub mocowane.

3) Przy uktadaniu przewodow w rurkach instalacyjnych:

—  na przygotowanej trasie nalezy uktada¢ rury stalowe na uchwytach osadzonych w podtozu w sposéb trwaty,

—  konce rur po ucieciu i nagwintowaniu powinny by¢ pilnikiem pozbawione ostrych krawedzi. Gwint na rurach
powinien by¢ dostosowany do osprzetu.

— rury przeznaczone na tuki nalezy wygina¢. Jako$¢ giecia i jego promien powinny zapewnia¢ mozliwo$¢
swobodnego wciagania przewoddw.

- naprzygotowanej trasie nalezy uktadac rury z tworzywa sztucznego na uchwytach osadzonych w
sposob trwaty. Konce rur przed podtaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi.

—  zabrania sie uktadania rur w wciggnigtymi w nie przewodami,

—  przed przystapieniem do wciggania przewoddw nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonanego rurowania,
zamocowania sprzetu i osprzetu i jego skrecenia z rurami oraz przelotowosc,

—  wcigganie przewoddw nalezy wykonywaé za pomocq specjalnego osprzetu montazowego, np. sprezyny
instalacyjnej. Nie wolno do tego celu stosowac przewodoéw, ktére pdzniej zostang uzyte w instalacji.

4) Przy instalacji w wykonaniu szczelnym:

przewody i kable nalezy uszczelniaC w sprzecie i osprzecie i aparatach za pomoca dtawikdw,

Srednica dtawika i otworu uszczelniajgcego pierscienia powinna by¢ dostosowana do Srednicy zewnetrzne;

przewodu lub kabla,

N o
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powloka przewodu kabelkowego lub kabla powinna by¢ ucieta rowno z wewnetrzng $Sciankg obudowy

sprzetu, osprzetu, aparatu lub odbiornika,

—  po dokreceniu dtawika zaleca si¢ je dodatkowo uszczelni¢ kitem lub inng masa.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia.

) W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy wykonywaC w sprzecie i osprzecie

instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.

7) Do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, do jakich zacisk ten
jest przystosowany.

8) W przypadku stosowania zaciskow, do ktdrych przewody sg przytaczane za pomoca oczek, pomiedzy
oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe,

9) zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.

5.2.3. Montaz osprzetu i uktadanie przewodow

1) Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtyczkowych w puszkach powinno zapewnia¢ niezbedng
wytrzymatos¢ na wycigganie wtyczki z gniazdka.

2) Gniazda wtyczkowe i wytaczniki nalezy instalowaé w sposob niekolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia.

3) W ftazienkach nalezy przestrzega¢ zasady poprawnego rozmieszczania sprzetu z uwzglednieniem
przestrzeni ochronnych.

4) Potozenie wytacznikow klawiszowych nalezy przyjmowac takie, aby w catym pomieszczeniu byto jednakowe.

5) Instalacje ochrony przeciwporazeniowej przytaczone do statych urzadzen elektrycznych lub do nieruchomych
przedmiotdw metalowych nalezy wykonaé w sposdb staty.

6) Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwaciji i
remontow. Wskazane jest, aby trasa przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

7) Bruzdy nalezy dostosowac do $rednicy rury lub przewodu wtynkowego z uwzglednieniem rodzaju i grubosci
tynku.

8) Rury i przewody wtynkowe zaleca si¢ uktada¢ jednowarstwowo.

9) Zabrania sie kucia bruzd w cienkich Sciankach dziatowych w sposdb ostabiajacy ich konstrukcie.

10) Zabrania si¢ kucia bruzd, przebi¢ i przepustow w betonowych elementach konstrukcyjno-budowlanych.

11) Przy przejsciach z jednej $ciany na druga lub ze Sciany na strop cata rura powinna by¢ pokryta tynkiem.

12) Przebicia przez Sciany nalezy wykonywac w taki sposéb, aby rure mozna byto wyginaé tagodnymi tukami.

13) Rury w podiodze moga by¢ uktadane w warstwach konstrukcyjnych podtogi ( stropu ), ale w taki sposéb, aby
nie byly narazone na naprezenia mechaniczne. Mogg by¢ one réwniez zatapiane w warstwie wyréwnawcze;
podtogi.

14) Rury nalezy uktadac i mocowa¢ w uprzednio wykonanych bruzdach.

15) Luki z rur sztywnych nalezy wykonywaé przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
uktadania. Przy ksztattowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze byé wieksze niz 15% wewnetrznej $rednicy
rury.

16) Laczenie rur nalezy wykonywac za pomoca potaczen 1-kielichowych lub ztaczek 2-kielichowych.

17) Puszki powinny by¢ osadzone na takiej glebokosSci, aby ich gdérna krawedz po otynkowaniu sciany byta
zréwnana z tynkiem.

18) Do rur utozonych zgodnie z tym jak wyzej po ich przykryciu warstwa tynku lub masy betonowej, nalezy
wciggac przewody przy uzyciu sprezyny instalacyjnej, zakorczonej z jednej strony kulkg a z drugiej uszkiem.
Zabrania si¢ uktadania rur wraz z wciggnigtymi w nie przewodami.

19) Instalacie wtynkowe nalezy wykona¢ przewodami wtynkowymi. Dopuszcza sie stosowanie przewoddw
wielozytowych ptaskich.

20) Przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ zapas dtugosci niezbedny do wykonania potaczen.
Przewod neutralny powinien by¢ nieco dtuzszy niz przewody fazowe.

21) Zagiecia i tuki w ptaszczyznie przewodu powinny by¢ fagodne.

22) Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia.

23) W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodow nalezy wykonywa¢ w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych.

24) Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych.

25) Gniazda wtyczkowe i taczniki nalezy mocowac do podioza za pomoca kotkéw rozporowych lub klejenia.
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5.2.4. Instalacja potaczen wyrownawczych wraz z gtéwna szyng wyréwnawcza

1) Uziomy sztuczne nalezy wykonywac z drutow, pretéw, ksztattownikdw lub rur stalowych, ocynkowanych lub
nieocynkowanych, a w przypadku duzej agresywnosci korozyjnej gruntu, ze stali pomiedziowanej lub z
miedzi.

2) Przewody uziomowe powinny by¢ wykonane w nastepujacy sposéb:

—  przewod uziomowy tgczacy uziom z gtownym przewodem uziemiajacym nalezy prowadzi¢ najkrotsza trasg i
przytaczaC do uziomu sztucznego przez spawanie, a do uziomu naturalnego za pomocg objemki
dwu$rubowej,

- w przypadku przytaczania przewodu uziomowego w ziemi do uziomu naturalnego za pomoca objemki
nalezy oczy$ci¢ miejsce przytaczenia do metalicznego potysku, posmarowac wazeling bezkwasowa, owingé
taSma ofowiang i zamontowac objemke przytaczowa,

—  przewody uziomowe wyprowadzane z gruntu w migjscach ogolnie dostepnych, wykonane z drutu o srednicy
mniejszej niz 10 mm, powinny mie¢ ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi do wysoko$ci 1,5m nad
powierzchnig i do 0,3m pod powierzchnig, gruntu; ochrone przewoddéw moze stanowi¢ stalowy katownik,
ceownik lub inny ksztattownik,

- przewody uziomowe nalezy taczy¢ z przewodami uziemiajacymi za pomocg, tatwo roztgczalnych zaciskow
Srubowych probierczych, pozwalajgcych odtgczyé przewodd uziemiajacy od uziomu.

3) Wszystkie potaczenia spawane i Srubowe umieszczone w gruncie nalezy zabezpieczy¢ przed korozjg przez
pomalowanie farbg asfaltowg (lakierem asfaltowym) natozong, co najmniej dwukrotnie.

4) Po wykonaniu instalacji i urzadzen ochrony przeciwporazeniowej powinna byé przeprowadzona proba
montazowa:

— wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej wraz z urzadzeniami i aparatami
wchodzacymi w jej sktad,

—  pomiary impedanciji petli zwarciowych w instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w przypadku
zerowania lub uziemienia,

—  pomiary rezystanciji uziemien.

5) Warunkiem zgtoszenia do odbioru instalacji dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j jest:

- wykonanie wszystkich robot objetych dokumentacjg techniczng oraz dodatkowymi uzgodnieniami z
Inwestorem,

—  przedioZzenie dokumentacji powykonawcze;j,

—  skompletowanie protokétéw z badan i pomiarow

5.3. Wykonanie instalacji elektrycznych w budynku

5.3.1  Platforma dzwigowa

Szafka zasilajgco-sterownicza SZS Platformy dzwigowej zasilana ma by¢ indywidualnym obwodem K1 z
istniejace] rozdzielnicy elektrycznej, opisanej, jako RE, zlokalizowanej w odlegtosci ok. 23m od inwestycji. Linia
K1 wykonana ma by¢ kablem YKYZo 3x4 utozonym

w ostonie rurowej PVC 28, zamontowanej w uprzednio wykonanej w $cianie bruzdzie.

W istniejgcej rozdzielnicy RE nalezy przygotowac pole odptywowe wyposazajac je

w wytgcznik instalacyjny C10A 1P.

Kabel nalezy wprowadzi¢ na pole zasilajace w szafie zasilajaco — sterowniczej SZS platformy, zamawianej razem
z platforma.

Potaczenia elektryczne szafy SZS z urzadzeniami i instalacjami w platformie (w zakresie dostawcy urzadzenia)
nalezy uktada¢ w przepuscie, przygotowanym w projekcie architektury.

5.3.2 Oswietlenie

W zwigzku z konieczno$cig przebudowy sufitu korytarza w celu dostosowania go do potrzeb inwestycji nalezy
zdemontowac istniejace oprawy kolidujace z inwestycja.

W migjscach wskazanych na rzucie nalezy zamontowa¢ modutowe oprawy sufitowe, wbudowane w stropy
podwieszane.

Oprawy nalezy zasili¢ z istniejacego w korytarzu obwodu oswietleniowego.

Charakterystyke opraw przedstawiono na rzucie.

1117



Instalacja oSwietleniowa dla zasilania projektowanych opraw ma by¢ wykonana przewodami 3 — zytowymi, jako
instalacja w przestrzeniach miedzysufitowych nad stropami podwieszanymi.

Nalezy zastosowac przewody kabelkowe o poziomie izolacji 750V.

Nalezy zapewni¢ nastepujace natezenia o$wietlenia w pomieszczeniach:

a. spoczniki klatek schodowych — 100Ix,

b. schody — 150Ix,

c. korytarze — 200Ix / 50lx,

5.3.3 Instalacja gniazd wtykowych

Dla potrzeb serwisowych Platformy dzwigowej nalezy zamontowa¢ w $cianie, w sgsiedztwie inwestycji gniazdo
wtykowe 230V, podtynkowe.

Gniazdo nalezy zasili¢ przewodem YDYZo 3x2,5, wyprowadzonym z uprzednio wyposazonego w wytgcznik
instalacyjny B10A 1P i w wytacznik FI 25A/30mA AC, pola odptywowego w istniejacej rozdzielnicy RE.

Instalacja wykonana ma by¢ przewodami 3 — zytowymi, jako instalacja podtynkowa

w uprzednio wykonanych bruzdach. Przewod do gniazda nalezy uktada¢ we wspdlnej bruzdzie z ostona rurowg
kabla zasilajacego platforme.

Nalezy zastosowac przewody kabelkowe o poziomie izolacji 750V.

5.3.4 Potaczenia wyréwnawcze

W podszybiu platformy, w puszce p/t nalezy zamontowac systemowa lokalng szyne wyréwnania potencjatow LSU
i potaczy¢ jg przewodem LYZo 2,5mm2, uktadanym w ostonie rurowej PVC28 p/t z szyng PE w rozdzielnicy
elektrycznej RE.

Do szyny LSU nalezy potaczy¢ galwanicznie metalowe elementy konstrukcyjne (czesci przewodzace obce)
platformy.

5.3.5 Ochrona przetezeniowa i przeciwporazeniowa

Ochrona dodatkowa od porazen elektrycznych ma by¢ wykonana z zastosowaniem samoczynnego wytaczania
zasilania oraz miejscowych potaczen wyréwnawczych.

System samoczynnego wytaczania zasilania zrealizowany powinien by¢ poprzez zastosowanie zabezpieczen
obwodéw elektrycznych wytacznikami instalacyjnymi, oraz wytacznikami przeciwporazeniowymi réznicowo-
pradowymi.

Wszystkie instalacje elektryczne wykonane powinny by¢ w uktadzie sieci TN-S,

z wydzielonymi zytami neutralnymi N i ochronnymi PE.

5.3.6  Ochrona przeciwprzepigciowa

Podstawowg ochrone od przepie¢ elekirycznych, powstatych wskutek bezposredniego wytadowania
atmosferycznego w budynek stanowi¢ bedzie istniejaca instalacja odgromowa obiektu i istniejace potaczenia
wyréwnawcze, oraz istniejace ochronniki przeciwprzepieciowe w istniejacej rozdzielnicy elektrycznej.

6.  Kontrola jakosci robét

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa lub ST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
1) cze$€ 0going opisujaca;

— organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

— bhp,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementdw robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli,
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— sposdb oraz forme gromadzenia wynikéw pomiardw, zapis pomiaréw, a takze wycigganych wnioskéw,

proponowany sposob i forme przekazywania tych informaciji Inspektorowi Nadzoru;
2) czes¢ szczegbtowa opisujac dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ Srodkow transportu oraz urzadzern do magazynowania i zatadunku i wytadunku materiatow,
konstrukcii itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiadciwosci w czasie transportu,

— sposdb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja urzadzen, itp.) prowadzonych
podczas dostaw materiatow | wykonywania poszczegélnych elementow robdt,

— spos6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢
robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okres$lajacych
procedury badan.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, migjscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inwestora.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedq przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub
— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjq okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez projekt lub ST, kazda partia

dostarczona do robét bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte

wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce

Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyC przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonata zapisu,
Z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inwestora.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegoinosci:
— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robot,
— terminy rozpoczecia i zakorczenia poszczegolnych elementdw robot,
— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inwestora,
— daty zarzgdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiordw robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong umowy i nie ma uprawnieft do wydawania polecert Wykonawcy robét.

6.6.2. Rejestr obmiaréow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciagty w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.6.3. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig rowniez nastepujace dokumenty:
— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
— protokoty przekazania terenu budowy,
— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokoty odbioru robét,
— protokoty z narad i ustalen,
— korespondencje na budowie.

6.6.4. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inwestora i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7.  Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

7.1. 0Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq projektowg lub ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych robét

i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w ST
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inwestora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtoci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe.

Jesli projekt, ST lub przedmiar robot wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedq
wyliczone w m3, jako dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

llodci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
projektu, przedmiaru robét lub ST.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajq badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze

w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi
na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika
do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior robét budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich SST, roboty podlegajg
nastepujacym etapom odbioru:

— odbiorowi czeSciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemul.
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8.2. Odbiér czesciowy

dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3.  Odbior ostateczny robot
8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego robé6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inwestora.

Odbiér ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inwestora zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inwestora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badar i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacijg
projektowa lub ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robGt uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie
swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg lub ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokét odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
— dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jeSli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
— ustalenia technologiczne,
— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,
— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z projektem lub ST,
— rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wtascicielom urzadzen,
— geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét kablowych i sieci uzbrojenia terenu,
— kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”.
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9.

9.1.

Sposob rozliczer robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Ustalenia ogdlne

Prace elektryczne objete niniejsza og6lng specyfikacjq techniczng objete sg rozliczeniem ryczattowym badz
ryczattowo ilosciowym w zalezno$ci od zakresu wykonywanych prac.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowa¢ si¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie pomiedzy
Inwestorem a Wykonawca.

10.

1.

© N O~

©

Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane

Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2016r, poz.290 z pdzn.
zmianami/,

Ustawa z dnia 27.03.2003. O planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz.U. nr 80, poz. 717 z
pdzn. zmianami) i aktami wykonawczymi do tych ustaw.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (tekst jednolity Dz.U. z 2015, poz. 1422 z pdzn. zm.).

N SEP-E-004 ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”,

Arkusze Normy PN-HD 60364 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia.”

PSEP-E-0001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa”,
PN-84/E-02033 ,O$wietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym”,

Rozporzadzenie Ministra Zdrowia z dnia 10 listopada 2006 r. w sprawie wymagan, jakim powinny
odpowiada¢ pod wzgledem fachowym i sanitarnym pomieszczenia i urzadzenia zaktadu opieki zdrowotne;j,
(Dz. U. Nr 213, poz. 1568),

PN-HD 60364-6 ,Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Sprawdzanie.”

Rozporzadzenie ministra spraw wewnetrznych i administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektéw budowlanych terendw (Dz. U. z 2010 Nr 109 poz. 71).

Opracowanie:
mgr inz. Ryszard Kulczak
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