Zatacznik nr 3.5 do SWz

Opis przedmiotu zamoéwienia — czes¢ pigta zamoéwienia

Lp. Doposazenie Opis przedmiotu zamoéwienia/minimalne wymagania techniczne llos¢
. . e skok min. 150-200mm,
1 Sitownik pneumatyczny ttokowy dwustronnego e 1-9bar 6 sot
’ dziatania, ttoczysko jednostronne, ttok 32-40mm . )
e Otwor 32-40 mm
Koncdéwki robocze sitownikow dostosowane do
2. iy . z W e przegub widetkowy, 18 szt.
tacznikdw kranicowych
. . . e  Skok min 50mm,
Sitownik pneumatyczny ttokowy jednostronnego o
3. . . e cisnienie 1-9 bar 12 szt.
dziatania 15-25mm,
e pneumatyczny 5/2
drogowy bistabiln
4. | Elektrozawér rozdzielajgcy * gowy _V' ) 6 szt.
e 24V DC, sterowanie dwoma cewkami
e Gwint: 1/8"
e pneumatyczny 5/2, drogowy monostabilny, 24V DC, sterowany
5. | Elektrozawdr rozdzielajgcy cewka i sprezyna 6 szt.
e Gwint: 1/8"
, - e 5/3 monostabilny sterowany dwiema cewkami 24V DC
6. | Elektrozawé6r pneumatyczny rozdzielajacy i 6 szt.
e Gwint: 1/8"
e 3/2-drogowy
7. Zawor elektropneumatyczny rozdzielajacy e  bistabilny, 24V DC, NO 6 szt.

e Gwint: 1/8"




3/2- drogowy

przekaznikami)

8. Zawor elektropneumatyczny rozdzielajacy monostabilny, 24V DC, NC 6 szt.
Gwint: 1/8"
9. Zawor elektropneumatyczny sterujacy >/ 2_'24\/ bC 6 szt.
Gwint: 1/8"
10. | Zawor elektropneumatyczny sterujacy 3/ 2', 24VDC 6 szt.
Gwint: 1/8"
, dtawigco-zwrotny z pokrettem regulacyjnym
11. | Zawor pneumatyczny ) ] 6 szt.
0-10 bar, na przewody 4mm i 6 mm, gwint zewnetrzny 1/8"
0-10 bar
12. | Manometr do pomiaru cisnienia powietrza 6 szt.
Z rurkg Bourdona
dostosowany do sitownikéw z zamowienia
13. | Kontraktonowy czujnik potozenia ttoka, 6 szt.
zestyk NO, przewdd, dostosowany do montazu na cylindrze ttoka w. w.
14 Pétprzewodnikowy czujnik potozenia ttoka 24V DC, dostosowany do sitownikdw z zamdwienia 6 <ot
" | PNP NO ’
15. Ztaczka Wtykowa pr.zejsuowa pneumatyczna prosta redukcja 2 6mm na 4mm 6 st
redukcyjna, redukcja z 6mm na 4mm
16. | Kontaktronowy czujnik potozenia ttoka zestyk NC dostosowany do sitownikéw z zaméwienia 6 szt.
. . . luminiowa;
Kolektor ( rozdzielacz sprezonego powietrza- a ’
17. manifold) 2x1/4"+4x1/8" 3 szt.
Ptyta ( rozdzielacz pneumatyczny z trzema
18. vea| P yeeny przytagcza 1/4"i1/8" 3 szt.




Zadajnik sygnatow wejsciowych

wejscia/wyjscia analogowe: pragdowe 0/4-20mA, napieciowe 0/2-10V,

19. 5 szt.
IP43
20. | Czujnik zblizeniowy indukcyjny 24V DC, 12 szt.
Czujnik zblieniowy pojemnosciow
21. ) v pol y 24V DC, 6 szt.
Czujnik optyczny refleksyjny osiow
22. ) ptyczny yjny Yy 24V DC, 6 szt.
Czujnik optyczny odbiciow
23. ! ptyczny Y 24V DC, 6 szt.
24. | Czujnik ultradZzwiekowy prosty, 20-30V DC 4 szt.
25. | Zawor podwadjnego sygnatu przytagcze 4 mm 6 szt.
26. | Zawor dtawigco-zwrotny 1/8" na fi6 12 szt.
lub NC
Zawor czasowy NO "
27. Y 1/8 3 szt.
0-10 sekund
Zawor czasowy NC 1/8"
28. 0-10 sekund 3 szt.




Zawor odcinajacy

6mm

29. e 7z odpowietrzeniem 3 szt.
e g1/8

30. Zawor redukcyjny e 7z manometrem 3 szt
e 0-9bar

31. | tacznik kraricowy NC e NC 6 szt.

32. | tacznik krancowy NO i NC e NO i NC z d?wignia zakoriczona rolka, 6 szt.
e zawdr reczny,

33. | tacznik pneumatyczny NO e przycisk 6 szt.
e zawdr reczny,

34. | tacznik pneumatyczny NC e przycisk 6 szt.

35. | tacznik krancowy pneumatyczny NO e krancowy pneumatyczny NO 6 szt.

36. | tacznik krancowy pneumatyczny NC e krancowy pneumatyczny NC 6 szt.




Kompresor 230V, min 8 bar, zbiornik 50I.

zbiornik min. 50,

moc silnika 1,5 kW,

obroty pompy 1040/min,

wydajno$é na ssaniu min 235 |/min,
wydajno$é na ttoczeniu min 165 |/min,

37. 1 szt.
76dB(A),
zasilanie 230V,
max ci$nienie 10 bar,
waga maks. 43,9 kg
38. | Przewody pneumatyczne ( w mb.) 6 mm2 100 mb.
cewka 24V DC,
39. | Przekazniki elektromagnetyczne typu R15 3P, prad min. 10A 3 szt.
40. | Gniazdo przekaznika typu R15 Do przekaznika z poprzedniej pozycji 6 szt.
41. | Szybkoztacze - gniazdo pneumatyczne na waz 6 mm 10 szt.
42. | Szybkoztacze - wtyk na waz 6 mm 10 szt.
Pt100 - trzyprzewodowy,
44, | Czujnik poziomu cieczy temperatura pracy min: -20+90°C 4 szt.




45, | Enkodery kata obrotu inkrementalne inkrementalne 4 szt.
refleksyjny z filtrem polaryzacyjnym,
Czujnik koloru -
46. ! 0,05-5m, 3 szt.
24v DC
24V DC,
do 2,5A,
a7 Elektryczny sitownik liniowy wysuw min 150 mm, 6 szt.
max. 300mm,
z krancowkami
24V DC,
48. | Przetwornik ci$nienia 0-10 bar, dwuprzewodowy, 4 szt.
wyjscie prgdowe 4-20 mA
podziatka co 0,2bar,
49, | Manometr z rurkg Bourdona, 0-10bar, przytacze gwintowe, 3 szt.
kl. 1,6 lub 2,5
50 Ztaczka prosta do przewodu pneumatycznego 6mm z gwint 1/8 50 sat
" | gwintem zewnetrznym Szt
Ztgczka prosta do przewodu pneumatycznego 4mm z i
51. a. P P P Y & gwint 1/8 50 szt.
gwintem zewnetrznym
52. | Trdéjnik pneumatyczny typu T do przewodéw 6 mm 20 szt.




53. | Trojnik pneumatyczny typu T do przewodéw 4 mm 20 szt.
54. | Czwdrnik pneumatyczny do przewodéw 6 mm 12 szt.
55. | Czwdrnik pneumatyczny do przewoddéw 4 mm 12 szt.
56. | Czujnik temperatury Pt100, trzyprzewodowy w obudowie ze stali nierdzewnej 6 szt.
57. | Czujnik temperatury Pt1000 ,trzyprzewodowy trzy lub dwuprzewodowy 6 szt.
58. | Czujnik temperatury, trzyprzewodowy Ni 100, 6 szt.
Czujnik temperatury - termopara typu J z sonda ze stali nierdzewnej
59. . 6 szt.
przewodem min. 1,5 m
Czujnik temperatury - termopara typu K z sonda ze stali nierdzewnej
60. . 6 szt.
przewodem min. 1,5 m
61. | Przetwornik temperatury z wejsciami dla jcermopar i czujnikéw Pt, z przewodem do PCii 3 7t
oprogramowaniem, 24V DC
rj45
Regulator temperatury programowalny, 24V DC, z Obstugiwane czujniki temperatury:
62. | wyborem charakterystyki regulacji P,P1,PD,PID, Ni100, Pt100, Pt500, Pt1000, termopara B, termopara E, termopara 3 szt.

oprogramowanie i kabel do PC

J, termopara K, termopara N, termopara R, termopara S, termopara T
wyswietlacz




63.

Ramie robota, 4 osiowe , model dydaktyczny

4 osiowy,
udzwig 500g,
doktadnos$é pozycjonowania 0,1 mm

1 szt.

64.

Symulator- linia przenosnika

Blat;

Interfejs 8we/wy;
Przekaznik Relpol 24V;
Zawoér odcinajacy;
Wyspa zaworowa 3/2;
Bufor;

Czujnik optyczny;
Zjazd;

Podajnik wtasciwy

1 szt.

65.

Oprogramowanie RoblLab

licencja na 10 stanowisk

1 szt.

66.

Manipulator 3 osiowy - model dydaktyczny

Blat;

Interfejs 8we/wy;
Zawoér odcinajgcy;
Wyspa zaworowa;
Podstawki pod detale;
Czujnik optyczny;
Manipulator 3-osiowy

1 szt.

67.

Profil aluminiowy teowy 1m

40x40,
4 rowki T8

5 szt.

68.

Aluminiowa ptyta teowa ( aluminiowy st6t teowy)

rowki T8 w odstepach co 40 mm,
min. 400x300 mm

3 szt.




69.

Manometr cyfrowy réznicowy

Doktadnosc¢: £0.5%
Walizka

UsB

Rozdzielczos¢: 0.001psi

3 szt.




