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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna E-M-00.00.00 - Rozbudowa budynku Instytutu

o hale badawczg wraz z komorg bezodbiciowg oraz niezbgdng infrastrukturg techniczng
wraz z przytaczami i infrastrukturg oraz modernizacjg istniejacej infrastruktury budowlanej
i otoczenia w ramach Projektu "5G - PL - Krajowe Laboratorium sieci i ustug 5G

przy ul. Swojczycka 38, we Wroctawiu na Dziatkach 8/16, 8/47, 8/90, 8/91,

numer jednostki ewidencyjnej 026401-1, obr¢b Swojczyce, AM - 19

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji SST

Jako czg$¢ Dokumentéw Przetargowych i1 Kontraktowych Szczegélowe Specyfikacje
Techniczne nalezy odczytywaé irozumie¢ w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w
podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja SST
1.3.1.Wymagania ogélne
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla wszystkich

robot objetych Szczegdélowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegolne asortymenty 1
nalezy je rozumie¢ oraz stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.3.2.Specyfikacje techniczne

Zgodne sa z ustawa o zamoOwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku
Z pdzniejszymi zmianami 1 uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i1 przepisy stosujace
si¢ do robot.

1.4. OkreSlenia podstawowe.

Ilekro¢ w opracowaniu jest mowa o:

e budynku - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale
zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz
posiada fundamenty i dach.

e robotach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace
polegajace na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce.

e remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie
budowlanym robo6t budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a
nie stanowigcych biezacej konserwacji.

e pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng
zezwalajaca na rozpoczecie 1 prowadzenie robot budowlanych innych niz budowa
obiektu budowlanego.

e dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz
z zalagczonym projektem budowlanym, dziennik, protokoly odbioréw, w miare
potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji, ksigzk¢ obmiaréw, a w przypadku robot
metoda montazu - takze dziennik montazu.

e aprobacie technicznej - nalezy przez to rozumie¢ pozytywng oceng techniczng
wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.



oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez
zobowigzanego za okreslone ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez
wlasciwy organ.

dzienniku budowy - nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy
organ zgodnie z obowigzujagcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznos$ci zachodzacych w czasie
wykonywania robot.

kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot,
upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach
realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumie¢ - akceptowanag przez
inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzacg do wpisywania
przez Wykonawce¢ obmiaru dokonanych robdt w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru budowlanego.

materialach - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i
wytwarzane jak rowniez rozne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot,
zgodnie z dokumentacja projektowa Specyfikacja Techniczna wykonania i
odbioru robot i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez inspektora
nadzoru.

odpowiedniej zgodnos$ci - nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych
robot z dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone
Z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

poleceniu inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w formie pisemnej
dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng
bedaca autorem dokumentacji projektowe;j.

przedmiarze robdt - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania robdt wedlug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z
obliczeniem i podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w
normach, aprobatach technicznych i szczegdétowych specyfikacjach
technicznych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Szczegotowych Kontraktu przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy 1 Rejestr Obmiaru robdt oraz Dokumentacje
Projektowa i komplet SST.



1.5.2.Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z

wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na

dokumentacj¢ projektowa:

— Zamawiajacego; przetargowa dokumentacje projektowa oraz projektowa dokumentacje
wykonawczg (techniczng), ktore zostang przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy , ktérag Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

Dokumentacja Projektowa Wykonawcy powinna zawiera¢ uzgodnienia z wtlascicielami

terenéw przeznaczonych do tymczasowego lub stalego zajecia oraz stosownymi instytucjami

zajmujacymi si¢ ochrong srodowiska naturalnego.

W/w Dokumentacj¢ Projektowa Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji przed

rozpoczeciem robot okreslonych Kontraktem.

1.5.3.Zgodnos¢ robdét z dokumentacja projektowa i Specyfikacja
Techniczng.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czg$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w
choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catlej
dokumentacji.

W  przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:

- Dokumentacja Projektowa,

- Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja
Projektowag 1 SST.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej 1 w SST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatlu tolerancji. Cechy
materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub SST 1 wplynie to na niezadawalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda
niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w
okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i1 zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb
1 postgpu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze,
sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakéw, dla
ktoérych jest to nieodzowne ze wzgleddow bezpieczenstwa.




Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich
rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okre$lonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w Cen¢ Kontraktowa.

1.5.5.0chrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a./ utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b./ podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:

1./ Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2./ Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

- mozliwos$cig powstania pozaru.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigzg Wykonawce.

1.5.6.0chrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie mogg by¢ stosowane do
wykonywania robo6t. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy §wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzymac¢ zgod¢ na uzycie tych materiatow od wlasciwych organow
administracji panstwowe;.



1.5.8.0graniczenie obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiladz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i1 tadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie Terenu Budowy 1 Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w
ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9.Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprz¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od Daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez
InZyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym

stanie przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami
1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod. Wykonawca bedzie gromadzil wszystkie zezwolenia i inne odnosne
dokumenty i przedstawial je na kazde zyczenie Inzyniera.

1.5.12. Réownowaznos$¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
majg spetnia¢ materiaty, sprzet i1 inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej.



1.5.13. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prawnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnos$ci
publicznej i prywatnej.Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem
lub brakiem dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasno$ci
prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzona
wlasno$¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wtasnos$ci byt nie gorszy niz przed powstaniem
tego uszkodzenia lub zniszczenia.Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na
powierzchni terenu 1 za urzadzenia uzbrojenia podziemnego, takie jak: przewody, rurociagi,
kable itp., ktérych potozenie bylo wskazane przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien
uzyska¢ od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego, dotyczacych doktadnego potozenia tych
urzadzen w obrebie placu budowy. O zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych
urzadzen lub instalacji, badz ich przektadania Wykonawca powinien zawiadomi¢ ich
wiascicieli 1 Inzyniera. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego
I zainteresowane wtadze. Koszt naprawy ponosi Wykonawca.Jezeli teren budowy przylega do
terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalng niedogodnos$¢ dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

2. M,ATERIALY
2.1.Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatlow przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacije
dotyczace proponowanego zrodlta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatlow 1 odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego zrdodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciaggly spelniajg wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postepu robot.

2.2.Pozyskiwanie materialow miejscowyvch

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatoéw z jakichkolwiek zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji Zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
InZynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za speilnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych
materiatéw z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materialdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdj¢te z terenu wykopoéw, ukopoéw i miejsc pozyskania piasku i
zwiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy
ukonczeniu robot.



Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakcie beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bg¢dzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w
Kontrakcie.

Eksploatacja zrddet materialtdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3.Inspekcja wytwoérni materialéw

Wytwoérnie materiatlow a takze te w ktoérych produkcja odbywa si¢ w miejscach nie
nalezacych do Wykonawcy moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnos$ci produkcji z wymaganiami. Probki materiatéw moga by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslone;j
partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda zachowane
nastgpujace warunki:

a./ Inzynier be¢dzie miatl zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji;

b./ Inzynier be¢dzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialdw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

c./ Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan
w tych miejscach.

2.4.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu
Budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaplaceniem.

2.5.Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i
wlasciwos¢ do robdt 1 byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawceg.

2.6.Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli
bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych rob6t. Sprzegt uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typoéw i ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
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Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony
1 zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
wyboru 1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym rezerwowym sprzegtem, gotowym do uzytku, w
przypadku awarii sprzg¢tu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i1 wlasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST 1 wskazaniami InZyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie pojazdow 1 innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na
polecenie Inzyniera beda usuni¢te z Terenu Budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco,
na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami InZzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez InZyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
Wyznaczeniu robot zostang, jesli wymaga¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w SST, a
takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialéw 1 robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i w badaniach materiatow,

10



doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego Wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cia robdt, ocena
jakosci stosowanych materialdow 1 postgpem robot, a takze we wszystkich sprawach
zwigzanych z interpretacja Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotyczacych akceptacji
wypetnienia warunkow Kontraktu przez Wykonawce.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt oraz materiatow dostarczonych na
budowe lub na jej terenie produkowanych, wilaczajac w to przygotowanie i produkcje
materiatdéw. Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie
materialy i roboty, ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera

programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania

robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez

Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a./ cze$¢ ogbdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy 1 spos6b prowadzenia robot,

— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— bhp,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

— wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych
Robot,

— wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i1 form¢ przekazywania tych informacji
InZynierowi;

b./ czgs¢ szczegdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ s$rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i1 ochrony tadunkéw przed utrata ich wilasciwosci w czasie
transportu,

- sposob 1 procedur¢ pomiar6w 1 badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

- sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot i jakos$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli zaakceptowany przez Inzyniera, wiaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i
badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwos$cia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca bedzie posiada¢ odpowiednie swiadectwa wydane przez upowaznione jednostki,
ze wszystkie stosowane urzadzenia posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo
wykalibrowane i odpowiadajag wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ staly i nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji oraz bgdzie mie¢ mozliwo$¢ uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze
probek itp.Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

InZynier bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na polecenie Inzyniera, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ na witasny koszt dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie kompletowac 1 przechowywac raporty ze wszystkich badan i1 udostepniac
je na kazde zyczenie InZyniera.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
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6.6. Badania i pomiary Laoratorium Zamawiajacego
Laboratorium Zamawiajgcego wykonuje nastepujace badania i pomiary zlecane przez

Inzyniera:

1. przed rozpoczeciem robot:

- badania materiatéw przewidzianych do wbudowania,
2. w trakcie robot:

- badania jakosci stosowanych materiatow i wykonywanych robot,

- badania sprawdzajace do odbioru robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

- badania i pomiary do odbioru ostatecznego wg poszczegodlnych asortymentowych
SST.

W czasie trwania budowy probki nalezy dostarcza¢ sukcesywnie w miarg postgpu robot.

6.7.Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pakt 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z

obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu robot,

stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,

ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i1 nazwiska oraz stanowiska stluzbowego.

Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio

jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym

numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnos$ci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,
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- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze¢sciowych i
koncowych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektoweyj,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakos$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczego6lnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowy beda

przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant

nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy

robot.

(2) Rejestr obmiaréw.

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robdt. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym i wpisuje do Rejestru
Obmiarow.

(3) Dokumentacja laboratoryjna

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakos$ci materiatdow, recepty robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go6lne zasady przedmiarowania robdt.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiaréw. Obmiar robot bedzie okreslaé
faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w Wycenionym Kosztorysie Ofertowym.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Kosztorysie
Ofertowym lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pismie.

14



Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesi¢cznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonawce 1 Inzyniera.

Obmiar odbywac si¢ bedzie w obecnosci Inzyniera i podlega jego akceptacji.

7.2.Zasady okreSlania iloSci robdt i materialow.

Dhugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdhuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m? jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrd;.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Pojazdy uzywane do przewozenia materiatbw rozliczanych na podstawie masy na
samochodzie powinny by¢ wazone co najmniej raz dziennie. Inzynier ma prawo do losowego
sprawdzenia masy i stopnia zatadowania pojazdow, a w przypadku stwierdzenia, ze obj¢tos¢
materialu przewozona danym pojazdem jest mniejsza od wczesniejszej uzgodnionej, to catosé
materiatdbw przewiezionych przez ten pojazd od czasu poprzedniej kontroli zostanie
odpowiednio zredukowana.

Kazdy samochdéd powinien by¢ oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajacy jego
identyfikacje. Obmiar winien nastgpowaé w punkcie dostawy.

Za zgoda Inzyniera Wykonawca moze dokonywaé¢ wazenia pojazdow w publicznych
punktach wazenia na urzadzeniach wagowych posiadajacych wazne §wiadectwa legalizacji.

7.3.Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4.Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajagce odno$nym
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w
sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgeda wykonane w sposob
zrozumiaty 1 jednoznaczny.Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaru. W razie
braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru
Obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony z InZzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbiorow robat.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
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b./ odbiorowi cze$ciowemu,
c./ odbiorowi ostatecznemu,
d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2.0dbioér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajagcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Na polecenie Inzyniera badania sprawdzajace przeprowadza Laboratorium Zamawiajacego

8.3.0dbioér czesSciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych
wedlug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje inspektor
nadzoru.

8.4.0dbior ostateczny (koncowy).

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakoSci 1 wartoséci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.Zakonczenie robot musi
zosta¢ potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy.

Warunkami pozwalajacymi na dokonanie potwierdzajacego wpisu sg:

- przekazanie Inzynierowi kompletnych badan i1 pomiar6w wymaganych przez
odpowiednie asortymentowe SST do odbioru ostatecznego robot,

- uzyskanie pozytywnych wynikow badan i pomiaréw

Odbidr ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktéorych mowa w
punkcie

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci
Inzyniera 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacjg projektowg 1 SST.

Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Laboratorium Zamawiajacego,
na probkach pobranych przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera. Inzynier wskazuje miejsca
poboru probek. Proby do badan odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajacego
Inzynier.Podstawg do odbioru ostatecznego robdt sg przede wszystkim wyniki badan
Laboratorium Zamawiajacego.
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Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jako$¢ 1 ilos¢ w poszczegdlnych
asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, SST oraz ustaleniami i poleceniami
Inzyniera. Roboty z wadami nie beda podlegaty odbiorowi.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robodt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych
w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i1 SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego).

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wedtug

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego wykonawca jest

zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostalta sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew.
uzupehniajace lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaly),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZ],

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i
ew. PZJ,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan 1 pomiarow
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wilascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot 1 sieci uzbrojenia terenu,
kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy

ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i1 robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad,
ktére ujawnia si¢ w okresie gwarancyjnym i r¢kojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 - Odbior ostateczny robot.

17



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Ustalenia ogdlne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke

obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania

sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 SST 1 w Dokumentacji

Projektowej.

Cena jednostkowa begdzie obejmowac:

- robocizn¢ bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy
(w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania rob6t, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za
dzierzawg placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji rob6ot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce¢ za dang pozycje w Wycenionym

Kosztorysie Ofertowym jest ostateczna 1 wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za

wykonanie rob6t objetych tg pozycja kosztorysow3.

9.2.Warunki umowy i wymagania ogélne E M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych zawartych w E-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a
niewyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3.Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi 1 wprowadzaniem dalszych zmian 1 uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i os$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

- opfaty/dzierzawy terenu,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikdw, Dbarier,
oznakowan i drenazu,

- tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunigcie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier 1 §wiatet,

- utrzymanie plynnos$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- usuni¢cie wbudowanych materiatow i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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INSTALACJE SLABOPRADOWE
B 03.04.453 KOD CPV : KLASA 4531

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot w zakresie wykonania instalacji pozarowych i oddymiania.
1.2. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majace
na celu wykonanie instalacji elektrycznych, zakres robdt pogrupowany wedlug kodow
Wspolnego Stownika Zamowien Publicznych :
45310000-3 Instalacje elektryczne
45311000-0 Roboty w zakresie okablowania i instalacji elektrycznych
45312200-9 Instalowanie przeciw wlamaniowych systemow alarmowych
32323500-8 Urzadzenia do nadzoru wideo
50931000-0  Ustlugi instalowania urzadzen telewizyjnych, radiowych,
dzwiekowych i wideo
45312100- 8 Instalacja systemow przeciwpozarowych
31625100 -4  Systemy wykrywania ognia
31625200 -5  Systemy pozarowe
1.3. Ogélne wymagania
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacj¢ robot zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie
z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot.

2. OKRESLENIA PODSTAWOWE
2.1 Systemy alarmowe
2.1.1 Alarm:
Ostrzezenie o istnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub $srodowiska.
2.1.2 System alarmowy:
Instalacja elektryczna do wykrywania 1 sygnalizowania nienormalnych warunkow,
wskazujacych na istnienie niebezpieczenstwa ( np. zagrozenie pozarem).
2.1.3. Zaktad instalacji alarmowych:
Instytucja , ktora dostarcza i /lub instaluje i /lub konserwuje systemy alarmowe.
2.1.4. Centrala Systemu:
Zespot srodkéw sprzetowych 1 programowych, dziatajacy wedtug okreslonego algorytmu i
realizujacy co najmniej funkcje decyzyjne oraz sterujagce w systemie alarmowym.
2.1.5 Czujka (detektor):
Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkow
wskazujacych na wystgpienie niebezpieczenstwa.
2.1.6 Czujnik (sensor):
Czes$¢ czujki reagujaca na zmiany wielkosci fizycznych, mogace wskazywac na pojawienie
si¢ niebezpieczenstwa.
2.1.7 Czujki pozarowe
W systemie sygnalizacji pozarowej oraz systemie oddymiania o skuteczno$ci wykrywania
pozaru decyduja czujki pozarowe. Jak dotad nie ma pojedynczej czujki uniwersalnej, zdolne;j
wykrywa¢ kazdy pozar w poczatkowej fazie jego rozwoju, gdyz i zjawiska pozarowe i ich
intensywno$¢ w kazdym konkretnym pozarze sg rozne. Dlatego tez produkowane sa czujki
wykorzystujace rozne zasady dzialania. Wlasciwe zastosowanie tych czujek, czyli ich dobér
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pod katem najbardziej prawdopodobnego rozwoju pozaru, oraz optymalne rozmieszczenie W
konkretnym zabezpieczanym obiekcie, nalezy do jednych z najbardziej odpowiedzialnych
zadan projektanta instalacji sygnalizacji pozarowej. Rozne rodzaje czujek, mogacych
pracowa¢ z jedna centrala, w jednej instalacji, tworza tzw. szereg, charakteryzujacy si¢
wspolnymi cechami konstrukcyjnymi i parametrami elektrycznymi.

2.1.8 Optyczna czujka dymu

Mikroprocesorowa, interaktywna, adresowalna optyczna czujka dymu jest przeznaczona do
wykrywania widzialnego dymu, towarzyszacego powstawaniu wiekszos$ci

pozaréw. Umozliwia wykrycie pozaru w jego poczatkowym stadium, gdy material jeszcze si¢
tli, co nastgpuje na ogét dlugo przed wybuchem otwartego plomienia i zauwazalnym
wzrostem temperatury. Czujka charakteryzuje si¢ znaczng odpornoscig na wiatr, na zmiany
ci$nienia i kondensacj¢ pary wodnej. Ma duza czutos¢ na dym widzialny.

2.1.9 Ostrzegacz:

Urzadzenie uruchamiane recznie, wytwarzajace stan alarmowania.

2.1.10 Uktad decyzyjny:

Uktad, ktéry przetwarza sygnal wejsciowy z jednego lub wiecej zrodet sygnatu i rozstrzyga,
czy powinien zosta¢ wytworzony stan alarmowania.

2.1.11 Ostrzegacz pozarowy:

Element reczny zdolny do nadawania informacji zwigzanej z wykrywaniem pozaru.

2.1.12 Strefa dozorowa:

Geograficzna czgs¢ chronionego obiektu, w ktorej zainstalowano jeden lub wigcej
ostrzegaczy i dla ktorych przewidziano wspdlng sygnalizacje strefowa.

2.1.13 Sygnalizacja:

Informacja przekazywana za pomocg elementu sygnalizacyjnego.

2.1.14 Wyswietlacz alfanumeryczny:

Wskaznik zdolny do podania informacji przez wyswietlenie komunikatéw z uzyciem liter 1
cyfr.

2.1.15 Wskaznik:

Element sygnalizacyjny, stuzacy do przekazywania informacji przez zmiang swego stanu.
2.1.16 Urzadzenie sterujace:

Czg$¢ systemu alarmowego do wiaczania, wylaczania, blokowania, odblokowywania systemu
alarmowego lub jego czesci przez zmiang stanu centrali alarmowej

2.1.17 Sygnalizator:

Urzadzenie wytwarzajace sygnat alarmu lub pogotowia.

2.1.18 Urzadzenie zasilajace:

Cze$¢ systemu alarmowego, dostarczajgca energii o okreslonych parametrach, niezb¢dnej do
dzialania systemu lub jego czesci.

2.1.19 Linia:

Zespot potaczen pomiedzy centralg a czujka lub grupa czujek (linia dozorowa), centralg a
sygnalizatorem lub przekaznikiem alarmu (linia alarmowa) itp. Moze by¢ przewodowa lub
bezprzewodowa.

2.1.20 Uzytkownik:

Osoba, uprawniona do obstugi systemu alarmowego.

2.1.21. Konwencjonalna linia dozorowa:

Dwuprzewodowa linia dozorowa, pracujaca z dwustanowymi czujkami bez identyfikacji ich
numerow, zakonczona rezystorem koncowym

UPS - urzadzenie podtrzymujace zasilanie w energie¢ elektryczna w przypadku zaniku
zasilania sieciowego umozliwiajace podtrzymanie pracy wydzielonego sytemu minimum w
przypadku zaniku napig¢cia sieciowego.

Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastycznych pudio wraz z konstrukcjg wsporcza

20



do montazu glowic kablowych.

Dhugos$¢ trasowa linii kablowej lub jej odcinka - dlugo$¢ przebiegu trasy linii bez
uwzglednienia falowania i1 zapaséw kabla.

Dhugos¢ elektryczna - rzeczywista dlugos¢ zmontowanego kabla z uwzglednieniem falowania
i zapasow kabla.

Falowanie kabla - sposob ukladania kabla, przy ktorym diugo$¢ kabla uktadanego jest
wieksza od dlugosci trasy, na ktorej uktada sie kabel.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami

1.1 SYSTEM CCTV

Projektuje si¢ przeniesienie istniejacej kamery systemu CCTV w okolice bramy wjazdowej do
budynku komory. Nowa lokalizacj¢ kamery pokazano na planie. Wysoko$¢ montazu kamery
3,2m. Istniejace okablowanie nalezy zastapi¢ nowym prowadzonym po tej samej trasie i dalej
do kamery po projektowanych trasach kablowych. Zaprojektowano kamer¢ megapikselowa
w obudowie zewnetrznej z oswietlaczem IR.

1.2 SYSTEM KONTROLI DOSTEPU

Projektuje si¢ przeniesienie elementdw kontroli dostepu w okolice zewnetrznych drzwi
wejsciowych do budynku komory. Nowa lokalizacje¢ osprzetu pokazano na planie. Wysokos¢
montazu czytnika i przycisku wyjscia 1,2m. Istniejagce okablowanie nalezy zastapi¢ nowym
prowadzonym do istniejacych kontrolera obstugujacego wejscie do laboratorium utozonym na
projektowanych trasach kablowych.

1.3 SYSTEM WIDEODOMOFONU

Przewidziano wykonanie instalacji wideo domofonu zapewniajacej komunikacje z
personelem laboratorium. Kasete przywolawcza zlokalizowano w okolicy zewngtrznych
drzwi wejsciowych do budynku komory. Termimal zostanie zamontowany w korytarzu na
parterze budynku C w miejscu wskazanym przez Uzytkownika. Wysoko$¢ montazu kasety 1
terminala 1,4m. Okablowanie wg. dokumentacji urzadzenia nalezy utozy¢ na projektowanych
trasach kablowych.

2. UWAGI ODNOSNIE PRZEDSTAWIONYCH ROZWIAZAN | URZADZEN

Przedstawione w niniejszym opracowaniu rozwigzania techniczne 1 urzadzenia Wykonawca
robdt moze po uzgodnieniu z Projektantem i1 Inwestorem zastgpi¢ innymi rownowaznymi pod
wzgledem funkcjonalno$ci oraz wlasnosci uzytkowych.

Przedstawione w dokumentacji typy aparatow i urzadzen przedstawiaja wyltacznie standard
jaki powinny mie¢ ich zamienniki.

3. PRZEBUDOWA KANALIZACJI TELETECHNICZNEJ

W zwigzku z wystapieniem kolizji projektowanego obiektu z infrastrukturg teletechniczna projektuje sie
przebudowe istniejace] kanalizacji kablowej. Miejsce kolizji oraz nowa, trase kanalizacji kablowej pokazano na
planie zagospodarowania. Kanalizacje teletechniczng pierwotng wykonaé jako 3-otworowg z rur PVC koloru
czarnego o $rednicy 160mm utozonych na gteboko$ci 0.5m pod powierzchnig zniwelowanego terenu. Projektuje
sie zastosowac typowe studzienki prefabrykowane betonowe typu SK1, lub z PVC. Wyboru dokona wykonawca
robdt w porozumieniu z Uzytkownikiem. Pokrywy studni zastosowa¢ o standardowej nosnosci. Szczegdty
wykonania przekfadek kabli uzgodni¢ z Uzytkownikiem.
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4. UWAGI ODNOSNIE PRZEDSTAWIONYCH ROZWIAZAN | URZADZEN

Przedstawione w niniejszym opracowaniu rozwigzania techniczne i urzagdzenia Wykonawca
robdot moze po uzgodnieniu z Projektantem i1 Inwestorem zastgpi¢ innymi rOwnowaznymi pod
wzgledem funkcjonalnos$ci oraz wtasnosci uzytkowych.

Przedstawione w dokumentacji typy aparatow i urzadzen przedstawiajg wytgcznie standard
jaki powinny mie¢ ich zamienniki.

5. WARUNKI TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Roboty prowadzi¢ zgodnie z:

1 Aktualnymi normami i zasady wiedzy techniczne;j.

[1 Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
ogodlnych warunkow bezpieczenstwa i higieny pracy.

[1 Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 17.06.1998 r. w sprawie
najwyzszych dopuszczalnych stezen i natgzen czynnikow szkodliwych dla zdrowia w
srodowisku pracy.

1 Rozporzadzenie Ministra Pracy i Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z dnia 1.04.1953 r.
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy pracownikow zatrudnionych przy r¢cznym
dzwiganiu i1 przenoszeniu ciezaréw.

) Warunki techniczne wykonywania i odbioru robot budowlano-montazowych. Tom 1,
instalacje elektryczne. Budownictwo ogdlne. Arkady, Warszawa 1989.

[ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

[1 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej.

[J Instrukcjami montazowymi poszczegolnych producentow.

Do wykonanie opisanych instalacji nalezy uzy¢ materialow posiadajacych swiadectwa
dopuszczenia do stosowania na terenie Polski lub znak CE. Kable nie majace klasyfikacji
pozarowej (symbol H norma zharmonizowana) winny mie¢ klas¢ reakcji na
ogien min Cca wg. zalecenia CPR

6. PROWADZENIE INSTALACJI StABOPRADOWYCH

Rozprowadzenie instalacji teletechnicznych prowadzone bedzie Kkorytkach ze stali
ocynkowanej w korytarzu ( wydanych w projekcie instalacji elektrycznych) lub w rurkach
elektroinstalacyjnych z PCVbezhalogenowe. W pionie okablowanie bgdzie prowadzone na drabince
kablowej lub rurach.

Wszelkie odejscia od glownych tras nalezy prowadzi¢ w rurach ochronnych. Srednice rur
nalezy dostosowac do ilosci kabli.

7. USZCZELNIENIA POZAROWE

Wszelkie przej$cia kabli, przewodow i ich wigzek, przez $ciany, stropy stref i wydzielen
pozarowych nalezy bezwzglednie uszczelni¢ masg ognioochronng o odpornosci pozarowej réwnej
odpornosci ogniowej samej przegrody $cisle wedlug patentu zastosowanego $rodka ogniochronnego
jak rowniez oznakowa¢ nieScieralnymi etykietami z podaniem:
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— nazwy uszczelnienia,
— daty uszczelnienia,
— firmy, ktéra dokonata tego typu uszczelnienia.

Nie dopuszcza si¢ dokonywania uszczelnien roznymi materiatami ogniochronnymi. W
przypadku przepustéw instalacyjnych niestanowiacych wydzielen pozarowych, dla ktorych wymagana
jest klasa odpornosci ogniowej mniejsza niz EI 60 nalezy:

— dla przepustow instalacyjnych o $rednicy powyzej 4 cm zastosowaé uszczelnienia o klasie
odpornosci ogniowej (EI) nie mniejszej niz samo przejscie,
— dla przepustow instalacyjnych o srednicy ponizej 4 cm zastosowaé uszczelnienie techniczne

(dymoszczelne).

8. USZCZELNIENIA NIEPOZAROWE

Wszelkie przejscia kabli, przewodow i innych instalacji i urzadzen budynkowych, przez
$ciany, stropy stref i wydzielen niepozarowych nalezy bezwzglednie uszczelni¢ spoiwem, ktorym
wykonane jest dotychczasowe potaczenia. Wymaganie powyzsze zostalo postawione w celu
dokonania poprawnej identyfikacji potencjalnego zrodta pozaru poprzez system sygnalizacji alarmu
pozaru w budynku.

9. WYTYCZNE DLA BRANZY ELEKTRYCZNEJ

W zakresie branzy elektrycznej nalezy doprowadzi¢ zasilanie do nw. urzadzen:
—  Kontroleréw systemu KD

—  Szaf okablowania strukturalnego

— Urzadzen systemu wlaman

—  Central systemu SSWIN

10. ROZWIAZANIA ZAMIENNE

Dopuszcza si¢ zastosowanie rozwigzan zamiennych. Wszystkie zastosowane urzadzenia w
rozwigzaniu zamiennym muszg mie¢ aktualny certyfikat dopuszczajacy do stosowania w ochronie
przeciwpozarowej. Zgodnie z wytycznymi Centrum Naukowo Badawczego Ochrony
Przeciwpozarowej w Jozefowie (CNBOP) dotyczacego instalowania systemu sygnalizacji pozaru. Za
rozwigzanie zamienne uznaje si¢ systemy posiadajgcy funkcjonalno$¢ okreslona w niniejszym
projekcie.

Wszedzie, gdzie w projekcie lub specyfikacji technicznej okresla si¢ konkretnego
producenta lub nazwe materialu, dopuszcza si¢ zastosowanie innego materialu, o co najmniej
takich samych parametrach i wlasciwosciach (material rownorzedny). Materialy te muszg
spelnia¢ wszelkie wymogi Polskich Norm oraz posiada certyfikat CNBOP.

11. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot zarbwno w miejscu tych robot, jak
tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku

1 wyladunku materiatow, sprzgtu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskaé
akceptacj¢ inspektora nadzoru. Maszyny mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu
ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia
przez osoby niepowotane. Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji
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wlamania winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nast¢pujacych maszyn i sprzetu
gwarantujacych wlasciwa jakos¢ robot.

12. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.
Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatow do wykonania warstw ochronnych
powinny odbywaé si¢ tak aby zachowaé ich dobry stan techniczny. Materialy moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone rownomiernie na calej
powierzchni tadunkowej 1 =zabezpieczonej przed uszkodzeniem, spadaniem, badz
przesuwaniem.

13. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowag oraz za jakosc
zastosowanych materialdbw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami inspektora
nadzoru.Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie inspektor nadzoru, poprawione przez
wykonawce na wlasny koszt.Decyzje inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementdw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach 1 wytycznych.

Polecenia inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda wykonywane przez wykonawce
nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi wykonawca.

13.1 Montaz urzadzen

23.1.1 Montaz czujek

Czujki montuje si¢ w gniazdach standardowych, ktére pracuja w adresowalnych liniach
dozorowych/petlach centrali.

13.1.2.Instalowanie gniazd standardowych

W celu podiaczenia gniazda nalezy odkreci¢ podstawe od gniazda zasadniczego wprowadzi¢
przewody 1 zamontowac¢ na suficie. Wystajace z podstawy przewody (dtugosci ok. 20 cm)
podtaczy¢ do odpowiednich zaciskow w gniezdzie zasadniczym. Do podtaczenia ekranu z
obu koncéw linii stuzg zaciski w podstawie gniazda. Po podlaczeniu przewodow przykreci¢
gniazdo zasadnicze do podstawy.

13.1.3. Miejsce zainstalowania central

Centralg nalezy instalowa¢ w widocznym, tatwo dostepnym miejscu, nieoswietlonym
bezposrednio padajacymi promieniami stonca, z dala od zrédet ciepta.W pomieszczeniach o
duzym hatasie nalezy stosowa¢ zewngtrzne sygnalizatory akustyczne, sterowane wyjsciami
sygnalowymi lub wyjatkowo programowalnymi przekaznikami monitoringu. Mozna zawiesi¢
centrale bezposrednio do $ciany lub w przygotowanym otworze (powierzchniowo lub z
obudowg wpuszczang). Lokalizacja wg projektu.

13.1.4 Dolaczanie przewodéw instalacyjnych

Po umocowaniu centrali nalezy do niej podtaczy¢ przewody linii dozorowych, sygnatowych i
monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze $ciany lub leze¢ na $cianie. Nalezy je
wyprowadzi¢ na ptyte tylng gorg oraz przez szczeling i podiaczy¢ do odpowiednich zaciskow
taczowek wyjéciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic¢ na polaryzacje przewodow
linii dozorowych i petli. Odwrotna polaryzacja napigcia w linii dozorowej, moze spowodowac
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zniszczenie elementoOw w niej zainstalowanych.Przed dotagczeniem przewodow linii
dozorowych lub sygnalowych oraz przekaznikéw monitoringu, monitoringu, nalezy upewnic¢
si¢, czy rezystancje przewodow, a w przypadku linii dozorowych réwniez ich pojemnos¢ i
rezystancja izolacji, miesci si¢ w dopuszczalnych granicach

13.1.5. Instalowanie elementéw liniowych

Przy instalowaniu gniazd czujek i rgcznych ostrzegaczy nalezy zachowad szczegodlng
ostrozno$¢ 1 staranno$¢, gdyz elementy te zawierajg plytki drukowane z delikatnymi
elementami elektronicznymi i zaciskami, do ktorych dotacza si¢ przewody linii dozorowych.
Elementy liniowe oraz linie sygnatowe nie skonfigurowane, podczas normalnej pracy centrali,
nie beda brane pod uwage.

13.1.6. Dolaczanie zrodel zasilajacych

Centrala powinna by¢ eksploatowana z dolaczong bateria akumulatorow kwasowych Pb
"szczelnych". Bateria akumulatoréw powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikiem,
umieszczonym na plycie zasilacza. Przed wiaczeniem baterii do pracy, akumulatory powinny
by¢ natadowane zgodnie z instrukcja producenta. Baterie akumulatorow nalezy dotaczy¢ do
zaciskow laczowki, znaczonych BAT ,+7 1 -7 (przy wykreconym bezpieczniku BA
TERIA), zwracajac uwage na wlasciwg polaryzacje. Odwrotne dotaczenie (niewlasciwa
polaryzacja) spowoduje przepalenie bezpiecznika BATERIA, umieszczonego w segmencie
zasilajagcym centrali. Przewody sieci elektroenergetycznej ~220V/50Hz nalezy wprowadzic¢
przez osobny, okragly przepust gumowy w tylnej Sciance centrali i dotaczy¢ do zaciskow
sieciowych oznaczonych odpowiednio.

Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej, oddzielng linig w
sposob nieroztaczny, zabezpieczong osobnym bezpiecznikiem.

Centrala moze by¢ uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej w postaci zerowania lub uziemienia ochronnego. Ze wzgledu na
wigksza odpornos¢ catej instalacji na zaktocenia, zaleca si¢ stosowanie uziemienia.

Przewdd zerujacy centrale nalezy podiaczy¢ pod zacisk taczowki, umieszczonej na plytce z
filtrem sieciowym, oznaczony symbolem

Przewdd uziemienia ochronnego nalezy przylutowa¢ do koncoéwki montazowej, przykrgcone;
do S$ruby uziemiajacej, przygrzanej do tylnej Scianki obudowy centrali 1 oznaczonej
symbolem:

13.1.7. Instalowanie moduléw sterujacych i monitorujacych

Montaz moduléw sterujacych 1 monitorujacych odbywa si¢ poprzez typowe puszki
natynkowo na S$cianach. W celu podigczenia modutu nalezy wprowadzi¢ przewody do
zamontowanej puszki na $cianie. Wystajace z puszki przewody (dlugosci ok. 20 cm)
podiaczy¢ do odpowiednich zaciskow w module. Do podtaczenia ekranu z obu koncéw linii
stuza zaciski w podstawie modutu.

14. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robdt z warunkami
okreslonymi w specyfikacji oraz pomiardw charakterystycznych z potwierdzeniem ich w
formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robot zanikajacych nalezy
stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotow odbioru robot lub wpiséw do dziennika budowy.
8.1 Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakos$ci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialbw z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w SST. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych
wykonawcy w celu ich inspekcji.Inspektor nadzoru begdzie przekazywa¢ wykonawcy pisemne
informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
beda tak powazne, ze moga wpltynaé ujemnie na wyniki badan, inspektor nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do robdt badanych materiatow 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢cia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatow.Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatdéw i robot ponosi wykonawca.Celem kontroli jest stwierdzenie
osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych rob6t przy wykonaniu projektowanej instalacji
elektrycznej. Celem ogledzin jest sprawdzenie prawidtowosci dobrania i zainstalowania oraz
oznaczenia zgodnie z projektem, sprawdzenie widocznych uszkodzen wptywajacych na
pogorszenie bezpieczenstwa.

W trakcie ogledzin mozliwe jest wykrycie wad, bledow montazowych i innych usterek w
instalacji elektrycznej. Usterki te musza by¢ usunigte przed przystapieniem do prob
i pomiarow.Wykonywanie tych prob bez usuniecia usterek, mogacych mie¢ wptyw na wynik
badan, jest niedopuszczalne.

15. BADANIA (POMIARY I PROBY ) INSTALACJI NISKOPRADOWYCH

Celem badan jest stwierdzenie za pomocg pomiardw i prob, czy zainstalowane przewody,
aparaty, urzadzenia i $rodki ochrony speiniaja wymagania okre$lone w odpowiednich
normach, spetniaja rolg ochrony i zabezpieczenia os6b i mienia przed negatywnym
oddziatywaniem instalacji elektrycznych, nie majg uszkodzen, wad lub odpornosci mniejsze;j
niz wymagana, sg dobrane, zainstalowane i wykazuja parametry okreslone w projekcie,
Podstawowy zakres pomiardw 1 prob :

J sprawdzenie cigglosci przewodow ochronnych, w tym glownych
1 dodatkowych (miejscowych) potaczen wyréwnawczych,
o sprawdzenie ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow

(separacja elektryczna),

pomiar rezystancji izolacji kabla,

pomiar rezystancji uziemienia oraz rezystywnosci gruntu,
pomiar pradow uptywowych,

sprawdzenie biegunowosci,

sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,
sprawdzenie wytrzymatosci elektrycznej,

przeprowadzenie prob dzialania,

sprawdzenie ochrony przed spadkiem lub zanikiem napigcia.

15.1 Badania i pomiary pomontazowe
Po zakoniczeniu robot nalezy sprawdzi€ i pomierzy¢:

. jakos$¢ 1 kompletno$¢ wykonanych robot,
. jakos$¢ potaczen instalacji , osprzetu, aparatury 1 urzadzen
J wykona¢ pomiary elektryczne

Ocen¢ koncowg badan odbiorczych nalezy uzna¢ za dodatnia wowczas, gdy wyniki
wszystkich badan w zakresie ogledzin, pomiaréw i prob sa dodatnie. Z badan i préb powinny
by¢ sporzadzone oddzielne protokoty.Badania okresowe central nalezy przeprowadzaé
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przynajmniej raz na pot roku.Raz na pot roku nalezy sprawdzi¢ stan potaczenia przewodu
ochronnego, uziemiajacego lub zerujacego, z obudowa centrali oraz oczysci¢ zaciski baterii
akumulatorow.Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan natadowania baterii
akumulatorow. W tym celu, nalezy wylaczy¢ napigcie sieci na okoto 2h i po ponownym
wlaczeniu sprawdzi¢, czy w czasie nie dtuzszym niz Sh zasilacz sieciowy dotaduje bateri¢
akumulatorow. Sprawnie dzialajaca centrala, poddawana regularniec badaniom okresowym,
nie wymaga specjalnych zabiegow konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien czas
odkurzanie powierzchni zewngtrznej centrali.Podczas sprawdzania centrali, na liniach
sygnatowych nalezy wiaczy¢ BLOKADY (dla zapobiezenia przekazywania sygnatow na
zewnatrz - o ile takie jest przewidziane) i sprawdzi¢ dzialanie optycznej i akustycznej
sygnalizacji pozarowej, a nastepnie catej pozostatej sygnalizacji centrali.

Podczas sprawdzania obwodow zewnetrznych nalezy przedsiewziac srodki, aby sygnaty
wychodzace nie wyrzadzity szkod, szczegolnie w instalacjach samoczynnego gaszenia.
Odbiorcow zewnetrznej sygnalizacji i monitoringu nalezy uprzedzi¢ o zamiarze
przeprowadzania prob.

Jezeli zauwazono usterki w dziataniu pakietéw, to nalezy je wymieni¢ na rezerwowe, a te
przekaza¢ producentowi do naprawy; Akumulatory sa bezobstugowe, samoczynnie
kontrolowane przez centralg i nie wymagaja

konserwacji. Nalezy jednak pamigtaé, ze producent gwarantuje poprawng ich prace tylko w
ewentualnej wymianie.

Konserwatorem powinna by¢ osoba z wyksztalceniem technicznym. Konserwator powinien
doktadnie zapozna¢ si¢ z tre$cig instrukcji. Zalecane jest przeszkolenie u producenta w
zakresie instalacji 1 eksploatacji urzadzen przeciwpozarowych. Jezeli w instalacjach sa
stosowane jonizacyjne czujki dymu, to konserwator musi mie¢ zezwolenie na prowadzenie
instalacji 1 konserwacji jonizacyjnych czujek dymu wydawane przez Pafstwowy Inspektorat
Bezpieczenstwa Jadrowego i Ochrony Radiologicznej w Warszawie. Konserwator powinien
zna¢ zasad¢ dziatania centrali, recznych i1 automatycznych ostrzegaczy pozarowych oraz
innych wspotpracujacych urzadzen. Powinien zna¢ tez teren obiektu, w ktorym znajduje si¢
instalacja, przebieg linii dozorowych, rozmieszczenie czujek i recznych ostrzegaczy oraz
warunki srodowiskowe pracy tych urzadzen.

Konserwator powinien mie¢ tacznos$¢ telefoniczng z osobg dyzurujaca przy centrali tak, aby

w czasie awarii mogt w ustalonym czasie zjawi¢ si¢ w chronionym obiekcie.

16. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robdt jest 1 mb instalacji, a dla montazu osprzgtu jest 1 sztuka.

17. ODBIOR ROBOT

17.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzone przez wykonawce wpisem do dziennika budowy.

17.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego prze Zamawiajgcego.W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i
stwierdzi ich wykonanie.
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17.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad,
ktore ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie Odbior
ostateczny robot”.

18. PRZEPISY i NORMY

1.

2.
3.

10.

11.

12.

13.
14.

15.

16.
17.
18.

19.
20.
21.
22.

23.

Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993 r. o badaniach i certyfikacji (Dz.U. 1993 nr 55, poz.
250) z p6zn. zmianami.

Ustawa z dnia 12 wrze$nia 2002 r o normalizacji (Dz.U. 2002 nr 169, poz. 1386).
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz.U.2002 nr
166,p0z.1360).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r, w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U.2002 nr 75,p0z.690).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzes$nia w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz,U, 1999 nr 80, poz.
912).

PN — E — 08350-2 Centrale sygnalizacji pozarowej.

PN-92/M-511004/09 Czgsci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji
pozarowej. Badania przydatnosci w warunkach pozaréw testowych.
PN-93/E-08390/51Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania
dotyczace systemow.

PN-93/E-08390/52Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania
dotyczace urzadzen.

PN-93/E-08390/56Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy lgcznosci
akustycznej wykorzystujace telefoniczng sie¢ komutowana.
PN-93/E-08390/54Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji
alarmu wykorzystujace specjalizowane tory transmisji.

PN-93/E-08390/55Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy lgcznosci
cyfrowej wykorzystujace telefoniczng publiczng siec komutowana.

PN — E — 08390/1Systemy alarmowe. Terminologia.

PN-94/E-01221/11 Materiaty do projektowania elektrycznych instalacji alarmowo
pozarowej.

PN-92/M-51004/01 Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Czujki
pozarowe-podziat, oznaczenie.

PN-82/M-51006 Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Technologia
PN-93/E-08390/11 Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Postanowienia ogdlne
PN-93/E-08390/12 Systemy alarmowe. Wymagania og6lne. Zasilacze — Parametry
funkcjonalne 1 metody badan.

PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Proby srodowiskowe.
PN-93/E-08390/14 Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania.
PN-86/E-O6600

PN-E-08350-14:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie
odbior, eksploatacja i konserwacja instalacji.

PN-ISO-6790:1996 Sprzet 1 urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych 1
zwalczania pozardw. Symbole graficzne stosowane na planach ochrony
przeciwpozarowe;j.
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24. PN-B-02877-4:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkoéw. Instalacje grawitacyjne
do odprowadzania dymu i ciepta. Zasady projektowania.

Opracowat :

techn. Wojciech Jaworski
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