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1. ST - SPECYFIKACJA TECHNICZNA

- WYMAGANIA OGOLNE CPYV - 45000000-7
1. WSTEP:
1.1. Przedmiot SST:
Specyfikacja dotyczy zakresu prac ujetych w ramach zadania pod nazwa:
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania og6lne dotyczace wykonania i
odbioru robot w obiektach budowlanych.
1.2. Zakres stosowania SST:

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robét objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegdélowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).
1.4.0kreslenia podstawowe:

Ilekro¢ w ST jest mowa o:
obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢: budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami
technicznymi, budowle stanowigca catos¢ techniczno - uzytkowa wraz z instalacjami
1 urzadzeniami, obiekt matej architektury;
budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach;
budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie b¢dacy budynkiem lub obiektem
matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne,
wolno stojgce maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe,
budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace
instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie Sciekow, sktadowiska odpadow,
stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przej$cia dla pieszych, sieci
uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czg¢éci budowlane urzadzen
technicznych (kottow, piecow przemystowych 1 innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny
1 urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem technicznym czeSci przedmiotéw sktadajacych sig
na cato$¢ uzytkowa.
robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwaciji.
urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajagce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i1 urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $Smietniki.
terenie budowy — nalezy przez to rozumieé¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane — nalezy przez to rozumie¢ tytut prawny
wynikajacy z prawa wlasno$ci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego
albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robdt budowlanych.




dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ protokoty odbiorow cze$ciowych i koncowych,
w miar¢ potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiardw,
a w przypadku realizacji obiektow metodg montazu — takze dziennik montazu.

dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng oceng techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno - budowlanego lub
organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,

wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumieé¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.
organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia 15
grudnia 2000r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow
(Dz. U. 22001 r. Nr 5, poz. 42 z p6zn. zm.).

obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwote nalezno$ci wnoszong przez zobowigzanego za okreslone
ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowana,
przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziang do usunigcia po ich zakonczeniu.

dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz
zdarzen 1 okolicznos$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

kierowniku budowy — o0soba wyznaczona przez Wykonawce rob6t, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

rejestrze obmiarow — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke
Z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych rob6t
w formie wyliczen, szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych z ocena jako$ci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

materialach —nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak rowniez rozne
tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodnos¢ wykonanych robot dopuszczalnymi
tolerancjami, a je$li granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedaca autorem
dokumentacji projektowej.

czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego zdolng
do spetiania przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych i mozliwg do odebrania
i przekazania do eksploatacji.



ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych 1 szczegdlowych specyfikacjach technicznych.

grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone
w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zamdwien
(Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne
1 praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne
w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezgcg kontrole jakosci i ilo$ci wykonanych robot,
bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

instrukcji technicznej obshlugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i1 maszyn, okreslajaca rodzaje i1 kolejnos¢ lub wspoétzaleznos¢ czynnosci
obstugi, przegladow i zabiegow konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektéw interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane. normach europejskich
— oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet
Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty
harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych organizacji.

przedmiarze robét — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegolowy opis, oraz wskazanie szczegotowych specyfikacji technicznych wykonania
1 odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogdw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.
Wspolnym Slowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug 1 robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zaméowien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gtownego
oraz stownika uzupehiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie
z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe
z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo zamowien publicznych przewidziato obowigzek stosowania
klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004r.

Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajgcego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robot 1 administrowania umowg w zakresie okreslonym
W udzielonym petnomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony
w przepisach).

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy :

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
robdot budowlanych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu
terenow do chwili odbioru koncowego robot.

Dokumentacja:

Przekazana dokumentacja ma zawiera¢ opis, cze$¢ graficzng 1 dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegdbtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat
na dokumentacje: dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzong przez Wykonawcg.



Z.godnos¢ robot z dokumentacja i SST:

Dokumentacja, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0g6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéory dokona odpowiednich zmian
i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku wielko$ci
liczbowe wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkoéw. Wszystkie wykonane roboty
I dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja i SST. Wielkosci okreslone
w dokumentacji i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli
musza by¢ jednorodne 1 wykazywac zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materialy
lub wykonane roboty nie bgda zgodne z dokumentacja projektowa lub SST 1 maja wpltyw na
niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu robot:

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robot w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze,
o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spotecznosci 1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w
ceng umowna.
Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot:

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie
podejmowacé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan,
Wykonawca bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

* lokalizacje baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk 1 drog dojazdowych,

» srodki ostrozno$ci 1 zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwoscig
powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa:

Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach szkolnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.
Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej:

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na terenie robot,
takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi



Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspOlpracowal,
dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na terenie robot.
Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw:

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdéw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz,
co do przewozu nietypowych wagowo fadunkow 1 w sposéb ciggly bedzie
o kazdym takim przewozie powiadamiatl Inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia
1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i s3g uwzglednione w cenie umowne;.
Ochrona i utrzymanie robét:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow:

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 1. Nr 47, poz. 401)
oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca be¢dzie przestrzegaé praw
patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie wszelkich wymagan prawnych
odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowacé
Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIAL.:
2.1. Zrédla uzyskania materialow :

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdélowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materiatdw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany
jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrodla spetniajg wymagania SST w czasie postepu robdt. Pozostale
materialty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jako$ciowe okre$lone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi, o ktorych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym:

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce
wywiezione z terenu robot, badZz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy
rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢
1 whasciwo$¢ do robodt 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru.



2.4. Wariantowe stosowanie materialow:

Jesli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow
materiatdw do wykonywania poszczegolnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowg. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetnial normy
ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Wykonawca ustala indywidualnie ilo$¢, odlegto$§¢ oraz rodzaj transportu elementow
dostarczanych na budowg, tyczy sie¢ to rowniez utylizacji odpadow powstalych w czasie
wykonywanych prac.

4.2. Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych:

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie 1 innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Przed rozpoczeciem robot wykonawca opracuje:

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ),

- projekt organizacji budowy.

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacia,
wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow 1 elementow robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji i w SST,
a takze w normach i1 wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robdt beda



wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robo6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
5.3. Roboty tymczasowe i zanikajace:
5.3.1. Transport zdemontowanych podzespotow dzwigowych:
e Transport pionowy za pomocg wciagu elektrycznego elementow lub materiatéw o masie
catkowitej do 300 kg
e Transport poziomy na wozku elementow lub materiatdéw o masie catkowitej do 300 kg
e Transport ztomu samochodem skrzyniowym z zatadunkiem i wytadunkiem r¢cznym- odle-
gltos$¢ okresla indywidualnie oferent
5.3.2. Transport nowych dzwigéw elektrycznych:
e Transport materiatéw samochodami skrzyniowymi z zatadunkiem i wytadunkiem mecha-
nicznym- odleglto$¢ okresla indywidualnie oferent
e Transport materiatdw samochodami skrzyniowymi z zatadunkiem 1 wytadunkiem mecha-
nicznym na odlegtos¢ za kazde rozpoczete 0.5 km ponad 1 km
e Transport poziomy na wozku elementow lub materiatdéw o masie catkowitej do 300 kg
e Transport pionowy za pomocg wciagu elektrycznego elementow lub materialow o masie
catkowitej do 300 kg
5.3.3. Badania i pomiary instalacji dzwigow:
e Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar
Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (kazdy nastepny pomiar)
Badania i pomiary instalacji skuteczno$ci zerowania (pierwszy pomiar)
Badania i pomiary instalacji skuteczno$ci zerowania (kazdy nastepny pomiar)
. Odbiory dzwigoéw:
Dokumentacja rejestracyjna UDT
Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie do 2 przystankow
Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie za kazdy nastepny
przystanek
e Komisja odbioru rob6t z udziatem organow DT - dzwig towarowy, towarowo-0sobowy,
osobowy
e Odbior robot przez zleceniodawce - dzwig towarowy, towarowo- 0S0bowy, osobowy,
6. KONTROLA JAKOSCI:
6.1. Program zapewnienia jakosci:

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja, SST.

Program zapewnienia jakosci winien zawierac:

* organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

» wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

* wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

* system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

* wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposOb oraz form¢ gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, a takze
wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob
1 forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,
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* wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje 1 i1lo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob 1 procedure pomiarow i badan (rodzaj 1 czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegdlnych elementow robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji i SST.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociaggnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych
materiatow 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow i robot ponosi Wykonawca.
6.3. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan:

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru:

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania.
Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow 1 robdt z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow 1 robot z dokumentacja projektowg 1 SST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje:

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

* posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych
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przepisow 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998r. (Dz. U. 99/98).

* posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskag Normg lub aprobatg technicznag,
w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja
okreslong w pkt. 1 1 ktore spetniajg wymogi SST.

* znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robdt bedzie posiadaé¢ te dokumenty, okre§lajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan begda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy:

Ksigzka obmiarow:

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia
o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zatgczniki
do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

Pozostale dokumenty budowy:

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych, nastepujace dokumenty:

* protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

* protokoty odbioru robét,

* protokoty z narad i ustalen,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentéw budowy:

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:

Ilosci robot 1 materiatow niezbednych do wykonania zadania nalezy okresli¢ na podstawie
norm zawartych w odpowiednich Katalogach Naktadow Rzeczowych.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie
z dokumentacja i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilo$ci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej, w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostang poprawione wg
ustalen Inspektora nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czgstoscig wymagang do ptatnosci na rzecz Wykonawcy okreslong w umowie.
7.2. Zasady okreslania iloSci robot i materialow:

Zasady okreslania ilosci robot podane sa3 w odpowiednich specyfikacjach technicznych
i w KNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okreslonymi
w dokumentacji 1 kosztorysach w przedmiarze robot.
7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia 1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
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zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Rodzaje odbiorow robét:

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

* odbiorowi czg¢sciowemu,

* odbiorowi ostatecznemu (konicowemu),

» odbiorowi po uplywie okresu rgkojmi

* odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.
8.2. Odbior czesciowy:

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czeéci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbidr ostateczny (koncowy):

Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce pisemnym zgloszeniem zakonczenia robot. Odbiodr ostateczny
robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora  nadzoru  zakonczenia  robot 1 przyjecia  niezbednych  dokumentow,
o ktéorych mowa ponizej. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania rob6t z dokumentacja 1 SST.

W toku odbioru ostatecznego robodt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw cze$ciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehliajagcych 1 robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupehiajacych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg 1 SST z uwzglednieniem tolerancji
1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe):

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

* szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetiajace lub
zamienne),

* protokoty odbiordéw czesciowych,

* recepty 1 ustalenia technologiczne,

* ksigzki obmiardéw (oryginaty),

» wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1 programem
zapewnienia jakosci (PZJ),

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych 1 robot uzupethiajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.
8.4.0dbior pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji:

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rgkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robodt zwigzanych z usuni¢ciem wad, ktére ujawnig si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji.

Odbiér po uptywie okresu rekojmi 1 gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbiér
ostateczny robot (koncowy) robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ustalenia ogolne:

Podstawg ptatnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot. Stawka jednostkowa pozycji powinna
uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnos$ci i badania skladajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone w pkt 9 SST dla tej roboty 1 w Dokumentacji Projektowe;.

Stawka jednostkowa powinna obejmowac: robocizne bezposrednia, warto$¢ zuzytych materiatow
wraz z kosztami ich zakupu, warto$¢ pracy sprzgtu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie
sprzgtu na plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: ptace personelu 1 kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii 1 wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robdt, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy
dotyczace wykonywanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawierajagcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym, podatki obliczane zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.

Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Uzgodniona stawka jednostkowa
zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym jest ostateczna
i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja
kosztorysowg za wyjatkiem przypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

10.1. Ustawy:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tj. Dz. U. 2010 nr 243 poz. 1623, z p6zn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamdéwien publicznych (tj. DZ. U. z 2010r. Nr 113 poz.
759 ze zm.) w szczegolnosci z przepisami art. 29 1 30 tj.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o0 wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881, z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 Nr 81 poz. 351,
z pozn. zm.).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321, z p6ézn.
zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (tj. Dz. U. 08.25.150 z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (Dz. U. z 2013 r. poz. 260).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92 poz. 881
Z pozn. zm.).

10.2. Rozporzadzenia:

- Rozporzadzenie Ministra gospodarki z dnia 30 lipca 2001r. — w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ sieci gazowe (Dz. U. z 2001r. Nr 97 poz. 1055).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie systemOw oceny
zgodno$ci wyroboéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209,
poz. 1779).
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
- Rozporzadzenia Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogolnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003.169.1650, z p6zn. zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. — w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072; z 2004r.
z pozn. zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie Sposobow
deklarowania wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.2042).
10.3. Inne dokumenty i instrukcje:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano - montazowych, (tom I, II, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo -
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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2. SST. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY BUDOWLANE, W TYM:

KOD CPV - 71320000-7 — USLUGI INZYNIERYJINE W ZAKRESIE PROJEKTOWANIA
KOD CPV —-45313100-5 — INSTALOWANIE WIND

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania techniczne dotyczace prac ujetych pod nazwa:

OPRACOWANIE DOKUMENTACJI PROJEKTOWO-KOSZTORYSOWEJ REMONTU |
PRZEBUDOWY ZWIAZANEJ Z WYMIANA DZWIGOW W BUDNKACH NR 20,21 I 25
WYDZIALU NAUK SPOLECZNYCH UNIWERYSTETU WROCLAWSKIEGO PRZY UL.
KOSZROWEJ 3 WE WROCLAWIU

1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych

Zgodnie z ust. 4 art. 30. ( Opisujac przedmiot zamowienia przez odniesienie do norm,
europejskich ocen technicznych, aprobat, specyfikacji technicznych i systemow referencji
technicznych, o ktorych mowa w ust. 1 pkt 2 i ust. 3, zamawiajacy jest obowigzany wskaza¢, ze
dopuszcza rozwigzania r6wnowazne opisywanym, a odniesieniu takiemu towarzysza wyrazy
»lub réwnowazne”)

BUDYNEK NR 20, DZWIG PRAWY

DEMONTAZ ISTNIEJACEGO DZWIGU HYDRAULICZNEGO

1.3.1. DEMONTAZ WYPOSAZENIA MASZYNOWNI:

e Demontaz zespotu napedowego — agregat

e Demontaz chtodnicy

e Demontaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym i grupowo-zbiorczym dla 2 przystankow

e Demontaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym 1 grupowo-zbiorczym za kazdy przystanek
ponad 2

1.3.2. DEMONTAZ WYPOSAZENIA SZYBU:

e Demontaz drzwi kabinowych automatycznych

Demontaz kasety dyspozycyjnej do 10 przystankoéw

Demontaz kabla dzwigowego do 20 zyt

Demontaz przelotowej metalowej kabiny dzwigowej o powierzchni do 4 m2

Demontaz ramy kabinowej o rozstawie do 1300 mm

Demontaz tloka jednoczgsciowego

Demontaz weza hydraulicznego

Demontaz lin no$nych z kotami linowymi o $r. do 16mm

Demontaz drzwi szybowych automatycznych

Demontaz kasety wezwan

Normy scalone na demontaz instalacji elektrycznej dla dzwigu osobowego - za jeden przysta-

nek, Krotnos¢= 6

Demontaz zderzakow sprezynowych w podszybiu

Demontaz istniejacych prowadnic o profilu teowym do 16 mm, Krotno$§¢ = 2

Demontaz konstrukcji wsporczej prowadnic kabiny

Demontaz wytacznika gléwnego - na parterze
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1.3.3. TRANSPORT ZDEMONTOWANYCH PODZESPOLOW DZWIGOWYCH:

Transport pionowy za pomocg wciggu elektrycznego elementoéw lub materialéw o masie catko-
witej do 300 kg, Krotno$¢ = 10
Transport poziomy na wozku elementoéw lub materialdéw o masie catkowitej do 300 kg, Krot-
nos¢ =10
Transport ztomu samochodem skrzyniowym z zatadunkiem i wytadunkiem r¢cznym na odle-
glos¢ 20 km

MONTAZ NOWEGO DZWIGU ELEKTRYCZNEGO:

1.3.4. TRANSPORT PODZESPOLOW DZWIGOWYCH NOWEGO DZWIGU:

Transport materiatdw samochodami skrzyniowymi z zatadunkiem i wytadunkiem mechanicz-
nym na odlegto$¢ do 1 km

Transport materiatdw samochodami skrzyniowymi z zatadunkiem i wytadunkiem mechanicz-
nym na odleglo$¢ za kazde rozpoczete 0.5 km, ponad 1 km, odlegtos¢ okresla indywidualnie
oferent

Transport poziomy na wozku elementéw lub materialow o masie catkowitej do 300 kg, Krot-
nos¢ = 10

Transport pionowy za pomoca wciagu elektrycznego elementow lub materialéw o masie catko-
witej do 300 kg, Krotno$¢ = 10

1.3.5. MONTAZ WYPOSAZENIA SZYBU:

Montaz konstrukcji wsporczej prowadnic kabiny i1 przeciwwagi

Montaz konstrukcji wsporczej prowadnic kabiny

Montaz prowadnic o profilu teowym do 16 mm Krotnos$¢ =2

Montaz prowadnic o profilu teowym 9 mm Krotno$¢ = 2

Montaz $rubami do podtoza konstrukcji wsporczej o masie kompletu do 100 kg pod zespot
napedowy

Montaz zespotu napedowego — wciggarka

Montaz ogranicznika predkosci

Montaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym i grupowo-zbiorczym dla 2 przystankdéw
Montaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym i grupowo-zbiorczym za kazdy przystanek
ponad 2 Krotnos¢ = 4

Montaz falownika

Montaz ramy kabinowej o rozstawie do 2200 mm

Montaz ramy przeciwwagowej

Montaz elementéw przeciwwagi - klocek o masie do 100 kg

Montaz lin no$nych o $r. do 10 mm

Montaz obcigzki

Montaz linki ogranicznika predkosci w dzwigniowym uktadzie chwytaczy

Montaz przelotowej metalowej kabiny dzwigowej o powierzchni do 4 m2

Montaz kasety dyspozycyjnej do 10 przystankéw

Montaz modutu komunikacji glosowej z funkcjg interkomu, w technologii GSM

Montaz modutu komunikatéw gltosowych w kabinie

Montaz drzwi kabinowych automatycznych

Montaz kurtyny $wietlnej

Montaz kamery monitoringu wizyjnego w kabinie

Montaz kabla dzwigowego do 20 zyt

Montaz kabla dzwigowego do obstugi monitoringu wizyjnego w kabinie

16



Montaz drzwi szybowych automatycznych

Montaz dodatkowych maskownic o$cieznic drzwi szybowych
Montaz kasety wezwan

Montaz pietrowskazywacza

Montaz wskaznika kierunku jazdy

Montaz zderzakéw w podszybiu

Montaz drabinki w podszybiu

1.3.6. BADANIA I POMIARY INSTALACJI DZWIGU:

Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar)

Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (kazdy nastepny pomiar)

Badania i pomiary instalacji skuteczno$ci zerowania (pierwszy pomiar)
Badania i pomiary instalacji skutecznos$ci zerowania (kazdy nastepny pomiar)

1.3.7. PROJEKTOWANIE I ODBIORY DZWIGU:

Dokumentacja wykonawcza dzwigu

Dokumentacja rejestracyjna UDT

Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie do 2 przystankow
Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie za kazdy nast¢pny
przystanek, Krotnosc¢= 4

Komisja odbioru rob6t z udziatlem organow DT - dzwig towarowy, towarowo-0sobowy, 0so-
bowy

Odbior robot przez zleceniodawce - dzwig towarowy, towarowo-0sobowy, osobowy,

BUDYNEK NR 20, DZWIG PRAWY

DEMONTAZ ISTNIEJACEGO DZWIGU HYDRAULICZNEGO

1.3.8. DEMONTAZ WYPOSAZENIE MASZYNOWNI:

Demontaz zespolu napedowego - agregat
Demontaz chtodnicy
Demontaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym i grupowo-zbiorczym dla 2 przystankow

Demontaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym i1 grupowo-zbiorczym za kazdy przystanek

ponad 2, Krotno$¢= 4

1.3.9. DEMONTAZ WYPOSAZENIA SZYBU:

Demontaz drzwi kabinowych automatycznych

Demontaz kasety dyspozycyjnej do 10 przystankoéw

Demontaz kabla dzwigowego do 20 zyt

Demontaz przelotowej metalowej kabiny dzwigowej o powierzchni do 4 m2
Demontaz ramy kabinowej o rozstawie do 1300 mm

Demontaz tloka jednoczegsciowego

Demontaz weza hydraulicznego

Demontaz lin no$nych z kotami linowymi o $r. do 16 mm

Demontaz drzwi szybowych automatycznych

Demontaz kasety wezwan
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Normy scalone na demontaz instalacji elektrycznej dla dzwigu osobowego - za jeden przystanek
Krotnos¢ =7

Demontaz zderzakow sprezynowych w podszybiu

Demontaz istniejacych prowadnic o profilu teowym do 16 mm Krotno$¢ = 2

Demontaz konstrukcji wsporczej prowadnic kabiny

Demontaz wytacznika gldwnego - na parterze

1.3.10. TRANSPORT ZDEMONTOWANYCH ZESPOELOW DZWIGOWYCH:

Transport pionowy za pomoca wciggu elektrycznego elementow lub materialdw o masie
catkowitej do 300 kg Krotnos¢ = 10

Transport poziomy na wozku elementdéw lub materiatéw o masie catkowitej do 300 kg Krotnos¢
=10

Transport ztomu samochodem skrzyniowym z zatadunkiem i wytadunkiem recznym na odlegtos¢
20 km

MONTAZ NOWEGO DZWIGU ELEKTRYCZNEGO

1.3.11. TRANSPORT PODZESPOLOW DZWIGOWYCH NOWEGO DZWIGU:

Transport materiatdéw samochodami skrzyniowymi z zatadunkiem i wytadunkiem
mechanicznym na odlegto$¢ do 1 km

Transport materiatow samochodami skrzyniowymi z zatadunkiem i wytadunkiem
mechanicznym na odlegtos¢ za kazde rozpoczete 0.5 km ponad 1 km, odleglos¢ okresla
indywidualnie oferent

Transport poziomy na wozku elementow lub materiatow o masie catkowitej do 300 kg Krotno$¢
=10

Transport pionowy za pomoca wciggu elektrycznego elementow lub materiatow o masie
catkowitej do 300 kg Krotnos¢ =10

1.3.12. MONTAZ WYPOSAZENIA SZYBU:

Montaz konstrukcji wsporczej prowadnic kabiny 1 przeciwwagi

Montaz konstrukcji wsporczej prowadnic kabiny

Montaz prowadnic o profilu teowym do 16 mm Krotno$¢ = 2

Montaz prowadnic o profilu teowym 9 mm Krotnos¢ = 2

Montaz srubami do podtoza konstrukcji wsporczej o masie kompletu do 100 kg pod zespot
napgdowy

Montaz zespotu napgdowego - wciggarka

Montaz ogranicznika predkosci

Montaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym i grupowo-zbiorczym dla 2 przystankow
Montaz tablic sterowych o sterowaniu zbiorczym 1 grupowo-zbiorczym za kazdy przystanek
ponad 2 Krotno$¢ = 5

Montaz falownika

Montaz ramy kabinowej o rozstawie do 2200 mm

Montaz ramy przeciwwagowej

Montaz elementow przeciwwagi - klocek o masie do 100 kg

Montaz lin no$nych o $r. do 10 mm

Montaz obcigzki

Montaz linki ogranicznika predkosci w dzwigniowym uktadzie chwytaczy

Montaz przelotowej metalowej kabiny dzwigowej o powierzchni do 4 m2

Montaz kasety dyspozycyjnej do 10 przystankéw

Montaz modutu komunikacji glosowej z funkcjg interkomu, w technologii GSM
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e Montaz modutu komunikatéw gtosowych w kabinie

e Montaz drzwi kabinowych automatycznych

e Montaz kurtyny $wietlne;j

e Montaz kamery monitoringu wizyjnego w kabinie

e Montaz kabla dzwigowego do 20 zyt

Montaz kabla dzwigowego do obstugi monitoringu wizyjnego w kabinie
Montaz drzwi szybowych automatycznych

Montaz dodatkowych maskownic o$cieznic drzwi szybowych
Montaz kasety wezwan

Montaz pigtrowskazywacza

Montaz wskaznika kierunku jazdy

Montaz zderzakow w podszybiu

Montaz drabinki w podszybiu

1.3.13. BADANIA I POMIARY INSTALACJI DZWIGU:

e Sprawdzenie i pomiar 3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia

e Sprawdzenie i pomiar 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar)

e Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (kazdy nastepny pomiar)

e Badania i pomiary instalacji skutecznosci zerowania (pierwszy pomiar)

e Badania i pomiary instalacji skutecznos$ci zerowania (kazdy nastepny pomiar)

1.3.14. PROJEKTOWANIE I ODBIORY DZWIGU:

e Dokumentacja wykonawcza dzwigu

e Dokumentacja rejestracyjna UDT

e Regulacja dZzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie do 2 przystankow

e Regulacja dzwigu z drzwiami automatycznymi po montazu lub remoncie za kazdy nastepny
przystanek Krotnos¢ = 4

e Komisja odbioru robét z udziatlem organow DT - dzwig towarowy, towarowo-0sobowy,
osobowy

e Odbior robdt przez zleceniodawcg - dzwig towarowy, towarowo-0S0bowy, osobowy,

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace
robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogolne:
Ogo6lne wymagania dotyczace materialow ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST (kod
45000000-7) pkt 2 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Dobor materialow:
Do wykonania robot nalezy uzy¢ materiatow posiadajagcych Aprobate Techniczng wydang
przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.
2.2.1. Zestawienie materialow:
e Drzwi kabinowe automatyczne z napedem, automatyczne, centralne, 2-panelowe, wym. min.
900x2000 mm, wykonanie zgodne z projektem
e Drzwi szybowe automatyczne z napedem, automatyczne, centralne, 2-panelowe, wym. min.
900x2000 mm, wykonanie zgodne z projektem
o Kotwa M16
e Kurtyna §wietlna
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Lapka prowadnic

Modut GSM

Obcigzka ogranicznika predkosci

Panel dyspozycji z pietrowskazywaczem, wyposazenie zgodne z projektem

Rama przeciwwagi z zawierzeniem sprezynowym i ostong

Stupek pod zderzak

Wspornik wspdlny prowadnic kabiny i przeciwwagi

Zderzak gumowy

Ogranicznik predkosci

Wspornik prowadnic kabiny

Podstawa zespolu napedowego z mocowaniem, zapezpieczona antykorozyjnie poprzez
malowanie

Rama kabinowa z chwytaczami dwukierunkowymi do udzwigu 1000kg

Klocek 1000x100x100

Kabina przelotowa wym. min. 1480x1560%2200 mm,wyposazenie zgodne z projektem

Kaseta wezwan zgodna z projektem

Drabinka do podszybia

Pietrowskazywacz zgodny z projektem

Wskaznik kierunku jazdy zgodny z projektem

Modut komunikatow gtosowych o stanie dzwigu, w jezyku polskim i angielskim

Kamera koputkowa wysokiej jakosci

Wspornik wspolny prowadnic kabiny i przeciwwagi

Drzwi kabinowe automatyczne z napgdem, automatyczne, centralne, 2-panelowe, wym. min.
900x2000 mm, wykonanie zgodne z projektem

Drzwi szybowe automatyczne z napedem, automatyczne, centralne, 2-panelowe, wym. min.
900x2000 mm, wykonanie zgodne z projektem

Kabina przelotowa wym. min. 1480x1590%2200 mm,wyposazenie zgodne z projektem

Lina dzwigowa stalowa fi8§ mm

Prowadnica 50x50x9 mm, odc. 5m

Prowadnica 90x75x16 mm, odc. 5m

Lina dzwigowa stalowa

Kabel zwisowy 20-zytowy

Kabel zwisowy do obstugi monitoringu wizyjnego w kabinie

Prowadnik suwakowy kabinowy

Prowadnik suwakowy przeciwwagi

Zesp6t napedowy - elektryczny, linowy lub pasowy, jednobiegowy, bezreduktorowy, regulowany
falownikiem. do udzwigu min. 1000 kg lub 13 0s6b

Falownik z urzadzeniem do automatycznego dojazdu kabiny

Prowadnik suwakowy kabinowy

Aparatura sterowa mikroprocesorowa, simplex, zbiorczo$¢ gora-dot, zjazd pozarowy, do udzwigu
1000kg

Maskownice ze stali nierdzewnej szczotkowanej

Zespot napedowy - elektryczny, linowy lub pasowy, jednobiegowy, bezreduktorowy, regulowany
falownikiem. do udZwigu min. 1000 kg lub 13 0s6b

Falownik z urzadzeniem do automatycznego dojazdu kabiny

Materiaty pomocnicze
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3. SPRZET:
3.1. Wymagania ogolne:
Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.
3.2.1. Zestawienie sprzetu:
e Zuraw samochodowy do 4 t (1)
e Samochod skrzyniowy do 5t (1)
4. TRANSPORT:
4.1. Ogoélne warunki:
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST (kod 45000000-7) pkt 4 ,,Wymagania
ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT:

.1. Ogolne zasady wykonywania robot:

Wymiana dZwigéw osobowych:

e Demontaz i utylizacja na koszt Wykonawcy wszystkich podzespotow dzwigdw;
e Montaz elektrycznego wciaggnika liniowego/pomostéw montazowych (w zaleznosci od technolo-
gii montazu dzwigow);

Montaz tablicy wstepnej;

Montaz tablicy sterowej;

Montaz falownika;

Montaz systemu dojazdu awaryjnego;

Montaz systemu zjazdu pozarowego (do podtaczenia w przysztosci);

Montaz zespotu napedowego oraz lin lub pasow nosnych;

Montaz ogranicznika predkosci z obcigzka i ling;

Montaz ramy kabiny z chwytaczami;

Montaz kabiny;

Montaz drzwi kabinowych;

Montaz drzwi szybowych;

Montaz prowadnic kabiny;

Montaz prowadnic przeciwwagi;

Montaz przeciwwagi z obcigznikiem;

Montaz stupkow pod zderzaki w podszybiu;

Montaz zderzakow;

Montaz instalacji dzwigowej w szybie i na kabinie;

Montaz dzwigowego kabla zwisowego 1 dodatkowego kabla wysokiej jako$ci na potrzeby moni-
toringu wizyjnego w kabinie;

Montaz o$wietlenia szybu,

Montaz kaset wezwan na przestankach;

Montaz kasety dyspozycji w kabinie;

Montaz pigtrowskazywacza ze strzatkami kierunku jazdy w kabinie i na parterze;
Montaz wskaznikow kierunku jazdy na wszystkich przystankach;

Montaz systemu komunikacji mi¢dzy kabing a shuzbami ratowniczymi;

Montaz systemu zdalnego monitoringu technicznego dzwigow,

Montaz systemu komunikatéw glosowych w kabinie;

Montaz kamery monitoringu wizyjnego w kabinie i podlaczenie do istniejacego systemu w bu-
dynku;

e Montaz drabinki w podszybiu.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnos$nie kontroli jakoSci:

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
»Wymagania ogolne”.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot:

Ogo6lne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 7 ,,Wymagania
og6lne”.

7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:

Powierzchni¢ ocieplenia / tynkowania / malowania oblicza si¢ w metrach kwadratowych
w rozwinigciu, wedtug rzeczywistych wymiarow. Z obliczonej powierzchni nie potraca si¢ otworow
1 miejsc nie malowanych o powierzchni kazdego z nich do 0,5m?2.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robét:

Ogodlne wymagania wykonania robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 8 ,,Wymagania
og6lne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnoSci:
Ogolne ustalenia dotyczace platnosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,,Wymagania
og6lne”.
10. PRZEPISY ZWIAZANE:
- PN-EN 13163:2004 -Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie ze styropianu.
- PN-70/B-10100 - Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
- PN-61/B-10245 - Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.
- PN-EN 12811-1 - Tymczasowe konstrukcje stosowane na placu budowy. Rusztowania. Warunki
wykonania 1 ogolne zasady projektowania.

"Wymienione w dokumentacji normy stuzq do opisania:
- Podstawy wykonania dokumentacji
- Wymagan okreslonych w przepisach, w tym techniczno-budowlanych i przeciwpozarowych.

Zastosowane materialy budowlane jak i caly obiekt budowlany muszq spetniaé¢ wymagania
okreslone w ROZPORZADZENIU PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (UE) NR
305/2011 z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgcym zharmonizowane warunki wprowadzania do
obrotu wyrobow budowlanych i uchylajqce dyrektywe Rady 89/106/EWG

Zgodnie 7 art.30 Ustawy Prawo zamowien publicznych, Zamawiajgcy dopuszcza rozwiqgzania
rownowazne opisanym przy pomocy przywolanych norm, 7 tym e Wykonawca jest obowigzany
wykazaé, ze oferowane przez niego roboty budowlane i stosowane materialy spetniajq wymagania
okreslone przez Zamawiajgcego."

OPRACOWAL.:
mgr inz. Andrzej Klimkiewicz — ST — 455/88

22




