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1. ST - SPECYFIKACJA TECHNICZNA

- WYMAGANIA OGOLNE CPYV - 45000000-7
1. WSTEP:
1.1. Przedmiot SST:
Specyfikacja dotyczy zakresu prac ujetych w ramach zadania pod nazwa:
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Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot w obiektach budowlanych.
1.2. Zakres stosowania SST:

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych robot 1 konstrukeji drugorzednych o niewielkim znaczeniu,
dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania bedg spelnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdlne, wspolne dla robot
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) 1 szczegdlowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).
1.4.0Kkreslenia podstawowe:

Ilekro¢ w ST jest mowa o:
obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢: budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami
technicznymi, budowle stanowigcg catos¢ techniczno - wuzytkowa wraz z instalacjami
1 urzadzeniami, obiekt matej architektury;
budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obickt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach;
budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiecktem
malej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne,
wolno stojagce maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzgdzenia reklamowe,
budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace
instalacje przemystowe lub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie $Sciekow, sktadowiska odpadow,
stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci
uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen
technicznych (kotléw, piecoOw przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny
1 urzadzenia, jako odr¢gbne pod wzglgdem technicznym czgsci przedmiotow sktadajacych sie
na cato$¢ uzytkowa.
robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace
na przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwaciji.
urzadzeniach budowlanych - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane
z obiektem budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i1 urzadzenia instalacyjne, w tym shuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu $ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane
wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumie¢ tytut prawny
wynikajacy z prawa wilasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego




albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujgcego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych.
dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ protokoty odbioréw czesciowych i koncowych,
w miare¢ potrzeby, rysunki i opisy shuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiarow,
a w przypadku realizacji obiektéw metoda montazu — takze dziennik montazu.

dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.
aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng oceng techniczng wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie.

wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno - budowlanego lub
organ specjalistycznego nadzoru budowlanego,

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnos$ci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako
zestaw wyborow do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.
organie samorzgdu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z dnia 15
grudnia 2000r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow
(Dz. U.z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z p6zn. zm.).

obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ naleznosci wnoszong przez zobowigzanego za okreslone
ustawg obowigzkowe kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ droge specjalnie przygotowana,
przeznaczong do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziang do usuni¢cia po ich zakonczeniu.

dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie
z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz
zdarzen 1 okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robét.

kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robot, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszgca ustawowg
odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowe.

rejestrze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke
z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robot
w formie wyliczen, szkicow i1 ewentualnie dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzania niezbednych badan i prob zwigzanych z oceng jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

materialach —nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez rozne
tworzywa 1 wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robo6t dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawng lub fizyczng bedaca autorem
dokumentacji projektowej.

czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ czg$¢ obiektu budowlanego zdolna
do spetniania przewidywanych funkcji techniczno - uzytkowych i mozliwa do odebrania



I przekazania do eksploatacji.

ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegdlowych specyfikacjach technicznych.

grupach, klasach, kategoriach robét — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie okreslone
w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002r. w sprawie Wspdlnego Stownika Zamowien
(Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie techniczne
i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne
w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje
on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezacg kontrole jakosci i ilosci wykonanych robét,
bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robdt zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu.

instrukcji technicznej obshlugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych 1 maszyn, okreslajaca rodzaje 1 kolejno$¢ lub wspodtzalezno$¢ czynnosci
obstugi, przegladow 1 zabiegéw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

istotnych wymaganiach — oznaczajag wymagania dotyczgce bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane. normach europejskich
— oznaczaj3 normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet
Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty
harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdélnymi zasadami dziatania tych organizacji.

przedmiarze robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdlowy opis, oraz wskazanie szczegdtowych specyfikacji technicznych wykonania
1 odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem 1 zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.

robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod
wzgledem ilosci 1 wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.
Wspolnym Slowniku Zamowien — jest systemem klasyfikacji produktow, uslug 1 robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zaméwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gléwnego
oraz stownika uzupehiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie
z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajacych z o6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe
z dniem 20 grudnia 2003r. Polskie Prawo zamowien publicznych przewidziato obowigzek stosowania
klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004r.

Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajagcym, wyznaczona przez zamawiajgcego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania umowa w zakresie okreslonym
w udzielonym pelmomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony
W przepisach).

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot:

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Przekazanie terenu budowy :

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
robdt budowlanych. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu
terené6w do chwili odbioru koncowego robot.

Dokumentacja:

Przekazana dokumentacja ma zawieraé opis, czg$¢ graficzng i1 dokumenty, zgodne
z wykazem podanym w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial
na dokumentacje¢: dostarczong przez Zamawiajacego i sporzadzong przez Wykonawce.



Zgodnos¢ robot z dokumentacja i SST:

Dokumentacja, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig zatgczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich
sa obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0g6lnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéory dokona odpowiednich zmian
i poprawek. W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkos$ci
liczbowe wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty
1 dostarczone materialy maja by¢ zgodne z dokumentacja 1 SST. Wielkosci okreslone
w dokumentacji 1 w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatlu tolerancji. Cechy materiatow 1 elementow budowli
muszg by¢ jednorodne 1 wykazywac zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materiaty
lub wykonane roboty nie bgda zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i1 maja wplyw na
niezadowalajagcg jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu robot:

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robdt w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje
1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, pore¢cze,
oswietlenie, sygnaty 1 znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony
robot, wygody spotecznos$ci 1 innych.

Koszt zabezpieczenia terenu robot nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
ceng umowna.
Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot:

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania robot Wykonawca bedzie
podejmowacé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unikac¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan,
Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

* lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

« $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed: zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami
lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, mozliwoS$cig
powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa:

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach szkolnych i magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
1 zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.
Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej:

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji 1 urzadzen zlokalizowanych na terenie robot,
takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania robot.



O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i1 zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na terenie robot.
Ograniczenie obciazen osi pojazdow:

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz,
co do przewozu nietypowych wagowo ‘tadunkow 1 w sposéb ciagly Dbedzie
o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora nadzoru.

Bezpieczenstwo i higiena pracy:

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony Zycia
I zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.
Ochrona i utrzymanie robot:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i1 urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow:

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzagdowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisOw 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.
Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 . Nr 47, poz. 401)
oraz Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997r. w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa 1 higieny pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw
patentowych i1 bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich wymagan prawnych
odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposéb ciagly bedzie informowac
Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIAL.:
2.1. Zrédla uzyskania materialéw :

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace,
zamawiania lub wydobywania materialéw i1 odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowigzany
jest do prowadzenia ciaglych badan okreslonych w SST w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczalnego zrddla spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robdt. Pozostale
materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych (SST).
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym:

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce
wywiezione z terenu robdt, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy
rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow:

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwo$¢ do robot 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania materiatlow bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru.



2.4. Wariantowe stosowanie materialow:

Jesli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwos¢ zastosowania roznych rodzajow
materialdéw do wykonywania poszczegdlnych elementéw robdt Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET:

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie spetniat normy
ochrony srodowiska 1 przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru,
nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT:
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu:

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji, SST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

Wykonawca ustala indywidualnie ilo$¢, odleglto$¢ oraz rodzaj transportu elementow
dostarczanych na budowe, tyczy si¢ to rowniez utylizacji odpadow powstatych w czasie
wykonywanych prac.

4.2. Wymagania dotyczgce przewozu po drogach publicznych:

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na
wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu robot.

5. WYKONANIE ROBOT:

5.1. Przed rozpocz¢ciem robot wykonawca opracuje:

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan BIOZ),

- projekt organizacji budowy.

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja,
wymaganiami SST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatlow i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji i w SST,



a takze w normach i wytycznych. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda
wykonywane przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robo6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
5.3. Roboty tymczasowe i zanikajace:
Sprawdzenie i pomiar kompletnego 1-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Sprawdzenie i pomiar kompletnego 2,3-fazowego obwodu elektrycznego niskiego napigcia
Pierwszy pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych w obwodzie 1-fazowym
Pomiar rezystancji izolacji instalacji elektrycznych - obwod 3-fazowy, pierwszy pomiar
Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - pomiar rezystancji uziemienia - pierw-
szy

e Sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania - pomiar rezystancji uziemienia - kazdy

nastepny

e Uzgodnienie montazu elementow SSP z Urzedem Dozoru Technicznego
6. KONTROLA JAKOSCI:
6.1. Program zapewnienia jakosci:

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwos$ci techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg, SST.

Program zapewnienia jakosci winien zawierac:

* organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

* organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* plan bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia,

» wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

* wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

* system (sposob 1 procedure) proponowanej kontroli 1 sterowania jako$cig wykonywanych robot,

* wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw 1 kontroli (opis laboratorium witasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

* sposob oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob
1 forme przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

* wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo - kontrolne,

* rodzaje 1 1lo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob 1 procedur¢ pomiardw i1 badan (rodzaj i czgstotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja
I sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw, wytwarzania mieszanek
1 wykonywania poszczegdlnych elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji i SST.

Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bgda tak powazne, ze moga wplynadé
ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych
materialéw 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow. Wszystkie
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koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robot ponosi Wykonawca.
6.3. Badania i pomiary:

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pis$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.4. Raporty z badan:

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru:

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest
do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatdéw u Zrédla ich wytwarzania.
Do umozliwienia jemu kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy 1 producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materialdow 1 robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy
sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robot z dokumentacjg projektows i SST. W takim
przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawce.

6.6. Certyfikaty i deklaracje:

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

* posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepisOw 1 informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998r. (Dz. U. 99/98).

* posiadajg deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normg lub aprobata techniczna,
w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacija
okreslong w pkt. 1 1 ktore spetniajg wymogi SST.

 znajdujg si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda ich partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy:

Ksiazka obmiarow:

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w SST.

Dokumenty laboratoryjne:

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia
o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalgczniki
do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.
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Pozostale dokumenty budowy:

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych, nast¢pujace dokumenty:

» protokoty przekazania terenu budowy,

* umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

* protokoty odbioru robot,

* protokoty z narad i ustalen,

* plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Przechowywanie dokumentow budowy:

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR:
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét:

Ilosci robdt 1 materialow niezbednych do wykonania zadania nalezy okresli¢ na podstawie
norm zawartych w odpowiednich Katalogach Naktadow Rzeczowych.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie
z dokumentacjg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej, w SST nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang poprawione wg
ustalen Inspektora nadzoru na pisSmie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony
z czgstos$cig wymagang do platnosci na rzecz Wykonawcy okreslong w umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materialow:

Zasady okres$lania ilosci robdt podane s3 w odpowiednich specyfikacjach technicznych
i w KNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jednostkami okre§lonymi
w dokumentacji 1 kosztorysach w przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Rodzaje odbioréw robét:

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

* odbiorowi czgsciowemu,

* odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

* odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

* odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.
8.2. Odbior cze¢sSciowy:

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych cze$ci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny (koncowy):

Zasady odbioru ostatecznego robot:

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu (ilo$ci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
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bedzie stwierdzona przez Wykonawce pisemnym zgloszeniem zakonczenia robot. Odbidr ostateczny
robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inspektora  nadzoru  zakonczenia  robot 1 przyjecia  niezbednych  dokumentéw,
o ktorych mowa ponizej. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjg i SST.
W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréow czedciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetlniajagcych 1 robot
poprawkowych. W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt
uzupehiajacych w poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja i SST z uwzglednieniem tolerancji
1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe):
Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego roboét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
* szczegOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy 1 ew. uzupetniajace lub
zamienne),
* protokoty odbiorow czesciowych,
* recepty 1 ustalenia technologiczne,
* ksigzki obmiaréw (oryginaty),
» wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST 1 programem
zapewnienia jakosci (PZJ),
* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST 1 programem zabezpieczenia jakosci (PZJ).
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajagcych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.
8.4.0dbidér pogwarancyjny po uplywie okresu rekojmi i gwarancji:

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usuni¢ciem wad, ktdre ujawnig si¢ w okresie r¢kojmi 1 gwarancji.

Odbiér po uptywie okresu rgkojmi 1 gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbidr
ostateczny robot (koncowy) robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ustalenia ogolne:

Podstawg ptatnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji przedmiaru robot. Stawka jednostkowa pozycji powinna
uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynno$ci i badania skltadajace si¢ na jej wykonanie,
okreslone w pkt 9 SST dla tej roboty 1 w Dokumentacji Projektowe;.

Stawka jednostkowa powinna obejmowac: robocizne bezposrednia, warto$¢ zuzytych materiatow
wraz z kosztami ich zakupu, wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie
sprz¢tu na plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
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- koszty posrednie, w sktad, ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie
energii 1 wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robodt, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy
dotyczace wykonywanych robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsiebiorstwa Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym, podatki obliczane zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Uzgodniona stawka jednostkowa
zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym jest ostateczna
i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie robdt objetych ta pozycja
kosztorysowg za wyjatkiem przypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

10.1. Ustawy:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tj. Dz. U. 2010 nr 243 poz. 1623, z p6zn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo zamoéwien publicznych (tj. DZ. U. z 2010r. Nr 113 poz.
759 ze zm.) w szczego6lnos$ci z przepisami art. 29 1 30 tj.

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881, z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 Nr 81 poz. 351,
z pbzn. zm.).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2000r. — o dozorze technicznym (Dz. U. 2000 nr 122 poz. 1321, z p6zn.
zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. — Prawo ochrony $rodowiska (tj. Dz. U. 08.25.150 z p6zn. zm.).
- Ustawa z dnia 21 marca 1985r. — o drogach publicznych (Dz. U. z 2013 r. poz. 260).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r. Nr 92 poz. 881
z pézn. zm.).

10.2. Rozporzadzenia:

- Rozporzadzenie Ministra gospodarki z dnia 30 lipca 2001r. — w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ sieci gazowe (Dz. U. z 2001r. Nr 97 poz. 1055).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — W Sprawie systemOw oceny
zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209,
poz. 1779).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
- Rozporzadzenia Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003.169.1650, z p6zn. zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. — w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. — w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru roboét
budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072; z 2004r.
z p6zn. zm.).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004r. — zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu 1 rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia
zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz.2042).
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10.3. Inne dokumenty i instrukcje:

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robéot budowlano - montazowych, (tom I, 11, III, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robéot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo -
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

2. SST. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY BUDOWLANE, W TYM:

KOD CPV - 45310000-3 ROBOTY INSTALACYJNE ELEKTRYCZNE
KOD CPV - 45311100-1 ROBOTY W ZAKRESIE OKABLOWANIA ELEKTRYCZNEGO
KOD CPV - 45311200-2 ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH
KOD CPV - 45316000-5 INSTALOWANIE SYSTEMOW OSWIETLENIOWYCH I
SYGNALIZACYJINYCH

KOD CPV - 45314310-7 UKLADANIE KABLI

1. WSTEP:
1.1.Przedmiot SST:
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania techniczne dotyczace prac ujetych pod nazwa:

OPRACOWANIE DOKUMENTACJI PROJEKTOWO-KOSZTORYSOWEJ REMONTU |
PRZEBUDOWY ZWIAZANEJ Z WYMIANA DZWIGOW W BUDNKACH NR 20,21 I 25
WYDZIALU NAUK SPOLECZNYCH UNIWERYSTETU WROCLAWSKIEGO PRZY UL.
KOSZROWEJ 3 WE WROCLAWIU

1.2. Zakres stosowania SST:

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST:

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych

Zgodnie z ust. 4 art. 30. ( Opisujac przedmiot zamowienia przez odniesienie do norm,
europejskich ocen technicznych, aprobat, specyfikacji technicznych i systemow referencji
technicznych, o ktorych mowa w ust. 1 pkt 2 i ust. 3, zamawiajacy jest obowigzany wskazaé, ze
dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym, a odniesieniu takiemu towarzyszq wyrazy
»lub rownowazne”)

1.3.1. DEMONTAZE:

e (Odlaczenie przewodow o przekroju do 16 mm?2 od zaciskow lub bolcow

e (Odlaczenie przewodow o przekroju do 6 mm?2 od zaciskow lub bolcow

e Demontaz gniazd bezpiecznikowych tablicowych 1 biegunowych z tablicy izolacyjnej dla pradu
do 63 A

e Demontaz gniazd bezpiecznikowych tablicowych 1 biegunowych z tablicy izolacyjnej dla pradu

do25A

Demontaz przewodow o przekroju do 35 mm?2 z rur instalacyjnych

Demontaz przewodow kabelkowych z podtoza ceglanego lub betonowego

Demontaz tablic bezpiecznikowych o powierzchni do 1.0 m2

Odfaczenie przewodow o przekroju zyt do 2.5 mm?2 od tulejek 1 zaciskow w puszkach odgalez-

nych i odgateZznikach n.t. i p.t.

1.3.2. KABLE, PRZEWODY:

e Mechaniczne przebijanie otworow w $cianach lub stropach betonowych o dtugosci przebicia do
40 cm - §r. rury do 60 mm
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Montaz uchwytoéw pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podtoza me-
chanicznie - przykrecenie do kotkéw plastikowych w podtozu z cegly - uchwyty do RG50
Rury winidurowe o $ér. do 47 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach - RG50

Montaz kanatéw instalacyjnych z PCW o szer. podstawy do 130 mm na podtozu betonowym -
listwa instalacyjna PCV 90x40mm

Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (faczny przekrdj zyt Cu-6/Al-12 mm2) wciggane
do rur - N2XH3x1,5mm2

Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (faczny przekr.zyt Cu-24/Al-40mm2) wciggane
do rur - N2XH5x6mm2

Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (faczny przekrdj zyt Cu-6/Al-12 mm?2) uktadane
w gotowych korytkach i na drabinkach bez mocowania -N2XH3x1,5mmz2

Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (Yaczny przekrdj zyt Cu-24/Al-40 mm?2) ukta-
dane w gotowych korytkach i na drabinkach bez mocowania -N2XH5x6mm2

Uszczelnienie przej$¢ kablowych przez $ciany 1 stropy oddzielenia przeciwpozarowego

1.3.3. ROZDZIELNICE:

Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach - wytacznik nadpradowy 1-biegunowy - 10A-B
Montaz osprzetu modutowego w rozdzielnicach - wytacznik nadpradowy 3-biegunowy - 20A-B
Montaz osprzgtu modutowego w rozdzielnicach - roztacznik lub wylacznik przeciwporaze-
niowy 1 (2) - biegunowy - 25A 30mA AC

Montaz osprzgtu modutowego w rozdzielnicach - roztacznik lub wylacznik przeciwporaze-
niowy 3 (4) - biegunowy - 25A 500mA AC

Podtaczenie przewodow kabelkowych w powtoce polwinitowej pod zaciski lub bolce (przekrdj
zyl do 2.5 mm?2)

Podtaczenie przewoddéw kabelkowych w powtoce polwinitowej pod zaciski lub bolce (przekrd;
zyt do 6 mm?2)

Wykonanie opisow Tablic - opis projektowanych zabezpieczen w rozdzielnicach

1.3.3. OPRAWY OSWIETLENIOWE:

Przygotowanie podtoza pod oprawy oswietleniowe przykrecane na gipsie, gazobetonie moco-
wane na kotkach plast. (il. mocowan 2)

Montaz z podiaczeniem na gotowym podiozu opraw swietldwkowych z blachy stalowe;j z klo-
szem lub rastrem przykrecanych 1x40W - montaz opraw o$wietleniowych typu B - oprawa
LED, n/t, typu "kanatowa", SW, IP-65

1.3.5. APARATY, OSPRZET:

Przygotowanie podtoza pod mocowanie osprz¢tu przez przykrecenie do kotkow plastikowych w
podiozu z cegly

Montaz na gotowym podtozu puszek 75x75 z tworzywa szt. o il. wylotow 3 1 przekroju przewo-
dow do 2.5 mm2 - mocowanych przez przykrecenie -puszka natynkowa

1.3.6. POLACZENIA WYROWNAWCZE:

Mechaniczne przebijanie otwordéw w $cianach lub stropach betonowych o dtugos$ci przebicia do
10 cm - §r. rury do 60 mm

Montaz uchwytoéw pod rury winidurowe uktadane pojedynczo z przygotowaniem podtoza me-
chanicznie - przykrecenie do kotkow plastikowych w podtozu z cegly

Rury winidurowe o $r. do 28 mm uktadane n.t. na gotowych uchwytach rura PCV28mm
Przewody izolowane jednozylowe o przekroju zyly do 16 mm2 wciggane do rur - LgY16
Ukladanie bednarki uziemiajacej w budynkach w ciggach poziomych na wspornikach mocowa-
nych na cegle z kuciem mechanicznym- przekréj bednarki do 120mm?2 - potaczenia wyrownaw-
cze

L.aczenie przewodow uziemiajacych przez spawanie na $cianie — bednarka 200 mm2

Uziomy ze stali profilowanej miedziowane Galmar 3/4" o dtugosci 4.5 m (metoda wykonania
udarowa) - grunt kat.ll1
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e Uziomy ze stali profilowanej miedziowane Galmar 3/4" (metoda wykonania udarowa) - grunt
kat.III za nastgpne 1.5 m dtugosci

1.3.7. INSTALACJA SSP.

e Mechaniczne wykucie bruzd dla rur: RIP16,RIS16,RL22 o §ér. do 47 mm w cegle
Rury winidurowe karbowane (gigtkie) uktadane p.t. w gotowych bruzdach bez zaprawiania
bruzd ($r.do 19mm podtoze betonowe) RG18

e Przewody kabelkowe w powtoce polwinitowej (faczny przekroj zyt Cu-6/Al-12 mm2) wciggane
do rur - przewod YnTKSY 1x2x0,8mm?2

e Zaprawianie bruzd - rgczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapiennej

e Zaprawianie bruzd o szerokosci do 100 mm

e Montaz dodatkowych urzadzen i elementéw SAP na gotowym podtozu z podigczeniem - ele-
ment kontrolno sterujacy

e Przygotowanie i testowanie oprogramowania systemu alarmowego - do 25 krokéw programo-
wych (instrukcji)

e Sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych o 250 punktach

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét:

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace
robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

2. MATERIALY:
2.1. Wymagania ogoélne:
Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST (kod
45000000-7) pkt 2 ,,Wymagania ogdlne”.
2.2. Dobo6r materialow:
Do wykonania rob6t nalezy uzy¢ materialdéw posiadajacych Aprobat¢ Techniczng wydang
przez ITB i zgodnych z instrukcjami technicznymi.
2.2.1. Zestawienie materialow:
e Kolki rozporowe plastykowe fi 8 mm
e Bednarka stalowa ocynkowana 30x4mm
e piasek do betondéw
e cement portlandzki CEM 1
e ciasto wapienne (wapno gaszone)
e tasma do drukarki
e wylgcznik nadpradowy 1-biegunowy - 10A-B
wylacznik nadpradowy 3-biegunowy - 20A-B
wytacznik przeciwporazeniowy 1 (2) - biegunowy - 25A 30mA AC
wytacznik przeciwporazeniowy 3 (4) - biegunowy - 25A 500mA AC
listwa instalacyjna PCV 90x40mm
Element - element kontrolno sterujacy
oprawa o$wietleniowa typu B - oprawa LED, n/t, typu "kanalowa", SW,IP-65
masa ognioodporna 120min
rury winidurowe 28mm
rury RG50
rura instalacyjna typu Peschel fi 18mm
puszka PCV natynkowa 75x75mm
Wspornik przel.przykrecany K-142c,pionowy
Uziom stalowy miedziowany o dlug. 1.5 m Galmar 3/4"
Uziom stalowy miedziowany o dlug. 1.5 m Galmar 3/4"
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Grot stalowy

Ztacza pretow

uchwyty dla rur 28mm

uchwyty do RG50

przewody kabelkowe - N2XH3x1,5mm2
Przewod N2XHS5x6mm2

Przewod YnTKSY 1x2x0,8mm2

przewod izolowany jednozylowy - LgY16mm?2

w

. SPRZET:
3.1. Wymagania ogélne:
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.
3.2. Zestawienie sprzetu:
e Mitot udarowy elektryczny
e spawarka elektryczna transformatorowa do 500 A
e Agregat pradotworczy do 2.5 kVA

4. TRANSPORT:
4.1. Ogoélne warunki:

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST (kod 45000000-7) pkt 4 ,,Wymagania
ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT:
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot:
Projekt obejmuje:
- modernizacj¢ rozdzielnicy gtownej - TGA,
- utozenie przewoddw od rozdzielnicy TGA do tablicy sterowniczo zasilajgcej dzwig TSZD;
- utozenie przewoddéw na potrzeby wilasne dzwigow;
- montaz o$wietlenia szyboéw windowych;
- potaczenia wyrownawcze;
- modernizacja instalacji SSP;
- wytyczne dla wykonania pomiaréw instalacji.

5.2. Instalacje elektryczne
5.2.1. Rozdzielnica elektryczna TGA

W holu wejsciowym zamontowana jest rozdzielnica gtbwna TGA. Kabel zasilajacy rozdzielnice TGA
pozostaje bez zmian do dalszej eksploatacji. Istniejaca rozdzielnice nalezy zmodernizowaé montujac
wyltaczniki réznicowo pragdowe i wytaczniki nadmiarowo pradowe dla zasilenia tablicy TSZDS5.
Wytaczniki nalezy zamontowac obok istniejacego zabezpieczenia dla istniejacego dzwigu. Obudowa
rozdzielnicy TGA pozostaje bez zmian do dalszej eksploatacji.

5.2.2. Tablica sterujaco zasilajaca dzwigow TSZDS

Tablica sterowniczo zasilajgca dzwig zasilana bedzie przewodem typu N2XHS5x6mm? uktadanym
czesciowo w listwie PCV n/t i czgsciowo w rurach ochronnych w szybie windowym. Projekt
przewiduje doprowadzenie przewodu zasilajacego do TSZDS5 oraz pozostawienie 3m zapasu. Tablica
TSZD jest fabrycznie wyposazona i dostarczana w komplecie z dzwigiem.

DzZwigi seryjnie wyposazone beda w system doprowadzajacy kabing w przypadku zaniku napigcia w
budynku do parteru.

Dodatkowo do kontaktu migdzy kabing a stuzbami ratowniczymi nalezy zastosowac bezprzewodowy
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modul GSM. Modul nalezy zaméwi¢ jako komplet razem z zasilaczem i akumulatorem. Modem
zasilany bedzie jako potrzeby wiasne dzwigu.

5.2.3. Bilans mocy

Rozdzielnica TGA (obwody projektowane)

- moc zainstalowana Pz = 9,4kW

- moc obliczeniowa Po=7,9A

- prad obliczeniowy Io=12,3A

MOC PROJEKTOWANYCH OBWODOW NIE WPLYWA NA BILANS MOCY CALEGO
BUDYNKU.

INWESTOR NIE WYSTEPUJE DO ZAKLADU ENERGETYCZNEGO O ZWIEKSZENIE
PRZYDZIALU MOCY.

Uktad pomiarowy obiektu do rozliczenia z Zaktadem Energetycznym pozostaje bez zmian do dalszej
eksploatacji.

5.2.4. Instalacja SSP

W budynku zainstalowany jest system sygnalizacji pozaru. Dla monitoringu 1 sterowania dzwigu w
instalacji SSP na ostatniej kondygnacji w poblizu tablicy TSZDS5 nalezy zamontowa¢ element
kontrolno sterujacy kompatybilny z istniejacg instalacja. Element nalezy wiaczy¢ w lini¢ ostatniej
kondygnacji miedzy 2 najblizsze czujki. Instalacj¢ nalezy wykona¢ przewodem typu
YNnTKSY1x2x0,8mm? uktadanym pod tynkiem.

5.2.5. Instalacja polaczen wyrownawczych

Instalacje potaczen wyréwnawczych nalezy wykona¢ z ptaskownika FeZn30x4mm wyprowadzajac
go z zapasem do szachtu windowego. Konstrukcje dzwigu nalezy podlaczy¢ z ptaskownikiem.
Potaczenia wykona¢ jako spawane. Dla uziemienia konstrukcji w szybie nalezy zabi¢ uziom
szpilkowy. Zmierzona rezystancja uziemienia nie moze przekracza¢ 10Q2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:
6.1. Ogolne wymagania odnosnie kontroli jakoSci:

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 6
»Wymagania ogolne”.
6.3. Badania w czasie robot:

Badania w czasie robot polegaja na sprawdzaniu zgodno$ci wykonywanych rob6t malarskich
z dokumentacja, ST i instrukcjami producentéw farb. Badania te w szczegolnosci powinny dotyczy¢
sprawdzenia  technologii ~ wykonywanych robo6t w  zakresie gruntowania podlozy
1 naktadania powlok malarskich.

7.0BMIAR ROBOT:
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét:

Ogodlne wymagania obmiaru robot podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 7 ,,Wymagania
og6lne”.
7.2 Jednostka i zasady obmiarowania:

Powierzchni¢ ocieplenia / tynkowania / malowania oblicza si¢ w metrach kwadratowych
w rozwinigciu, wedtug rzeczywistych wymiaréw. Z obliczonej powierzchni nie potraca si¢ otworow
1 miejsc nie malowanych o powierzchni kazdego z nich do 0,5m?2.

8. ODBIOR ROBOT:
8.1. Ogolne zasady odbioru robot:

Ogolne wymagania wykonania rob6t podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 8 ,,Wymagania
og6lne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI:
9.1. Ogolne zasady platnosci:

Ogolne ustalenia dotyczace platnosci podano w ST (kod 45000000-7) pkt. 9 ,,Wymagania
og6lne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

- PN-EN 13163:2004 -Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie ze styropianu.

- PN-70/B-10100 - Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.

- PN-61/B-10245 - Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

- PN-EN 12811-1 - Tymczasowe konstrukcje stosowane na placu budowy. Rusztowania. Warunki

wykonania i ogolne zasady projektowania.

"Wymienione w dokumentacji normy stuzq do opisania:
- Podstawy wykonania dokumentacji
- Wymagan okreslonych w przepisach, w tym techniczno-budowlanych i przeciwpoZarowych.

Zastosowane materialy budowlane jak i caly obiekt budowlany muszq spetniaé wymagania
okreslone w ROZPORZADZENIU PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (UE) NR
305/2011 7 dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgcym zharmonizowane warunki wprowadzania do
obrotu wyrobow budowlanych i uchylajgce dyrektywe Rady 89/106/EWG

Zgodnie 7 art.30 Ustawy Prawo zamowien publicznych, Zamawiajqgcy dopuszcza rozwigzania
rownowazne opisanym przy pomocy przywolanych norm, 7 tym ;e Wykonawca jest obowigzany
wykazad, ze oferowane przez niego roboty budowlane i stosowane materialy spelniajg wymagania
okreslone przez Zamawiajgcego."

OPRACOWAL.:
mgr inz. Andrzej Klimkiewicz — ST — 455/88
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