SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

Roboty przygotowawcze

Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych

Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktow wysokosciowych w terenie pagérkowatym
Numer CPV —45111000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (STWIORB) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwiagzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy jej punktow wysokoSciowych w terenie
pagorkowatym dla: ,,,,Rozbudowa sieci wodociagowej i kanalizacji sanitarnej na terenie miejscowoSci
Skolyszyn (Rejon cmentarza)”

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna (STWIORB) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenia w terenie pagérkowatym przebiegu trasy

sieci kanalizacji sanitarnej i sieci wodociagowej.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktow
wysoko$ciowych wchodza:
a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych i posrednich osi trasy i punktow
wysokosciowych,
b) wyznaczenie reperow roboczych,
¢) wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robodt, zgodnie z dokumentacjg projektows,
d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb

utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
e) pomiar powykonawczy wybudowanych zjazdow.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtowne trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gltéwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugosé¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWIORB.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— flaty,

— taSmy stalowe, szpilki.

— ew. odbiorniki GPS, zapewniajace uzyskanie wymaganych doktadnosci pomiarow,
- komputery z odpowiednim oprogramowaniem;

- drukarki.

Sprzet stosowany do odtworzenia punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganej dokladnosci pomiaru. W celu zabezpieczenia poprawnosci dzialania instrumentéw i przyrzadow

pomiarowych wykonywana nalezy okresowe sprawdzenia i wzorcowania sprz¢tu wykonywane w serwisie.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB.



4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB.

5.2. Ogodlne zasady wykonania prac pomiarowych

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca uzyska dane zawierajace lokalizacj¢ i wspolrzedne punktow
glownych trasy oraz reperow. W oparciu o powyzsze materiaty, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegélowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe
powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie Roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora nadzoru. Punkty wierzchotkowe, punkty gltéwne
trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny byé
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego oraz pobrane z wlasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej zostang zniszczone przez Wykonawce s$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidtowej realizacji Robot nalezag do obowigzkow
Wykonawcy.

Podstawowe czynnos$ci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.

Calo$¢ prac wykonana zostanie w oparciu o pozyskang od Zamawiajacego oraz z ODGiK podstawowa
osnowe geodezyjng. Do osnowy tej zostanie dowigzana zgodnie z instrukcjami i specyfikacja szczegotowa
osnowa realizacyjna (sytuacyjna i wysokosciowa), stuzaca do bezposrednich pomiaréw realizacyjnych. Punkty
osnowy realizacyjnej zalozone beda w odleglosci okoto 300m od siebie, w postaci punktéw ziemnych (trzpienie
stalowe o d’.0,4m i 0,50m, bolce-punkt pomiarowy) oraz folii dalmierczych zainstalowanych na budynkach.
Poza punktami osnowy sytuacyjnej wzdluz zostang zalozone repery robocze we wzajemnej odleglosci do
max.300m. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia punktu osnowy zostanie on wznowiony.

Na podstawie przekazanej dokumentacji projektowej zostang wykonane obliczenia i sprawdzenie
a) wewnetrznej zgodno$ci miar i wspotrzednych
b) wspotrzednych punktow gtownych, osi, przecieé i zalaman
¢) elementow pomiarowych stuzacych do wytyczenia punktow w terenie
d) miar kontrolnych niezb¢dnych do kontroli i usytuowania ksztattu i wymiaréw obiektu

Zamawiajacy zostanie poinformowany niezwlocznie o wszelkich niezgodnosciach w dokumentacji projektowe;j
w trybie pilnym.

Przed wykonaniem tyczenia lub pomiaru dokonane beda kontrolne pomiary fragmentéw sieci realizacyjnej,
ktére beda wykorzystane do prac geodezyjnych, poprzez odczytanie katow, odleglosci, przewyzszen w stosunku
do najblizszych punktow osnowy.

W oparciu o osnowg realizacyjng i opracowania analityczne zostanie wykonane, gwarantujagce wymagane
przepisami i standardami doktadnosci- tyczenie:



- sytuacyjne jedng z metod:
a) metoda biegunowa
b) metoda wcigcia katowego w przod
c¢) metoda ortogonalna
d) metoda przecigé¢
e¢) metoda trygonometryczna

- wysoko$ciowe jedng z metod:
a) geometryczng
b) trygonometryczna

Dobér metod tyczenia uzaleznione bedzie od:
a) rodzaju tyczenia obiektu
b) warunkow topograficznych
¢) sposobu prowadzenia budowy
d) wymogow kierownictwa budowy i nadzoru budowlanego

Dla wytyczenia 1 inwentaryzacji zostanie zastosowany sprz¢t zapewniajacy uzyskanie wymaganych w
specyfikacjach doktadnosci poszczegodlnych robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot.

5.3. Prace przygotowawcze
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca robdt geodezyjnych powinien:

— zapoznac si¢ z zakresem opracowania,

— przeprowadzi¢ z Zamawiajacym uzgodnienia dotyczace sposobu wykonania prac,
— zapoznac si¢ z dokumentacja projektowa,

— zebra¢ informacje o rodzaju i stanie osnow geodezyjnych

— zapoznac si¢ z przewidywanym sposobem realizacji budowy,

— przeprowadzi¢ wywiad szczegdtowy w terenie.

5.4. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszych warunkach dotyczg zasad prowadzenia robot.

Zakres robdt obejmuje odtworzenie w terenie:

- Wwyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych trasy i punktoéw wysokosciowych,

- uzupehienie trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i odtworzenie;

5.5. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty trasy powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych. Repery
robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy i obiektow towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdhuz trasy drogowe;j. O
ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkoéw betonowych lub grubych
ksztattownikoéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej

Dokumentacj¢ geodezyjng nalezy skompletowa¢ z podziatem na:
1) akta postepowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2) dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,
3) dokumentacj¢ techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i1 kartograficzne;.



Sposéb skompletowania dokumentacji oraz form¢ dokumentéw nalezy uzgodni¢ z osrodkiem
dokumentacji. Zamawiajacy poda w trakcie realizacji czy dokumentacj¢ t¢ nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do
wgladu.

5.7. Pomiar powykonawczy

5.7.1. Zebranie materialow i informacji

Wykonawca powinien zapoznac si¢ z zakresem opracowania i uzyska¢ od Zamawiajgcego instrukcje
dotyczace ewentualnych etapéw wykonywania pomiaréw powykonawczych.
Pomiary powykonawcze powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z osrodkow dokumentacji geodezyjne;j
i kartograficznej informacji o rodzaju, polozeniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysoko$ciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralne;j.
W przypadku stwierdzenia, ze w trakcie realizacji obiektu nie zostata wykonana biezgca inwentaryzacja
sieci uzbrojenia terenu, nalezy powiadomi¢ o tym Zamawiajacego.
Przy analizie zebranych materiatéw i informacji nalezy ustali¢:
— klasy i dokladnosci istniejagcych osndéw geodezyjnych oraz mozliwosci wykorzystania ich do pomiaréow
powykonawczych,
— rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomdéw odniesienia,
— zakres 1 sposob aktualizacji dokumentow bazowych, znajdujacych si¢ w osrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.7.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalezy wykonac: ogdlne rozeznanie w terenie, odszukanie punktow istniejace;j
osnowy geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tych punktow oraz aktualizacja opiséw topograficznych.

Dokumentacj¢ geodezyjng i kartograficzng nalezy skompletowa¢ z podziatem na: akta postepowania
przeznaczone dla Wykonawcy, dokumentacje techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego i dokumentacje
techniczng przeznaczona dla osrodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej. Sposob skompletowania i
form¢ dokumentacji dla osrodka dokumentacji nalezy uzgodni¢ z osrodkiem oraz ustali¢ czy t¢ dokumentacje
nalezy okaza¢ Zamawiajacemu do wgladu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

Kontrola jakosci prac pomiarowych powinna obejmowac:

— wewngetrzng kontrolg prowadzona przez Wykonawce robot geodezyjnych, ktéra powinna zapewniac
mozliwos¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich jakos$ci oraz usuwania nieprawidtowosci mogacych miec
wplyw na kolejne etapy robot,

— kontrole prowadzong przez stuzbe nadzoru,

— przestrzeganie ogolnych zasad prac okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK,

— sporzadzenie przez Wykonawce robot geodezyjnych protokolu z wewngtrznej kontroli robot.

W przypadku negatywnego wyniku kontroli zostanie wykonane :
- ponownie obliczenie

- ponowny pomiar

- powtdrzone tyczenie



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) wyznaczanej trasy w terenie wraz z pomiarami powykonawczymi.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB.

8.2. Sposob odbioru robaét

Odbior robot zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow

pomiaréow geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi

nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:

— zakup, dostarczenie i sktadowanie potrzebnych materiatow,

— roboty przygotowawcze,

— sprawdzenie wyznaczenia trasy sieci kanalizacji sanitarnej,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— Wwyznaczenie zjazdu,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— inne czynnos$ci wymienione w STWiORB

— koszty osrodkow geodezyjnych.
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Beton — Cze$¢ 1 — Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjne;j i kartograficznej
Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
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Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

GST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i obiektow
mostowych.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewng¢trznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie
standardow technicznych wykonywania geodezyjnych pomiardw sytuacyjnych i wysoko$ciowych
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U. 63 poz 735)



